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Ba lamadan nce

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosediir gergeklestirmeden énce bu talimatlari okuyup anlayin.

A TEHLIKE

TEHLIKELI GERILIM

« ATV61 slricusund kurmadan ve galistirmadan énce Kullanim Kilavuzunu okuyun. Kurulum, ayarlama, onarim ve
bakim yetkin personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

+ Kullanici, tim ekipmanlarin koruyucu topraklamasina iliskin yururlikteki tim uluslararasi ve ulusal elektrik
standartlarina uyumluluktan sorumludur.

« Bu hiz kontrol cihazindaki, basil kablo panolari da dahil olmak lzere birgok parga hat geriliminde ¢alismaktadir.
DOKUNMAYINIZ.
Sadece elektriksel yalitiml araglari kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz pargalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAY IN.
* PA ve PC terminaller veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.
» Gilg¢ vermeden veya kontrol cihazini ¢alistirip durdurmadan énce tim kapaklar takip kapatin.

* Hiz kontrol cihazini devreye almadan énce
- Tum gli¢ baglantilarini ¢ikartin.
- Hiz kontrol cihazinin baglanti kesme anahtari Gizerinde “ACMAYIN” etiketi yapistirin.
- Baglanti kesme anahtarini agik konumda kilitleyin.

« Kontrol cihazi devreye alinmadan 6nce harici kumanda giicii de dahil olmak tzere tim gug kablolarinin baglantisini
kesin. DC bara kapasitérlerini desarj olmalari icin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC geriliminin 45 Vdc degerinden
daha az oldugundan emin olmak i¢in Kurulum Kilavuzunda verilen DC bara gerilimi élgim prosedurini uygulayin.
Kontrol cihazi LED'leri, DC bara geriliminin olmadigini anlamak i¢in dogru bir gésterge saglamazlar.

Elektrik arpmas | m veya nemli yaralanmalara neden olabilir

DIKKAT

HASARLI EKIPMAN

Hasarli gériinen kontrol cihazini ¢alistirmayin veya monte etmeyin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.




Belge yap s

Telemecanique Internet sitesinde (www.telemecanique.com) ve ayrica sirlclyle birlikte verilen CD-ROM'da asagidaki Altivar 61 teknik
belgeleri yer almaktadir.

Montaj Kilavuzu

Bu kilavuz hiz kontrol cihazinin nasil monte edilip baglanacagini anlatmaktadir.

Programlama Kilavuzu

Bu kilavuz, hiz kontrol cihazinin terminalinin fonksiyonlarini, parametrelerini ve kullanimini anlatmaktadir (dahili ekran terminali ve grafikli
ekran terminali).
Haberlesme fonksiyonlari bu kilavuzda anlatiimamakta, kullanilan haberlesme agr kilavuzunda anlatiimaktadir.

Haberlesme Parametreleri Kilavuzu

Bu kilavuzda anlatilanlar:
+ Bir haberlesme ag@i Uzerinden kullanim igin hiz kontrol cihazi parametreleri.
+ Haberlesmeye 6zel ¢alisma modlari (durum tablosu).

+ Haberlesme ve lokal kontrol arasindaki etkilesim.

Modbus, CANopen, Ethernet, Profibus, INTERBUS, Uni-Telway, FIPIO ve Modbus Plus,
vs. kilavuzlari.

Bu kilavuzlar, montaj veya aga baglanti, sinyallesme, diagnostik ve dahili ekran terminali veya grafikli ekran terminali Uzerinden
haberlesmeye 6zel parametrelerin konfigiirasyonunu agiklamaktadir.
Ayni zamanda protokollerin haberlesme servislerini a¢iklamaktadir.

ATV 38/ATV 61 Gegis Kilavuzu

Bu kilavuz, Altivar 61 ile Altivar 38 arasindaki farki ve bir Altivar 38'in nasil degistirilmesi gerektigini, bir ag Gzerinde haberlesen hiz kontrol
cihazlarinin nasil degistirileceklerini agiklamaktadir.




Kontrol cihaz n ayarlama ad mlar

PROGRAMLAMA

b 2 Galis komutu yok iken siiriiciiye enerii
verin

b 3 Hiz kontrol cihazinda bir grafikli ekran
terminali varsa dili segin

b 4 Konfigiire edin
[HIZLIDEVREYE ALMA](SIM )

menusi
v 2 telli veya 3 telli kontrol
v Makro konfigiirasyon
v Motor parametreleri
&" Otomatik tanima
v Motor termik akimi
v Hizlanma ve yavaglama rampalari
v Hiz degisim araligi

ipuclari:

¥ Programlamaya baslamadan énce kullanici
ayar tablolarini doldurun, sayfa 227.

¥ Performansi optimum hale getirmek igin
otomatik tanima gergeklestirin, sayfa 35.

¥ Kayboldugunuzda fabrika ayarlarina geri
déniin, sayfa 204.

b 5 Yolverme

& Not: Srcnnkablo ba lant lar n n
konfig rasyonuna uygun olup olmad n
kontrol edin.




Fabrika konfig rasyonu

Hiz kontrol cihazi fabrika ayarlar

Altivar 61, en sik kullanilan ¢alisma kosullari igin fabrika ayarhdir:
+ Makro konfiglirasyon: Pompalar/fanlar
* Motor frekansi: 50 Hz
+ Enerji tasarrufu saglayan degisken moment uygulamalari
+ Yavaglama rampasinda normal durdurma modu
+ Bir hata durumunda durdurma modu: serbest durus
+ Lineer, hizlanma ve yavaslama rampalari: 3 saniye
» Duasuk hiz: 0 Hz
* Ylksek hiz: 50 Hz
» Motor termik akimi = nominal kontrol cihazi akimi
+ Enjeksiyonlu durus fren akimi = 0,7 x nominal kontrol cihazi akimi, 0,5 saniye i¢in
+ Hata sonrasinda otomatik yolverme yok
+ Kontrol cihazi de@erine bagli olarak 2,5 kHz veya 12 kHz anahtarlama frekansi
+ Logic girigler:
- LH:ileri (1 galisma yénu), gegiste 2 telli kontrol
- LI2: devre disi (atanmamistir)
- LI3: 2. hiz referansinin anahtarlanmasi
- LI4: hata resetleme
- LI5, LI6: devre digI (atanmamistir)
+ Analog girigler:
- Al1:1.hiz referansi 0 10 V
- Al2: 2. hiz referansi 0-20 mA
+ Roéle R1: Kontak, bir hata (veya kapali olma) durumunda agilir
» Role R2: Surtci calisirken kontak kapanir
+ Analog ¢ikis AO1: 0-20 mA, motor frekansi

Yukaridaki de@erlerin uygulama ile uyumlu olmasi durumunda, kontrol cihazi ayarlar degistiriimeden de kullanilabilir.

Opsiyon karti fabrika ayarlar
Opsiyon karti giris/cikiglari fabrika ayarli degildir.




Kurulum - n tavsiyeler

Hiz kontrol cihazinin agiimasi ve konfiglire edilmesi

A TEHLIKE
BEKLENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

« Altivar 61'i agmadan ve konfigire etmeden énce, istenmeyen yolvermeleri énlemek i¢cin PWR (POWER REMOVAL-
GUC KALDIRMA) girisinin devre disi (0 durumu) birakildigindan emin olun.

» Cihazi agmadan 6nce veya konfigiirasyon mentlerinden ¢ikarken, ¢alistirma komutuyla iliskin girislerin devre digi
(0 durumu) birakildigindan emin olun, ¢linkll bunlar motorun aniden baslatiimasina yol agabilir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

DIKKAT

UYUMSUZ HAT GERILIMI

Kontrol cihazini agmadan ve konfigiire etmeden &nce hat geriliminin kontrol cihazi etiketi Gizerinde yazan besleme gerilimi
arahgiyla uyumlu oldugundan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamasi durumunda kontrol cihazi hasar gérebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Hat kontaktorii lizerinden gli¢c anahtarlama

DIKKAT

» Kontakidri sik sik caligtirmaktan kaginin (filire kapasitérleri erken yipraniriar).
» Déngii siiresinin < 60 sn olmasi durumunda 6n sarj rezistériinde hasar olusabilir.

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Kullanici ayarlari ve fonksiyonlarin genisletiimesi

» Asagidaki sayfalarda anlatilan ayarlarin degistirilmesi ve fonksiyonlarin genisletilmesi i¢in ekran Unitesi ve butonlar kullanilabilir.
¥ Fabrika ayarlarina déniig [1.12 FABRIKA AYARLARI] (FCS-) meniisii ile kolaylastiriimistir, bkz. sayfa 202.
+ Ug tip parametre bulunmaktadir:
- Ekran: Surici tarafindan gosterilen degerler
- Ayar: Galisma veya durma sirasinda degistirilebilir
- Konfiglirasyon: Sadece durdugunda ve herhangi bir frenleme séz konusu olmadiginda degistirilebilir. Calisma sirasinda
g6rintilenebilir..

BEKLENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

« Galisma sirasinda ayarlarda yapilan degisikliklerin herhangi bir risk tagimadigindan emin olun.
» Herhangi bir degisiklik yapmadan dnce hiz kontrol cihazini durdurmanizi tavsiye ederiz.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.




Kurulum - n tavsiyeler

Yolverme

Onemli:
+ Fabrika ayarlari modunda, motor sadece "ileri", "geri" ve "DC enjeksiyonlu durma" komutlari resetlendiginde gu¢ alabilir:
- Acilig, manuel hata resetlemesi veya durdurma komutundan sonra
Resetlenmemislerse, kontrol cihazi "nSt" gériintlleyecektir ama baslatiimayacaktir.
¥ Otomatik tekrar yolverme fonksiyonu konfigiire edilmisse, ([Automatic restart] (Atr) [1.8-HATA YONETIMI] (FLt-) meniisiindeki
parametre, bkz. sayfa 176), bu komutlar bir resete gerek duyulmadan hesaba katilir.

Dusuk gucli bir motorla veya motorsuz deneyin

¥ Fabrika ayarlart modunda, [Cikis Faz Kaybi] tespiti (OPL) sayfa 179 etkindir (OPL = YES). Hiz kontrol cihazini, kendisiyle ayni
degerlere sahip bir motora gegis anahtarlamak zorunda kalmadan bir test veya bakim ortaminda denemek istiyorsaniz (6zellikle
ylUksek gui¢li hiz kontrol cihazlarinda yararlidir ), [Cikis Faz Kaybi] (OPL = no) parametresini devre disi birakin.

¥ [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5) veya [U/F Egrisel] (UFq) ([1.4-MOTOR KONTROL] (drC-)
menUsunu konfiglre edin, bkz. sayfa 65)

DIKKAT

» Motor akimi nominal hiz kontrol cihazi akiminin 0,2 katindan azsa hiz kontrol cihazi motor termik fonksiyonunu
saglamaz. Alternatif bir termik koruma yolu saglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Motorlan paralel kullanmak

¥ [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5) veya [U/F Egrisel] (UFq) ([1.4-MOTOR KONTROL] (drC-)
menlsinu konfiglre edin, bkz. sayfa 65)

DIKKAT

» Motor termik koruma, hiz kontrol cihazi tarafindan birden fazla motor i¢in saglanmaz. Her motorda alternatif bir
termik koruma yolu saglayin.

Bu talimatlara uyulimamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.




Grafikli ekran terminali

Grafikli ekran terminali disik gugli kontrol cihazlan igin opsiyonelken yiksek gigclii kontrol cihazlarinda standarttir (bkz. katalog).
Istege bagl kablo ve aksesuarlar (bkz. katalog) kullanilarak grafikli ekran terminalinin baglantisi uzaktan (6rnegin muhafaza kapagindan)
kesilebilir veya baglanabilir

Terminalin agiklamasi

1 Grafikli ekran

2 Fonksiyon tuslari
F1, F2, F3, F4,
bkz. sayfa 11.

7 ESC tusu: Bir 6nceki segime

—— dbénmek icin bir deger,

parametre veya meniy iptal

etmek icin kullanilan buton

3 STOP/RESET
butonu

6 Motorun dénme yéninu
degistirme butonu

4 RUN butonu

5 Gezinme butonu:
» (ENT) Uzerine - Gegerli de@eri saklamak igin

basin: - Secili meni veya parametreye girmek igin
+ CW/CCW - Bir degeri artirmak veya azaltmak igin
déndurin: - Sonraki veya dnceki satira gitmek icin

- Terminal Gzerinden kumanda aktif hale getiriimisse
referansi artirmak veya azaltmak igin

Not: 3, 4, 5 ve 6 butonlari, terminal (izerinden kumanda aktif hale getirildiyse kontrol cihazini dogrudan kumanda etmek igin kullanilabilir.

10



Grafikli ekran terminali

Grafikli ekranin agiklamasi

1 —[ RDY Term +000Hz  REM
2 —»| 1SURUCUMENUSU [ I}l
[ 1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 [ZLEME

3 —| | 1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-GIKIS AYARLARI

I N -

1. Ekran satir. icerigi konfigiire edilebilir; fabrika ayarlarinin gésterdikleri:
¥ Hiz kontrol cihazi durumu (bkz. sayfa 12)
+ Etkin kontrol kanallar:
- Term: Terminaller
- HMI: Grafikli ekran terminali
- MDB: Dahili Modbus
- CAN: Dahili CANopen
- NET: Haberlesme Kkarti
- APP: Controller Inside karti
» Frekans referansi
+ LOC/REM: “LOC”, komut ve referansin grafikli ekran terminali izerinden ayarlanmasi durumunda gériintilenir; aksi takdirde “REM”
goériuntulenir. Bu, [T/K] fonksiyon tusu tarafindan segilen duruma karsilik gelmektedir.

2. Men satir. Gegerli meni veya alt menunin adini gdsterir.

3. Mendiler, alt menller, parametreler, de@erler, gubuk grafikler, maksimum 5 satirlik asagi agilir pencere formatinda gésterilir.
Gezinme butonu tarafindan segilen satir veya deger ters renklendirme ile gésterilir.

4. F1 ve F4 arasi tuslara atanan ve onlarla paralel fonksiyonlari gésteren bolim, érnegin:

+ Kod F1 . Secilen parametrenin kodunu gdsterir, yani karsilik gelen kod.
« HELP (F1
.o << F2 ) : Yatay olarak sola kaymak, bir nceki meni/alt meniye gitmek veya bir deger icin ters renklendirme olarak

gosterilen bir sonraki st basamaga gegmek igin (bkz. 6rnek, sayfa 13).

*>> (F8) : Yatay olarak saga kaymak veya bir sonraki meni/alt meniye gegmek (bu 6rnekte [2 ERISIM SEVIYESI] menust)
veya bir deger icin, ters renklendirme olarak gésterilen bir sonraki alt basamaga gegmek igin (bkz. 6rnek, sayfa 13).

« T/K (F4) : Komut ve referans terminal (zerinden, bkz. sayfa 113.

Fonksiyon tuslari dinamik ve kavramsaldir.
Diger fonksiyonlar (uygulama fonksiyonlari), bu tuslara [1.6 KOMUTLAR] menusl tzerinden atanabilir.

5. Bu ekran penceresinin altinda daha fazla seviye olmadigini gésterir.

W | Bu ekran penceresinin altinda daha fazla seviye oldugunu gdsterir.

6. Bu ekran penceresinin Ustlinde daha fazla seviye olmadigini gésterir.
A | Bu ekran penceresinin Ustiinde daha fazla seviye oldugunu gdsterir.




Grafikli ekran terminali

Kontrol cihazi durum kodlar:

ACC: Hizlanma

CLI: Akim sinir

CTL: Giris fazi kaybinda kontrolli durdurma

DCB: DC enjeksiyonlu frenleme calisiyor

DEC: Yavaslama

FLU: Motor akisi ¢aligiyor

FRF: Sirici ariza hizinda

FST: Hizl durus

NLP: Hat glicl yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi yok)
NST: Serbest durus

OBR: Otomatik adaptasyonlu yavaslama

PRA: Power Removal fonksiyonu aktif (kontrol cihazi kilitli)
RDY: Hiz kontrol cihazi hazir

RUN: Hiz kontrol cihazi ¢alisiyor

SOC: KontrollG durus ¢aligiyor

TUN: Otomatik hassas ayar islemi devam ediyor
USA: Dusik gerilim alarmi

12



Grafikli ekran terminali

Ornek konfigiirasyon pencereleri:

RDY Term +0,00 REM
Hz
5 LANGUAGE
Francais
Deutsch
Espafiol
Italiano
<< >> T/K
Chinese
PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR
Rampa adimi
Hizlanma
Yavaglama [
Hizlanma 2 [
Yavaglama 2 ]
Edit

Sadece tek bir tercih segilebiliyorken yapilan tercih ile gésterilir v/

Ornek: Sadece tek bir dil segilebilir.

Coklu segenek olanagi varken yapilan tercihler ile gosterilir
Ornek: [KULLANICI MENUSU] olusturmak igin bir dizi parametre segilebilir.

Tek deger igin konfiglirasyon penceresi érnegi:

RDY Term +0,00 REM
Hz

Hizlanma

E.51s

Min = 0,01 Maks = 99,99

<< >> T/K

>>

RDY Term +0,00 REM
Hz
Hizlanma
9f1 s
Min = 0,01 Maks = 99,99
<< >> T/K

<< ve >> oklan (F2 ve F3 tuslan), degistirimesi gereken basmagi segmek igin kullanilir ve gezinme butonu bu sayiy arttirmak veya

azaltmak Gzere déndardldr.




Grafikli ekran terminali

ilk agilis - [5. DiL] mendiisi

Kontrol cihazina ilk kez gii¢ verildiginde kullaniciya otomatik olarak [1. SURUCU MENUSU] meniisiinde kadar tiim mendilerde kilavuzluk
yapilacaktir.
[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] alt menustndeki parametreler konfiglre edilmeli ve hassas ayar yolvermeden dnce gercgeklestiriimelidir.

ATV61HU22N4 Acilis sonrasinda 3 saniye boyunca ekran gérinim

2.2kW/3HP 380/480V
Config. n"1

3 saniye *

5 LANGUAGE
Otomatik olarak [5 DiL] meniisiine gecer.
Francgais v
Deutsch

Tirkge

Italiano

Dili secin ve ENT'a basin.

Chinese

RDY Term +0,00 REM
Hz

[2 ERISIM SEVIYESI] meniisiine gecer
2 ERISIM SEVIYESI
(bkz. sayta 23)

Standart Erisim seviyesini segin ve ENT'a basin.

Advanced
Uzman

RDY Term +0,00 REM
Hz

TSURUCU TENTST [1 SURUCU MENUSU] menistine geger

(bke. sayta 19)

1.2. IZLEME

1.3. AYARLAR

1.4. MOTOR KONTROL

1.5. GIRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K
ESC *
RDY Term +(})_|,00 REM
— [ANA MENU] meniisine dénmek igin ESC tusun

1 SURUCU MENUSU basin

2 ERISIM SEVIYESI
3 AG / KAYDET

4 SIFRE

5 LANGUAGE

Kod T/K

14



Grafikli ekran terminali

Sonraki agiliglar

ATV61HU22N4

2.2kW/3HP 380/480V
Config. n"1

3 saniye l

RDY Term +38Hz REM
1. SURUCU MENUSU

1.2 IZLEME [1. SURUCU MENUSU] meniisiine geger.

1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
Kod << >> T/K

10 saniye l

RDY Term +38Hz REM
Frekans ref.

Eger hicbir operatér girisi yapiimazsa 10 saniye sonra

38 Hz otomatik olarak “Ekran™a geger (ekran segili
ﬂi’ konfiglirasyona goére degisiklik gosterir).
Min=0 Maks=60

T/K
ENT veya ES(i

RDY Term +38Hz REM
ANA MENU

1 SURUCU MENUSU

2 ERISIM SEVIYESI

3AC/ KAYDET Kullanicilar ENT veya ESC Uzerine basarak [ANA

:ELFNR:UAGE MENU]'ye ddnebilirler.

Kod TIK




Grafikli ekran terminali

Programlama: Bir parametreye erisim érnegi
Hizlanma rampasina girig

RDY Term  +0,00 REM RDY Term  +0,00 REM RDY Term  +0,00  REM
Hz Hz Hz
TSURUCU MENUSU 1.3 AYARLAR Hizlanma
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA ENT [Rampaadimi: 01 ENT
12 2LEmE - —
Yavaslama: 967s| ENT 9F1s
1.4 MOTOR KONTROL Eg Hizlanma 2: 1258 veya
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Yavaglama 2: 1345s] <+ [Min=0,01 Maks=99,99
Kod << >> T/K Kod << >> T/K << >> T/K
Not:

+ Bir parametre se¢cmek icin:
- Dikey hareket etmek icin gezinme butonunu gevirin.

« Bir parametreyi degistirmek igin:
- Yatay olarak hareket etmek i¢cin << ve >> tuslarini (F2 ve F3) kullanin ve degistirilecek olan basmagi seg¢in (segili basamak siyah
arka plan Uzerinden beyaza déner).
- Basmag degistirmek igin gezinme butonunu déndurin.

+ Degistirmeyi iptal etmek igin:
- ESC Uzerine basin.

+ Degistirmeyi kaydetmek igin:
- Gezinme butonuna basin (ENT).

16



Grafikli ekran terminali

Hizl gezinme

Bu fonksiyona erigebilmek icin varsayilan olarak terminal Gizerinden kontrole atanmis olan F4 tusunu tekrar atamaniz gerekmektedir (T/K) (bkz.

Egder F4 tusunun Uzerinde "Quick" (Hizli) fonksiyonu géruntilenirse herhangi bir ekrandan bir parametreye hizli erigsim yapabilirsiniz.

sayfa 113).

Ornek:

RDY Term +0,00Hz REM

1.4 MOTOR KONTROL

Standart mot. frek: 50Hz IEC

Nominal motor giici: 0,37 kW (0,5

HP)

Nominal motor gerilimi:

206 V

Nominal motor akimi: 1.0A

Nominal motor frek.: 50,0 Hz
Kod << >> Quick

Asagidakileri iceren hizli ekrana erisim igin F4'e basin

ENT

4 se¢im.
RDY Term +0,00 REM
Hz
QUICK NAVIGATION
RETURN TO ANA MENU

DIRECT ACCESS TO...

10 LAST MODIFICATIONS
GOTO MULTIPOINT SCREEN

Kod

Bkz. sayfa 220

+ [HOME]: [ANA MENU] ekranina déniis.

RDY Term +0,00
Hz

REM

ANA MENU
1 SURUCU MENUSU

2 ERISIM SEVIYESI

3 AG / KAYDET

4 SIFRE

5 LANGUAGE

Kod

Quick

» [DIRECT ACCESS TO...]: “1” metnini iceren dogrudan erisim
penceresinin aglimasini saglar. << ve >> (F2 ve F3) fonksiyon
tuslari, sayilardan her birini segmek icin ve gezinme butonu sayilar
arttirmak ve azaltmak i¢in kullanilabilir: asagidaki érnekte 1.3.

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz
DIREKT ERISIM... 1.3 AYARLAR
ENT Rampa adimi: 01
1.3 Yavaslama: 9,67 s
Hizlanma 2: 12,58 s
Yavaglama 2: 13,45 s
<< >> Kod << >> Quick

+ [SON 10 DEGISIKLIK]: Degistirilen en son 10 parametreye
dogrudan erisim yapilabilen bir pencere agar.

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz
10 LAST MODIFICATIONS Nom. motor akimi
Hizlanma: 10s
Hiz 6zelligi kazanimi: %25|ENT
Nominal motor akimi: 15A 150 A
?n ayarli hiz 4: 20 Hz ESC
On ayarli hiz 5: 30 Hz
Kod << >>




Grafikli ekran terminali

[ANA MENU] - Menii eslestirme

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANATEND RDY Term +(|1i20 REM

1 SURUCU MENUSU 1 SURUCU MENUSU
2 ERISIM SEVIYESI 1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
3 AC/KAYDET 1.2 IZLEME
4 SIFRE 1.3 AYARLAR
5 LANGUAGE 1.4 MOTOR KONTROL

Kod T/K 1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
6 IZLEME CONFIG. Kod << >> T/K

7 KONT. PANELI AYARLARI

1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SECIiMi

1.8 HATA YONETIMI

1.9 HABERLESME

1.10 HATA TESHISI

1.11 IDENTIFICATION

1.12 FABRIKA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENUSU
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

[ANA MENU] mentdilerinin icerigi

[1 SURUCU MENUSU]

Bir sonraki sayfaya bakin

[2 ERISIM SEVIYESI]

Hangi mentlere erigilebilecegini tanimlar (komplekslik seviyesi)

[3 AC / KAYDET] Hiz kontrol cihazi dosyalarini kaydetmek ve kurtarmak icin kullanilabilir
[4 SIFRE] Konfiglrasyon icin parola korumasi saglar
[5 DiL] Dil segimi

[6 IZLEME AYARLARI]

Calisma sirasinda grafikli ekran terminalinde gérintilenen bilgilerin 6zellestiriimesi

[7 KONT. PANELi AYARLARI]

« Parametrelerin ézellestiriimesi
» Ozellestirilmis bir kullanim mendsunin olusturulmasi
* MenU ve parametreler icin gérinarlik ve koruma mekanizmalarinin 6zellestiriimesi
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Grafikli ekran terminali

[1 SURUCU MENUSU]

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SECIMI
1.8 HATA YONETIMI
1.9 HABERLESME
1.10 HATA TESHISI
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABRIKA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENUSU
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

[1. SURUCU MENUSU] mendilerinin igerigi:

[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA]:
[1.2 [ZLEME]:

[1.3 AYARLAR]:

[1.4 MOTOR KONTROL]:

[1.5 GiRIS-CIKIS AYARLARI]:
[1.6 KOMUT/REF YONETIMI]:
[1.7 UYGULAMA SECIMI]:

[1.8 HATA YONETIMI]:

[1.9 HABERLESME]:

[1.10 HATA TESHISI]:

[1.11 SURUCU BILGILERI]:
[1.12 FABRIKA AYARLARI]:
[1.13 KULLANICI MENUSUJ:
[1.14 PROGRAMLAMA KARTI]:

Hizli yolverme igin basitlestirilmis menu
Akim, motor ve giris/cikis deg@erlerinin gérintilenmesi
Calisma sirasinda degistirilebilen ayar parametrelerine erisim yapar

Motor parametreleri (motor isim plakasi, otomatik hassas ayar, anahtarlama frekansi, kontrol
algoritmalan gibi.)

G/C konfiglrasyonu (6lgekleme, filtreleme, 2 telli kontrol, 3 telli kontrol gibi)

Komut ve referans kanallarinin konfigiirasyonu (grafikli ekran terminali, terminaller, bara gibi)
Uygulama fonksiyonlarinin konfiglirasyonu (érn. 6n ayarl hizlar, PID, gibi)

Hata ydnetimi konfiglirasyonu

Haberlesme parametreleri (fieldbus)

Motor/hiz kontrol cihazi diagnostigi

Hiz kontrol cihazi ve dahili segeneklerin belirlenmesi

Konfiglirasyon dosyalarina erisim ve fabrika ayarlarina dénis

Kullanici tarafindan [6. KONT. PANELI AYARLARI] meniisiinde ayarlanan 6zel menii

Opsiyonel "Controller Inside" karti konfiglirasyonu




Dahili ekran terminali

l?[]gﬂk glcla Altivar 61 kontrol cihazlarinda (bkz. katalog) 7 bélmeli, 4 basamakli ekrana sahip bir dahili ekran terminali bulunmaktadir.
Onceki sayfalarda anlatilan grafikli ekran terminali de bu kontrol cihazlarina baglanabilir.

Ekran ve tuslarin iglevleri

e 2 Modbus durum LED!'i

e Dort 7 bélmeli ekran

> - 2 CANopen durum LED'i

+ Bir meni veya
parametreden cikar veya
gorintulenen degeri iptal
ederek hafizadaki énceki
degere geri déner

« Onceki menii veya
parametreye geri déner
veya gorintilenen
degeri artinr

« Sonraki meni veya
parametreye gider
veya gorintilenen
degeri azaltir

* Menl veya parametreye
girer veya goruntilenen
parametre veya degeri
kaydeder

&= Not: . @ veya @ tuslarina basmakla segim kaydedilmez.
« Veriler arasinda hizla gezinmek igin @ veya @ tuslarina (>2 s) boyunca basili tutun.
Segimi kaydedin ve saklayin: ENT
Bir deger kaydedildiginde ekran yanip séner.
Normal ekran, hata ve yolverme yok:

- 43,0: SUP menisinde secilmis parametrenin gériintilenmesi (varsayilan segim: motor frekansi)
- CLI: Akim siniri

- CtL: Giris fazi kaybinda kontrolli durdurma

- dCb: DC enjeksiyonlu frenleme galisiyor

- FLU: Motor akisi ¢alisiyor

- FRF: Sirucl ariza hizinda

- FSt: Hizh durus

- nLP: Hat beslemesi yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi yok)
- nSt: Serbest kadranin durmasi

- Obr: Otomatik durus adaptasyonda yavaslama

- PrA: Power Removal fonksiyonu aktif (kontrol cihazi Kilitli)
- rdY: Hiz kontrol cihazi hazir

- SOC: Kontrolli durus ¢alisiyor

- tUn: Otomatik hassas ayar islemi devam ediyor

- USA: Disuk gerilim alarmi

Hata oldugunu bildirmek igin ekran yanip séner.
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Dahili ekran terminali

Mentilere erigim
Acilis

>| XXX | Kontrol cihazi durumunu gérintuler

Mendil

® & ® ® 6 66 6 06 ® 6 ©® 6

\
®

@@@

I| ERISIM SEVIvEST I
@ ® @

(sayfa 29) Hizli baslatma igin basitlestirilmis meni

(sayfa 37) Akim, motor ve giris/¢ikis degerlerinin gérintilenmesi

(sayfa 46) Calisma sirasinda degistirilebilen ayar parametreleri

(sayfa 64) Motor parametreleri (motor isim plakasi, otomatik
hassas ayar, anahtarlama frekansi, kontrol algoritmalari gibi.)

(sayfa 77) G/G konfigirasyonu (6lcekleme, filtreleme, 2 tell
kontrol, 3-telli kontrol gibi)

(sayfa 101) Komut ve referans kanallarinin konfiglirasyonu
(grafikli ekran terminali, terminaller, bara gibi)

(sayfa 114) Uygulama fonksiyonlarinin konfigirasyonu (érn. én
ayarli hizlar, PID, gibi)

(sayfa 173) Hata y6énetimi konfiglrasyonu

(sayfa 195) Haberlesme parametreleri (fieldbus)

(sayfa 202) Konfigirasyon dosyalarina erisim ve fabrike
ayarlarina dénus

(sayfa 205) Kullanici tarafindan grafikli ekran terminali

kullanilarak ayarlanmis 6zel menu.

(sayfa 206) Varsa "Controller Inside" karti menUsa.

(sayfa 209)

(sayfa 23)

Menti ve alt menlerin kodlar birbirlerinden menu yanlarindaki tire ile ayrilir.
Ornekler: FUn- mendisti, ACC parametresi.

I:' Gri mentlere, kontrol erisim (LAC) konfiglirasyonuna baglh olarak erisilemeyebilir.
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Dahili ekran terminali

Menu parametrelerine erigim
Gosterilen sec¢imi kaydedin ve saklayin: @

Menu Parametre Deger veya atama Bir deger depolandiginda ekran yanip séner.

E- |H[[|<:’|/5U )
1 yanip sénm
Ql® © ey
dEL

fi0 o e

¢

(Bir sonraki
TUum mendler "asagi agihr" tiptedir, yani son parametreden sonra W Uzerine basmaya
@ ® devam ederseniz ilk parametreye dénersiniz ya da ayni sekilde ilk parametreden son
-41:' 1. parametreye A (izerine basarak gegis yapabilirsiniz.
® ©

Ornek: [GIRIS-CIKIS AYARLARI] meniisii (I-O-) igindeki grup 1
‘ alarmlarinin listesi

ﬁ] g —— Asagidaki gibi "isaretlenerek” birkag alarm segilebilir.

‘ RN Sag taraftaki basamak: E segili

[ | Pu— Y Alarm segili degil
® 3 E segili degil
Alarm segili

Tum ¢oklu secimlerde ayni ilke kullanilr.
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[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Temel

Sadece 5 menlye erisim ve

[1. SURUCU MENUSU] meniisiinde sadece 6 alt meniiye erisim.
Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz Hz
2 ERISIM SEVIYESI > - AN MNU 1. SURUCU MENUSU
T SURUCU WENUSD >
Standart 2 ERISIM SEVIYESI 1.2. IZLEME
Advanced 3 AGC/KAYDET 1.3. AYARLAR
Uzman 4 SIFRE 1.11. IDENTIFICATION
5 LANGUAGE 1.12. FABRIKA AYARLARI
<< >> T/K Kod << >> T/K Kod << >> T/K

1.13 KULLANICI MENUSU

Standart

Bu, fabrika ayari seviyesidir Sadece 6 meniiye ve [1.SURUCU MENUSU]
menisiinde tim alt mendlere erigim.

Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz
L ANA MENU 1 SURUCU MENUSU
>
2 ERISIM SEVIYESI 1.2 IZLEME
3 AC/KAYDET 1.3 AYARLAR
4 SIFRE 1.4 MOTOR KONTROL
5 LANGUAGE 1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
Kod T/K Kod << >> T/K

6 IZLEME CONFIG. .6 KOMUT/REF YONETIMI
.7 UYGULAMA SEGiMi

.8 HATA YONETIMI

.9 HABERLESME

.10 HATA TESHisI

.11 IDENTIFICATION

Advanced
Tum menl ve alt menllere erisim.
Her girise birden fazla fonksiyon

atanabilir. ]
.12 FABRIKA AYARLARI
.13 KULLANICI MENUSU
RDY ~ Tem 4000  REM .14 PROGRAMLAMA KARTI
L ANA MENU

1 SURUCU MENUSU
2 ERISIM SEVIYESI
3 AG / KAYDET
4 SIFRE
5 LANGUAGE
Kod TIK
6 IZLEME CONFIG.
7 KONT. PANELI AYARLARI

Uzman
[ileri] seviyesi gibi tiim menii ve alt meniilere erisim ve ek parametrelere erisim.
Her girise birden fazla fonksiyon atanabilir.

RDY Term +0,00 REM
Hz

ANA MENU
L I —
2 ERISIM SEVIYESI
3 AG / KAYDET
4 SIFRE
5 LANGUAGE
Kod T/K
6 IZLEME CONFIG.
7 KONT. PANELI AYARLARI
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[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

Kontrol cihazi durumunu

-

ERISIM SEVIYESI |I

®
| Kod \ Ad/Agiklama Fabrika ayan
LAC Std
bAS » bAS: SIM, SUP, SEt, FCS, USr, COd ve LAC meniilerine sinirl erisim. Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.
+ Std: Dahili grafik terminalindeki tim mendlere erisim. Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.
sStd + AdU: Dahili grafik terminalindeki tim mendilere erisim. Her girise birden fazla fonksiyon atanabilir.
Adu « EPr: Dabhili grafik ekranindaki mentlere erisim ve ek parametrelere erisim. Her girise birden fazla fonksiyon
Epr atanabilir.
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[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

Grafikli ekran terminali/dahili ekran terminalinden erigilebilen meniilerin kargilagtirmasi

Grafikli ekran terminali Dahili ekran terminali Erisim seviyesi

[2 ERISIM SEVIYESI]
[3. AC / KAYDET]

Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.

LAC (Erisim seviyesi)

[4 SIFRE] cod (Parola)

[5 DiL]

[1 SURUCU MENUSU] [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] SIM (Simply start) (7))
[1.2 [ZLEME] SUP (izleme) fi
[1.3 AYARLAR] SEt (Ayarlar) 2
[1.11 SURUCU BILGILERI] @
[1.12 FABRIKA AYARLARI] FCS (Fabrika ayarlari)
[1.13 KULLANICI MENUSU] UsSr (Kullanici mendisi)

Her girise tek bir fonksiyon
atanabilir.

[1.4 MOTOR KONTROL]
[1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI]
[1.6 KOMUT/REF YONETIMI]
[1.7 UYGULAMA SECIMi]
[1.8 HATA YONETIMI]
[1.9 HABERLESME]
[1.10 HATA TESHISI]
[1.14 PROGRAMLAMA KARTI] (1)
[6 IZLEME AYARLARI]

Her girise tek bir fonksiyon atanabilir.

drC (Motor kontrol)

I O (G/C konfiglrasyon)

FUn (Uygulama fonksiyonlari)

FLt

(
(

ctL (Komut)
(
(Hata yonetimi)
(

COM (Haberlesme)

PLC (Controller Inside karti) (1)

Her girise tek bir fonksiyon
atanabilir.

Standard Std (fabrika ayari)

[7 KONT. PANELI AYARLARI]

Her girise birden fazla fonksiyon atanabilir.

Her girise birden fazla fonksiyon
atanabilir.

Advanced AdU

Uzman parametreleri

Her girise birden fazla fonksiyon atanabilir.

Uzman parametreleri

Her girise birden fazla fonksiyon
atanabilir.

Uzman EPr

(1) "Controller Inside" karti varsa erisilebilir.
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Parametre tablolarnnyap s

Cesitli mendlerin agiklamalarindaki parametre tablolari hem grafikli ekran terminali hem de dahili ekran terminali ile kullanilabilir. Bu
sebeple, asagidaki agiklamaya uygun olarak iki terminal hakkinda bilgiler icerirler.

I ®

[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
; ®

Ornek:

®

| Kod Ad/A klama Ayar aral : Fabrika ayar |

[Se ili de il]
(nO)

M [+ speed assignment]<—@

@ ok V [Se ilideil] (nO): Fonksiyon devre digl

> L1l \Y [L+1] (L) @

1. 4 basamakli 7 bélmeli ekranda men( adi 5. Grafikli erkan terminalinde menu adi

2. 4 basamakli 7 béimeli ekranda alt meni kodu 6. Grafikli erkan terminalinde alt menu adi

3. 4 basamakli 7 béimeli ekranda parametre kodu 7. Grafikli erkan terminalinde parametre adi

4. 4 basamakli 7 bélmeli ekranda parametre degeri 8. Grafikli erkan terminalinde parametre degeri

& Not:
+ Kare parantez [ ] icinde goérdiigiiniz metin grafikli ekran terminalinde géreceginiz metni gdsterir.
» Fabrika ayarlari: [Makro ayari] (CFG) = [Fan-Pompa] (PnF). Bu, fabrikada ayarlanmis makro konfiglirasyonudur.
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Parametre de erlerinin birbirlerine olan ba |l |

Belli parametrelerin konfigiirasyonu, hata riskini azaltmak igin diger parametrelerin ayar araligini degistirir. Bu, bir fabrika ayarinin veya
daha énceden segmis oldugunuz bir degerin degistiriimesine yol agabilir.

Ornek 1:

1. [Anahtarlama frek.] (SFr) sayfa 73 16 kHz olarak ayarlayin.

2. [Sinus filtresi] (OFI), bkz. sayfa 73, [Segcili] (YES) olarak (ve “ENT” ile onaylanmis) ayarlanmasi [Anahtarlama frek.] (SFr) de@erini 8 kHz
olarak sinirlandiracaktir.

[Sinus filtresi] (OFI) segenegini[Secili degil] (nO), olarak ayarlarsaniz[Anahtarlama frek.] (SFr) artik sinirli olmayacaktir ve 8 kHz degerinde

kalacaktir. Eger gereksiniminiz 16 kHz ise ilk olarak [Anahtarlama frek.] (SFr) segenegini resetlemeniz gerekmektedir.

Ornek 2:

1. [Anahtarlama frek.] (SFr) sayfa 73 segeneginin fabrika ayari 2,5 kHz olarak degismeden kalir.

2. [Sinus filtresi] (OFI) sayfa 73 segeneginin [Secili] (YES) ayarlanmasi (‘ENT” ile onaylanmasi), [Anahtarlama frek.] (SFr) fabrika ayarinin
4 kHz olarak degistiriimesine neden olur.

3. [Sinus filtresi] (OFI) segenegi[Secili degil] (nO) olarak ayarlandiginda [Anahtarlama frek.] (SFr) 4 kHz degerinde kalacaktir. Eger
gereksiniminiz 2,5 kHz ise ilk olarak [Anahtarlama frek.] (SFr) secenegini resetlemeniz gerekmektedir.
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Bu belge i inde bir parametrenin bulunmas

Bir parametreyle ilgili agiklamalar bulmak igin asagidaki sekilde yol gésteriimektedir:

¥ Dahili ekran terminali ile birlikte: Dogrudan parametre kodu dizininin kullaniimasi, sayfa 230 gdsterilen parametrenin ayrintilarini
veren sayfay! bulmak igin.

¥ Grafikli ekran terminali ile birlikte: Gerekli parametreyi segin ve ( F1): [Code] tusuna basin. Tusa basili tutarken, adi yerine parametre

kodu géruntilenir.

Ornek: ACC
RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz
1.3 AYARLAR 1.3 AYARLAR
: Kod -
Rampa adimi: 01 Rampa adimi: 01
Hizlanma 9,51s ACC 9,51s
Yavaglama: 9,67 s Yavaglama: 9,67 s
Hizlanma 2: 12,58 s Hizlanma 2: 12,58 s
Yavaglama 2: 13,45s Yavaslama 2: 13,45s
Kod << >> T/K Kod << >> T/K

Sonra gdsterilen parametrenin ayrintilarini veren sayfayi bulmak igin parametre kodu dizinini kullanin, sayfa 230.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM RUN Term +0,00 Hz REM
Hz ENT Hz ENT 1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
- AN MNU A 1 SURUCU MENUSU
2 ERISIM SEVIYESI 1.2 IZLEME Customized macro
3 AG/KAYDET 1.3 AYARLAR Standart mot. frek.
4 SIFRE 1.4 MOTOR KONTROL Input phase loss
5 LANGUAGE 1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Kod << > T/K
Kod T/K Kod << >> T/K

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acllis

4>| XXX |Kontro| cihazi durumunu

[1.1-HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menisu hizli yolverme igin kullanilabilir; bu da, birgok uygulama igin yeterlidir.

Bu menudeki parametreler, asagidaki durumlar haricinde sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir run (¢alistir) komutu
olmadiginda degistirilebilir:

+ Otomatik hassas ayar durumu; motorun ¢alismasina sebep olur

¥ Ayarlama parametreleri, sayfa 36

Not: [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menlsU parametreleri, sonrakiler dncekilere bagimh oldugundan gérindikleri sirada
girilmelidirler.

("Drnegin, [2/3 telli kontrol] (tCC) , tim diger parametrelerden énce konfiglire edilmelidir.

[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menlst, ayrica veya diger hiz kontrol cihazi mentilerinden énce konfigiire edilmelidir. Eger 6nceden
herhangi birinde, ézellikle de [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) Gzerinde bir degisiklik yapiimigsa, kimi [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)
parametreleri degistirilebilir, &rnegin bir senkron motor secildiginde motor parametrelerinin degistiriimesi gerektigi gibi. Baska bir hiz kontrol
cihazi konfiglirasyon mentistinii degistirdikten sonra [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menisiine donmek gerekli degildir ancak herhangi
bir tehlikesi de yoktur. Bu bélimde gereksiz karmasiklik meydana getirmemek igin baska bir konfiglirasyon menisinin degistiriimesi
sonrasindaki degisiklikler anlatiimamaktadir.

Makro konfigiirasyon

Makro konfigiirasyonu, belirli bir uygulama alani igin fonksiyonlarin konfigiirasyonunu hizlandirma araglari saglar.
5 makro konfiglirasyonu bulunmaktadir:

+ Start/Stop

+ Genel kullanim

+ PID regulator

* Haberlesme barasi

» Fan/Pompa (fabrika ayari)

Bir makro konfiglirasyonunu segcmek, bu makro konfiglirasyonundaki parametrelerin atamasini yapar.

Her makro konfiglirasyonu diger menilerden degistirilebilmeye devam eder.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

Makro konfiglirasyonu parametreleri
Girig/gikiglarin atanmasi

G:(risl [Start/Stop] [Gen. Uyg.] [PID Kontrol] [Haberlesme] [Fan-Pompa]
GIKIS
Al [Ref.1 Kanali] [Ref.1 Kanali] [Ref.1 Kanali] (PID [Ref.2 Kanali] [Ref.1 Kanali]
referansi) ([Ref.1 Kanali] = dahili
Modbus) (1)
Al2 [Secili degil] [Summing ref. 2] [PID feedback] [Secili degil] [Ref.1B kanali]
AO1 [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.]
R1 [Src. hata yok] [Src. hata yok] [Src. hata yokK] [Src. hata yokK] [Src. hata yok]
R2 [Segcili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Drv running]
LI (2 telli) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]
LI2 (2 telli) [Fault reset] [Reverse] [Fault reset] [Fault reset] [Segcili degil]
LI3 (2 telli) [Secili degil] [Jog] [PID integral reset] [Ref.2 anahtarlama] [Ref.1B.anahtarlama]
LI4 (2 telli) [Secili degil] [Fault reset] [2 preset PID ref.] [Forced local] [Fault reset]
LI5 (2 telli) [Secili degil] [Torque limitation] [4 preset PID ref.] [Secili degil] [Segcili degil]
LI6 (2-wire) [Segili degil] [Segili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Segili degil]
LI1 (3-telli) Stop Stop Stop Stop Stop
LI2 (3-telli) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]
LI3 (3-telli) [Fault reset] [Reverse] [Fault reset] [Fault reset] [Secili degil]
LI4 (3-telli) [Secili degil] [Jog] [PID integral reset] [Ref.2 anahtarlama] [Ref.1B.anahtarlama]
LI5 (3-telli) [Secili degil] [Fault reset] [2 preset PID ref.] [Forced local] [Fault reset]
LI6 (3-telli) [Secili degil] [Torque limitation] [4 preset PID ref.] [Secili degil] [Secili degil]
Opsiyon kartlari
LI7 - LI14 arasi |[Secili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Secili degil]
LO1 - LO4 aras! |[Segili degil] [Segili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Segili degil]
R3/R4 [Segili degil] [Segili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Segili degil]
Al3, Al4 [Segcili degil] [Segcili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Segcili degil]
Darbe girisi [Secili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Secili degil] [Secili degil]
AO2 [I motor] [l motor] [I motor] [I motor] [I motor]
AO3 [Secili degil] [Segili degil] [PID Output] [Segcili degil] [Segili degil]
Grafikli ekran terminali tuslari
F1 tusu [Segili degil] [Segili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Segili degil]
F2, F3 tuslan [Segili degil] [Segili degil] [Segcili degil] [Segcili degil] [Segili degil]
F4 tusu [T/K] [T/K] [T/K] [T/K] [T/K]
(Grafikli ekran terminali |(Grafikli ekran terminali |(Grafikli ekran terminali | (Grafikli ekran terminali |(Grafikli ekran terminali
izerinden kontrol) tizerinden kontrol) tizerinden kontrol) tizerinden kontrol) tizerinden kontrol)

|:| 3 telli kontrolde, LI1 giriglerinin LI7 degistirme tuglarina atanmasi.

(1) Dahili Modbus ile calismak igin énce [Modbus Address] 6nce (Add) konfiglirasyonunun yapilmasi gerekir, sayfa 197.

Motor kontrol tipi
+ [Gen. Uyg.] (GEn) makro konfiglrasyonu: [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC V] (UUC).

« Diger makro konfiglirasyonlari: [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Enerji tasarruf] (nLd).

Not: Bu atamalar, makro konfiglirasyonunda her degisiklik yapildiginda yeniden yiklenir.

Fabrika ayarlarina dénus:
[Ayar kaynagi] (FCSI) = [Macro-Conf] (Inl) sayfa 204 ile fabrika ayarlarina geri dénulmesi, secili makro konfiglirasyonunu geri yiikleyecektir.

[Makro ayari] (CFG) parametresinin kaybolmasina ragmen [Kisisel makro ayari] (CCFG) parametresi degismez.

& Not:

» Parametre tablolarindaki fabrika ayarlari [Makro ayari] (CFG) = [Fan-Pompa] (PnF) segenegine karsilik gelmektedir. Bu,
fabrikada ayarlanmis makro konfigiirasyonudur.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

Kod

| Ad/Agiklama

\ Ayar araligi: Fabrika ayan

TtCC

2C
3C

M [2/3 telli kontrol] [2 wire] (2C)

Vv [2telli] (2C)
v [3telli] 30)

2 telli kontrol: Bu, ¢alistirma ve durdurmayi kumanda eden giris durumu (0 veya 1) veya gegislerdir (0'dan 1'e

veya 1'den 0'a).

“Source” kablo baglantisina érnek:

L Litsiler
LIx: geri

3 telli kumanda (darbeli kumanda): Yolvermeyi kumanda etmek icin “ileri” veya “geri” darbe, durdurmayi
kumanda etmek i¢in “durdurma” darbesi yeterlidir.

“Kaynak” kablo baglantisina érnek:
| LI1: durdurma

LI2: ileri
LIx: geri

| +24 L1 L2 Lix

E/ENE

A UYARI

BEKLENMEYEN EKIiPMAN ISLEMi

[2/3 telli kontrol] (tCC) parametresinin atamasini degistirmek icin 2 sn boyunca “ENT” tusuna basin.
Asagidaki fonksiyon: [2 telli tip] (tCt) sayfa78 ve ayrica lojik giris atayan tim fonksiyonlar fabrika
ayarlarina geri dénecektir.

Ozellestirildikten sonra secili makro konfigiirasyonu da resetlenecektir (6zel ayarlar silinecektir).

Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

CFG

StS
GEn
Pid
NnEt
PnF

[Fan-Pompa] (PnF)

M [Makro ayari]

[Start/Stop] (StS): Yolverme/durdurma
[Gen. Uyg.] (GEn): Genel kullanim
[PID Kontrol] (PId): PID regiilasyon
[Haberlesme] (nEt): Haberlesme barasi
[Fan-Pompa] (PnF): Pompalar/fanlar

<<<K<<K<

A UYARI
BEKLENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

[Makro ayari] (CFG) parametresinin atamasini degistirmek i¢in 2 sn boyunca “ENT” tusuna basili
tutun.

Secili makro konfiglrasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol
edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

CCFG

YES

M [Kigisel makro ayari]

Salt okunabilir parametre, sadece en az bir makro konfiglirasyon parametresi degistiriimisse gériintulenir.
Vv [Segili] (YES)
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayar
bFr M [Standart mot. frek.] [50Hz IEC] (50)
50 V [50Hz IEC] (50): IEC.
60 V [60Hz NEMA] (60): NEMA.
Bu parametre asagidaki parametrelerin én ayarlarini degistirir: [Nom. mot. frekansi] (nPr), [Nom. motor ger.]
(UnS), [Rated drive current] (nCr), [Nom. mot. frekansi] (FrS), [Nom. motor hizi] (nSP) ve [Maksimum frekans]
(tFr) asagida, [Motor termal akimi] (ItH) sayfa 36, [Yliksek Hiz] (HSP) sayfa 36.
1PL M [Input phase loss] Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore
noO V [Yoksay] (nO): Hata yok sayildi, kontrol cihazi, tek fazli bir besleme veya bara (izerinden besleniyorsa
kullanihir.
YES Vv [Serbes durug] (YES): Hata, serbest durusta.
Bir fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi hata moduna geger [Input phase loss] (IPL) fakat 2 veya 3
fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi, disuk gerilim hatasinda acgilana kadar ¢calismaya devam eder.
Bu parametreye sadece ATV61H037M3 - HU75M3 kontrol cihazlari Gzerindeki bu mentden erigilebilir (tek
fazli beslemeyle kullanilir).
nPr M [Nom. mot. frekanSI] HI% kont_rol C|f.1.a2| HI% kont_rol C|r.1.a2|
degerlerine gore degerlerine gbre
Nominal motor glct, [Standart mot. frek.] (bFr) = [50 Hz IEC] (50) ise [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz
NEMA] (60) ise HP cinsinden verilir.
uns Hiz kontrol cihazi Hiz kontrol cihazi
M [Nom' motor ger'] degerlerine gore degeri ve [Standart
mot. frek.] (bFr) gére
isim plakasinda yazili olan nominal motor gerilimi.
ATV61pppM3: 100 - 240 V
ATV61pppN4: 200 - 480 V
nCr Degere gére 0,25 - Hiz kontrol cihazi
M [Nom' motor aklml] 1,1 veya1,2Hz (1) degeri ve [Standart
mot. frek.] (bFr) gére
isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi.
Frs M [Nom. mot. frekanS|] degere gbre 10 - 500 | 50 Hz
arasi veya 1,000 Hz
isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi.
Fabrika ayari 50 Hz'dir veya eg@er [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanmigsa én ayar 60 Hz'dir.
nsSP M [Nom motor hIZI] 0-60.000 rpm Hiz kontrol cihazi
: degerlerine goére
isim plakasinda yazili olan nominal motor devri.
Dahili ekran terminalinde 0 - 9.999 rpm sonra 10.00 - 60.00 krpm.
Isim plakasinda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmigse, nominal devri
asagidaki sekilde hesaplayin.
» Nominal devir = Senkronize devir x 100 - ylzde cinsinden
kayma
veya 50 - Hz cinsinden
» Nominal hiz = Senkronize hiz x (50 Hz motorlar)
veya kay'ma.
+ Nominal hiz = Senkronize hiz x BURLLA IS ITECT (60 Hz motorlar)
kayma
<«Fr M [MakSimum frekanS] degere gbre 10 - 500 | 60 Hz

arasi veya 1,000 Hz

Fabrika ayari 60 Hz'dir, eger [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarliysa 72 Hz olarak ayarlayin.

Maksimum deger asagidaki kosullar tarafindan sinirlandiriimistir:

* [Nom. mot. frekansi] (FrS) deg@erinin 10 katindan fazla olmamalidir.

¥ 500 Hz ve 1,000 Hz arasindaki degerler sadece V/F kontrollinde ve ATV61Hppp icin 37 kW (50 HP) ve
ATV61W icin 45 kW (60 HP) ile sinirli glic degerleri icin mimkiindirppp. Bu durumda énce [Motor kontrol
tipi] (Ctt) parametresini sonra [Maksimum frekans] (tFr) parametresini konfiglre edin.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

| Kod | Ad/Agiklama Fabrika ayari |
tUn M [Ototanlma] [Secili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Otomatik hassas ayar gergeklestiriimedi.
YES V [Segili] (YES): Otomatik hassas ayar miimkiin olan en kisa sirede gergeklestirilir ve parametre otomatik
Y p iId olarak [Yapildi] (Yapildi) moduna gecer.
V [Yapildi] (Yapildi): Bu degerler kullanildiginda, otomatik hassas ayarin en son yapildigi zaman verilir.
Dikkat :
+ Tdm motor parametrelerinin ((Nom. motor ger.] (UnS), [Nom. mot. frekansi] (FrS), [Nom. motor akimi] (nCr),
[Nom. motor hizi] (nSP), [Nom. mot. frekansi] (nPr)) otomatik ince ayar 6ncesinde dogru olarak konfiglre
edilmis olmasi ¢ok énemlidir.
Otomatik ince ayar gercgeklestirildikien sonra bu parametrelerden bir ya da birden fazlasinin degistiriimesi
durumunda [Ototanima] (tUn) segenegi[Secili degil] (nO) degerine geri ddnecektir ve prosedirin
tekrarlanmasi gerekmektedir.
+ Otomatik hassas ayar sadece higbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir logic girise bir “serbest durus”
veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmalidir (0’da aktiftir).
+ Otomatik hassas ayar, otomatik hassas ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tirlii ¢alistir ve 6n aki
komutundan éncelikli olarak ele alinir.
¥ Eger otomatik hassas ayar basarisiz olursa hiz kontrol cihazi [Secili degil] (nO) gésterir, [Ototanima hata
ynt.] (tnL) sayfa 189, konfigiirasyonuna bagl_l olarak, [Auto-tuning] (tnF) hata moduna gecebilir.
» Otomatik hassas ayar 1 — 2 saniye surebilir. Islemi bélmeyin. Ekranin “[Yapildi] (Yapildi)” veya “[Secili degil]
(nO)” olarak degismesini bekleyin.
(&= Not: Otomatik hassas ayar sirasinda motor nominal akimda calisir.
tus M [Ototanima durumul] [Yapiimadi] (tAb)
(sadece bilgi amaglidir, degistirilemez)
TAb V [Yapilmadi] (tAb): Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator rezistér degeri kullanilir.
PENd Vv [Beklemede] (PEnd): Otomatik hassas ayar talep edilmis ancak heniiz yapiimamustir.
ProG V [lslemde] (PrOG): Otomatik hassas ayar islemi devam ediyor.
FAIL Vv [Basarisiz] (FAIL): Otomatik hassas ayar islemi basarisiz olmustur.
Y p Id V [Yapildi] (Yapildi): Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile élillen stator rezistdrii, motoru kontrol etmek icin
kullanilir.
PHr || M [Cikis motor y6ndi] [ABC] (AbC)
AbC V [ABC] (AbC): ileri
ACb V [ACB] (ACb): Geri
Bu parametre, kablo baglantisini degistirmeden motor dénme yénini ters ¢evirmek icin kullanilabilir.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler

| Kod | Ad/Agiklama Fabrika ayari
1tH M [MOtOI’ termal ak|m|] Degere bagli olarak 0 | Hiz kontrol cihazi
-1,1veya1,21In(1) degerlerine goére

isim plakasinda belirtilen nominal akima ayarlanacak olan motor termik koruma akimi.

ACC M [H|z|anma] 0.1-999,9s 3,0 sn
0'dan [Nom. mot. frekansi] (FrS) degerine hizlanma siresi (sayfa 33). Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.

dEC M [YaVa§|ama] 0.1-9999s 3,0 sn
[Nom. mot. frekansi] (FrS) (sayfa 33) - 0 arasi yavaslama siiresi. Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.

LSP M [Dusik Hiz] 0
Motor frekansi minimum referansta, 0 ve [Yiksek Hiz] (HSP) degeri arasinda ayarlanabilir.

HSP || M [Yiksek Hiz] S0z

Motor frekansi maksimum referansta, [Disik Hiz] (LSP) ve [Maksimum frekans] (tFr) arasinda bir degere
ayarlanabilir. Fabrika ayari, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60Hz NEMA] (60) oldugunda 60 Hz degerine degisir.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00

Hz
ANA MENU
2 ERISIM SEVIYESI
3 AC/KAYDET
4 SIFRE
5 LANGUAGE
Kod T/K

REM

ENT

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Aclilis

o]

Kontrol cihazi durumunu

RDY Term +0,00

Hz

REM

1 SURUCU MENUSU

» 1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 IZLEME

1.3 AYARLAR

1.4 MOTOR KONTROL

1.5 GiRIS-CIKIS AYARLARI

ENT

"’ |

Kod << >>

TK

RUN Term +0,00 Hz

1.2 IZLEME

REM

PROG. CARD I/O MAP

HABERLESME
DURUMU

Alarm groups
HMI Frequency ref.
Kod << >> T/IK
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Bu mendi, giris/¢ikiglari, kontrol cihazi dahili durum ve degerlerini ve haberlesme veri ve degerlerini gériintllemek igin kullanilir.

RUN Term  +50,00 Hz REM
1.2 IZLEME
> C/C
PROG. CARD /O MAP — P Varsa "Controller Inside" kartin G/C'si
HABERLESME DURUMU ——® Haberlesme veri ve degerleri
Alarm gruplari:
HIMI Frekans ref.: :I p Hiz kontrol cihazi dahili durum ve degerleri (okz. sayfa 43)
Kod << >> T/K -
RUN _ Term  +50,00Hz REM Bir ekrandan digerine gegis
S NG LﬁF"fAP (LOGIC INPUT MAP'dan
NALOG INPUTS IMAGE FREQ. SIGNAL IMAGE (.akranllna)
LOGIC OUTPUT MAP gezinme b.u.tc.)nunun cevrilmesiyle
ANALOG OUTPUTS IMAGE gerceklestirilir.
FREQ. SIGNAL IMAGE
Kod T/K
H 0 RUN Term-{}- +50,00 Hz REM Segili giri§ veya Qlkl§ RUN Term _+50,00 Hz REM
Durumu LOGIC INPUT MAP konfigiirasyonuna erigim: : LI1 assignment
E PR LI LI2 LI3 L4 LI5 L6 LI7 ENT tzerine basin leri
; P I O . ' Pre Fluxing
L8 LI9 LIO L1 LIH2LH3LI14 > |11 On Delay : 0oms
1
Duumu | ' f W W W W W
<< >> T/K << >> T/K
RUN Term  +50,00 Hz REM RUN Term  +50,00 Hz REM
ANALOG INPUTS IMAGE ENT Al assignment
P Rt el
Al2 : 2,35 mA Cebri lokal
Moment referansi
Al1 Min. deger 0,0V
Al1 Maks. deger 10,0V
Kod << >> T/K T/K
RUN Term  +50,00 Hz REM ENT > RUN Term  +50,00 Hz REM
LOGIC OUTPUT MAP LO1 assignment
&) 0Durumu [R1 Rz LO Yok
® 8 ® LO1 delay time : 0ms
¢4 1 Durumu LO1 active at : 1
LOA: 0000000000000010b LO1 holding time ~ : 0ms
<< >> T/K << >> T/K
RUN Term  +50,00 Hz REM ENT RUN Term  +50,00 Hz REM
ANALOG OUTPUTS IMAGE > AO1 assignment
AO1 : 9,87V Motor freq.
AO1 min output : 4 mA
AO1 max output ~ : 20 mA
AO1 Filter : 10ms
Kod << >> T/K T/K
ENT
|
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RUN

Term +50,00 Hz REM

FREQ. SIGNAL IMAGE

RUN Term  +50,00 Hz REM

Darbe girisi atamasi

RP girisi : 25,45 kHz Frequency ref. (Frekans ref.)
EnKoaer H o KHZ RPMim. oeger H 2 KAZ
RP Maks. deger  : 50 kHz
RP filter : 0ms
Kod << >> T/K T/K
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

"Controller Inside" karti G/C

H 0

Durumu

1
Durumu

H 0

Durumu

1
Durumu

RUN Term +50,00 Hz REM

PROG. CARD I/O MAP
PROG CARD LI MAP
PROG CARD LO MAP
PROG. CARD AO MAP

Kod T/K

RUN Term  +50,00 Hz REM
PROG CARD LI MAP
LI51 LI52 LI53 LI54 LI55 LI56 LI57 LI58

A B EE N

LI59 LI6O
1
o
<< >> T/K
RUN Term  +50,00 Hz REM
PROG CARD Al MAP

Al51 : 0.000 mA
Al52 : 9,87V

Kod << >> TK

RUN Term +50,00 Hz REM
PROG CARD LO MAP
LO51 LO52 LO53 LO54 LOS5 LO56

1
0

<< >> T/K

RUN Term  +50,00 Hz REM
PROG. CARD AO MAP

Bir ekrandan digerine gegis (PROG
CARD LI MAP'dan

PROG. CARD AO MAP ekranina)
gezinme butonunun cevrilmesiyle

gergeklestirilir.

RUN Term  +50,00 Hz REM
Al51
ENT >
0,000 mA
Min = 0,001 Max = 20,000
<< >> T/K

AO51 : 0,000 mA
AO52 : 9,87V
Kod << >> T/K

RUN Term  +50,00 Hz REM
AO51
ENT >
0,000 mA
Min = 0,001 Max = 20,000
<< >> TK
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Haberlesme
RUN Term  +50,00 Hz REM
HABERLESME DURUMU
Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: -12,5Hz
ETA status word: 2153 Hex
Kod T/K

W3141: F230 Hex
W2050: F230 Hex
W4325: F230 Hex
W0894: F230 Hex
HAB. GIR. TARAMASI DRM.

[HABERLESME DURUMU], kontrol veya referans icin kullanilan haberlegme tiplerini,
bunlara karsilik gelen komut ve referans degerlerini, durum komutunu, [KONT. PANELI

AYARLARI] menusiunde segilen komutlari, vs. gésterir.

Ekran formati (on altilik veya ondalik), [KONT. PANELI AYARLARI] meniistinden

konfiglre edilebilir.

HAB. GIR. TARAMASI DRM.

RUN Term  +50,00 Hz REM

CMD. WORD IMAGE
FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG
CANopen MAP

PROG. CARD SCANNER

HAB. GIR. TARAMASI DRM.

Com Scan Int val.:
Com Scan In2 val.:
Com Scan In3 val.:
Com Scan In4 val.:
Com Scan In5 val.:

o O O o o

Kod T/IK

RUN Term +50,00 Hz REM

Com Scan In6 val.: 0
Com Scan In7 val.: 0
Com Scan In8 val.: 0

HAB. GIR. TARAMASI DRM.

RUN Term  +50,00 Hz REM

CMD. WORD IMAGE

Com Scan Out1 val.: 0
Com Scan Out2 val.: 0
Com Scan Out3 val.: 0
Com Scan Out4 val.: 0
Com Scan Out5 val.: 0
Kod TK
Com Scan Out6 val.: 0
Com Scan Out7 val.: 0
Com Scan Out8 val.: 0

Modbus cmd.: 0000 Hex.
CANopen cmd.: 0000 Hex.
COM. card cmd.: 0000 Hex.
Prog. card cmd: 0000 Hex.
Kod T/K

RUN Term  +50,00 Hz REM

FREQ. REF. WORD MAP

[HAB. GIR. TARAMASI DRM.] ve [HAB. GIR. TARAMASI DRM.]:
Kayitlarin géruntilenmesi, dahili Modbus ve fieldbus kartlari icin periyodik olarak degistirilir (8 giris ve 8 ¢ikig).

Modbus ref.: 0,0 Hz
CANopen ref.: 0,0 Hz
Ref. Com. card: 0,0 Hz
Prog. Card ref: 0,0 Hz
Kod TK
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Haberlesme (devami)

RUN Term  +50,00 Hz REM
HABERLESME DURUMU
Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: -125Hz
ETA status word: 2153 Hex
Kod T/K
W3141 : F230 Hex
W2050 : F230 Hex

W4325 1 F230 Hex >

W0894 : F230 Hex
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
HAB. GIR. TARAMASI| DRM.
CMD. WORD IMAGE

FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG

CANopen MAP
PROG. CARD SCANNER

LED'lerin durumu, periyodik veriler, adres, hiz ve
format, vs., her bir bara icin saglanmistir.

& LED kapali
o9 LED acik

Modbus Ulzerinden haberlesme

RUN Term +50,00 Hz REM
MODBUS NETWORK DIAG

COM LED : ®

Mb NET frames nb.

Mb NET CRC errors

Kod T/K

RUN Term  +50,00 Hz REM
MODBUS HMI DIAG

COM LED : (3}

Mb HMI frames nb.

Mb HMI CRC errors

Kod T/IK

CANopen Uzerinden

haberlesme

RUN Term  +50,00 Hz REM
CANopen MAP

RUN LED : R

Grafikli ekran terminali izerinden haberlesme

Ag aracini kullanan
PDO konfiglrasyonu.
Bazi PDO'lar
kullanilamaz.

RUN Term  +50,00 Hz REM

PDO1 IMAGE

ERR LED : 039]
PDO1 IMAGE

PDO2 IMAGE
PDO3 IMAGE

Kod T/K

Canopen NMT durumu

TX PDO sayisi 0

RX PDO sayisi 0
Hata kodlari 0
RX Hata Sayaci 0
TX Hata Sayaci 0

PDO  gorantlleri, sadece
CANopen etkinlestiriimise (OFF
disinda adres) ve PDO'lar
etkinse gorinebilir.

Received PDO1-1 : FDBA Hex
Received PDO1-2
Received PDO1-3
Received PDO1-4
Transmit PDO1-1 : FDBA Hex

Kod TK

Transmit PDO1-2
Transmit PDO1-3
Transmit PDO1-4

RUN Term +50,00 Hz REM

PDO2 IMAGE

Received PDO2-1 : FDBA Hex
Received PDO2-2
Received PDO2-3
Received PDO2-4
Transmit PDO2-1 : FDBA Hex

Kod T/K

Transmit PDO2-2
Transmit PDO2-3
Transmit PDO2-4

RUN Term  +50,00 Hz REM

PDO3 IMAGE

Received PDO3-1 : FDBA Hex
Received PDO3-2
Received PDO3-3
Received PDO3-4
Transmit PDO3-1 : FDBA Hex

Kod TIK

Transmit PDO3-2
Transmit PDO3-3
Transmit PDO3-4
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Haberlesme (devami)

RUN Term  +50,00 Hz REM

HABERLESME DURUMU

Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: -12,5Hz
ETA status word: 2153 Hex
Kod T/K

W3141 : F230 Hex
W2050 : F230 Hex
W4325 : F230 Hex
W0894 : F230 Hex

HAB. GIR. TARAMASI DRM.
HAB. GIR. TARAMASI| DRM.
CMD. WORD IMAGE

FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG
CANopen MAP

PROG. CARD SCANNER

"Controller Inside" karti

RUN Term

+50,00 Hz REM

Input scanner

RUN Term  +50,00 Hz REM

PROG. CARD SCANNER

Prg.card. scanin 1:
Prg.card. scan in 2:
Prg.card. scan in 3:
Prg.card. scan in 4:
Prg.card. scan in 5:

o ©o o oo

[Giris tarayicisi] ve [Cikis tarayacisi]:

Kod

TIK

Input scanner

Output scanner

Kod T/K

Kayitlarin géruntilenmesi periyodik olarak degistirilir (8 giris ve 8 ¢ikig).

Prg.card. scan in 6:
Prg.card. scanin 7:
Prg.card. scan in 8:

o o

RUN Term  +50,00 Hz REM

Output scanner

Prog.card.scan Out1:
Prog.card.scan Out2:
Prog.card.scan Out3:
Prog.card.scan Out4:
Prog.card.scan Out5:

o O o oo

Kod

TK

Prog.card.scan Out6:
Prog.card.scan Out7:
Prog.card.scan Out8:

o o
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte
Hiz kontrol cihazi dahili durumlan ve degerleri

Ad/Agiklama

[HMI frekans

[Motor torku]

(PEY)

[DIGER
(SSt-)

[Alarm gruplar] (ALGr)

ref.] (LFr)

[Dahili PID ref.] (rP)

[Carpma katsayisi] (MFr)
[Frekans ref.] (FrH)
[Cikis frekansi] (rFr)
[Motor akimi] (LCr)
[Motor hizi] (SPd)

[Motor gerilimi] (UOP)
[Motor glcu] (OPr)

(Otr)

[Sebeke gerilimi] (ULn)
[Motor termik durum] (tHr)
[Suricu termik durumu] (tHd)
[Fren dir. term.
[Surtcl gucd] (IPr)
[Tuketim] (IPHr)

[Mot. calisma zamani] (rtH)
[Sirucu calisma zamani] (PtH)
[Calisma siresi sayacl]

durum] (tHb)

[IGBT alarm sayaci] (tAC)
[PID referansi] (rPC)

[PID geribesleme] (rPF)
[PID hata] (rPE)

[PID hata] (rPO)
[Tarih/Saat] (CLO)

[----2] (002)
[--- - 3] (003)
[---- 4] (004)
[--- - 51 (005)
[-- - - 61 (006)

[Aktif ayar] (CnFS)
[Kullanilan par.
[ALARMLAR] (ALr-)

seti] (CFPS)

DURUMLAR]

Gegerli alarm grup numaralari
Hz cinsinden. Grafikli ekran terminali Gizerinden frekans referansi (fonksiyon konfigiire edilmisse erisilebilir)
proses degeri olarak. Grafikli ekran terminali Gzerinden PID referansi (fonksiyon konfiglre edilmisse
erigilebilir)
% degeri olarak ( [Multiplier ref. -] (MA2,MA3) sayfa 121 atanmigsa erisilebilir)
Hz cinsinden.
Hz cinsinden.
A cinsinden
rpm cinsinden
V cinsinden
nominal glicin % degeri olarak.
nominal momentin % degeri olarak
V cinsinden. DC barasi, ¢alisan motor veya durdurulmus motor agisindan hat gerilimi
% degeri olarak
% degeri olarak
% degeri olarak (sadece yuksek degerli kontrol cihazlarindan erisilebilir)
kW cinsinden (striiciniin tikettidi elektrik glicl)
Wh, kWh veya MWh cinsinden (slrlcinin birikmis elektrik tiketimi)
saniye, dakika veya saat cinsinden (motorun acik kaldigi sire)
saniye, dakika veya saat cinsinden (sirlicunun acik kaldigi sure)
saat cinsinden (islemin agik kaldigi sure) Suriict degistiriimisse bu parametre kullanici tarafindan énceki
slrelerin kaydini tutmak amaciyla baglatilabilir.
saniye cinsinden (“IGBT temperature” alarminin etkin oldugu toplam stre)
bir proses degeri olarak (PID fonksiyonu konfiglre edilmisse erisilebilir)
bir proses degeri olarak (PID fonksiyonu konfigiire edilmisse erisilebilir)
bir proses degeri olarak (PID fonksiyonu konfigiire edilmisse erisilebilir)
Hz cinsinden (PID fonksiyonu konfigiire edilmisse erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan Uretilen gecerli tarih ve saat (kart takilmissa erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan Gretilen komut (kart takilmissa erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan tretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan Uretilen komut (kart takilmissa erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan uretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
"Controller Inside" karti tarafindan Gretilen komut (kart takilmissa erisilebilir)
Aktif konfiglirasyon [Config. n°0, 1 or 2]
[Set n°1, 2 or 3] (parametre anahtarlama etkinlestiriimisse erigilebilir, bkz. sayfa 163)
Gegerli alarmlarin listesi. Bir alarm varsa bir .~ belirir.
ikincil durumlarin listesi:
- [Motor akilamada] (FLX): Motor akisi
- [PTC1 alarm] (PtC1): Algilayici alarmi 1
- [PTC2 alarm] (PtC2): Algilayici alarmi 2
- [LI6=PTC alarm] (PtC3): LI6 = PTC algilayici alarmlari
- [Hizh durus islemde] (FSt): Hizh durus ilerlemekte
- [Akim esigi] (CtA): Gegerli esige erigildi
- [Frekans esigi] (FtA): Frekans esigine erisildi
- [2. frekans esigi] (F2A): 2. frekans esigine erisildi
- [Referans ulasildi] (SrA): Frekans referansina erisildi
- [Motor termik ulasildi] (tSA): Motor 1 termik durumuna erisildi
- [Harici hata alarmi] (EtF): Harici hata alarmi
- [Otomatik baslatma] (AUtO): Otomatik tekrar yolverme ilerlemekte
- [Remote] (FtL) : Hat modu kontroll
- [Otomatik tanima] (tUn): Otomatik hassas ayar gercgeklestiriyor
- [Dusik gerilim] (USA): Dusuk gerilim alarmi
- [Ayar 1 aktif] (CnF1): Konfiglirasyon 1 etkin
- [Ayar 2 akitif] (CnF2): Konfiglirasyon 2 etkin
- [HSP ulasildi] (FLA): Yuksek hiza erigildi
- [Set 1 aktif] (CFP1): Parametre seti 1 etkin
- [Set 2 aktif] (CFP2): Parametre seti 2 etkin
- [Set 3 aktif] (CFP3): Parametre seti 3 etkin
- [Frenlemede] (brS): Hiz kontrol cihazi frenleme yapiyor
- [DC bara doluyor] (dbL): DC barasi yUkliyor

—_— =
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte

Bu mend, hiz kontrol cihazi giriglerini, durumlari ve dahili degerleri géstermek igin kullanilabilir.

| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

L14A

All1A
Al2A
AlI3A
Al4A

Her bir girise atanan fonksiyonlari géstermek icin kullanilabilir. Higbir fonksiyon atanmamigsa, nO gdsterilir.
Fonksiyonlar arasinda gezinmek igin A ve W ok tuslarini kullanin. Ayni girise birden fazla fonksiyon
atanmissa, bunlarin uyumlu oldugundan emin olun.

LI1- LI8 arasi logic girislerin durumunu gériintilemek igin kullanilabilir
(ekran bélme atamasi: ylksek = 1, dislk = 0)

1 . | L | r- - r= -1
Durum l__I I__' I__l I__'
T I e
LIt L2 LI3 L4 LI5 Lie LI7 LI8
Yukaridaki 6rnekte: LI1 ve LI6 1°de; LI2 — LI5 arasi ve LI7 ile LI8 0’dadir.

LI19 - LI14 arasi logic giriglerin durumu ve PR (Power Removal) gériintilemek igin kullanilir
(ekran bélme atamasi: yiksek = 1, disik = 0)

1 - - [ | == ==
Durum I__' I__' I__l I__l
T I N I
L - = [ - -4 [ |
LI9 LHO L1 LH2 LH3 LI4 PR
Yukaridaki érnekte: LI9 ve LI14 1'de, LI10 - LI13 arasi 0'da ve PR (Power Removal) 1'dedir.

Her bir girise atanan fonksiyonlari géstermek icin kullanilabilir. Hi¢bir fonksiyon atanmamigsa, nO gésterilir.
Fonksiyonlar arasinda gezinmek igin A ve W ok tuslarini kullanin. Ayni girise birden fazla fonksiyon
atanmissa, bunlarin uyumlu oldugundan emin olun.
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte
Hiz kontrol cihazi dahili durumlan ve degerleri

|  Kod Ad/A klama Birim |
ALGIr Alarm gruplar : Gegerli alarm grup numaralari
rP1 Dahili PID referans : Grafikli ekran terminali izerinden PID referansi (fonksiyon konfigiire edilmisse proses
erisilebilir). degeri olarak
MFIr arpma katsay s ([Multiplier ref. -] (MA2,MA3) sayfa121 atanm sa eri ilebilir) %
FrH Referans frekans . (Frekans ref.) Hz
rEr k frekans Hz
LCr Motor ak m A
sSPd Motor speed (Motor devri) rpm
UOP Motor gerilimi Vv
OPr Motor g c %
otr Motor momenti %
uLn Hat gerilimi: DC barasi, ¢alisan motor veya durdurulmus motor agisindan hat gerilimi. \Y%
tHr Motor termik durumu %
tHd H z kontrol cihaz termik hali Y%
tHb DBR termik durumu: Sadece yiiksek degerli kontrol cihazlarinda erigilebilir. %
1IPr Srcnntkettiielektrik g c W veya kW
I1PHr S r ¢ n n toplam elektrik t ketimi Wh, kWh
veya MWh
rtH al masresi: Motorun agik kaldigi toplam sire saniye,
dakika veya
PtH A ks resi: Kontrol cihazinin agik kaldigi toplam siire saat
PEtL lemina kkald sre: saatcinsinden. Siriicl degistiriimisse bu parametre kullanici tarafindan énceki saat
sirelerin kaydini tutmak amaciyla baglatilabilir.
€AC IGBT alarm sayac : “IGBT sicakhgi” alarminin etkin oldugu toplam silire saniye
rPC PID referans : PID fonksiyonu konfiglre edilmigse erigilebilir proses
degeri olarak
rPE PID geri besleme: PID fonksiyonu konfigire edilmisse erigilebilir
rPE PID hatas : PID fonksiyonu konfiglire edilmisse erisilebilir
rPO PID k : PID fonksiyonu konfigiire edilmigse erisilebilir Hz
CLO tIME, dAY: "Controller Inside" karti tarafindan uretilen gegerli tarih ve saat (kart takilmigsa erisilebilir)
002 - - - = 2: "Controller Inside" kart tarafindan uretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
003 - - - - 3: "Controller Inside" karti tarafindan uretilen komut (kart takilmissa erigilebilir)
004 - - --4: "Controller Inside" karti tarafindan tretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
005 - - - - 5: "Controller Inside" karti tarafindan tretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
006 - - - - 6: "Controller Inside" karti tarafindan retilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
CcnES Konfig. etkin: CnF0, 1 veya 2 (motor veya konfiglirasyon anahtarlama etkinlestiriimisse erisilebilir,
bkz. sayfa 167)
CFPS Kullan lan param. seti: CFP1, 2 veya 3 (parametre anahtarlama etkinle tirilmi se eri ilebilir, bkz. sayfa 163)
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

Kontrol cihazi durumunu

=

AYARLAR ||

RDY Term +0,00 REM
Hz
ROY ~ Term 4000  REM K HIZL: s:\?:ng“f\E:lﬂlﬁj\su T ——
Hz . 1.3 AYARLAR
ENT - ENT :
1 SURUCU MENUSU 1.3 AYARLAR Hizlanma
2 ERISIM SEVIYESI 1.4 MOTOR KONTROL Yavaslama
3 AG / KAYDET 1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Hizlanma 2
4 SiIFRE Kod << >> TK Yavaglama 2
5 LANGUAGE Kod << >> T/K
Kod T/K
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

Ayar parametreleri, kontrol cihaz ¢alisirken veya duruyorken degistirilebilir.

BEKLENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

« CGalisma sirasinda ayarlarda yapilan degisikliklerin herhangi bir risk tasimadigindan emin olun.
» Herhangi bir degisiklik yapmadan énce hiz kontrol cihazini durdurmanizi tavsiye ederiz.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari
inr M [Rampa adimi] 0,01-0,1-1 0.1
O 01 V [0,01]: 99.99 saniyeye kadar ¢ikis
0.1 V [0.1]: 999.9 saniyeye kadar gikis
1 V' [1]: 9.000 saniyeye kadar ¢ikig
Bu parametre, [Hizlanma siresi] (ACC), [Yavaslama siresi] (dEC), [2. hizlanma suresi] (AC2) ve [2. yavaslama
sUresi] (dE2) igin gegerlidir.
Acc || M [Hizlanma siiresi] 001-9.000s(1) ) 30sn
0'dan [Nom. mot. frekansi] (FrS) degerine hizlanma siresi (sayfa 62). Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.
dec || M [Yavaglama siiresi] 001-9.000s(1) ) 30sn
[Nom. mot. frekansi] (FrS) (sayfa 62) - 0 arasi yavaslama siresi. Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.
AC2 M [2. hizlanma siiresi] 001-9.000s(1) ) 50sn
Bkz. sayfa 124
g 0'dan [Nom. mot. frekansi] (FrS) degerine hizlanma siresi. Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumiu
oldugundan emin olun.
dE2 M [2. yavaslama siiresi] 001-9.000s(1) ) 50sn

Bkz. sayfa 124
[Nom. mot. frekansi] (FrS) - 0 arasi yavaslama siresi. Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan
emin olun.

TAl

M [Hizl bas. yuvarlamal] 0-%100 %10

Bkz. sayfa 123
Hizlanma rampasinin baslangicinin [Hizlanma siresi] (ACC) veya [2. hizlanma suresi] (AC2) rampa siresinin
bir %'si olarak yuvarlanmasi.

TA2

M [Hizl. sonu yuvarlama] %10

Bkz. sayfa 123
- Hizlanma rampasi sonunun, [Hizlanma siresi] (ACC) veya [2. hizlanma siresi] (AC2) rampa siresinin bir
%'si olarak yuvarlanmasi.
- 0ve (%100 arasinda ayarlanabilir + [Hizli bas. yuvarlama] (tA1))

TAS

g

M [Yav. basi. yuvarlamal] 0-%100 %10

Bkz. sayfa 123
Yavaslama rampasinin baslangicinin rampa siiresinin bir %'si olarak yuvarlanmasi [Yavaslama suresi] (dEC)
veya [2. yavaslama siresi] (dE2).

(1) Aralik, [Rampa adimi] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9,000 s arasinda olabilir.

g

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menistu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menilerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari |
TtA4 M [Yav. sonu yuvarlama] %10
Bkz. sayfa 123
- Yavaslama rampasinin baslangicinin rampa siresinin bir %'si olarak yuvarlanmasi [Yavaslama suresi]
g (dEC) veya [2. yavaslama siresi] (dE2).
- 0 ve (%100 arasinda ayarlanabilir + [Begin Dec round] (tA3))
LsP || M [Dusik Hiz] 0 Hz
Motor frekansi minimum referansta, 0 ve [Yiksek Hiz] (HSP) degeri arasinda ayarlanabilir.
HSP  |I' M [Yilksek Hiz] 50 Hz
Motor frekansi maksimum referansta, [Dlstk Hiz] (LSP) ve [Maksimum frekans] (tFr) arasinda bir degere
ayarlanabilir. Fabrika ayari, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldugunda 60 Hz degerine degisir.
1tH M [MOtOl‘ termal ak|m|] D;a%ere bagh olarak 0 | Hiz kontrol cihazi
-1,1veya1,21In(1) degerlerine gbre
isim plakasinda belirtilen nominal akima ayarlanacak olan motor termik koruma akimi.
SPG M [Hiz oransal kazanci] 0-1,000% %40
Hiz déngisi orantisal kazanimi
sit M [Hiz gev. integ. sabiti] 1-1,000% 7100
Hiz dénglsl entegral siire sabiti.
SFC M [Hiz gevrim katsayisi] 0-100 0
Hiz déngusu filtre katsayisi.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda veya kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina egittir.

g

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfigirasyon menist igcinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menulerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

[Hiz cevrim katsayisi] (SFC), [Hiz oransal kazanci] (SPG) ve [Hiz gev. integ. sabiti] (Slt)

parametrelerinin ayarlanmasi

¥ Asagidaki parametrelere sadece vektdr kontrol profillerinden erisilebilir: [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [SVC V] (UUC),
[Energy Sav.] (nLd) ve [Senk. mot.] (SYn).

+ Fabrika ayarlari birgok uygulamaya uygundur.

Genel durum: [K speed loop filter] (SFC) = 0 ile ayarlama
Esneklik ve denge gerektiren uygulamalarda (ylksek atalet gibi), regulatér hiz referansinin filtrelenmesi ile birlikte “IP” tipindedir.

+ [Hiz oransal kazanci] (SPG) asiri hizi etkiler.

» [Hiz oransal kazanci] (Slt) gegis bandi ve yanit siiresini etkiler.

ilk yanit
Referans

1
0,8
0,6
0,4

0,2

0 r T r T r T r T T T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

ilk yant

Referans

0,8
0,6
0,4

0,2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SIT azaltmasi
Referans

1
0,8
0,6
0,4

0,2

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SPG artigi ¥

Referans

0,8
0,6
04

0,2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SIT azaltmasi
Referans

08
0,6
0,4

0,2

0 r T r T r T T T r T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SPG artigt ¥ »
Referans

0,8
0,6
0,4

0,2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

Ozel durum: [K hiz gevrim katsayisi] (SFC) parametresi 0 degil
Bu parametre, kisa yanit siresi gerektiren 6zel uygulamalar (yériinge konumlandirma ve servo kontrol) icin saklanmalidir.

- Yukarida agiklandigi gibi 100 olarak ayarlandiginda regulatér, hiz referansi filirelemesiz “P1” tipidir.

- 0- 100 aras! ayarlar, asagidaki ayarlarla bir dnceki sayfada yer alan ayarlar arasinda bir ara fonksiyon elde edecektir.

Ornek: [K hiz gevrim katsayisi] (SFC) = 100 ile ayarlama

+ [Hiz oransal kazanci] (SPG) gegis bandi ve yanit suresini etkiler.

+ [Hiz oransal kazanci] (Slt) asin hizi etkiler.

ilk yanrt
Referans

0,8
0,6
0,4

0,2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

ilk yant

Referans

0.8
0,6
0,4

0,2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SIT azaltmasi

Referans

1
0,8
0,6
0,4

0,2

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Zaman

SPG artisi ~

Referans

0,8
0,6
04

0,2

msn

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Zaman

msn

SIT azaltmasi

Referans

08
0,6
0,4

0,2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn

SPG artigt ¥
Referans

0.8
0,6
0,4

0,2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Zaman msn
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

e AdiAgkiama Ayar araligi: Fabrika ayari
UFr || M [IR kompanzasyon] %25 - 200 7700
g Bkz. sayfa 69
SkP M [Kayma kompanzasyon] 0- %150 %100
g Bkz. sayfa 69
dcF (I M [Rampa béime sabiti] 0-10 7
g Bkz. sayfa 125
rdc M [DC enjeks. degeri 1] gffgrseizr?’g,:n-(w 0,64 In (1)
g Bkz. sayfa 126

Logic girisle etkinlestirilen veya durus modu olarak secilen DC enjeksiyonlu frenleme akiminin seviyesi.

DIKKAT

Motorun bu akima asiri Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

tdi M [DC enjeks. siresi1] Rl 0.5s
Bkz. sayfa 126
g Maksimum akim enjeksiyon siresi [DC enjeks. degeri 1] (IdC). Bu stireden sonra enjeksiyon akimi [DC inject.
level 2] (1dC2).
1dCc2 i i 0,1In(1)-[DCenjeks. | 0,5 In (1)
M [DC enjeks. degeri 2] pAL Ly

g Bkz. sayfa 126
[DC enjeks. zamani1] (tdl) suresi gectikten sonra enjeksiyon akimi logic giris olarak etkinlestirilir veya
durdurma modu olarak segilir.

DIKKAT

Motorun bu akima asiri Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

tdc M [DC enjeks. siresi 2] 0.1-30s 055
Bkz. sayfa 126
g Maksimum enjeksiyon suresi [DC enjeks. degeri 2] (IdC2), sadece enjeksiyon durdurma modu olarak
segcildiginde.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda veya kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina egittir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menist iginden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari |
Sdci || M [Auto DC enj. degeri 1] ngeszf:g“z OII:r(T;O 0.71n (1)

olur.

Durma pozisyonu DC enjeksiyon akimi seviyesi. Bu parametreye [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127, [Secili
degil] (nO) olmadiginda erisilebilir. [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametre 0

DIKKAT

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Motorun bu akima asiri Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

0.1-30s

tdCl M [Oto DC enj. siresi 1]

0,5s

suresine karsilik gelir.

Durma pozisyonu enjeksiyon suresi. [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Secili degil] (nO) olarak ayarl
degilse bu parametreye erisilebilir [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise sire, sifir hizbakim

Degere bagli olarak 0

Sdc2
-1,1veya1,2In (1)

M [Oto DC enj. degeri 2]

0,5In (1)

2. durma pozisyonu DC enjeksiyon akimi seviyesi.

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametre 0 olur.

Bu parametreye [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127, [Secili degil] (nO) olmadiginda erisilebilir.

DIKKAT

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Motorun bu akima asiri Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

0-30s

tdc2 || M [Oto DC enj. siresi 2]

0sn

2. durma pozisyonu enjeksiyon slresi.
[Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 = [Secili] (YES) ise bu parametreye erisilebilir.

AdC Sdc2 | iglem
|
YES X SdC1 -
SdC2 | l |
| tdC1 tdC1+tdc2 t
Ct n0 SAC1 +——y _|
SdC2 ==
| tdC1 T
Ct =0 SAC i

CGalistir komutu

Hiz

(1) In, Kurulum Kilavuzunda veya kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

g

amaciyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menist igcinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak

51



[1.3 AYARLAR] (SEt-)

Kod \ Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayan

SFr M [Anahtarlama frek.] LEEEE gl LEEEE Gl

Anahtarlama frekansi ayari.

Ayar araligi: 1 - 16 kHz arasinda degisebilir ancak minimum ve maksimum degerler ve fabrika ayar siricu tipi
(ATV61H veya W), deger ve [Sinus filtresi] (OFI) ve[Motor asiri ger. sinirl.] (SUL) parametreleri, sayfa73
konfiglirasyonuna uygun olarak sinirlandirlabilir.

Hiz kontrol cihazi ¢aligirken ayarlama:
- E@er ilk deger 2 kHz'den duslkse galisma sirasinda 1,9 kHz'in Uizerine ¢ikmak mimkin degildir.

- Ik deger 2 kHz degerinden biiyiikse veya ona esitse, calisma sirasinda en az 2 kHz elde edilmelidir.
Hiz kontrol cihazi durduruldugunda ayarlama: Kisitlama yok.

Not: Asiri sicaklik artisi durumunda hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansini otomatik olarak diistrir
ve sicaklik normale déndikten sonra resetler.

DIKKAT

ATV61p075N4 - U40N4 kontrol cihazlarinda, RFl filtrelerinin baglantisi kesilmisse (bir IT sisteminde isletim),
kontrol cihazinin anahtarlama frekansi 4 kHz'i asmamalidir.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

cL1 M [Ak|m Slnll'l] Degere bagli olarak 0 | Degere bagh olarak
“1,1veyail2in(1) |1,1-1,2In(1)

Motor akimini sinirlamak igin kullanilir.

Not: Ayar 0.25 In degerinden disikse ve ¢ikis faz kaybi, eger etkinlestirimisse [Cikis Faz Kaybi] hiz
kontrol cihazi (OPF) kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). Eger bu degeryiiksiiz motor akimindan daha
dlsukse herhangi bir sinirlamanin etkisi kalmaz.

CcL2 Degere bagl olarak 0 | Degere bagli olarak
M [2. akim sinin] -1,1veya1,2Iin(1) |1,1-1,21n (1)

Bkz. sayfa 157

g i Not: Ayar 0.25 In degerinden disiikse ve ¢ikis faz kaybi, eger etkinlestiriimisse [Cikis Faz Kaybi]
(OPF) hiz kontrol cihazi kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). Eger bu deger yiiksiiz motor akimindan daha
dlsikse herhangi bir sinirlamanin etkisi kalmaz.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda veya kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen

g fonksiyonlarin konfigiirasyon menusu iginden erigilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menulerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari |
FLU  [IM [Motor akilama] SUIEEIE)
FnC V [Surekli degil] (FnC): Stirekli olmayan mod
FCt V [Siirekli] (FCt): Siirekli mod. Bu opsiyon, [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Segili] (YES) ise veya [Durus
tipi] (Stt) sayfa 125, [Serbes durusg] (nSt) ise mimkin degildir.
FnO V [Secili degil] (FnO): Fonksiyon devre dig!.
ATV61pppM3X icin 55 kW ve (izerinde ve ATV61pppN4 icin 90 kW ve (izerinde eder [Motor kontrol tipi] (Ctt)
sayfa 65 = [SVC V] (UUC) ya da [Enerji tasarruf] (nLd) ise bu se¢im gergeklestirilemez ve fabrika ayari yerine
[Surekli degil] (FnC) geger.
Egder [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senk. mot.] (SYn) ise, fabrika ayar yerine [Surekli degil] (FnC) geger.
Yolverme sirasinda kisa slrede yuksek moment elde etmek i¢in manyetik akinin motorda énceden saglanmis
olmasi gerekir.
+ [Surekli] (FCt) modunda hiz kontrol cihazi ¢alistirildiginda otomatik olarak aki olusturur.
+ [Surekli degil] (FnC) modunda aki, motor ¢alistiriidiginda gergeklesir.
Aki, saglanip motor manyetik akimina ayarlandiginda aki akimi nCr'den (konfiglre edilen nominal motor
akimindan buyktr...
Motorun bu akima asiri 1Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.
Egder [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn), ise [Motor akilama] (FLU) parametresi rotorun
hizalanmasini saglar ancak aki olusumunu saglamaz.
tLs M [Dis. hiz zam. agimi] 0-999.9s 0sn
Maksimum calisma siresi: [Dlsuk Hiz] (LSP) (bkz. sayfa 36)
Belirli bir stre icin dusik hizda ¢alistiktan sonra, otomatik olarak motor durdurma istenir. Referans dusik
hizdan buyikse ve bir ¢alistirma komutu halen gegerliyse, motor yeniden caligir.
Dikkat: 0 degeri sinirsiz siireye karsilik gelir.
SLE i i degere gére 0'den 1 Hz
M [Uyku seviye sabiti] 500'c veya 1.000'
[Disik Hiz] (LSP) hizinda uzun sireli galisma sonrasinda Hz cinsinden ayarlanabilir yeniden yolverme esigi
(ofset). Referans, (LSP + SLE) hizini asarsa ve bir ¢alistirma komutu halen gegerliyse, motor yeniden caligir.
JGF M [Jog frekansi] 0-10Hz 10Hz
Bkz. sayfa 129
g Referans jog ¢alisma modunda
JGt M [Jog gecikmesi] 0-20s 05
Bkz. sayfa 129
g 2 ardisik jog ¢alismasi arasindaki tekrar dnleme gecikmesi.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden seg¢ilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menust icinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak

amaciyla bu menulerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari
SP2 M [Onayar hiz 2] degere gore 0-500 | 10 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 2
SP3 M [Onayar hiz 3] degere gore 0-500 | 15Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 3
SP4 M [Onayar hiz 4] degere gore 0-500 | 20 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 4
sP5 || M [Onayar hiz 5] degere gore 0-500 | 25 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 5
SP6 M [Onayar hiz 6] degere gore 0-500 | 30 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 6
SP7 M [Onayar hiz 7] degere gore 0-500 | 35 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz7
sP8 [ M [Onayar hiz 8] degere gore 0-500 | 50 Hz
arasi veya 1.000 Hz
Bkz. sayfa 133
g On ayarli hiz 8
Fabrika ayari, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldugunda 60 Hz degerine degisir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menistu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak

amaciyla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari |
SrpP M [+/-Hiz sinirlama] 0 - %50 %10
Bkz. sayfa 137
g +/- hiz degisiminin sinirlandiriimasi
rPG M [PID oransal kazang] 0,01-100 !
Bkz. sayfa 144
g Oransal kazang
riG M [PID integral kazang] 0,01-100 !
Bkz. sayfa 145
g integral kazanimi
rdG M [PID tirev kazang] 0,00 - 100 0
Bkz. sayfa 145
g Turev kazanimi
PrP M [PID rampasi] 0-999s 3.0.sn
Bkz. sayfa 145
g [Min PID reference] (PIP1) parametresinden [Max PID reference] (PIP2) parametresine veya tam tersi seklinde
gegcis yapmak Uzere tanimlanmig PID hizlanma/yavaslama rampasi.
POL i degere gore -500 - 0 Hz
M [Mln PID glkl§|] 500 veya -1000 - 1000
Bkz. sayfa 145
g Reguilatér girisinin Hz cinsinden minimum degeri

degere gore 0'den 60 Hz
POH M [Max PID gikisi] = vegya 1.000'

Bkz. sayfa 145

g Regilator girisinin Hz cinsinden maksimum degeri
PAL M [Min. grbsim. alarmi] Bkz. sayfa 145 (1) | 100
Bkz. sayfa 145
g Regiilatér geri besleme igin minimum izleme esigi
PAH M [Maks. grbsim. alarmi] Bkz. sayfa 145 (1) 1,000
Bkz. sayfa 145
g Regtilatér geri besleme icin maksimum izleme esigi

(1)Eger grafikli ekran terminali kullaniimiyorsa, 9.999'dan biylk degerler 4 basamakli ekranda, binler basamagindan sonra bir nokta
koyarak gosterilir, 6r., 15,650 igin 15,65.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menistu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari |
PEr M [PID hata alarmi] 0-65535(1) 100
Bkz. sayfa 145
g Regilatér hatasi izleme esigi.
PSr M [le giri§i %] 1-%100 %100
Bkz. sayfa 146
g Tahmini hiz girisi i¢in ¢arpan katsayisi.
rP2 M [Onayar PID ref. 2] Bkz. sayfa 149 (1) | 300
Bkz. sayfa 149
g On ayarli PID referansi
rP3 M [Onayar PID ref. 3] Bkz. sayfa 149 (1) | 600
Bkz. sayfa 149
g On ayarli PID referansi
rP4 M [Onayar PID ref. 4] Bkz. sayfa 149 (1) | 900
Bkz. sayfa 149
g On ayarli PID referansi
LP1 M [Pl geribesleme sev.] [0
g Bkz. sayfa 148
PID regilatéri denetleme esigi (alarm bir réle veya logic ¢ikisina atanabilir, sayfa 91).
Ayar aralig:
V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre digi
no V [Min PID grbsim.] (PIF1) ve [Maks. PID grbsim] (PIF2) (2) arasi.
TP M [PID éliibdlge gecikme] 0-600sn O
Bkz. sayfa 148
g PID regilatéri geri besleme denetleme esigi zaman gecikmesi

(1)Eger grafikli ekran terminali kullaniimiyorsa, 9.999'dan biylk degerler 4 basamakli ekranda, binler basamagindan sonra bir nokta
koyarak gosterilir, 6r., 15,650 i¢in 15,65.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir menliden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menist iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menulerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari
tLIM |[ M [Motor moment siniri] 0 -%300 7100
Bkz. sayfa 156
g Motor modunda, nominal momentin bir % degeri olarak moment sinirlamasi.
tLIG || M [Gen. moment siniri] 0 - %300 7100
Bkz. sayfa 156
g Jeneratér modunda, nominal momentin bir % degeri olarak moment sinirlamasi.
ctd F X Degere bagli olarak 0 | In (1)
M [Aklm e§|gl] -1,1veya1,2In (1)
Bir réle veya logic ¢ikisa atanan [l akim esigi] (CtA) fonksiyonunun ust akim esigi (bkz. sayfa 91).
ctdL s} iGi Degere bagli olarak 0 | 0
M [Disiik akim esigi] 11 veya1.21n (1)
Bir réle ya da logic ¢ikisina atanmis [Dusik akim esigi] (CtAL) fonksiyonunun alt akim esigi (bkz. sayfa 91).
Ftd Y5 degere gbre 0 - 500 | [Standart mot. frek.]
M [Frek. e§'g|] arasi veya 1.000 Hz | (bFr)
Bir réle veya logic ¢ikisina atanmis [Frek. esigi] (FtA) fonksiyonunun frekans esigi (bkz. sayfa 91).
FtdL i : degere gére 0-500 | 0
M [Alt frekans seviyesi] aras: veya 1.000 Hz
Bir réle ya da logic ¢ikisina atanmis [Alt frekans seviyesi] (FtAL) fonksiyonunun alt frekans esigi (bkz. sayfa 91).
F2d P degere gore 0 - 500 [Standart mot. frek.]
M [Frek. esigl 2] arasi veya 1.000 Hz | (bFr)
Bir réle veya logic ¢ikisina atanmis [Frek. esigi 2] (F2A) fonksiyonunun frekans esigi (bkz. sayfa 91).
F2dL i i degere gére 0-500 | O
M [2. frekans seviyesi] aras: veya 1.000 Hz
Bir réle veya logic ¢ikisina atanmig [2. alt frek. esigi] (F2AL) fonksiyonunun alt frekans esigi (bkz. sayfa 91).
ted M [Motor tterm. diizeyi] 0-%118 7100
Bkz. sayfa 179
g Motor termik alarmi i¢in agma esigi (logic ¢ikis veya réle)
red M [Yiiksek fre. sev.] degere gore 0 - 500 | 0
arasi veya 1.000 Hz
Bir role veya logic ¢ikisina atanmis [Yuksek frek.] (rtAH) fonksiyonunun Ust frekans referans esigi (bkz. sayfa
91).
rtdL el degere gére 0-500 | 0
M [DU§UK fre. sev.] arasi veya 1.000 Hz
Bir réle veya logic ¢ikisina atanmis [Disik frek.] (rtAL) fonksiyonunun alt frekans referans esigi (bkz. sayfa 91).

(1) In, Kurulum Kilavuzunda veya kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina egittir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir menuden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menist icinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

Kod \ Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayan
JIPF M [Atlama frekansi] gffgrjei‘;rj oo |0

Atlama frekansi. Bu parametre, dlzenli frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde uzun ¢alismay
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir hiza ulagiimasini engellemek icin kullanilabilir.
Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre disi kalir.

JF2 [ M [2. atlama frekansi] e ooors |

2. gegcis frekansi. Bu parametre, dizenli frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde uzun ¢alismay!
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir hiza ulagiimasini engellemek igin kullanilabilir.
Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre disi kalir.

JF3 M [3. atlama frekansi] gfggr\fe%‘;'j pORAd R

3. gecis frekansi. Bu parametre, diizenli frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde uzun ¢alismayi
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir hiza ulagiimasini engellemek icin kullanilabilir.
Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre digi kalir.

JFH || M [Atlama frekansi hys.] 0.1-10 Hz The

Gegcis frekansi araligi: érnegin (JPF + JFH) - (JPF + JFH) arasinda.
Bu ayar, her 3 frekansta da (JPF, JF2 ve JF3) ortaktir.

Lun M [50 Hz disik yik. sev.] 20 - %100 %60

g Bkz. sayfa 192.
Nominal motor frekansinda dustk yik esigi ((Nom. mot. frekansi] (FrS) sayfa 33), nominal motor momentinin
ylizdesi cinsinden.

LUL [T} [T [T 0 - OA)O
M [0 Hz dU§Uk YUK' sev.] [Unld.Thr.Nom.Speed]
(LUn)
g Bkz. sayfa 192.
Sifir frekansinda dusUk yik esigi, nominal motor momentinin ylizdesi cinsinden.
rMud -l - : degere gore 0 - 500 0 Hz
M [DU§UK YUK Alla fre'] arasi veya 1.000 Hz
g Bkz. sayfa 192.
Distk yik algilama minimum frekans esigi
srb || M [Motor ile Ref. farki] o il
arasi veya 1.000 Hz
g Bkz. sayfa 192 ve 193.
Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum ¢alismasini tanimlayan maksimum sapma.
Ftu M [Otostart bek. Diisiik yiik] 0 -6 dak 0 dak
g Bkz. sayfa 192.

Bir disuk yukin algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasinda minimum izin verilen sure.
Otomatik yolvermenin mimkin olmasi i¢in [Maks. ot. bas. suresi] (tAr) sayfa 176 de@eri bu parametre degerini
en az bir dakika kadar gegmelidir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menist igcinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

| Kod

| Ad/Agiklama

Ayar araligi:

Fabrika ayari |

LOC

M [Asin yilk seviyesi]

Bkz. sayfa 193.

Asin yik algilama esigi, nominal motor akiminin yiizdesi cinsinden [Nom. motor akimi] (nCr). Bu deger,

70 - %150

%110

fonksiyonun galisabilmesi igin sinir akimindan daha disiik olmaldir.

FtO

[Otostart bek-Agiri yiK]

Bkz. sayfa 193.

Bir asin yukan algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasindaki minimum izin verilen sure.
Otomatik yolvermenin mimkin olmasi i¢in [Maks. ot. bas. suresi] (tAr) sayfa 176 de@eri bu parametre degerini
en az bir dakika kadar gegmelidir.

0 - 6 dak

0 dak

FFd

[Akis Yok Frekansi]

Bkz. sayfa 169.

Sifir akis algilama aktivasyon esigi
Parametreye, [PID grbsl. atamasi] (PIF) [Secili degil] (nO) degilse ve [Akis Yok Bek. Sur.] (nFd) 0

degilse erisilebilir.

degere goére 0 - 500
arasi veya 1.000 Hz

0 Hz

LFd

[Akis Yok Sabiti]

Bkz. sayfa 169.
Sifir akig algilama ofseti

Parametreye, [PID grbsl atamasi] (PIF) [Secili degil] (nO) degilse ve [Akis Yok Bek. Sir.] (nFd) 0

degilse erisilebilir.

degere gore 0 - 500
arasi veya 1.000 Hz

0 Hz

dFL

[Yavaglama siiresi]

Bkz. sayfa 171.

NnFFEt degere gére 0-500 | O Hz
[Akig Yok Fre. Sev.] arasi veya 1.000 Hz
g Bkz. sayfa 169.
Sifir sivi algilama aktivasyon esigi
Parametreye, [Akis sensorl] (nFS) , [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
nFSt [Bas. akis Yok Bek. Siir.] 0-999sn 10:sn
g Bkz. sayfa 169.
Sifir sivi algilama aktivasyonu zaman gecikmesi
Parametreye, [Akis sensérl] (nFS) , [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
CHE [Akis Limit Degeri] 0 - %100 %0
g Bkz. sayfa 171.
Fonksiyon aktivasyon esigi, atanan girisin maksimum sinyalinin yizdesi
Parametreye, [Akis sensérd] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erigsilebilir.
rcHt [Akis Var Fre. Sev.] 0- %100 %0
g Bkz. sayfa 171.
Fonksiyon deaktivasyon esigi, atanan girisin maksimum sinyalinin ylzdesi
Parametreye, [Akis sensori] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
0,01 -9.000s (1) 5,0sn

Parametreye, [Akis sensorl] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.

[Nom. mot. frekansi] (FrS) - 0 arasi yavaslama siresi. Bu deg@erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan

emin olun.

(1) Aralik, [Rampa adimi] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9,000 s arasinda olabilir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
g fonksiyonlarin konfiglirasyon menist igcinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.
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Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

-

Kontrol cihazi durumunu

MOTOR KONTROL ||

RDY Term +0,00 REM
Hz
1 SURUCU MENUSU
— o900 FEW 1.1 HIZLI DEVREYE ALMA RUN  Torm 5000 Az _REM
Hz ENT 1.2 IZLEME ENT 1.4 MOTOR KONTROL
ARATEND | ENT g lisavenua
Nom. mot. frekansi
2 ERISIM SEVIYESI 1.5 GIRIS-GIKIS AYARLARI Nominal motor gerilimi.
3 AQ / KAYDET Kod =< >> TK Nom. motor akimi
4 SIFRE Nominal motor frekansi
5 LANGUAGE Kod << >> T/K
Kod T/K
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menusindeki parametreler, asagidaki durumlar haricinde sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve
herhangi bir run (calistir) komutu olmadiginda degistirilebilir:

¥ [Oto tanima] (tUn) sayfa 64, motorun yolvermesini saglar.

¥ Kod stitununda () isaretini tasiyan parametreler hiz kontrol cihazi calisirken veya durdugunda degistirilebilir.

| Kod \ Ad/Agiklama \ Ayar aralig: Fabrika ayari |
bFr M [Standart mot. frek.] [50Hz 1ECT (50)
50 V [50Hz IEC] (50): IEC.
60 Vv [60Hz NEMA] (60): NEMA.

Bu parametre asagidaki parametre hazir ayarlarini degistirir [Nom. mot. frekansi] (nPr), [Nom. motor ger.]
(UnS), [Nom. motor akimi] (nCr), [Nom. mot. frekansi] (FrS), [Nom. motor hizi] (nSP) ve [Maksimum frekans]
(tFr) , [Motor termal akimi] (ItH) sayfa 48, [Yiksek Hiz] (HSP) sayfa 48, [Frek. esigi] (Ftd) sayfa 58, [Frek. esigi
2] (F2d) sayfa 58, [Sabit gli¢ gerilimi] (UCP) sayfa 67, [Sabit gug frek.] (FCP) sayfa 67, [Nom. senk. mot. frek]
(FrSS) sayfa 68, [Onayar hiz 8] (SP8) sayfa 133, [Zor. calisma ref.] (InHr) sayfa 186.

Hiz kontrol cihazi Hiz kontrol cihazi
degerlerine goére degerlerine goére

nPr M [Nom. mot. frekansi] (Nominal motor glicii)

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye erisilemez
Nominal motor giici, [Standart mot. frek.] (bFr) = [50 Hz IEC] (50), ise [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz
NEMA] (60) ise HP cinsinden verilir.

Hiz kontrol cihazi Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore degeri ve [Standart
mot. frek.] (bFr) gére

uns M [Nom. motor ger.]

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye erisilemez
isim plakasinda yazili olan nominal motor gerilimi.

ATV61pppM3X: 100 - 240 V

ATV61pppN4: 200 - 480 V

Degere bagli olarak Hiz kontrol cihazi
0,25-1,1 veya 1,2 In | deg@eri ve [Standart
(1) mot. frek.] (bFr) gére

nCr M [Nom. motor akimi]

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye erigilemez
Isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi.

degere gére 10 - 500 | 50 Hz

Frs M [Nom. mot. frekansi] aras: voya 1,000 Hz

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye erisilemez

isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi.

Fabrika ayari 50 Hz'dir veya eger [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanmigsa 6n ayar 60 Hz'dir.
Maksimum deger, [Motor kontrol tipi] (Ctt) (sayfa 65) V/F degilse veya hiz kontrol cihazi degeri
ATV61HD37'den yiiksekse 500 Hz degeri ile sinirlandirilir.

500 Hz ve 1.000 Hz arasindaki degerler sadece V/F kontroliinde ve 37 kW (50 HP) degerine sinirlandiriimig
glclerde mimkundir. Bu durumda, énce [Motor kontrol tipi] (Ctt) parametresini sonra [Nom. mot. frekansi]
(FrS).

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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| Kod | Ad/Agiklama Ayar arali§: Fabrika ayar
nSP M [Nom_ motor hIZI] 0 - 60.000 rpm Hiz kontrol cihazi
degerlerine goére
[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye erigilemez
Isim plakasinda yazili olan nominal motor devri.
Dahili ekran terminalinde 0 - 9.999 rpm sonra 10.00 - 60.00 krpm.
Isim plakasinda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmisse, nominal devri
asagidaki sekilde hesaplayin.
» Nominal devir = Senkronize devir x e i i e
veya kayma
» Nominal hiz = Senkronize hiz x SRS ITECT (50 Hz motorlar)
kayma
veya 60 - Hz cinsinden
» Nominal hiz = Senkronize hiz x (60 Hz motorlar)
kayma
tEr M [Maksimum frekans] degere gbre 10 - 500 | 60 Hz

arasi veya 1,000 Hz

Fabrika ayari 60 Hz'dir, eger [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarliysa 72 Hz olarak ayarlayin.

Maksimum deger asagidaki kosullar tarafindan sinirlandiriimistir:

* [Nom. mot. frekansi] (FrS) deg@erinin 10 katindan fazla olmamalidir.

¥ [Motor kontrol tipi] (Ctt) (sayfa 65) V/F degilse veya hiz kontrol cihazi degeri ATV61HD37'den yiiksekse,
deger 500 Hz'i gegmemelidir.
500 Hz ve 1,000 Hz arasindaki degerler sadece V/F kontroliinde ve ATV61H ppp igin 37 kW (50 HP) ve
ATV61W icin 45 kW (60 HP) ile sinirli glic degerleri igin mimkiindir. Bu durumda énce [Motor kontrol tipi]
(Ctt) parametresini sonra [Maksimum frekans] (tFr) parametresini konfigiire edin.
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| Kod | Ad/Agiklama Fabrika ayari |
tUn M [Oto tanlma] [Secili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Otomatik hassas ayar gergeklestiriimedi.
YES V [Segili] (YES): Otomatik hassas ayar miimkiin olan en kisa sirede gergeklestirilir ve parametre otomatik
Y p iId olarak [Yapildi] (Yapildi) moduna gecer.
V [Yapildi] (Yapildi): Bu degerler kullanildiginda, otomatik hassas ayarin en son yapildigi zaman verilir.
Dikkat :
+ Tdm motor parametrelerinin ((Nom. motor ger.] (UnS), [Nom. mot. frekansi] (FrS), [Nom. motor akimi] (nCr),
[Nom. motor hizi] (nSP), [Nom. mot. frekansi] (nPr)) otomatik ince ayar 6ncesinde dogru olarak konfiglre
edilmis olmasi ¢ok énemlidir.
Otomatik ince ayar gercgeklestirildikien sonra bu parametrelerden bir ya da birden fazlasinin degistiriimesi
durumunda [Ototanima] (tUn) segenegi[Secili degil] (nO) degerine geri ddnecektir ve prosedirin
tekrarlanmasi gerekmektedir.
+ Otomatik hassas ayar sadece higbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir logic girise bir “serbest durus”
veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmalidir (0’da aktiftir).
+ Otomatik hassas ayar, otomatik hassas ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tirlii ¢alistir ve 6n aki
komutundan éncelikli olarak ele alinir.
¥ Eger otomatik hassas ayar basarisiz olursa hiz kontrol cihazi [Secili degil] (nO) gésterir, [Ototanima hata
ynt.] (tnL) sayfa 189, konfigiirasyonuna bagl_l olarak, [Auto-tuning] (tnF) hata moduna gecebilir.
» Otomatik hassas ayar 1 — 2 saniye surebilir. Islemi bélmeyin. Ekranin “[Yapildi] (Yapildi)” veya “[Secili degil]
(nO)” olarak degismesini bekleyin.
(&= Not: Otomatik hassas ayar sirasinda motor nominal akimda calisir.
calig
Aut || M [Oto. motor tanima] [Seili degil] (nO)
noO V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!
YES V [Secili] (YES): Otomatik hassas ayar her ¢aligtirmada yapilir.
Dikkat: Yukarida [Oto tanima] (tUn) ile ayni yorumlar.
tus M [Oto tanima status] (Otomatik hassas ayar durumu) [Yapiimadi] (tAb)
(sadece bilgi amaglidir, degistirilemez)
TtAb V [Yapilmadi] (tAb): Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator rezistér degeri kullanilir.
PENd Vv [Beklemede] (PEnd): Otomatik hassas ayar talep edilmis ancak heniiz yapilmamustir.
ProG V [lslemde] (PrOG): Otomatik hassas ayar iglemi devam ediyor.
FAIL V [Basarisiz] (FAIL): Otomatik hassas ayar iglemi basarisiz olmustur.
Y p iId V [Yapildi] (Yapildi): Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile dlgiilen stator rezistérli, motoru kontrol etmek igin
kullanilir.
cus V [Customized] (CUS): Otomatik hassas ayar gerceklestirildi ancak bu otomatik hassas ayar islemi tarafindan
ayarlanmis en az bir parametre sonradan degistirildi. [Oto tanima] (tUn) parametresi [Secili degil] (nO)
degerine geri déner. Asagidaki otomatik hassas ayar parametreleri ele alinmistir:
[Kull. senk. mot. str. dr.] (rSAS) sayfa 68, [R1w] (rSA), [Idw] (IdA), [LFw] (LFA) ve [T2w] (irA) sayfa 70.
PHr || M [Cikis motor yonii] (Cikis Faz yonii) ABC
AbC Vv [ABC] (AbC): ileri
ACb Vv [ACB] (ACb): Geri
Bu parametre, kablo baglantisini degistirmeden motor dénme yénini ters ¢evirmek icin kullanilabilir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayar

ctt

uucC

UF2

UF5

SYn

UFq

M [Motor kontrol tipi] [Eneriji tasarruf] (nLd)

Vv [SVC V] (UUC): Agik déngii gerilim aki vektér kontrolii. Ayni hiz kontrol cihazinda paralel olarak bagli gok
sayida motorla ¢alismayi destekler.

V [2 nokta V/f] (UF2): Kayma kompanzasyonsuz basit V/F profili. Asagidakilerle birlikte galismayi destekler:
- Ozel motorlar (sargili rotor, konik rotor gibi)
- Ayni hiz kontrol cihazinda paralel birka¢ motor
- Yiksek devirli motorlar
- Hiz kontrol cihazina gére dislk gu¢ degerine sahip motorlar
Gerilim

unS
Profil, UnS, FrS ve U0

parametrelerinin
degerleri ile tanimlanir.

uo 7

Frekans

FrS
V [5 nokta V/f] (UF5): 5 bélmeli V/F profili: 2 nokta V/f profil gibi ancak rezonans engellemeyi de (doygunluk)
destekler.
Gerilim

UnS

us

Profil, UnS, FrS ve
U0 - U5 arasi ve FO -
F5 arasi
parametrelerinin
degerleri ile

u4

UK}
U1

u2

Frekans

Fi  F2 F3 F4 F5  FrS

FrS>F5>F4>F3>F2>F1
V [Senk. mot.] (SYn): Sadece siniisoidal elektromotor kuvveti (EMF) sahibi kalici miknatisli senkron motorlar
icin. Bu secim, ATV61pppM3X igin 55 kW (75 HP) degerinde ve Gzerinde ve ATV61pppN4 i¢cin 90 kW (120 HP)

degerinde ve lzerinde gerceklestirilemez.
Bu secim asenkron motor parametrelerine erisimi kaldirir ve senkron motor parametrelerine erisim saglar.

V [U/F Egrisel] (UFq): Degisken moment. Pompa ve fan uygulamalari iin

V [Eneriji tasarruf] (nLd): Enerji tasarrufu. Yiiksek dinamik gerektirmeyen degisken ve sabit moment
uygulamalari igin. Bu kontrol tipi, bir ATV38 degistirirken tavsiye edilir.
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Kod

| Ad/Agiklama

Ayar araligi: Fabrika ayan

PFL

()

M [U/F Profili]

0- %100 20

[U/F Egrisel] (UFq) oraninin ayarlanmasi. [Motor kontrol tipi] ise parametreye erisilebilir
(Ctt) = [U/F Egrisel] (UFq).
Sifir frekansinda miknatislama akimini, nominal miknastislama akiminin yiizdesi cinsinden tanimlar.

Miknatislama akimi

M [F3]

V/F profil ayari.

%100
PFL 7
0 Frekans
FrS
uo M [UO] degere gore 0 - 600 0
arasi veya 1.000 V
V/f orani
Bu parametreye [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5)
veya [U/F Egrisel] (UFq) ise erigilebilir.
ui M [U1] degere gore 0-600 | O
arasi veya 1.000 V
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
Fi M [F1] 0-1.000 Hz 0
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
u2 M [U2] degere gére 0-600 | O
aras! veya 1.000 V
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
F2 M [F2] 0-1.000 Hz 0
V/F profil ayar. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
u3 M [U3] degere gére 0-600 | 0
arasi veya 1.000 V
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
F3 0-1.000 Hz 0

[Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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M [Sabit gii¢ frek.]

degeri ve [Nom. mot.
frekansi] (FrS) gére

| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari
v4a M [U4] degere gére 0-600 |0
arasi veya 1.000 V
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
F4 M [F4] 0-1.000 Hz 0
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
us M [U5] degere gore 0-600 |0
aras! veya 1.000 V
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
F5 M [F5] 0-1.000 Hz 0
V/F profil ayari. [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye erisilebilir
ucz M [2 nokta vektér kirl.] [Secili degil] (nO)
Bu parametreye, [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC V] (UUC) veya [Enerji tasarruf] (nLd) ise erigilebilir.
noO Vv [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!
YES V [Segili] (YES): Fonksiyon etkin.
Sabit gucte ¢alismayi optimize etmek icin motor nominal devrinin ve frekansin asilmasi gerektigi
uygulamalarda veya motorun maksimum geriliminin hat geriliminin altinda bir degerle sinirlandiriimasi
gerektiginde kullanilir.
Bu durumda maksimum gerilim UCP ve maksimum frekans FCP'de ¢alismasi i¢in gerilim/frekans profilinin
motorun kapasitesine gére uyarlanmasi gerekir.
Motor gerilimi
Maks. gerilim UCP ;
Nominal motor gerilimi. =
UnS
Frekans
Nominal motor frekansi Frek. Sabit Gug FCP
UcCP it A ilimi Hiz kontrol cihazi Hiz kontrol cihazi
= [Sablt gue gen"mll degerlerine gére degeri ve [Standart
mot. frek.] (bFr) gére
Bu parametreye, [2 nokta vektor kirl.] (UC2) = [Secili] (YES) ise erigilebilir
ECP Hiz kontrol cihazi = [Standart mot. frek.]

(bFr)

Bu parametreye, [2 nokta vekior kirl.] (UC2) = [Secili] (YES) ise erigilebilir
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Senkron motor parametreleri
Bu parametrelere, [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise erisilebilir. Bu durumda asenkron motor parametrelerine

erisilemez.
| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari |
nCrsS M [Nom_ senk. mot. ak|m|] Degere gore 0,25 - Hiz kontrol cihazi
1,1 veya 1,2 Hz (1) degerlerine gore
isim plakasinda yazili olan nominal senkron motor akimi.
nSPS M [Nom. senk. mot. hIZI] 0-60.000 rpm lev kont!'ol cihaz
degerlerine gére
isim plakasinda yazili olan nominal motor devri.
Dabhili ekran Unitesinde: 0 - 9,999 rpm ise 10,00 - 60,00 krpm.
PPns |l M [Snk. mot. gift. kip. sayi] 1-50 Hiz kontrol cihaz,
degerlerine gére
Senkron motordaki kutup ciftleri sayisi.
PHS || M [SSenk. mot. EMF sabiti] 0-6:558,51 rhiz kontrol olhaz
degerlerine gore
Senkron motor EMF sabit, rom basina mV cinsinden.
Lds M [Ototanima L d-eks.] 0-6553 Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore
“d” ekseni stator endliktansi mH cinsinden.
Diz kutuplu motorlarda [Ototanima L d-eks] (LdS) = [Ototanima-L g-eks.] (LgS) = Stator endlktansi L.
Lgs M [AOtotanima-L g-eks.] 0-6553 Hiz kontrol cihazi
degerlerine gére
“q” ekseni stator endiiktansi mH cinsinden.
Dz kutuplu motorlarda [Ototanima-L g-eks.] (LdS) = [Ototanima-L g-eks.] (LgS) = Stator endiiktansi L.
rsSAS M [KU" senk. mot. str. d|r] Hiz kont!'ol cihazi Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore degerlerine gbre
Soguk hal statér direnci (sargi basina) Fabrika ayari, eger gergeklestiriimisse otomatik ince ayar isleminin
sonucunda degistirilir.
Deger, eg@er biliyorsa kullanici tarafindan girilebilir.
75 kW (100 HP) degerine kadar miliohm (mw)cinsinden 75 kW (100 HP) lizerinde (mw/100)miliohm'un ylizde
biri cinsindendir.
Dahili ekran Unitesinde: 0 - 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilien nominal kontrol cihazi akimina esittir.

Senkron motor parametrelerine, [Expert] modundan erigilebilir

| Kod | Ad/Agiklama |

rsmMs M [Senk. mot. str. dir.]
Soguk hal stator direnci (sargi basina), salt okunur modda. Bu hiz kontrol cihazinin fabrika ayari veya,
gerceklestiriimisse, otomatik hassas ayar ¢alismasinin sonucudur.
75 kW (100 HP) degerine kadar miliohm (mw)cinsinden 75 kW (100 HP) lizerinde (mw/100)miliohm'un
ylUzde biri cinsindendir.
Dahili ekran Gnitesinde: 0 - 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

Frss M [Nom. senk. mot. frek.]

Hiz kontrol cihazi tarafindan (nominal motor frekansi) salt okunur modda hesaplanmis nominal hizda Hz
cinsinden motor frekansi
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| Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi: Fabrika ayari

uFr M [IR kompanzasyonU] (1) %25 - 200 %100

Parametreye, [Motor kontrol tipi] (Ctt) degilse ve[2 nokta V/f] (UF2), [5 nokta V/f] (UF5) ise erisilebilir.
veya [U/F Egrisel] (UFq).
() Cok diusiik hizda momenti optimum hale getirmek icin kullanilir (moment yetersizse [IR kompanzasyonu] (UFr)

degerini arttirin).
Motor ilikken (dengesizlik riski) [IR kompanzasyonu] (UFr) degerinin ¢ok yiiksek olmamasina dikkat edin.

(1) 0- %150 %100

SLP M [Kayma kompan.]

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] (Ctt) [2 nokta V/f] (UF2), [5 nokta V/f] (UF5), [U/F Egrisel] (UFq) veya [Senk.
mot.] (SYn) degilse erisilebilir.
Nominal motor devri tarafindan konan deger etrafinda kayma kompanzasyonunu ayarlar.
() Motor isim plakalarinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.
+ Kayma ayari < gercek kayma ise: Motor, sabit durumda dogru hizda dénmdyor referanstan daha dusuk bir
hizda déniyor demektir.
» Kayma ayari > gercek kayma ise: Motor asiri dengelenmektedir ve hiz kararl degildir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erigilebilir.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

Parametreye [Uzman] modunda erigilebilir.

| Kod | Ad/A klama |

Pre M [G tanm]

Schneider Electric Uriin destegi i¢in ayrilmis parametre. De i tirmeyin.
Dahili terminali kullanarak bu parametreyi degistirmek icin “ENT” tusunu 2 sn boyunca basili tutun.

Asenkron motor parametrelerine, [Uzman] modundan erigilebilir

Bu parametrelere, [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 [Senk. mot.] (SYn) degilse erigilebilir.
Asagidakileri icerir:
« Otomatik hassas ayar sirasinda, hiz kontrol cihazi tarafindan, salt okunur modunda hesaplanan parametreler. Ornegin, Rir,
hesaplanan soguk stator direnci.
+ Hesaplanan bu parametrelerden bazilarinin gerektiginde diger degerlerle degistiriime olasiligi. Ornegin, R1w, &iclilen soguk stator
direnci.
Xyw parametresi kullanici tarafindan degistirildiginde hiz kontrol cihazi onu hesaplanan Xyr parametresi yerine kullanir.

Eger otomatik tanima gergeklestiriimisse veya otomatik tanima isleminin bagli oldugu motor parametrelerinden biri degistiriimisse ([Nom.
motor ger.] (UnS), [Rated motor freq.] (FrS), [Nom. motor akimi] (nCr), [Nom. motor hizi] (nSP), [Nom. mot. frekansi] (nPr)), Xyw
parametreleri fabrika ayarlarina geri doner.

| Kod | Ad/Agiklama |

rsSMm M [Olgiilen mot. str. dir.]

Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis soguk stator direnci. 75 kW (100 HP) deg@erine
kadar miliohm (mw)cinsinden 75 kW (100 HP) tzerinde (mw/100)miliohm'un ytzde biri cinsindendir.

1dMm M [Hesaplanan mik. ak.]

Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis miknatislama akimi, A cinsinden.

LFM M [Hesaplanan end. deg.]

Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis kagak endiiktans, mH cinsinden.

tTrMm M [Hes. rotor zam. sabiti]

Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis rotor zaman sabiti, mS cinsinden.

nsSL M [Nominal motor kaymasi]

Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis nominal kayma, Hz cinsinden.
Nominal kaymay degistirmek igin, [Nom. motor hizi] (nSP) (sayfa 63) parametresini degistirin.

PPN M [Mot. ¢ift. kutup sayisi]
Hiz kontrol cihazi tarafindan salt okunur modda hesaplanmis kutup ciftleri sayisi.
rSA M [Kull. mot. str. direnci]

Soguk hal stator direnci (sargi basina), degistirilebilir deger. 75 kW (100 HP) deg@erine kadar miliohm (mw)
cinsinden 75 kW (100 HP) Gzerinde (mw/100)miliohm'un ytzde biri cinsindendir. Dahili ekran tnitesinde: 0
- 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

1dA M [Kullanici mikn. akimi]
Miknatislama akimi A cinsinden, degistirilebilir deger.
LFA M [Kullanici end. degeri]

Kacak endiktans mH cinsinden, degistirilebilir deger.

trA M [Kull. rotor zam. sabiti]

Rotor zaman sabiti mS cinsinden, degistirilebilir deger.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

Enkoder segimi

Katalog ve Kullanim Kilavuzundaki tavsiyelere uyun.

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari |

Ens M [Enkoder tipi] [AABB] (AAbb)

Kullanilan kart ve enkoder tipine uygun olarak konfiglre edilecek (1).
nO V [---] (nO): Kart tanimlanmamis.
AAbb Vv [AABB] (AAbb): A, A-, B, B- sinyalleri icin.
Ab V [AB] (Ab): A, B sinyalleri iin.
A V [A] (A): A sinyali igin. [Enkoder kullanimi] (EnU) sayfa 72 = [Hiz grbs. reg.] (fEG) ise degere erisilemez.

PG1 M [Darbe sayisi] 100,000 1,024

Enkoder dénlisi basina diisen darbe sayisi.
Bir enkoder karti takilmigsa parametreye erisilemez (1).

(1) Enkoder parametrelerine sadece enkoder karti takilmigsa erigilebilir ve uygun segimler kullanilan enkoder tipine bagh olur. Enkoder
konfiglirasyonuna, [1.5- GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I/O) menlsiinden de erigilebilir.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

Enkoder kontrol prosediiri

1.

2.

Sayfa 6'daki tavsiyeler uyarak agik déngl modunda kurun.
[Enkoder kullanimi] (EnU) = [Segili degil] (nO) olarak ayarlayin.

[Enkoder tipi] (EnS) ve [Darbe sayisi] (PGl) ayarlarini kullanilan enkodere gére yapin.

. [Enkoder kontrol] (EnC) = [Segili] (YES)

olarak ayarlayin
Motor dénisunin glvenli olup olmadigini kontrol edin.

Sabitlenmis devirde dénen motoru, en az 3 saniye boyunca nominal devrin @ %15'ine ayarlayin ve hareketini izlemek igin [1.2-IZLEME]

(SUP-) menisin{ kullanin.

. Eger bir [Enkoder hatasi] (EnF) agarsa, [Enkoder kontrol] (EnC) parametresi [Segcili degil] (nO) ayarina déner.
- [Darbe sayisi] (PGI) ve [Enkoder tipi] (EnS) kontroll yapin.
- Enkoderin mekanik ve elektrik isleyisini, glic kaynagi ve baglantilarinin diizgiin olup olmadigini kontrol edin.
- Motor dénis yénini ([Cikis motor yoni] (PHr) parametresi sayfa 64) veya enkoder sinyallerinin yéniini tersine gevirin.

8. 5'den sonraki islemleri, [Enkoder kontrol] (EnC) parametresi [Yapildi] (Yapildi) olarak degisene kadar tekrarlayin.
| Kod | Ad/Agiklama | Ayar aralig:: Fabrika ayari |
EncC M [Enkoder kontrol] [Yapiimadi] (nO)
Enkoder geri bildirimi Asagidaki prosediire basvurun.
Bir enkoder karti takilmigsa parametreye erisilemez (1).
nO Vv [Yapilmadi] (nO) Kontrol gergeklestirilemedi.
YES V [Segili] (YES): Enkoderin izlenmesini etkinlestirir.
Y p Id V [Yapildi] (Yapildi): Kontrol basariyla gerceklestirildi.
Kontrol prosediri asagidakileri kontrol eder:
- Enkoder/motor dénus yénu
- Sinyallerin varhigi (tel strekliligi)
- Darbe/devir sayisi
Bir hata tespit edilirse hiz kontrol cihazi [Enkoder hatasi] (EnF) hata moduna kilitlenir.
Enu M [Enkoder kullanimi] [Secili degil] (nO)
Bir enkoder karti takilmigsa parametreye erisilemez (1).
noO V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre disi
SEC V [Grbs. izleme] (SEC): Enkoder sadece izlemek icin devir geri beslemesi saglar.
rEG Vv [Hiz grbs. reg.] (fEG): Enkoder sadece diizenlemek ve izlemek icin devir geri beslemesi saglar. [Motor
kontrol tipi] (Ctt) = [SVC U] (UUC) ise, enkoder hiz geri besleme modunda ¢alisir ve gercgeklestiriimesi gereken
devrin statik diizeltimini saglar. Bu konfiglrasyon, diger [Motor kontrol tipi] (Ctt) de@erleri igin erigilebilir degildir.
PGr V [Hiz ref.] (PGr): Enkoder bir referans saglar.

(1) Enkoder parametrelerine sadece enkoder karti takilmigsa erigilebilir ve uygun segimler kullanilan enkoder tipine bagl olur. Enkoder
konfiglirasyonuna, [1.5- GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I/O) menusiinden de erigilebilir.

71




[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari
oF1  [I'M [Sins filtresi] SEELEEES)
noO V [Secili degil] (nO): Sinus filtresi yok
YES V [Secili] (YES): Motordaki agirn gerilimleri sinirlamak ve toprak hata kagak akimini diigiirmek icin bir sinis
filtresi kullanin.
[Sinus filtresi] (OFI) asagidaki durumlarda [Secili degil] (nO) degerine ddénusturdlir:
¥ ATV61p075pp degerleri
¥ ATV61HpppM3Xicin 55 kW (75 HP) degerinde ve lizerinde ve ATV61HpppN4 icin 90 kW (120 HP) de@erinde
ve lzerinde [Motor kontrol tipi] (Ctt) [U/F Egrisel] (UFq) veya [2 nokta V/f] (UF2) ya da [5 nokta V/f] (UF5)
degilse.
¥ ATV61WpppM3X icin 75 kW (100 HP) degerinde ve lzerinde ve ATV61WpppN4 icin 110 kW (150 HP)
degerinde ve (zerinde [Motor kontrol tipi] (Ctt) [U/F Egrisel] (UFq) veya [2 nokta V/f] (UF2) ya da [5 nokta
V/f] (UF5) degilse.
Not: [Sinus filtresi] (OFI) = [Segili] (YES) ise [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 [Senk. mot.] (SYn)
olmamalidir ve [Maksimum frekans] (tFr) 100 Hz degerini gegmemelidir.
SFr

()

M [ Anahtarlama frek.] (1) Degere gére Degere gore

Anahtarlama frekansi ayari.
Not: Asiri sicaklik artisi durumunda hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansini otomatik olarak disUrir
ve sicaklik normale déndlkten sonra resetler.

Ayar araligi: 1 - 16 kHz arasinda degisebilir ancak minimum ve maksimum degerler ve fabrika ayari siiriici tipi
(ATV61H veya W), deger ve yukaridaki [Sinus filtresi] (OFI) ve[Mot. asiri ger. sinirl.] (SUL) parametreleri,
sayfa74 konfiglirasyonuna uygun olarak sinirlandirilabilir.

Hiz kontrol cihaz ¢alisirken ayarlama:
- Eger ilk deger 2 kHz'den dusukse ¢alisma sirasinda 1,9 kHz'in Gizerine ¢ikmak mumkuin degildir.
- Ilk de@er 2 kHz degerinden buylkse veya ona esitse, ¢alisma sirasinda en az 2 kHz elde edilmelidir.

Hiz kontrol cihazi durduruldugunda ayarlama: Kisitlama yok.

DIKKAT

ATV61p075N4 - U40N4 kontrol cihazlarinda, RFl filtrelerinin baglantisi kesilmisse (bir IT sisteminde isletim),
kontrol cihazinin anahtarlama frekansi 4 kHz'i asmamalidir.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

CcL1

0

M [Ak|m Slnlrl] (1) Degere bagli olarak 0 | Degere bagdh olarak
1,1veyai2in(@ |1,1-1,2In(2)

Motor akimini sinirlamak igin kullanilir.
Not: Ayar 0.25 In degerinden duslkse, hiz kontrol cihazi, eger etkinlestiriimigse [Cikis Faz Kaybi]
(OPF) hata moduna kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). E@er yiksiiz motor akimindan daha disikse
herhangi bir sinirlamanin etkisi kalmaz.

nrd

noO

YES

M [Gurilth azaltma] Degere gore

V [Secili degil] (nO): Sabit frekans. Fabrika ayari ve ATV61pppM3X igin 55 kW (75 HP) degerinde ve iizerinde
ve ATV61pppN4 icin 90 kW (120 HP) degerinde ve lizerinde mumkin olan tek deger.

V [Segcili] (YES): Diizensiz modiilasyonlu frekans. ATV61pppM3X icin 45 kW (60 HP) degerine kadar ve
ATV61pppN4 icin 75 kW (100 HP) degerine kadar fabrika ayari.
Diizensiz frekans modiilasyonu, sabit bir frekansta meydana gelebilecek her tlrlli rezonansi énler.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erigilebilir.
(2) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

( ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari |
Secm degi] (nO)

SuL M [Mot. agin ger. sinirl.]

Bu fonksiyon motor asiri gerilimlerinii sinirlandirir ve asagidaki uygulamalarda yararlidir:
- NEMA motorlari
- Japon motorlar

- Milli motorlar
- Yeniden sargili motorlar
noO Vv [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre disi
YES V [Segili] (YES): Fonksiyon etkin

Sinus filtresi kullanilmasi durumunda bu parametre [Secili degil] (nO) olarak ayarlanir.
230 V'da kullanilan 230/400 V motorlarda veya hiz kontrol cihaziyla motor arasindaki kablonun uzunlugu
asagidakileri gegmiyorsa bu parametre= [Secili degil] (nO) kalabilir:

- ekransiz kabloyla 4m

- ekranl kabloyla 10 m

10 (IM3)

SOP M [Asin ger. sinirl. etkisi]

Motor terminallerinde gegici asiri gerilimler igin optimizasyon parametresi. [Mot. asiri ger. sinirl.] (SUL) =
[Secili] (YES) ise erisilebilirdir.
Asagidaki tabloya gore 6, 8 veya 10 (I'¥n) ayarlayin.

“SOP” parametresinin degeri kullanilan kablonun azalma siresine karsilik gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga
yansimalarinin Ust Uste binmesini engellemek amaciyla tanimlanmistir. Asiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile sinirlandirir.
Asagidaki sayfadaki tablolar, "SOP" parametresine karsilik gelen hiz kontrol cihaziyla motor arasindaki kablonun uzunluklarina érnekler
vermektedir. Daha uzun kablolar i¢in bir sinus filtresi veya dV/dt koruma filtresinin kullanilmasi gerekmektedir.

+ Paralel motorlar igin tiim kablolarin uzunluklarinin toplami hesaba katiimalidir. Bir motorun gicu i¢in olan satirla toplam gug¢ satirinda
verilen uzunluklari karsilagtirin ve kisa olani segin. Ornek: iki 7,5 kW (10 HP) motoru + 7,5 kW (10 HP) hattindaki uzunluklardan daha
kisa olan 15 kW (20 HP) hattindaki uzunluklari alin ve motor bagina diisen uzunlugu élgmek igin motor sayisina bélin (blendajsiz
“GORSE” kablosu ve SOP = 6, sonug her bir 7,5 kW (10 HP) motor icin maksimum 40/2 = 20 m'dir).

Ozel durumlarda (6rnegin, farkli kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor giicleri, paralel bagh farkli kablo uzunluklari, vb.), motor
terminallerinde olusan asiri gerilim degerlerini kontrol etmek icin bir osiloskop kullaniimasini tavsiye etmekteyiz.

Genel kontrol cihazi performansini korumak igin gereksiz yere SOP degerini arttirmayin.
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400 V hat besleme icin SOP parametresi ve kablo uzunluklarinin karsiliklarini veren tablolar

Altivar 61 Motor Kablo kesiti Metre cinsinden maksimum kablo uzunlugu

Ekransiz “GORSE” kablosu
HO7 RN-F 4Gxx tipi

SOP=10 SOP=8 SOP=6

100 m 70m 45 m
100 m 70m 45 m
110m 65 m 45 m
110 m 65 m 45 m
110 m 65 m 45 m
120 m 65 m 45 m
120 m 65 m 45 m
115 m 60 m 45 m
105 m 60 m 40m
115m 60 m 35m
150 m 60 m 40m
150 m 55m 35m
200 m 65 m 50 m
200 m 55 m 30m
200 m 50 m 25m
200 m 45 m 25m

Altivar 61 Motor Kablo kesiti Metre cinsinden maksimum kablo uzunlugu

Gig Ekranli “BELDEN” kablosu
2950x tipi

kW HP SOP=10 SOP=8 SOP=6

0,75 50 m 40 m 30m
50 m 40 m 30m
50 m 40 m 30m
50 m 40 m 30m
50 m 40 m 30m
50 m 40 m 30m
50m 40m 30m
50 m 40m 30m
50 m 40m 30m
50 m 40 m 30m

Not: 230 V'da kullanilan 230/400 V igin [Mot. asiri ger. sinirl.] (SUL) parametresi = [Segili degil] (nO) olarak kalabilir.
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| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari

Ubr

()

Hiz kontrol cihazi
gerilim degerlerine
gbre

M [Frenleme diizeyi]

Asildiginda fren transistériinin bu gerilimi sinirlamak tzere kestigi DC bara gerilimi esigi.
ATV61ppppM3p: fabrika ayari 395 V.

ATV61ppppN4: fabrika ayari 785 V.

Ayar, hiz kontrol cihazinin gerilim deg@erine ve [Sebeke gerilimi] (UrES) parametresine, sayfa 183 baglidir.

bbA

noO
YES

[Secili degil] (nO)

M [Frenleme dengesi]

V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!

V [Segili] (YES): Fonksiyon etkin, DC baralari izerinden paralel baglanan hiz kontrol cihazlarinda kullanilmak
Uzere. Hiz kontrol cihazlari arasindaki frenleme giiclini dengelemek i¢in kullanilir. [Frenleme dizeyi] (Ubr)
parametresi, sayfa 76, diger hiz kontrol cihazlarinda da ayni degere ayarlanmalidir.

[Secili] (YES) degeri ATV61pppM3X igin sadece 45 kW (60 HP) icin ve ATV61pppN4 igin sadece 75 kW (100
HP) icin ve [Rampa adapt.] (brA) = [Secili degil] (nO) (bkz. sayfa 124) ise gegerlidir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.

( ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz

ANA MENU
2 ERISIM SEVIYESI
3 AG/KAYDET
4 SiIFRE
5 LANGUAGE
Kod T/K

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

-

ENT

Kontrol cihazi durumunu

RDY Term +0,00
Hz

REM

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 IZLEME

1.3 AYARLAR

1.4 MOTOR KONTROL

1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
Kod << >>

T/K

GIRIS-CIKIS AYARLARI 1

ENT

2/3 telli kontrol

RUN __ Term  +0,00Hz REM
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

2 telli tip
Reverse assign.
L1 CONFIGURATION
LIx CONFIGURATION
Kod << >> T/K
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[1.5 G R - IKI AYARLARI] (I-O-)

[1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisiindeki parametreler sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calistirma

komutu bulunmadiginda degistirilebilir.

| Kod \ Ad/Aciklama \ Ayar aralii:

Fabrika ayari

TCC

2C
3C

M [2/3 telli kontrol]

[2 telli] (2C)

Vv [2 telli] (2C)
Vv [3 telli] (3C)

2 telli kontrol: Bu, ¢calistirma ve durdurmayi kumanda eden giris durumu (0 veya 1) veya ugtur (0'dan 1'e veya
1'den 0'a).

“Kaynak” kablo baglantisina érnek:

L Litsiler
LIx: geri

3 telli kumanda (darbeli kumanda): Yolvermeyi kumanda etmek icin “ileri” veya “geri” darbe, durdurmay!
kumanda etmek i¢in “durdurma” darbesi yeterlidir.

“Kaynak” kablo baglantisina érnek:

|
| 424 LM L2 Lix | LI1: durdurma

([E}E?ET LI2: ileri
A UYARI

LIx: geri

BEKLENMEYEN EKiPMAN iSLEMi

[2/3 telli kontrol] (tCC) parametresinin atamasini degistirmek igin 2 sn boyunca “ENT” tusuna basin.
Asagidaki fonksiyonlarin fabrika ayarlarina dénmesine neden olur: asagida [2 telli tip] (tCt) ve [Geri
yon atamasi] (rrS) ile logic girigler ve analog girigler atayan tim fonksiyonlar.
Ozellestirildikten sonra secili makro konfigiirasyonu da resetlenecektir (6zel ayarlar silinecektir).

Bu parametreyi, [1.6 KOMUT/REF YONETIMI] (CtL-) ve [1.7 UYGULAMA SECIMI] (FUn-) mendilerini
yapilandirmadan énce yapilandirmaniz tavsiye edilir.

Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

tCt

LEL
trn

PFO

M [2 telli tip] [Degisiklik] (trn)

V [Durum] (LEL): Calistirma (1) veya durdurma (0) igin durum 0 veya 1 dikkate alinir.

Vv [Degisiklikler] (trn): Gug kaynagindaki bir kesintinin ardinda istenmeyen yeniden yolverme islemlerinin
6énlenmesi amaciyla ¢alismayi baslatmak icin bir durum degisikligi (gecis veya ug) gerekir.

V [ileri dncelik] (PFO): Calistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir, ancak “diiz” girisi her
zaman icin “ters” girisine gére énceliklidir.

rrsS

nO
LIl

clo1

Cdoo

M [Geri y6n atamasi] [Segili degil] (O)

Secili degil] (nO): Atanmamigtir

LI1] (LI1) - [LI6] (LI6)

LI7] (L17) - [LI10] (LI10): Eger VW3A3201 lojik G/C karti takiimigsa

LI11] (Li11) - [LI14] (LI14): Eger VW3A3202 genisletiimis G/C karti takilmigsa

C101] (c101) - [CAH 15] C115): [I/O profili] (I0) i¢inde dahili Modbus ile

C201] (c201) - [C215] (C215): [I/O profili] (10) iginde dahili CANopen ile

C301] (C301) - [C315] (C315): [I/O profili] (I0) iginde bir haberlesme karti ile

C401] (c401) - [C415] (C415): [I/O profili] (10) icinde bir Controller Inside karti ile

CDO00] (cdoo) - [CD13] (Cd13): [I/O profili] (I0) iginde kullanilabilir lojik girisleriyle anahtarlanabilir
CD14] (cd14) - [CD15] (Cd15): [I/O profili] (I0) iginde kullanilabilir lojik girisleri olmadan anahtarlanabilir
Ters yén komutunun atanmasi.

Pp———

<K<K
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

L1A M [LI1 atamasi]
Salt okunur parametre konfiglre edilemez.
Goklu atamalari kontrol etmek igin giris LI1'e atanan tim fonksiyonlari gésterir.
Lid 0 - 200 msn 0

M [LI1 agmada gecikme]

Bu parametre, olasi parazitleri filtrelemek amaciyla logic girisinin, 0 - 200 milisaniye arasinda ayarlanabilen
bir gecikme ile durum 1'e degisimini hesaba katmak icin kullanilir. Durum 0'a deg@isim gecikmesiz olarak
hesaba katilir.

A UYARI
BEKLENMEYEN EKIiPMAN ISLEMI

Gecikme ayarinin bir risk olusturmadigindan veya istenmeyen ¢alismaya yol agmayacagindan emin
olun.

Bu giriglerin hesaba katiimasindaki bagil sira, ¢esitli lojik girislerin gecikme degerlerine gére
degistirilebilir ve bu istenmeyen ¢alismaya yol acar.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

Hiz kontrol cihazinda bulunan tim logic girisler, yukaridaki LI1 érnegindeki gibi, opsiyon kartlarinin takih
olup olmamasina bagl olarak LI6, LI10 veya LI14'e kadar konfigire edilebilir.




[1.5 G R - IKI AYARLARI] (I-O-)

Analog giriglerin ve Pulse (darbe) giriginin konfigiirasyonu
Minimum ve maksimum giris degerleri (volt, mA vs. cinsinden), referanslari uygulamaya uyarlayabilmek i¢in % deg@erine degistirilirler.

minimum ve maksimum giris degerleri:

Minimum deger, %0 referansina, maksimum deger %100 referansina karsilik gelmektedir. Minimum deger maksimum degerin Ustiinde
olabilir:

Referans Referans

%100 | %100 |

! 1
: |
| |
i i Akim veya
: 1
| |
} |

v Akim veya
gerilim veya gerilim veya
frekans frekans

%0 ‘ ‘ gins! %0 | ‘ |, girisi
[Min. deger] [Maks. deger] 20 mA [Maks. deger]  [Min. deger] 20 mA
(CrLx veya (CrHxveya veyaiOV (CrHx veya (CrLx veya  veya 10V
ULx veya PIL) UHx veya PFr) veya 30,00 UHx veya PFr) ULxveyaPIL) veya30,00
kHz kHz

+/- ¢ift ydnll giriglerde min. ve maks., mutlak degere gore verilir, 6rnegin +/- 2, 8 V.
Pulse girisinin negatif min. degeri:
Referans

%100 |-

yd

-30,00 [Darbe girisi %0 [Darbe girisi 30,00 9"
kHz Min. deger] Maks. deger] kHz
(PIL)

‘ Frekans

Aralik (¢ikig degerleri): Sadece analog girigler igin

Bu parametre, tek yonll bir giristen ¢ift yonli bir ¢ikis elde etmek igin referans araligini [%0 V %100] veya [-%100 V +%100] olarak
konfigiire etmek amaciyla kullanihr.

Referans Referans
%100 - ‘ ) %100 - ‘ ‘
i i Akim i i Akim
i i veya | | veya
3 3 gerilim girigi [Min. deger] i i gerilim girigi
%0 : 1 1 %0 ; 1 1
[Min. deger]  [Maks. deger] 20 mA 1 [Maks. deger] 20 mA
Aralik 0V %100 veya 10V | veya 10V
|
|
%100 - A

Aralik -%100 Vv +%100
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari
bsP M [Referans formati] (e o)
bsd Vv [Standart] (bSd)
Frekans Sifir referansta frekans = LSP
HSP
LSP |
-%100 ¢
referans
%0 +%100
LSP
/ HSP
bLS Vv [Sabit] (bLS)
Frekans Referans = 0'dan LSP'ye frekans = LSP
HSP :
|
|
|
} referans
| LSP +%100
| HSP
bns v [Oli bdlge] (bns)
Frekans Referans = 0'dan LSP'ye frekans = 0
HSP :
|
|
%100  LSP |
i 5 ; referans
i LLSP +%100
|
|
v HSP
bnSO v [Oli bélge 0] (bnso)
Frekans [Standart] (bSd), asagidaki
durumlarda sifir referansta, frekans = 0 hari¢ bu
HSP ¢alisma aynidir:
« Sinyal, 0'dan buyik olan [Min. deger]
degerinden dusUktir (6rnegin 2 - 10 V girisinde
. LSP~ 1V)
-%100 %0 7 + Sinyal, [Min. de@er] degerinden biiyiik olan
Loui00 orerans [Maks. deger] degerinden blyuktur

/ -
HSP

Bu parametre hiz referansinin sadece analog girigler ve Pulse girisinde nasil hesaba katilmasi gerektigini
tamimlamaktadir. PID regulatéri durumunda bu PID ¢ikis referansidir.
Sinirlar, [Disuk Hiz] (LSP) ve [Yiksek Hiz] (HSP) parametreleri tarafindan ayarlanir, sayfa 36

(6rnegin 10 -0 V girisinde 11 V).

Eger giris araligi “cift yénli” olarak konfigiire
edilmisse ¢alisma, [Standart] (bSd).

80




[1.5 G R - IKI AYARLARI] (I-O-)

Dogrusalligin kaldinimasi: Sadece analog girigler igin
Girisin dogrusalligi, bu girisin giris/cikis egrisinde ara bir nokta konfigure ederek kaldirilabilir:

0V %100 araligi igin

referans

%100

[Orta nokta Y]

%0 >

[Min deger]
(%0)

[Orta nokta
X]

akimi
veya
gerilim
girisi
[Maks. deger] 20 mA
(%100) veya 10V

Not: [Orta nokta X] icin %0, [Min. deger] degerine ve %100 [Maks. deger] degerine karsilik gelir

-%100 V %100 araligi igin

referans

%100

[Orta nokta Y]

%0

- [Orta nokta Y]

- %100

[Min. deger] - [Orta nokta yd 3':2'
(- %100) X] ya
= gerilim girisi
" %0 [Ortanokta [Maks.deger] 20 mA
X] (%100)  veya 10V
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |
AllA M [Al1 atama]
Salt okunur parametre konfigure edilemez.
Ornegin uyumluluk sorunlarini kontrol etmek igin Al1 girigiyle ilgili tim fonksiyonlari gdstermektedir.
Allt M [A|1 tlpl] [Gerilim] (10U)
10U V [Gerilim] (10U): Pozitif gerilim girisi (negatif degerler sifir olarak kabul edilir: giris tek yonltdiir).
Vv [Gerilim +/-] (n10U): Pozitif ve negatif gerilim girisi (giris iki yénltdr).
nl1l0U
uILl M [AH Min. deger] 0-100V oV
UIH1 M [AI1 Maks. degder] 0-100V 10,0V
AlL1F M [Al1 gecikme siiresi] 0-10,00s 0sn
Parazit filtreleme.
Al1E M [Al Orta nokta X] 0-%100 %0
Giris dogrusalliginin kaldinimasinda nokta koordinati.
* %0, [Al1 Min. deg@er] (UIL1) deg@erine karsilik gelmektedir.
* %100, [Al1 Maks. deger] (UIH1) degerine karsilik
gelmektedir.
A11S M [Al1Y eks. orta degeri] 0 - %100 %0
Gikis dogrusalliginin kaldirlmasinda nokta koordinati (frekans referansi).
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Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi:

| Fabrika ayari

Al2A M [Al2 atama]
Salt okunur parametre konfigure edilemez.
Ornegin uyumluluk sorunlarini kontrol etmek igin Al2 girisiyle ilgili tim fonksiyonlari gdstermektedir.
Al2t M [AI2 tipi] [Akim] (0 A)
10U V [Gerilim] (10U): Gerilim girisi
OA Vv [AKIm] (0 A): Akim girigi
CrL2 M [AI2 min. degeri] 0-20,0mA 0 mA
Bu parametreye, [AI2 tipi] (Al2t) = [Akim] (0 A) ise erisilebilir
uIL2 M [AI2 min. degeri] 0-100V oV
Bu parametreye, [Al2 tipi] (Al2t) = [Gerilim] (10U) ise erisilebilir
CrH2 M [AI2 maks. degeri] 0-20,0mA 20,0 mA
Bu parametreye, [AI2 tipi] (Al2t) = [akim] (0 A) ise erisilebilir
UIH2 M [AI2 maks. degeri] 0-100V 100V
Bu parametreye, [AI2 tipi] (Al2t) = [Gerilim] (10U) ise erisilebilir
AI2F M [AI2 gecikme siiresi] 0-10,00s 0sn
Parazite filtreleme.
Al2L M [AI2 aralidi] [0+ 100%] (POS)
POS V [0 + 100%] (POS): Tek yénlii giris
NnEG \Y [:I-/- 100%] (nEG): Gift yénli giris
Ornek: Bir 0/10 V giriste
- 0V, referans -%100'e karsilik gelmektedir
- 5V, referans -%0'a karsilik gelmektedir
- 10V, referans +%100'a karsilik gelmektedir
A12E M [AI2 X eks. orta degeri] 0-%100 %0
Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinat!.
¥ Aralik 0 V %100 ise %0, [Min. deger] degerine karsilik gelmektedir.
. [Maks. deger] + [Min. deger] _
¥ %0, araligin -%100 V +%100 arasinda olmasi durumunda > degerine
karsilik gelir .
* %100, [Maks. deger] degerine karsilik gelmektedir.
Al12S M [AI2 Y eks. orta degeri] 0 - %100 %0
Cikis dogrusalliginin kaldirimasinda nokta koordinati (frekans referansi).
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari
AI3A M [AI3 atama]
Salt okunur parametre konfigure edilemez.
Ornegin uyumluluk sorunlarini kontrol etmek igin Al3 girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.
AI3t M [AI3 tipi] [Gerilim] (0 A)
Salt okunur parametre konfiglre edilemez.
OA Vv [Akim] (0 A): Akim girigi
CrL3 M [AI3 min. deger] 0-20,0mA 0 mA
CrH3 M [AI3 maks. deger] OF 20,0y 20,0mA
AI3F M [AI3 gecikme siiresi] 0-10,00s 0sn
Parazite filtreleme.
AI3L M [AI3 araligi] [0+ 100%] (POS)
POS V [0 + 100%)] (POS): Tek yénli giri
nEG V [+/- 100%] (nEG): Cift yonlii giris
Ornek: Bir 4 = 20 mA giriste
- 4 mA, referans -%100'e karsilik gelmektedir
- 12 mA, referans %0'e karsilik gelmektedir
- 20 mA, referans +%100'e karsilik gelmektedir
Al3 fiziksel anlamda bir ¢ift yonl giris oldugundan [+/- 100%)] (nEG) konfiglirasyonunun sadece uygulanan
sinyal tek yonll ise kullaniimasi gerekmektedir. Tek yonli bir sinyal, ¢ift yonlu bir konfiglirasyonla uyumlu
degildir.
AI3E M [AI3 X eks. orta degeri] 0-%100 70
Giris dogrusalliginin kaldirilmasinda nokta koordinati.
¥ Aralik 0 V %100 ise %0, [Min. deger] (CrL3) degerine karsilik gelmektedir.
¥ %0, araligin -%100 V +%100 arasinda olmasi durumunda
Al3 . deger] (CrH3) - [AI3 min. deger] (CrL3
. [AI3 max. deger] (Cr )2 [AI3 min. deger] (CrL3) degerine karsilik gelir .
* %100, [AI3 maks. deger] (CrH3) degerine karsilik gelmektedir.
AI3S M [AI3 Y eks. orta degeri] 0-%100 %0

Cikis dogrusalliginin kaldinimasinda nokta koordinati (frekans referansi).
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Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

Al4A M [Al4 atamasi]

Salt okunur parametre konfigure edilemez.
Ornegin uyumluluk sorunlarini kontrol etmek igin Al4 girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Al4t M [A|4 tipi] [Gerilim] (10U)
10U V [Gerilim] (10U): Gerilim girisi
OA Vv [AKim] (0 A): Akim girigi
Cri4 M [Al4 Min. deger] - ZY DI O
Bu parametreye, [Al4 tipi] (Al4t) = [Akim] (0 A) ise erigilebilir
uIL4 M [Al4 Min. deger] 0-10.0V oV
Bu parametreye, [Al4 tipi] (Al4t) = [Gerilim] (10U) ise erisilebilir
CrH4 M [Al4 Maks. degder] 0-20,0mA 20,0 mA
Bu parametreye, [Al4 tipi] (Al4t) = [Akim] (0 A) ise erisilebilir
UIH4 M [Al4 Maks. degder] 0= O 100V
Bu parametreye, [Al4 tipi] (Al4t) = [Gerilim] (10U) ise erisilebilir
Al4F M [Al4 gecikme siiresi] 0-10,00s e
Parazite filtreleme.
bk M [Al4 araligi] [0 + 100%] (POS)
POS V [0 + 100%] (POS): Tek yénlii giris
NnEG V [+/- 100%] (nEG): Gift yénli giris

Ornek: Bir 0/10 V giriste
- 0V, referans -%100'e karsilik gelmektedir
- 5V, referans -%0'a karsilik gelmektedir
- 10V, referans +%100'a karsilik gelmektedir

Al4E M [Al4 X eks. orta degeri] 0- %100 %0

Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati.
¥ Aralik 0 V %100 ise %0, [Min. deger] degerine karsilik gelmektedir.
. [Maks. deger] + [Min. deger] = _ .
¥ %0, araligin -%100 V +%100 arasinda olmasi durumunda > degerine karsilik
gelir .

* %100, [Maks. deger] degerine karsilik gelmektedir.

A4S M [Al4Y eks. orta degeri] 0- %100 %0

Cikis dogrusalhiginin kaldirimasinda nokta koordinati (frekans referansi).
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Parazit filtreleme.

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari
PIA M [RP darbe girisi atamasi]
Salt okunur parametre konfigure edilemez.
Ornegin uyumluluk sorunlarini kontrol etmek igin Pulse In girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.
PIL M [RP Mln deger] - 30,00 - 30,00 kHz 0
Minimum hiza karsilik gelen frekans
PFr M [RP MakS. deger] 0 - 30,00 kHz 30,00 kHz
Maksimum hiza karsilik gelen frekans
PF1 M [Darbe girisi filtresi] 0-1.000ms 0
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Referans goérevi géren enkoder giriginin bir frekans jeneratori ile konfigiire edilmesi
Referans isareti verilmemistir bu sebeple ¢alisma y&nlerinin kontrol kanali izerinden verilmesi gerekmektedir (logic girigler gibi).

Minimum ve maksimum degerleri (giris degerleri):

Minimum deger, %0 minimum referansina, maksimum deger %100 maksimum referansina karsilik gelmektedir. Minimum deger maksimum
degerin Ustlinde olabilir. Ayni zamanda negatif de olabilir.

Referans Referans

%100 | %100 |

Frekans Frokans
0 ‘ ‘ o 0 ‘ girisi
[Frek. min.  [Frek. maks. 300 kHz [Frek. maks.  [Frek. min. 300 kHz
degerl degeri] degeri] degeri]
(EIL) (EFr) (EFN) (EIL)
Reterans
%100 4o

el | Frekans
[Frek. min. 0 [Frek. maks. 300 kHz girigi
degeri] degeri]

(EIL) (EFY)

Minimum degere negatif bir deger atayarak sifir frekansta bir referans elde edilebilir.
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Enkoder konfigiirasyonuna, [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menisiinden de erisilebilir.

Kod

\ Ad/Agiklama \ Ayar araligi: \ Fabrika ayari |

EnS

noO
AADbDb
Ab

M [Enkoder tipi] [AABB] (AAbb)

Bir enkoder karti takilmigsa parametreye erisilemez.
Kullanilan kart ve enkoder tipine uygun olarak konfigire edilecek.
V' [--=-] (nO): Kart kayp.
Vv [AABB] (AAbb): A, A-, B, B- sinyalleri igin.
Vv [AB] (Ab): A, B sinyalleri igin.
V [A] (A): A sinyali icin. [Enkoder kullanimi] (EnU) sayfa 90 = [Hiz grbs. reg.] (rEG) ise degere erigilemez.

EnC

noO
YES

Y p Iid

M [Enkoder kontrol] [Yapiimadi] (nO)

Enkoder geri bildirimi. Asagidaki prosediire bagvurun72.
Bir enkoder karti takilmigsa ve [Enkoder kullanimi] (EnU) sayfa 90 [Hiz ref.] (PGr) degil ise parametreye
erisilemez.
V [Yapilmadi] (nO) Kontrol gergeklestirilemedi.
V [Segili] (YES): Enkoderin izlenmesini etkinlestirir.
V [Yapildi] (Yapildi): Kontrol bagariyla gerceklestirildi.
Kontrol prosediri asagidakileri kontrol eder:
- Enkoder/motor dénus yéni
- Sinyallerin varligi (tel surekliligi)
- Darbe/devir sayisi
Bir hata tespit edilirse hiz kontrol cihazi [Enkoder hatasi] (EnF) hata moduna kilitlenir.
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| Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi: | Fabrika ayari |

Enu M [Enkoder kullanimi] [Secili degil] (nO)
Bir enkoder karti takilimissa parametreye erisilemez.
nO V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre disi, Bu durumda diger parametrelere erisilemez.
SEC V [Grbs. izleme] (SEC): Enkoder sadece izlemek icin devir geri beslemesi saglar.
rEG V [Hiz grbs. reg.] (fEG): Enkoder sadece diizenlemek ve izlemek icin devir geri beslemesi saglar. [Motor
kontrol tipi] (Ctt) = [SVC U] (UUC) ise, enkoder hiz geri besleme modunda calisir ve gerceklestiriimesi
gereken devrin statik diizeltimini saglar. Bu konfigiirasyon, diger [Motor kontrol tipi] (Ctt) degerleri igin
erisilebilir degildir.
PGr V [Hiz ref.] (PGr): Enkoder bir referans saglar.
PG M [Darbe sayisi] 100 - 5,000 1,024
Enkoder doéniisi basina diisen darbe sayisi.
Bir enkoder karti takilmigsa parametreye erisilemez.
PGA M [Referans tipi] [Enkoder] (EnC)
Bu parametreye, [Enkoder kullanimi] (EnU) = [Hiz ref.] (PGr) ise erigilebilir.
EnC V [Enkoder] (EnC): Enkoder kullanimi.
PtG V [Frek. Uretici] (PtG): Frekans jeneratérii kullanimi (isaretlenmemis referans).
EIL M [Frek. min. degeri] - 300 - 300 kHz 0
Bu parametreye eger [Enkoder kullanimi] (EnU) = [Hiz ref.] (PGr) ve [Referans tipi] (PGA) = [Frek. Uretici]
(PtG) ise erisilebilir.
Minimum hiza karsilik gelen frekans
EFr M [Frek. Maks. deger] 0,00 - 300 kHz 300 kHz
Bu parametreye eger [Enkoder kullanimi] (EnU) = [Hiz ref.] (PGr) ve [Referans tipi] (PGA) = [Frek. Uretici.]
(P1G) ise erisilebilir.
Maksimum hiza karsilik gelen frekans
EF1 M [Frek. sinyal filtresi] 0-1.000ms 0
Bu parametreye, [Enkoder kullanimi] (EnU) = [Hiz ref.] (PGr) ise erigilebilir.
Parazite filtreleme.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

ri

nO
FLT
run
FtA

FLA
CtA
SrA
TSA
PEE
PFA

AP2
F2A

TtAd
rtAH

rtAL

FTtAL

F2AL

CtAL

ULA
OLA
PFAH
PFAL
PISH
Ern

tS2
TtSs3
bMP

\%

\Y
\"
\%
V
\"
\%
\Y
V
\"
\Y
V
\%
\Y
\"
\Y
\"
\%
V
\"
\%
V
\%
\Y
\"
\%
\Y

M [R1 atamasi] [Src. hata yok] (FLt)

[Secili degil] (n0): Atanmamigtir

[Src. hata yok] (FLt): Hiz kontrol cihazi hatali degil (bir hata varsa réle normal olarak enerijilendirilir ve
enerjisi kesilir)

Src. galiglyor] (rUn): Hiz kontrol cihazi galisiyor

Frekans esigi] (FtA): Frekansin [Frek. esigi] (Ftd) sayfa 58 degerinden bilyik olmasi durumunda réle
kapatilr.

HSP ulasildi] (FLA): Yiiksek hiza erigildi

akim esigi] (CtA): Akimin [akim esigi] (Ctd) sayfa58 bilyik olmasi durumunda rdle kapatilir.

Referans ulasildi] (SrA): Frekans referansina erigildi

Motor termik ulasildi] (tSA): Motor 1 termik durumuna erisildi

PID hata alarmi] (PEE): PID hata alarmi

PID geribesleme alarm] (PFA): PID geri bildirim alarmi ([Max grbsl. alarm] (PAH) sayfa145 degerinden
daha blyUk veya [Min fbk alarm] (PAL) sayfa145 degerinden daha klguk)

Al2 Al. 4-20] (AP2): Al2 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm

2. frekans esigi] (F2A): Frekansin [Frek. esigi 2] (F2d) sayfa 58 degerinden biyiik olmasi durumunda
réle kapatilir.

Siricl termik uls.] (tAd): Hiz kontrol cihazi termik durumuna erigildi

Ust seviye ref. esigi] (itAH): Frekans referansi [Yiiksek fre. sev.] (rtd) sayfa 58 degerinden daha
biyikse réle kapatilr.

[Alt seviye ref. esigi] (tAL): Frekans referansi [Diisilk fre. sev.] (rtdL) sayfa 58 degerinden daha kiiglikse
réle kapatilir.

[Frekans seviye 1 esigi] (FtAL): Frekans [Alt frekans seviyesi] (FtdL) sayfa 58 degerinden daha kiiglikse
réle kapatilir.

Frekans seviye 2 esigi] (F2AL): [2 Frek. esigi] (F2dL) sayfa 58 degerinden daha kiiglkse réle kapatilir.
Distk akim esigi] (CtAL): Akim, [Diisiik akim esigi] (CtdL) sayfa 58 degerinden daha kigiikse réle
kapatilr.

Diistk yUk] (ULA): Digtik yiik islemi (bkz. sayfa 191)

Asir yUk] (OLA): Agiri yiik islemi (bkz. sayfa 193)

PID geribesleme yiiksek] (PFAH): PID geribildirim alarmi ([Maks grbsim alarmi] (PAH) sayfa 145
degerinden daha blyk).

[PID geribesleme diisiik] (PFAL): PID geribildirim alarmi ([Min grbsim. alarmi] (PAL) sayfa 145
degerinden daha kii¢uk).

Regiilasyon alarmi] (PISH): PID regiilatérii geri bildirim denetim hatasi sayfa 148.

Zorlamali galisma] (Ern): Siiriicii acil durum galistirma modundaysa réle kapatilir. Bkz. [Zorlamali
¢alisma] (InHS) sayfa 186.

Mot. 2 termik ulasildi] (tS2): Motor 2 termik durumuna eriildi

Mot. 3 termik ulasildi] (tS3): Motor 3 termik durumuna eriildi

Kont. paneli aktif] (bMP): Grafikli ekran terminali Gizerinden kontrol, terminaldeki bir fonksiyon tusuyla
etkinlestirilir.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

rli

ALS
CnFO
CnF1
CnF2
CFP1
CFP2
CFP3

dbL

brs

Prm

MCP

AG1L

AG2

AG3

P1A

P2A

PLA

EFA

USA

UPA

TtHA

SSA

TtJA

bOA

APA

AP3

AP4

FSA

rdy

M [R1 Atamasi] (devami)

Neg Mom.] (AtS): Negatif moment (frenleme)

Ayar 0 aktif] (CnF0): Konfigiirasyon 0 etkin

Ayar 1 aktif] (CnF1): Konfigiirasyon 1 etkin

Ayar 2 aktif] (CnF2): Konfigiirasyon 2 etkin

Set 1 aktif] (CFP1): Parametre seti 1 etkin

Set 2 aktif] (CFP2): Parametre seti 2 etkin

Set 3 aktif] (CFP3): Parametre seti 3 etkin

DC bara sarjli] (dbL): DC baras yiikliyor

Frenlemede] (brS): Hiz kontrol cihazi frenleme yapiyor

Gug¢ kesildi] (PRM): “Power removal” (Gii¢ kaldirma) girisi tarafindan kilitlenmig hiz kontrol cihaz
Mot. ak. mev.] (MCP): Motor akimi var

Alarm Grup 1] (AGI): Alarm grubu 1

Alarm Grup 2] (AG2): Alarm grubu 2

Alarm Grup 3] (AG3): Alarm grubu 3

[PTC1 alarmi] (P1A): Algilayici alarmi 1

PTC2 alarmi] (P2A): Algilayici alarmi 2

LI6=PTC al.] (PLA): LI6 = PTC algilayici alarmlari

Harici hata alarmi (EFA): Harici hata alarmi

Distuk gerilim alarmi] (USA): Disgiik gerilim alarmi

Dusiik gerilim énleme] (UPA): Diigiik gerilim uyarisi

Siriict C alarmi] (tHA): Hiz kontrol cihazi asirn isinmasi

Moment/akim sinir. uls.] (SSA): Moment siniri alarmi

IGBT alarm] (tJA): IGBT alarmi

Fren direnci sic. al.] (0OA): Fren rezistdrii sicaklik alarmi

Opsiyon al.] (APA): "Controller Inside" karti tarafindan (retilen alarm

Al3 Al. 4-20] (AP3): AI3 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm
Al4 Al. 4-20] (AP4): Al4 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm
Akig limiti] (FSA): Akig hizi sinirlandirma aktif (bkz. sayfa 170)

Hazir] (rdY): Hiz kontrol cihazi hazir

<<<<K<K<K<LK<KLK<LKLKLK<LKLK<LKLKLKLKLKLKLKLKKLK<KLKLK<LKL
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Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi: | Fabrika ayari |

rid M [R1 Gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt) atamasi i¢in ayarlanamaz ve 0'da kalir.
ris M [R1 Aetkin olma drm.] [11(POS)
Galisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [O]: Bilgi dogru iken Durum 0
Konfiglrasyon, [1] (POS), [Src. hata yok] (FLt), atamasi igin degistirilemez.
riH 0-9.999 ms 0

M [R1 tutma siiresi]

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen sire gectikten sonra, bilgi false (yanlig) haline gegince
etkinlesir.
Bekletme siresi, [Src. hata yok] (FLt) atamasi igin ayarlanamaz ve 0'da kalir.

r2 M [R2 AtamaSI] [Src. calisiyor] (run)
Asagidaki menilerin eklenmesi diginda R1 ile ayni (bkz. sayfa 91) (bu segimler sadece [UYGULAMA
SECIMI] (Fun-)) menisiinde konfigiire edilebildiginden sadece bilgi verme amaciyla gésteriimektedir:
LLC Vv [Hatkntktor] (LLC): Hat kontaktér kontrolii
occ Vv [Ciks. kontkt.] (OCC): Cikig kontaktdr kontrolii
dco V [Onsarj kont.atamasi] (dCO): Kontaktdr kontroliinii 8nceden sarj eden DC barasi
r2d M [R2 Gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktdr] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
r2s M [R2 etkin olma drm.] [11(POS)
Calisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglirasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktér] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
r2H 0-9.999 ms 0

M [R2 tutma siiresi]

Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamas igin
ayarlanamaz ve 0'da kalr.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gegtikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlegir.
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari
r3 M [R3 Atama5|] [Secili degil] (nO)
R2 ile ayni
r3d M [R3 Gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktor] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
r3s M [R3 Etkin olma drm.] [1]1(POS)
Galisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi dogru iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglirasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
r3H M [R3 tutma siiresi] 0-9.999 ms 0
Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntkt6r] (LLC) atamas igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gectikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlesir.

ra M [R4 AtamaSI] [Secili degil] (nO)
R2 ile ayni (bkz. sayfa 93).
rad M [R4 Gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktdr] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigire edilen sire gectikten sonra, bilgi dogru haline
gecince etkinlesir.
ras M [R4 Etkin olma drm.] [1](POS)
Calisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglrasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktér] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
r4H M [R4 HTutma siiresi] 0-9.999 ms 0
Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamasi igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gectikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlesir.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

LO1 [LO1 atama3|] [Secili degil] (nO)
Asagidaki mentilerin eklenmesi diginda R1 ile ayni (bkz. sayfa 91) (bu segimler sadece [UYGULAMA
SECIMI] (Fun-)) menisiinde konfigiire edilebildiginden sadece bilgi verme amaciyla gésteriimektedir:
LLC V [Hatkntktdr] (LLC): Hat kontaktér kontrolii
occC V [Ciks. kontkt.] (OCC): Cikis kontaktér kontrolil
dco V [[Onsarj kont.atamasi] (dCO): Kontaktér kontroliinii énceden sarj eden DC barasi
Lo1d [LO1 gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktor] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
Lo1is [LO1 etkin olma drm.] [1]1(POS)
Galisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfigiirasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
LO1H [LO1 Tutma siiresi] 0-9.999 ms 0
Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntkt6r] (LLC) atamas igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gectikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlesir.
LO2 [LO2 atamaS|] [Secili degil] (nO)
LO1 ile ayni.
Lo2d [LO2 gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktdr] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
Lo2s [LO2 etkin olma drm.] [1](POS)
Calisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglrasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktér] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
LO2H [LO2 tutma siiresi] 0-9.999 ms 0

Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamasi igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gectikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlesir.
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |
LO3 M [LOS3 atamasi] [Secili degil] (nO)
LO1 ile ayni (bkz. sayfa 95).
Lo3d M [LO3 gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktor] (LLC)
atamasi igin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
LO3S M [LOS3 etkin olma durumul] [1](POS)
Galisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [0]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglirasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktér] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
LO3H M [LOS tutma siresi] 0-9.999 ms 0
Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntkt6r] (LLC) atamas icin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gegtikten sonra, bilgi false (yanlg) haline gegince
etkinlesir.
LO4 M [LO4 atamasi] [Secili degil] (nO)
LO1 ile ayni (bkz. sayfa 95).
Lo4d M [LO4 gecikme siiresi] 0-9.999 ms 0
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ciks. kontkt.] (OCC), [Onsarj kont.atamasi] (dCO), ve [Hatkntktér] (LLC)
atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi true (dogru) haline gegince
etkinlesir.
LO4S M [LO4 etkin olma durumul] [11(POS)
Galisan logic'in konfiglirasyonu:
POS V [1]: Bilgi dogru iken Durum 1
nEG V [O]: Bilgi true (dogru) iken Durum 0 i
[1] (POS) konfiglirasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktor] (LLC) atamalari
icin degistirilemez.
LO4H M [LO4 tutma siiresi] 0-9.999 ms 0
Bekletme siiresi, [Src. hata yok] (FLt), [Onsarj kont.atamasi] (dCO) ve [Hatkntktdr] (LLC) atamast igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gectikten sonra, bilgi false (yanls) haline gegince
etkinlegir.




[1.5 G R - IKI AYARLARI] (I-O-)

Analog cikiglarin konfigiirasyonu
Minimum ve maksimum degerleri (¢ikis degerleri):

Volt veya mA cinsinden minimum c¢ikis degeri, atanmis parametrenin alt limitine ve maksimum degeri Ust limitine karsilik gelir. Minimum
deger maksimum degerin Ustiinde olabilir:

Atanan parametre Atanan parametre

Ust limit | Ust limit |

Alt limit

Akim Alt limit | . Akim
‘ ‘ ‘ veya gerilim ‘ ili
[Min Gikis] ~ [Max Gikis] 20 mA g,ky@lg [Max Gikis] ~ [Min Gikis] 20 mA "f‘k‘:alge”"m
(AOLxveya (AOHxveya  veya (AOHx veya (AOLxveya veya S8
UOLX) UOHx) 10V UOHx) UOLx) 10V

AO2 ve AO3 cikiglan cift kutuplu ¢ikiglar olarak atanir:
[min Cikig] (UOLx) ve [max Cikis] (UOHXx) parametreleri, simetrik olarak isleseler de mutlak degerlerdir. Gift kutuplu ¢ikis durumunda
maksimum degeri her zaman igin minimum degerden yukarida ayarlayin.

Atanan
parametre
Ostlimit |

| |

1 1

1 1

- 1 1

| 1

-1ov | Alt limit 3 ! Gerilim
'~ [MinCikis] [MaxCikis] +10V  Gkis
(UOLX) (UOHKX)
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

AO1 M [AO1 atamaS|] [Motor freq.] (OFr)
noO V [Secili degil] (n0): Atanmamistir
OCr V [l motor] (OCr): Motordaki akim 0 ve 2 In arasinda (In = Kurulum Kilavuzunda veya hiz kontrol cihazinin
isim plakasinda gdsterilen nominal hiz kontrol cihazi akimi).
OFr V [Motor frek.] (OFr): Cikis frekansi, 0 ve [Maksimum frekans] (tFr) arasinda
orP Vv [Rampa ¢ikigl] (OrP): 0 ve [Maksimum frekans] (tFr) arasinda
trq V [Motor mom.] (trq): Motor momenti, nominal motor momentinin 0 ile 3 kati arasindadir
Stq V [lsr. moment] (Stq): Isaretlenmis motor momenti, nominal motor momentinin -3 ile +3 kati arasindadir
ors \" I§r. rampay] (OrS): isaretlenmis rampa cikisi, + [Maksimum frekans] (tFr) ve + [Maksimum frekans] (tFr)
OPS arasindadir
OPF Vv [PID ref.] (OPS): PID regiilatér referansi, [Min PID referans] (PIP1) ve [Max PID referans] (PIP2)
OPE arasindadir
Vv [PID geribsl] (OPF): PID regiilatér geri besleme, [Min PID grbsl.] (PIF1) ve [Max PID grbsl.] (PIF2)
OP1 arasindadir
OPr Vv [PID hatasi] (OPE): ([Max PID feedback] (PIF2) =[Min PID grbsl.] (PIF1)) icin -%5 ve +%5 arasinda PID
TtHr regulatéri hatasi
tHd Vv [PID gikig] (OPI): PID regiilatér ¢ikigi, [Diistik Hiz] (LSP) ve [Yiiksek Hiz] (HSP) arasindadir
OFS V Motor giicii] (OPr): Motor giicii, [Nom. mot. frekansi] (nPr) degerinin 0 ile 2,5 kati arasinda
TtHr2 V [Mot termik] (tHr): Motor termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'i arasinda
TtHIr3 Vv [Sirici term. durum] (tHd): Hiz kontrol cihazi termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'G
utr arasinda .
Str V [Sls. cikig frek.] (OFS): isaretlenmis ¢ikis frekansi, = [Maksimum frekans] (tFr) ve + [Maksimum
tqlL frekans] (tFr) arasindadir
UoP V [Mot. termik2] (tHr2): Motor 2'nin termik durumu, nominal termik durumun %0 ile %200’ arasinda
V [Mot. termik3] (tHr3): Motor 3'iin termik durumu, nominal termik durumun %0 ile %200'G arasinda
V [Uls. mom. ref.] (Utr): Moment referansi, nominal motor momentinin 0 ile 3 kati arasinda
V [ls. mom. ref.] (Str): isaretlenmis moment referansi, nominal motor momentinin -3 ile +3 kat arasindadir
Vv [Mom. sinir] (tgL): Moment siniri, nominal motor momentinin 0 ile 3 kati arasinda
V [Motor gerilim] (UOP): Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom. motor ger.] (UnS) arasinda
AO1TL M [AO1 Tipi] [Atam] (0 A)
10U Vv [Gerilim] (10U): Gerilim ¢ikisi
OA Vv [Akim] (0 A): Akim gikis
AOL1 M [AO1 min Cikig] 0-20,0mA 0 mA
[AO1 Type] (AO1t) = [Current] (0 A) ise parametreye erisilebilir
AOH1 M [AO1 maks. Cikis] 0-20.0mA 20.0mA
[AO1 Type] (AO1t) = [Current] (0 A) ise parametreye erisilebilir
uoL1 M [AO1 min Cikig] 0-100V oV
Parametreye, [AO1 Type] (AO1t) = [Voltage] (10U) ise erisilebilir
UOH1 M [AO1 maks. Cikig] 0-100V 100V
Parametreye, [AO1 Type] (AO1t) = [Voltage] (10U) ise erisilebilir
AO1F M [AO1 gecikme siiresi] 0-10,00s 0sn
Parazit filtreleme.
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

AO2 M [AO2 atamasi] [Segili degil] (nO)
AO1 ile ayni atamalar

AO2t M [AO2 Tipi] [Akim] (0 A)

10U V [Gerilim] (10U): Gerilim ¢ikig!
OA V [Akim] (0 A): Akim gikig!
nlou V [Gerilim +/-] (n10U): Cift kutuplu gerilim gikisi

AOL2 M [AO2 min Cikig] 0-20,0mA 0 mA
Parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Akim] (0 A) ise erisilebilir

AOH2 M [AO2 maks. Cikis] 0-20.0mA 20.0mA
Parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Akim] (0 A) ise erisilebilir

uoL2 M [AO2 min Cikig] 0-100V ov
Bu parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise erisilebilir

UOH2 M [AO2 maks. Cikis] 0-100V 10,0V
Bu parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise erigilebilir

AO2F M [AO2 gecikme siiresi] 010,005 0sn
Parazit filtreleme.

AO3 M [AO3 atamasi] [Segili degil] (nO)
AO1 ile ayni atamalar

AO3t M [AO3 Tipi] [Akim] (0 A)

10U V [Gerilim] (10U): Gerilim gikig!
OA Vv [Akim] (0 A): Akim gikisi
n1l0U Vv [Gerilim +/-] (n10U): Cift kutuplu gerilim gikis

AOL3 M [AO3 min Cikig] 0-20,0 mA 0 mA
Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Akim] (0 A) ise erigilebilir

AOH3 M [AO3 maks. Cikig] 0-200mA 20.0mA
Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Akim] (0 A) ise erisilebilir

uoL3 M [AO3 min Cikig] 0-100V ov
Parametreye, [AOS Tipi] (AO3t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise erigilebilir

UOH3 M [AO3 maks. Gikis] 0-10.0V 100V
Parametreye, [AOS Tipi] (AO3t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise erisilebilir

AO3F M [AOS Filter] 0-10.008 Osn
Parazit filtreleme.




[1.5 G R - IKI AYARLARI] (I-O-)

Asagidaki alt menuler alarmlari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak igin bir réle veya logic ¢ikisina atanabilen 1 ile 3 grup arasinda
degisecek sekilde gruplar. Bu gruplar, grafikli ekran terminalinde (bkz. [6 IZLEME CONFIG.] meniisii) de gdsterilebilir ve [1.2 IZLEME]
(SUP) menUsu Gzerinden goérintllenebilir.

Bir grupta segilen bir veya daha fazla alarm meydana geldiginde bu alarm grubu etkinlestirilir.

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

Asagidaki listeden segim yapllir:
PLA Vv [LI6=PTC alarmi] (PLA): LI6 = PTC algilayici alarmlari
P1A Vv [PTC1 alarmi] (P1A): Algilayici alarmi 1
P2A Vv [PTC2 alarmi] (P2A): Algilayici alarmi 2
EFA V [Hrc. hata alarmi] (EFA): Harici hata alarmi
USA V [Dustk gerilim al.] (USA): Distik gerilim alarmi
CtA Vv [Akim esigi] (CtA): Akim [Akim esigi] (Ctd) sayfa 58 degerinden daha biiyik.
CtAL Vv [Frekans esigi] (CtAL): Akim [Diisiik akim esigi] (CtdL) sayfa 58 degerinden daha kiiglk.
FtA Vv [Frekans esigi] (FtA): Frekans [Frek. esigi] (Ftd) sayfa 58 degerinden daha biyk.
FTtAL V [Frekans seviye 1 esigi] (FtAL): Frekans [Low Freq.Threshold] (FtdL) sayfa 58 degerinden daha kiigiik.
F2A V [2. frekans esigi] (F2A): Frekans [Frek. esigi 2] (F2d) sayfa58 degerinden daha biyik.
F2AL Vv [Frekans seviye 2 esigi] (F2AL): Frekans [2 Frek. esigi] (F2dL) sayfa 58 degerinden daha kiigUk.
SrA Vv [Referans ulasildi] (SrA): Frekans referansina erisildi
TSA V [Motor termik ulasildi] (tSA): Motor 1 termik durumuna erigildi
tSs2 Vv [Motor 2 termik ulasildi] (tS2): Motor 2 termik durumuna erigildi
tS3 Vv [Motor 3 termik ulagildi] (tS3): Motor 3 termik durumuna erigildi
UPA Vv [Dusik gerilim énleme] (UPA): Dusiik gerilim uyarisi
FLA V [HSP ulasildi] (FLA): Yiksek hiza erigildi
TtHA V [Siricl C] (tHA): Hiz kontrol cihazi agiri isinmasi
PEE Vv [PID hata alarmi] (PEE): PID hata alarmi
PFA Vv [PID geribesleme alarm] (PFA): PID geri bildirim alarmi ([Maks. grbsl. alarm] (PAH) sayfai45
degerinden daha biyik veya [Min grbsl. alarm] (PAL) sayfa145 degerinden daha kiigiik)
PFAH Vv [PID geribesleme yiiksek] (PFAH): PID geribildirim alarmi ((Maks. grbsl. alarm] (PAH) sayfa 145)
PFAL degerinden daha biiyik.
PISH Vv [PID geribesleme diisiik] (PFAL): PID geribildirim alarmi ([Min grbsl. alarm] (PAL) sayfa 145 degerinden
AP2 daha kugik).
AP3 Vv [Regilasyon alarm] (PISH): PID regiilatérii geri bildirim denetim hatasi sayfa 148.
AP4 Vv [AI2 Al. 4-20] (AP2): AI2 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm
SSA Vv [AI3 Al. 4-20] (AP3): AI3 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm
TtAd Vv [Al4 Al. 4-20] (AP4): Al4 girisinde 4-20 mA sinyalinin eksikligini gésteren alarm
TtJA Vv [Moment / Akim sinir. uls.] (SSA): Moment siniri alarmi
bOA Vv [TSirici termik ulg.] (tAd): Hiz kontrol cihazi termik durumuna erigildi
APA Vv [IGBT alarmi] (tJA): IGBT alarmi
UrA V [BFren direnci ul.] (cOA): Fren rezistérii sicaklik alarmi
rtAH Vv [Opsiyon alarm] (APA): Bir opsiyon karti tarafindan dretilen alarm.
V [Rej. distik gerilim ul.] (UrA): ileride kullanilacaktir.
rtAL Vv [Ust seviye ref. esigi] (tAH): Frekans referansi [Yiiksek fre. sev.] (rtd) sayfa 58 degerinden daha biyk.
Vv [Alt seviye ref. esigi] (rtAL): Frekans referansi [Disik fre. sev.] (rtdL) sayfa 58 degerinden daha disik.
ULA V [Dusuk yUk] (ULA): Digtik yik iglemi (bkz. sayfa 191)
OLA V [Asin yUk] (OLA): Asin yiik iglemi (bkz. sayfa 193)
FSA Vv [Akisg limiti] (FSA): Akis hizi sinirlama fonksiyonu aktif (bkz. sayfa 170)
Ern Vv [Zorlamal ¢galisma] (Er): Acil durum galigtirma etkin (bkz. sayfa 186)
Sayfa 22 dahili ekran terminali igin, sayfasinda 13 grafikli erkan terminali i¢in olan ¢oklu se¢im prosediiriine bakin.

-I [ALARM GRP1 DEFINITION] (A1C-) ile ayni

[ALARM GRUP1 TANIMI] (A1C-) ile ayni
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANA MENU

1 SURUCU MENUSU

2 ERISIM SEVIYESI
3 AC/KAYDET
4 SIFRE
5 LANGUAGE
Kod T/K

ENT

L p| Kod << >> T/K

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

=

Kontrol cihazi durumunu

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 IZLEME

1.3 AYARLAR

1.4 MOTOR KONTROL

1.5 GiRIS-CIKIS AYARLARI

1.6 KOMUT/REF YONETIMI

1.7 UYGULAMA SEGIMI

1.8 HATA YONETIMI

1.9 HABERLESME

1.10 HATA TESHISI

1.11 IDENTIFICATION

1.12 FABRIKA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENUSU
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM

1.6 KOMUT/REF YONETIMI

Ref.1 Kanali

RV Inhibition
Stop Key priority
Profile

Cmd switching

Kod << >> T/K
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[1.6 KOMUT/REF YONETIMI] (CtL) men(isiindeki parametreler sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calisma komutu

bulunmadiginda degistirilebilir.

Komut ve referans kanallari

CGalistirma komutlari (ileri, geri, durdurma gibi) ve referanslar asagidaki kanallar kullanilarak génderilebilir:

Komut Referans
« Terminaller: LI logic girigleri « Terminaller: Al analog girisler, frekans girisi, enkoder
» Grafikli ekran terminali  Grafikli ekran terminali
« Dahili Modbus + Dahili Modbus
« Dabhili CANopen + Dabhili CANopen
* Haberlesme karti » Haberlesme karti
» "Controller Inside" karti » "Controller Inside" karti

terminaller (izerinden +/- hiz
Grafik ekran terminali Gizerinden +/- hiz

Altivar 61 davranigl agagidaki gereksinimlere gére uyarlanabilir:

* [58 uyumlu] (SE8): Bir Altivar 58'in degistiriimesi. Geg¢is Kilavuzuna bakin.

+ [Ayri degil] (SIM): Komut ve referans, ayni kanal Gzerinden génderilir.

* [Ayri] (SEP): Komut ve referans, farkli kanallar tizerinden génderilebilir.
Bu konfigirasyonlarda haberlesme Ulzerinden kontrol, sadece 5 serbest atanabilir bitte DRIVECOM standardina uygun bir sekilde
gerceklestirilir (Haberlesme Parametreleri Kilavuzuna bakin). Uygulama fonksiyonlarina haberlesme arabirimi Gizerinden erigilemez.

* [I/O profili] (I10): Komut ve referans, farkl kanallar Gzerinden génderilebilir. Bu konfiglirasyon haberlesme arabirimi Gizerinden

kullanimi hem sadelestirir hem de genigletir.

Komutlar, terminallerdeki logic girisler veya haberlesme lzerinden génderilebilir.
Komutlar haberlesme Uzerinden génderildiginde sadece logic girisler iceren sanal terminaller gibi davranan bir komut Gzerinde

bulunabilirler.

Uygulama fonksiyonlari, bu komuttaki bitlere atanabilir. Ayni bite birden fazla fonksiyon atanabilir.

(&=  Not: Terminallerden gelen durdurma komutlari, terminaller etkin komut kanali olmasa da etkin kalir.

(&=  Not: Dahili Modbus kanalinda 2 fiziksel haberlesme portu bulunmaktadir:

- Modbus ag portu
- Modbus HMI portu

Hiz kontrol cihazi bu iki port arasinda bir ayrim yapmaz ancak, bagli oldugu porttan bagimsiz olarak grafikli ekran terminalini tanir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[Ayri degil] (SIM), [Ayn] (SEP) ve [I/O profili] (I0) konfiglirasyonlari igin referans kanali, PID
konfigiire edilmemisg

[Ref.1B.anahtarlama]
Cb
[Ref.1 &
kanali] ov ’7 nO I o
[Fri] Al
Fri ] o Not: Cebri lokal, [I/O profili]'de
FRA <§( Al2 Q1 etkin degildir.
ef.
kanal] § LEr Al 41m
[S”mm'”géeks = Grafikli Ald 1|
| x
[Summing ref. 3] ) tee::iinali ﬁ — LCCH| |-
3
[Subtract. ref. 2] g LI |
dA2 ? 0
™
[Subtract. ref. 3] | Lt Jog
%) ‘ ‘
+ | | calisma
[Multiplier ref. 2] | o | no | modu
NA2 ‘f 3 - 3
[Multiplier ref. 3] | < ! ‘ 3
NA3 B:\__/ i bir referans etrafinda !
J} +/- hiz i
[PID REGULATOR] - .
nO g Ll [High Rampalar
PID atanmamig x speed]
HSP IACC DEC
\_/|FrH -/—\_ rFr
—
[Ref.2 Kanali] (SP\ AC2 DE2
[Er2] ‘ | [DUSTK HIZ]
(a] —
g | Ceprriokal
Anahtar: 3
[Ref. 2
switching]
Parametre:
Siyah kare, fabrika ayari
atamasini temsil eder
Referanslar

Fr1, SA2, SA3, dA2, dA3, MA2, MA3:

+ Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti

SEP ve 10 igin Frib:

+ Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti

SIM igin Frib:

+ Terminaller, sadece Fr1 = terminaller ise erisilebilir

Fr2:

« Terminaller, grafikli ekran terminali, entegre Modbus, entegre CANopen, haberlesme karti, Controller Inside karti ve +/-hiz

Not: [Ref.1B kanali] (Frib) ve [Ref.1B.anahtarlama] (rCb), [UYGULAMA SECIMI] (Fun-) meniisiinde konfigiire edilmelidir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[Ayri degil] (SIM), [Ayr] (SEP) ve [I/O profili] (I0) konfigliirasyonlari igin referans kanali, PID,
terminallerdeki PID referanslari ile konfigiire edilmig

[Ref.1B.anahtarlama]

[Ref.1
channel]

I Not: Cebri lokal, [I/O profili]'de
FRA etkin degildir.
[Ref.1B kanall] 2 |a PID E
[Summing ° Bkz.  sayfa B [LFA
o2 [SAZ— & 140
[Summing ref. 3] ©
2 ‘
%) Grafikli
[Subtract. ref. 2] + ekran )
2 terminali
[Subtract. ref. 3] ‘2
<
i
[Yuksek
|5| hiz] Rampalar (1)
HSP ACC DEC
Kanal 1 /| FrH f\_ rFr.
[Ref.2 Kanali] m_‘ { SP\ AC2 DE2
@ Kanal 2 i [Dustk Hiz]
|
Anahtar: Cebri lokal
[Ref.2 anahtarlama]
Parametre:
Siyah kare, fabrika ayari atamasini
temsil eder
Referanslar

Fri:

+ Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti

SEP ve 10 igin Frib:

+ Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti

SIM igin Frib:

+ Terminaller, sadece Fr1 = terminaller ise erisilebilir

SA2, SA3, dA2, dA3:

» Sadece terminaller

Fr2:

« Terminaller, grafikli ekran terminali, entegre Modbus, entegre CANopen, haberlesme karti, Controller Inside karti ve +/- hiz
(1) Rampalar, PID fonksiyonu otomatik modda etkinse etkin degildir.

Not: [Ref.1B kanali] (Frib) ve [Ref.1B.anahtarlama] (rCb), [UYGULAMA SECIMI] (Fun-) meniisiinde konfigiire edilmelidir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[Ayn degil] (SIM) konfiglirasyonu igin komut kanali

Referans ve komut, ayn degil
Komut kanal referans kanali tarafindan belirlenir. Fr1, Fr2, rFC, FLO ve FLOC parametreleri hem referans hem de komutta bulunur.
Ornek: Referans Fr1 = Al1 ise (terminallerdeki analog giris), kontrol LI (terminallerdeki logic giris) iizerinden yapilir.

LI

[Ref.1 Kanali]

(RUN/STOP ﬁj T

FWD/REV)

Grafikli ekran
terminali

[Profile]

[Ref.2 anahtarlama]

Grafikli ekran ﬁ
terminali

(Stop sy
onceligi
[Ref.2 Kanali] g
Anahtar:
Parametre:
Siyah kare,

fabrika ayari atamasini temsil eder.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[Ayn] (SEP) i¢in komut kanal konfigiirasyonu

Ayri referans ve komut

FLO ve FLOC parametreleri hem referans hem de komutta bulunur.
Ornek: Eger referans Al1 (terminallerdeki analog girig) Gizerinden cebri lokal modda ise, cebri lokal moddaki

komut LI (terminallerdeki logic girig) tizerindendir.
Cd1 ve Cd2 komutlar, Fr1, Frib ve Fr2 referans kanallarindan bagimsizdir.

LI nO
Al 4

Al2-

Al3+

[Komut kanali 1]
Al4-

cdil

LCCH
(RUN/STOP ﬁj T

FWD/REV)

Grafikli ekran
terminali

[Profile]

[Cmd switching]

Grafikli ekran
terminali

(Stop Tusu
onceligi)

Ccd2
[Komut kanali 2]

Anahtar:
Parametre:
Siyah dikdodrtgen, [Profile] hari¢ fabrika ayan
atamasini temsil eder.
Komutlar
Cd1, Cd2:

+ Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti

105



[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[I/O profili] (I0) konfiglirasyonu igcin komut kanali
[Aynr] (SEP) konfigilirasyonunda oldugu gibi ayri referans ve komut

Cd1 ve Cd2 komutlari, Fr1, Fr1b ve Fr2 referans kanallarindan bagimsizdir.

[Komut kanali 1]

Not: Cebri lokal, [I/O profili]'de
etkin degildir.

[Profile]

[Cmd switching]

Grafikli
ekran
terminali
cd2 (Stop Tusu
onceligi)

[Komut kanali 2]

Anahtar:
Parametre:
Siyah dikdortgen, [Profile] hari¢ fabrika ayar
atamasini temsil eder.
Komutlar
Cd1, Cd2:

» Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberlesme karti, "Controller Inside" karti
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[I/O profili] (I0) konfiglirasyonu igcin komut kanali

Bir komut kanalinin segilmesi:

Bir komut veya islem asagidaki sekilde atanabilir:
« Bir LI girisi veya Cxxx biti segerek sabit bir kanala atanabilir:

- (:)rnegin LI3 secildiginde bu islem, anahtarlanan komut kanalindan bagimsiz olarak her zaman LI3 tarafindan tetiklenecektir.
- Ornegin C214 secildiginde bu islem, anahtarlanan komut kanalindan bagimsiz olarak her zaman 14 bitli dahili CANopen
tarafindan tetiklenecektir.

* Bir CDxx biti segilerek anahtarlanabilir bir kanala atanabilir:
- Ornegin CD11 segildiginde, bu islem asagidakiler tarafindan tetiklenecektir
Terminaller kanal etkinse LI12

Dahili Modbus kanali etkinse C111
Dahili CANopen kanali etkinse C211
Haberlesme kart kanali etkinse C311

"Controller Inside" karti kanal etkinse C411

Etkin kanal grafik ekran terminaliyse, CDxx anahtarlanabilir dahili bitlere atanan fonksiyon ve komutlar devre disidir.

Not:

+ CD14 ve CD15, sadece 2 ag arasinda anahtarlamak igin kullanilabilir. Esdeger logic girislere sahip degillerdir.

Terminaller Dahili Modbus Dahili CANopen Habf:ﬁfme "C°”tr‘?(';er:|'”5ide" ana?w?:rilliaggbnir

CDO0O0

LI2 (1) c101 (1) C201 (1) C301 (1) C401 (1) CDOf
LI3 c102 C202 C302 C402 CDO02
Li4 C103 C203 C303 C403 CDO03
LI5 C104 C204 C304 C404 CD04
Li6 C105 C205 C305 C405 CDO5
LI7 C106 C206 C306 C406 CD06
LI C107 c207 Cc307 c407 CcDo7
LI9 C108 C208 C308 C408 CDo8
LI10 C109 209 C309 C409 CD09
LI11 C110 C210 C310 C410 CD10
L2 Ci11 c211 Cc311 ca11 CD11
LI13 c112 c212 Cc312 c412 CD12
Li14 C113 c213 Cc313 c413 CD13
- Ci14 Cc214 C314 Ca14 CD14

- C115 Cc215 Cc315 c415 CD15

(1)Eger [2/3 telli kontrol] (tCC) sayfa 78 = [3 telli] (3C) ise, LI2, C101, C201, C301, ve C401 erisilemez.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

Logic girigler ve kontrol bitleri i¢in atama kogullari

Bir logic giris veya kontrol bitine atanabilen her komut ve fonksiyon igin asagidaki 6geler mevcuttur:

[LH] (LI1)
- Opsiyonlu veya opsiyonsuz hiz kontrol cihazi
[LI6] (LIB)
[LI7] (LI7)
- VW3A3201 logic G/C kart! ile
[LI10] (LI10)
[LI11] (LI 1)
- VW3A3202 genisletiimis G/C Kkartl ile
[LI14] (LI14)

[C101] (C101)
- [I/O profili] (I0) konfiglirasyonunda dahili Modbus ile
[C110] (C110)

[C111] (C111)
- Konfiglirasyondan bagimsiz olarak dahili Modbus ile
[C115] (C115)

[C201] (C201)
- [I/O profili] (I0) konfiglirasyonunda dahili CANopen ile
[C210] (C210)

[C211] (C211)
- Konfiglirasyondan bagimsiz olarak dahili CANopen ile
[C215] (C215)

[C301] (C301)
- [I/O profili] (I0) konfiglirasyonunda bir haberlesme karti ile
[C310] (C310)

[C311] (C311)
- Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir haberlesme karti ile
[C315] (C315)

[C401] (C401)
- [I/0 profili] (10) konfiglirasyonunda "Controller Inside" karti ile
[C410] (C410)

[C411] (C411)
- Konfigiirasyondan bagimsiz olarak "Controller Inside" karti ile
[C415] (C415)

[CD00] (Cd00)
- [I/O profili] (I0) konfiglirasyonunda
[CD10] (Cd10)

[CD11] (Cd11)
- Konfiglrasyondan bagimsiz
[CD15] (Cd15)

i Not: [I/0 profili] (I0) konfiglirasyonundayken LI1 erisilemez ve [2/3 telli kontrol] (tCC) sayfa 78 = [3 telli] (3C) ise, LI2, C101, C201,
C301, ve C401 de erisilemez.

A UYARI

BEKLENMEYEN EK PMAN LEM

Devre disi haberlesme kanallari izlenmez (bir haberlesme barasi hatasinda ariza sonrasinda kilitteme olmaz). C101 ve
C415 bitlerine atanan komut ve fonksiyonlarin haberlesme barasiyla ilgili bir hatada bir risk olusturmayacagindan emin
olun.

Bu talimatlara uyulmamas | m veya a r yaralanmalara neden olabilir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari
Fri M [Ref.1 Kanali] [AI1] (A1)
All Vv [AI1] (Al1): Analog girig
Al2 V [Al2] (AI2): Analog giris
Al3 V [AI3] (AI3): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takilmigsa
Al4 V [Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takiimissa
LCC V [HMI] (LCC): Grafikli ekran terminali
Mdb V [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN Vv [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt V [Haber. karti] (nEt): Haberlesme karti (takiliysa)
APP V [Prog. karti] (APP): "Controller Inside" karti (takiliysa)
PI Vv [Darbe girisi] (Pl): Frekans girigi, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
PG V [Enkoder] (PG): Enkoder girisi, eger enkoder kard takilmigsa
rin M [Geri dén. engelleme] [Secili degil] (nO)
noO Vv [Secili degil] (nO)
YES Vv [Segili] (YES)
Ters yondeki hareketin engellenmesi, logic giriglerin génderdigi yoén istekleri icin gegerli degildir.
- Logic girislerin gdnderdigi yon degistirme istekleri hesaba katilir.
- Grafik ekran terminalinin génderdigi yén degistirme istekleri hesaba katiimaz.
- Hattin génderdigi yén degistirme istekleri hesaba katiimaz.
- PID, toplama girisi, vs., kaynakli her turlu ters hiz referansi, sifir referans olarak yorumlanir.
PSt M [SDur. tusu énceligi] [Secill] (YES)
no Vv [Segili degil] (no)
YES V [Secili] (YES): Grafik ekran terminali komut kanali olarak etkinlestiriimediginde, grafik ekran
terminalindeki STOP tusuna 6ncelik verilir.
[Stop Key priority] (PSt) atamasinda yapilan herhangi bir degisikligin hesaba katiimasi igin ENT Uzerine 2
saniye boyunca basil tutun.
Bu bir serbest durus olacaktir. Eger etkin komut kanali grafik ekran terminali ise, durdurma [Stop Key priority]
(PSt) konfiglirasyonundan bagimsiz olarak [Durus tipi] (Stt) sayfa 125 parametresine uygun olarak
gerceklestirilir.
CHCF M [PI’Of“] [Ayr degil] (SIM)
SE8 V [58 uyumlu] (SE8): ATV38 degistirilebilirligi (Gegis Kilavuzuna bakin). [58 uyumlu] (SE8) , érnegin
PowerSuite Gzerinden, énceden bu konfigiirasyona ayarlanmig bir ATV61'de bir ATV38 hiz kontrol cihazini
yuklemek icin kullanilir. Bir "Controller Inside" karti takiliysa bu atamaya erisilemez.
Not: ATV71 konfiglirasyonunda yapilan degisiklikler, bu konfigiirasyondayken PowerSuite kullanarak
yapilmalidir, aksi takdirde calisma garantilenmez.
SIM Vv [Ayn degil] (SIM): Referans ve komut, ayri degil
SEP V' [Ayri] (SEP): Ayn referans ve komut Bu atama [I/O profili] (I0) icinden erigilemez.
Vv [I/O profili] (10): G/C profili
10
[58 uyumlu] (SE8) segiliyken [I/O profili] (I0) seg¢imi kaldirilmisken, hiz kontrol cihazi otomatik olarak fabrika
ayarina déner (bu zorunludur). Bu fabrika ayari sadece [1 SURUCU MENUSU] meniisiinii etkiler. [1.9
HABERLESME] veya [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] parametrelerini etkilemez.
- Grafik ekran terminali ile bu islemi gerceklestirmek izere bir ekran belirir. Ekrandaki talimatlari uygulayin.
- Dahili ekran terminali ile ENT Uzerine basili tutun (2 sn boyunca). Bu secimi kaydeder ve fabrika ayarina
geri déner.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari
ccs M [Komut anahtarlamal] [kanal1 aktif] (Cd1)
Parametreye, [Profil] (CHCF) = [Ayri] (SEP) ise veya [I/O profili] (10) ise erisilebilir
cdi V [komut kanal 1] (Cd1): [Komut kanali 1] (Cd1) etkin (anahtarlama yok)
cd2 Vv [komut kanali 2] (Cd2): [Komut kanali 2] (Cd2) etkin (anahtarlama yok)
LI1 Vv [LH] L)
V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109 (CDOO - CD14 arasi yok).
Eger atanan giris veya bit 0'da ise, [Komut kanal 1] (Cd1) kanali etkindir.
Egder atanan giris veya bit 1'de ise, [Komut kanal 2] (Cd2) kanali etkindir.
Ccdi M [Komut kanali 1] [Terminal] (tEr)
tEr V [Terminal] (tEr): Terminaller
LCC Vv [HMI] (LCC): Grafikli ekran terminali
Mdb V [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN Vv [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt Vv [Haber. karti] (nEt): Haberlesme karti (takiliysa)
APP Vv [Prog. karti] (APP): "Controller Inside" karti (takiliysa)
Parametre, [Profil] (CHCF) = [Ayri] (SEP) ise veya [I/O profili] (I0) ise bulunabilir.
Cd2 M [Komut kanali 2] [Modbus] (Mdb)
tEr Vv [Terminal] (tEr): Terminaller
LCC V [HMI] (LCC): Grafikli ekran terminali
Mdb V [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN Vv [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt V [Haber. karti] (nEt): Haberlesme karti (takiliysa)
APP V [Prog. karti] (APP): "Controller Inside" karti (takiliysa)
Parametre, [Profil] (CHCF) = [Ayri] (SEP) ise veya [I/O profili] (10) ise bulunabilir.
rFC || M [Ref.2 anahtarlama] [kanal1 aktif] (Fr1)
Fri V [kanal1 akitif] (Fr1): Anahtarlama yok, [Ref.1 Kanali] (Fr1) etkin
Fr2 V [kanal2 akitif] (Fr2): Anahtarlama yok, [Ref.2 Kanali] (Fr2) etkin
Li1 v [LH] i
\Y [] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109 (CDOO - CD14 aras! yok).
Eger atanmis giris veya bit 0'da ise, [Ref.1 Kanali] (Fr1) kanali etkindir.
Eger atanmis giris veya bit 1'de ise, [Ref.2 Kanali] (Fr2) kanali etkindir.
Fr2 M [Ref.2 Kanali] [Segili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Eger, [Profil] (CHCF) = [Ayri degil] (SIM) ise atanmaz, komut bir sifir referansla
terminallerdedir. Eger [Profil] (CHCF) = [Ayr] (SEP) veya [I/O profili] (10) ise, referans sifirdir.
All Vv [AI1] (Al1): Analog girig
Al2 V [Al2] (AI2): Analog giris
Al3 V [AI3] (AI3): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takilmigsa
Al4 Vv [Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takiimissa
UPdt V [+/- Hiz] (UPdt): +/-Hiz komutu
LCC V [HMI] (LCC): Grafikli ekran terminali
Mdb Vv [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN Vv [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt Vv [Haber. karti] (nEt): Haberlesme karti (takiliysa)
APP V [Prog. karti] (APP): "Controller Inside" karti (takiliysa)
P1 Vv [Darbe girigi] (Pl): Frekans girigi, eger VW3A3202 uzatma karti takilmigsa
PG V [Enkoder] (PG): Enkoder girisi, eger enkoder kard takilmigsa
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari

CcoP

noO
SP
cd
ALL

M [Copy channel 1 <> 2] [Secili degil] (nO)

Ornegin hiz dalgalanmalarini engellemek icin anahtarlama yoluyla gegerli referans ve/veya komutu
kopyalamak igin kullanilabilir.
Eger [Profil] (CHCF) sayfa 110 = [Ayri degil] (SIM) veya [Ayri] (SEP) ise, kopyalama sadece kanal 1'den kanal
2'ye yapllabilir..
Eger [Profil] (CHCF) = [I/O profili] (10) ise, kopyalama her iki yénde de gergeklestirilebilir.
Vv [Secili degil] (nO): Kopya yok
Vv [Referans] (SP): Kopya referansi
V [Komut] (Cd): Kopya komutu
Vv [Komut + ref.] (ALL): Kopya komutu ve referansi
- Bir referans veya komut, terminallerde olan bir kanalla birlikte kopyalanamaz.
- Hedef kanal referansi +/- hiz Uizerinden ayarlanmadikga, kopyalanan referans FrH (rampa éncesi) olur. Bu
durumda, kopyalanan referans rFr (rampa sonrasi) olur

A UYARI

BEKLENMEYEN EK PMAN LEM

Komut ve/veya referansin kopyalanmasi, dénis yéninl degistirebilir.
Gvenli olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamas | m veya a r yaralanmalara neden olabilir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

Komut ve/veya referans kanali segilebilecegdi gibi grafik ekran terminali de segilebilir, hareket modlari konfigiire edilebilir.
Bu sayfadaki parametrelere ancak grafik ekran terminalinden erisilebilir, dahili ekran terminalinden erisim midmkun degildir.

Notlar:

+ Ekran terminal kumandasi/referansi ancak terminaldeki kumanda ve/veya referans kanallari da aktifse aktif durumdadir, ancak bu
kanallara gére dncelikli olan [T/K] (ekran terminali Gzerinden kumanda ve referans) durumu istisnadir. Segilen kanalin kontroliine geri
dénmek i¢in [T/K]'ya basin.

» Eger birden fazla surticliye bagliysa, ekran terminali lzerinden kumanda ve referans mimkun degildir.

« JOG, 6n ayarl hiz ve +/- hiz fonksiyonlarina, ancak [Profile] (CHCF) = [Ayri degil] (SIM) konumunda oldugunda erisilebilir.

« On ayarli PID tercihleri fonksiyonlarina, ancak [Profile] (CHCF) = [Ayri degil] (SIM) veya [Ayri] (SEP) konumunda oldugunda
erisilebilir.

+ [T/K] fonksiyonuna (komut ve referans, ekran terminali Uzerinden) [Profile] (CHCF) degerinden bagimsiz olarak erisilebilir.

[ Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayari |
M [F1 tus atamasi] [Segili degil]
V [Secili degil]: Atanmamistir

\
\%
\%
\%
\%
\%
\%
\%

[Jog]: JOG ¢aligma modu

[Onayar hiz2]: 2. 6n ayarli hizdaki [Onayar hiz 2] (SP2) siirliclyi galistirmak icin diigmeye basin. sayfa 133.

Suriciyt durdurmak icin STOP'a basin.

[Onayar hiz3]: 3. 6n ayarli hizdaki [Onayar hiz 3] (SP3) siriicliyl calistirmak icin digmeye basin. sayfa 133. Siirlicliyl
durdurmak icin STOP'a basin.

[PID ref. 2]: Calistirma komutu yollamadan 2. &n ayarli PID referansina [Onayar PID ref. 2] (rP2) sayfa 149 esit PID
referansini ayarlar. Yalnizca [Ref.1 Kanali] (Fr1) = [HMI] (LCC) durumunda ¢ahsir. [T/K] fonksiyonuyla birlikte ¢calismaz.
[PID ref. 3]: Calistirma komutu yollamadan 3. 6n ayarli PID referansina [Onayar PID ref. 3] (rP3) sayfa 149 esit PID
referansini ayarlar. Yalnizca [Ref.1 Kanali] (Fr1) = [HMI] (LCC) durumunda cahsir. [T/K] fonksiyonuyla birlikte ¢calismaz.
[+H1Z]: Daha hizli, yalnizca [Ref.2 Kanali] (Fr2) = [HMI] (LCC) durumunda galigir. Siiriicllydl galistirmak ve hizi arttirmak igin
digmeye basin. Striiclyd durdurmak icin STOP'a basin.

[-Hiz]: Daha yavas, yalnizca [Ref.2 Kanali] (Fr2) = [HMI] (LCC) durumunda ve [+Hiz] igin farkli bir tus atanmigsa caligir.
Siritclyi ¢alistirmak ve hizi diglirmek igin diigmeye basin. Siirlictyl durdurmak igin STOP'a basin.

[T/K]: Ekran terminali lizerinden komut ve referans: [Komut anahtarlama] (CCS) ve [Ref.2 anahtarlama] (rFC)
parametrelerine gére énceligi vardir.

M [F2 tug atamasi] [Secili degil]

Ayni [F1 tus atamasi].

M [F3 tus atamasi]

[Secili degil]

Ayni [F1 tus atamasi].

M [F4 tus atamasi]

[Term./Tstk.]

Ayni [F1 tus atamasi].

\%

\Y

M [Kont. Paneli komutu.]

[Etkisiz]

[Term./Tstk.] fonksiyonu bir tusa atandiginda ve fonksiyon aktif oldugunda, bu parametre kontroliin grafik ekran terminaline déndigu
andaki davranigi tanimlar.

[Dur]: Siriictiyl durdurur (énceki kanalin kontrol edilen galisma ve referans yénii kopyalandigi halde (bir sonraki RUN (CALISTIR)
komutunda dikkate alinmak Gzere)).

[Etkisiz]: Siriiciiyli durdurmaz (&nceki kanalin kontrol edilen calisma ve referans yénii kopyalanir).
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz
1 SURUCU MENUSU
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
OV Torm 1000 REM 1.5 GIRIS-CIKI$ AYARLARI RUN _ Term  +0,00Hz REM
Hz ENT Kod << >> T/K ENT 1.7 UYGULAMA SECIMI
ANA MENU 1.6 KOMUT/REF YONETIMI
> e — REF. OPERATIONS
2 ERISIM SEVIYESI 1.8 HATA YONETIMI RAMP
3 AG / KAYDET 1.9 HABERLESME STOP CONFIGURATION
4 SiFRE 1.10 HATA TESHISI AUTO DC ENJECTION
5 LANGUAGE 1.11 IDENTIFICATION Kod << > TIK
Kod T/K 1.12 FABRIKA AYARLARI

6 IZLEME CONFIG.
7 KONT. PANELI AYARLARI.

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

1.13 KULLANICI MENUSU
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

Fonksiyonlarin 6zeti:

Kod Ad Sayfa
reFr [REF. ANAHTARLAMA] 120
—| xxx | Kontrol cihazi durumunu OAI [REF. iISLEMLERI] 121
rPt [RAMPA] 122
sStt [DURUS AYARLARI] 125
AdC [OTO DC ENJEKSIYON] 127
JOG [JOG] 129
@® PSS [ONAYARLI HIZLAR] 132
uPd [+/-HiZ] 135
SrE [REF CIVARINDA +/- HIZ] 137
SPM [REFERANS KORUMA] 138
FLI [LOJIK GIRISLE AKILAMA] 139
Pid [PID REGULATOR] 144
Pri [ONAYAR PID REFERANSI] 149
Srm [UYKU/UYANMA] 151
tOoL [MOMENT SINIRLAMASI] 156
cL1 [2. AKIM SINIRI] 157
LLC [GIRIS KONTAKTOR KONTROLU] 159
ClC] occ [CIKIS KONTAKTOR KOMUTU] 161
MLP [PARAMETRE SET ANAHTARI]| 163
MMC [COKLU MOTOR/AYAR AC] 167
tnL [LOJIK GIRIS ILE OTO TANIMA] 167
nFsS [AKIS YOK] 169
FLL [AKIS LiMITI] 171
dco [DC BARA BESLEMESI] 172
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Uygulama fonksiyonlari meni parametreleri (FUn-) yalnizca kontrol cihazi durduruldugunda ve galistir komutu yokken degistirilebilir. Ancak
kod kolonunda I sembdll olan parametreler istisnadir, bunlar kontrol cihazi ¢alisirken ya da durduruldugunda da degistirilebilirler.

Not: Fonksiyonlarin uyumlulugu

Uygulama fonksiyonlari sec¢imi, G/C sayisiyla ya da bazi fonksiyonlarin birbirleriyle uyumlu olmamasi nedeniyle sinirlanabilir.
Asagidaki tabloda yer veriimeyen fonksiyonlar tam olarak uyumludur.
Eger fonksiyonlar arasinda uyumsuzluk séz konusu ise, ilk konfigiire edilen fonksiyon digerinin konfigiire edilmesini engelleyecektir.

ileriki sayfalardaki her bir fonksiyon, giris veya cikislarin bir tanesine atanabilir.
Tek bir giris aym anda birden fazla fonksiyonu galigtirabilir (6rnegin ters ve 2. rampa) Bu nedenle kullanici bu fonksiyonlarin ayni anda
kullanilabilirligini saglamaldir. [lleri seviye] (AdU) ve [Uzman seviye] (EPr) seviyelerinde birden fazla yalnizca bir giris atanabilir.

Kullanic, bir kumanda, referans ya da fonksiyonu bir giris ya da ¢ikigsa atamadan énce, s6z konusu giris ya da ¢ikisin halihazirda atanmig
olmadigindan ve bir bagka giris ya da ¢ikisin uyumsuz ya da istenmeyen bir fonksiyona atanmig olmadigindan emin olmalidir.

Kontrol cihazi fabrika ayarlari ya da makro konfiglrasyonlar, diger fonksiyonlarin atanabilmelerini engelleyebilecek fonksiyonlari otomatik
olarak konfiglire ederler.

Bir bagka konfiglirasyonu yapabilmek igin, bir ya da daha g¢ok fonksiyonun konfigiirasyonunu kaldirmak gerekebilir. Asagidaki uyumluluk
tablosunu kontrol edin.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Uyumluluk tablosu

g g
g g
— | - > &
= o3 |g |2 & |4 |8
N - N‘ o g (- |Y |€
\—‘ o |€ |s |2 |3 LD‘ £ |®m
SO = | © ; <
sidiglsle s ¥ 535
gl |- |28 2|2 |2 |g |8
L2 |S |8 |2 |= |€ o o | € S
5 |8 [N | |8 |2 |22 |8 |8
t x| |8 E |2 |3 |3 |8 |E
QL = |5 o |5 |2 |3 |5 @ S
@ N |5 |0 |2 T D |0 |§ |2
o < © o 0] 8 = 2 D =
¢ |3 |6 | |18 |a |z |8 |t |8
Ref. islemler (sayfa 121) A [pE| A
S p
+/- hiz (2) (sayfa 135) p
On ayarli hizlar (sayfa 132) X A
PID regilatéri (sayfa 144) [o]E)] P
JOG iglemler (sayfa 129) X|ip|X|p
DC enjeksiyonlu durus (sayfa 125) pi)y| A p
Hizl durus (sayfa 125) p(1) A
Serbest durus (sayfa 125) X | X
referans etrafinda +/- hiz (sayfa 137) p p
Senkron motor (sayfa 65) P

(1) Aktive olmak i¢in 6ncelik, bu iki durdurma modundan ilkine verilir.
(2) Referans kanali Fr2 ile 6zel uygulamalari harig tutarak (bkz. semalar sayfa 103 ve 104).
(3) Yalnizca ¢arpan referansi PID regulatérlyle uyumsuzdur.

E Uyumsuz fonksiyonlar |:| Uyumlu fonksiyonlar |:| N/A

Oncelikli fonksiyonlar (ayni anda aktive olamayacak fonksiyonlar):

Okla isaretlenmis fonksiyon digerine gére énceliklidir.

Durdurma fonksiyonlari galistir komutlarina gére énceliklidir.
logic kumanda Uzerinden hiz referanslari analog referanslara gére énceliklidir.

& Not: Bu uyumluluk tablosu, grafik ekran terminali tuslariyla atanabilen komutlari etkilemez (bkz sayfa 113).
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Uyumsuz fonksiyonlar
Su fonksiyonlar, asagida agiklana durumlarda erisilemez olacak ya da devre disi kalacaktir
Otomatik tekrar yolverme

Bunun miimkiin oldugu tek kontrol tipi [2/3 kablolu kumanda] (tCC) = [2 kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [ileri
oncelik] (PFO).

Ddner yikl yakalama

Bunun miimkin oldugu tek kontrol tipi (2/3 kablolu kontrol) (tCC) = (2 kablolu) (2C) ve (2 kablolu tip) (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [ileri 6ncelik]
(PFO).

Otomatik enjeksiyon durursa bu fonksiyon kilitlenir [Otomatik DC enjeksiyon] (AdC) = [Surekli] (Ct). Bkz. sayfa 126.

SUP- izleme menisi uyumluluklarini kontrol etmek amaciyla, her bir girise atanmis fonksiyonlarin gériilebilmesi icin kullanilabilir.

Bir fonksiyon atandiginda, asagidaki érnekte gésterildigi bicimde bir [ kontrol panelinde belirir:

RDY Term  +0,00Hz 0A
1.7 APPLICATION FUNCT.

REFERENCE SWITCH.

REF. OPERATG/CNS

RAMP [ ]

STOP CONFIGURATG/GN
AUTO DC INJECTG/GN

Code << >> Quick
JOG

Eger halihazirda atanmig bulunan bir bagka fonksiyonla uyumsuz bir fonksiyonu atamaya galigirsaniz, bir uyari mesaiji
belirecektir:
kontrol paneli ile birlikte:

RDY Term  +0,00Hz 0A
INCOMPATIBILITY

The functG/Cn can't be assigned

because an incompatible

functG/Cn is already selected. See

programming book.

ENT or ESC to continue

Dahili ekran terminali ile birlikte:
ENT ya da ESC'e basilana kadarCOMP yanar.

Bir lojik giri, analog girig, referans kanali ya da bit de@erini bir fonksiyona atarken, YARDIM butonuna bastiginizda
s6zkonusu girig, bit degeri ya da kanal tarafindan halihazirda aktive edilmig olabilecek fonksiyonlar gérintilenecektir.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Halihazirda atanmig olan bir lojik giri, analog girig, referans kanali ya da bit degeri bir
bagka fonksiyona atandijinda, agagidaki ekran belirir:

kontrol paneli ile birlikte:

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
WARNING - ASSIGNED TO
Reference switch. 2

ENT->Continue ESC->Cancel

Eger erisim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamayi onaylar.
Eger erisim seviyesi atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basmak asagdidaki sekilde sonuglanir.

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
ASSIGNMENT FORBIDDEN

Un-assign the present

functions, or select

Advanced access level

Dahili ekran terminali ile birlikte:

Halihazirda atanmis olan ilk fonksiyonun kodu, yanip sénerek gérintdlenir.
Eger erisim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamayi onaylar.

Eger erisim seviyesi bu yeni atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basmanin higbir etkisi olmaz ve mesaj yanip sénmeye devam eder. Cikmak,

yalnizca ESC'e basarak mumkindur.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Toplama girisi/Cikarma girisi/Carpan

Fr1 yadaFrib —
SA2 —
SA3 —
dA2 — — A
dA3 ——
MA2 —

MA3 —

A = (Fr1 yadaFrib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

Eger SA2, SA3, dA2, dA3 atanmamigssa, 0 olarak ayarlanirlar.

Eger MA2, MA3 atanmamigsa, 1 olarak ayarlanirlar.

A, minimum LSP parametreleri ve maksimum HSP parametreleriyle sinirlidir.

Carpma icin, MA2 ya da MA3'deki sinyal % olarak yorumlanir; %100 ilgili girisin maksimum degerine karsilik gelir. Eger MA2 ya da MA3
iletisim barasi ya da grefik ekran terminali Gzerinden génderilirse, bir MFr carpma degiskeni

bara ya da kontrol paneli Gizerinden génderilmelidir.

+ Negatif sonu¢ durumunda, isletme yéniiniin ters dénmesi engellenebilir.
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| Kod

‘ Ad/Agiklama ‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

ch1 akitif] (Fr1
rCb M [Ref 1B anahtarlama] : HEr
Fri V [ch1 aktif] (Fr1): Anahtarlama yok, [Ref.1 kanali] (Fr1) aktif
Frib Vv [ch1B aktif] (Frib): Anahtarlama yok, [Ref.1B kanali] (Fr1b) aktif
LIl Vv [LH] L)
- V [...] (...): Atama kosullarina bakiniz. (CDOO - CD14 harig).
« Atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa, [Ref.1 kanali] (Fr1) aktiftir (bkz. sayfa 113).
+ Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse, [Ref.1B kanali] (Frib) aktiftir.
[Ref 1B anahtarlama] (rCb) degisir [ch1 aktif] (Fr1) eger [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal]
(Fr1) terminaller Gzerinden atanmigsa (analog girigler, enkoder, darbe girisi).
No] (nO
Frib M [Ref. kanali 1B] ey
noO V [No] (nO): Atanmamis
All Vv [Al1] (Al1): Analog girig
Al2 V [Al2] (Al2): Analog giris
Al3 V [AI3] (AI3): Analog giris, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
Al4 Vv [Al4] (Al4): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
LCC V [HMI] (LCC): Kont. Paneli komutu
Mdb Vv [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN Vv [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt V [Haberlesme karti] (nEt): Haberlesme karti (takilmigsa)
APP Vv [Programlama karti] (APP): Kontrol cihazinda dahili kart (takilmigsa)
PI V [RP] (PI): Frekans girisi, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
PG V [Encoder] (PG): Enkoder girisi, eger enkoder karti takiimissa
Not:
Asagidaki durumlarda, yalnizca terminaller lzerinden atamalar mimkindir:
- [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal] (Fr1) terminaller Gizerinden atanmissa (analog
girisler, enkoder, darbe girisi).
- Terminaller Gizerinden PID referanslariyla konfigiire edilmis PID
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod ‘ Ad/Aciklama ‘ Ayar araligi: ‘ Fabrika ayari |

[No] (nO)

SA2 M [Ref. 2 topla]

Bir referansin secimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek Uzere..

noO V [No] (nO): Higbir kaynak atanmamig
All Vv [Al1] (Al1): Analog giris
Al2 Vv [AI2] (Al2): Analog giris
Al3 Vv [AI3] (AI3): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
Al4 Vv [Al4] (Al4): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takilmigsa
LCC Vv [HMI] (LCC): kontrol paneli
Mdb V [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN V [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt Vv [Haberlesme karti] (nEt): Haberlesme karti (takilmigsa)
APP Vv [Programlama karti] (APP): Kontrol cihazinda dahili kart (takilmigsa)
PI V [RP] (Pl): Frekans giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
PG V [Enkoder] (PG): Enkoder girig, eger enkoder karti takilmissa
No] (nO
SA3 M [Ref. 3 topla] L)
Bir referansin secimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek Uzere..
 OlasI atamalar, yukaridaki [Ref. 2 topla] (SA2) ile aynidir.
No] (nO
dA2 M [Ref. 2 gikart] L)
[Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan ¢ikarilacak bir referansin segimi.
+ OlasI atamalar, yukaridaki [Ref. 2 toplama] (SA2) ile aynidir.
No] (nO
dA3 M [Ref. 3 gikart] ey
[Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan gikarilacak bir referansin segimi.
 OlasI atamalar, yukaridaki [Ref. 2 topla] (SA2) ile aynidir.
No] (nO
MA2 M [Ref. 2 garp] ey
Bir garpan referansinin se¢imi [Ref.1 kanal] (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Fr1b).
 OlasI atamalar, yukaridaki [Ref. 2 topla] (SA2) ile aynidir.
No] (nO
MA3 M [Ref. 3 carp] DLE)

Bir carpan referansinin se¢imi [Ref.1 kanal] (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Frib).
« Olas! atamalar, yukaridaki [Ref. 2 topla] (SA2) ile aynidir.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod ‘ Ad/Aciklama ‘ Ayar araligi: ‘ Fabrika ayari |

[Lineer] (LIn)

rPt M [Rampa tipi]
LIn V [Lineer] (Lin)
S V [S rampasi] (S)
U Vv [U rampasi] (U)
Ccus V [Ozellestirilmig] (CUS)
S rampalari

Egri katsayisi,
t2=0.6 xt1 ve
11 = ayarlanan rampa silresi oldugunda sabitlenir.

Egri katsayisi,
t2=0,5xt1ve
11 = ayarlanan rampa siresi oldugunda sabitlenir.

tA1: 0 - %100 arasinda ayarlanabilir
tA2: 0 - (%100 - tA1) arasinda ayarlanabilir
tA3: 0 - %100 arasinda ayarlanabilir
tA4: 0 - (%100 - tA3) arasinda ayarlanabilir

t1 = ayarlanan rampa siresi oldugunda, t'in ylizdesi olarak

1 0.1](0.1
Inr M [Rampa adimi] W 18- 1ito-1)
r
0.01 V [0,01]: Rampa 99,99 saniyeye kadar
0.1 V [0,1]: Rampa 999,9 saniyeye kadar
1 V' [1]: Rampa 6000 saniyeye kadar

Parametre [Hizlanma siiresi] (ACC), [Yavaslama suresi] (dEC), [2. hizlanma sUresi] (AC2) ve [2. yavaslama
suresi] (dE2) i¢in gegerlidir.

w q 1 0,01 - 6000 sn. (2 3,0 sn
ACC M [Hizlanma siiresi] o &
r 0'dan (nominal motor frek.)'na kadar hizlanma suresi (FrS). Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.
. q 1 0,01 - 6000 sn. (2 3,0 sn
dEC M [Yavaslama siiresi] () (@
r (Nominal motor frek.) (FrS)'dan 0'a yavaslama siresi. Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan
emin olun.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisinden erigilebilir.
(2)[Rampa adimi] (Inr)'a gére aralik 0,01 - 99,99 sn. yada 0,1 - 999,9 sn. yada 1 - 6000 sn.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

1 0-100% 10%
TtAl M [Hizl. bagl yuvarlama] b
r - Hizlanma rampasi baslangicinin [Hizlanma suresi] (ACC) ya da [2. hizlanma suresi] (AC2) rampa
slresinin ylizdesi olarak yuvarlanmasi.
- 0 - %100 arasinda ayarlanabilir )
- Parametreye eger [Rampa tipi] (rPt) , [Ozellestiriimis] (CUS) ise erisilebilir.
1 10%
TA2 M [Hizl. sonu yuvarlama] e
r - Hizlanma rampasi bitisinin [Hizlanma siresi] (ACC) ya da [2. yavaslama suresi] (AC2) rampa siiresinin
ylzdesi olarak yuvarlanmasi.
- 0ve (%100 - [Hizl. bagi yuvarlama] (tA1)) arasinda ayarlanabilir
- Parametreye eger [Rampa tipi] (rPt) , [Ozellestiriimis] (CUS) ise erisilebilir.
1 0-100% 10%
TA3 M [Yav. bagl yuvarlama] b
r - Yavaslama rampasi baslangicinin [Hizlanma suresi] (dEC) ya da [2. yavaslama suresi] (dE2) rampa
slresinin ylizdesi olarak yuvarlanmasi.
- 0 - %100 arasinda ayarlanabilir )
- Parametreye eger [Rampa tipi] (rPt) , [Ozellestiriimis] (CUS) ise erisilebilir.
1 10%
tA4 M [Yav. sonu yuvarlama] e
r -

Yavaslama rampasi bitisinin [Hizlanma stresi] (dEC) ya da [2. hizlanma siresi] (dE2) rampa siresinin
ylzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ve ( %100 - [Hizl. basi yuvarlama] (tA3)) arasinda ayarlanabilir

Parametreye eger [Rampa tipi] (rPt) , [Ozellestiriimis] (CUS) ise erisilebilir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisinden erigilebilir.

r

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

asar Degere gére 0-500ya |0 Hz
Fre M [Rampa 2 esigi] da 1000 Hz
Rampa anhtarlama esigi
2. rampa, Frt deg@eri 0 degilse (0 fonksiyonu devre digi birakir) ve ¢ikis frekansi Fri'den buyukse,
anahtarlanir.
Esik rampa anahtarlamasi, asagidaki gibi anahtarlanarak [Rampa anahtar. atama] (rPS) ile birlestirilebilir:
LI ya da bit degeri Frekans Rampa
0 <Frt ACC, dEC
0 >Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 >Frt AC2, dE2
No] (nO
rPs M [Rampa anaht. atama] LSS
noO V [No] (nO): Atanmamig
LI Vv [LH] L)
V [...](..): atama kosullarina bakin.
- Atama girisi ya da bit degeri 0'daysa, ACC ve dEC devreye girer.
- Atama girisi ya da bit degeri 1'deyse, AC2 ve dE2 devreye girer.
o q 1 0,01 - 6000 sn. (2 5,0 sn
AC2 M [2. hizlanma siiresi] i &
r 0'dan [Nominal motor frekansi]'na kadar hizlanma suresi (FrS). Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.
Eger [2. rampa esigi] (Frt) > 0 ya da [Rampa anahtar. atama] (rPS) atanmigsa, parametreye erisilebilir.
.. 1 0,01 - 6000 sn. (2 5,0sn
dE2 M [2. yavaglama siresi] b &
r [Nominal motor frekansi] (FrS)'den 0'a yavaslama suresi. Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu
oldugundan emin olun.
Eger [Rampa 2 esigi] (Frt) > 0 ya da [Rampa anah. atama] (rPS) atanmissa, parametreye erisilebilir.
Yes] (YES
braA. M [Dec Rampa adapt.] LYesllES)
YUk ataleti icin ¢cok duslk bir degere ayarlanmissa, bu fonksiyon etkinlestirildiginde otomatik olarak
yavaglama rampasina adapte olur.
nO V [No] (nO): Fonksiyon devre disi.
A V [Yes] (YES): Fonksiyon, giiclii yavaglama gerektirmeyen uygulamalar igin aktiftir.
Kontrol cihazinin degerine bagh olarak, asagidaki segenekler belirir. [Yes] (YES)'e gére daha gii¢li
yavaglama saglarlar.
dYnA Vv [Yiksek moment A] (dYnA)
dYnb Vv [Yiksek moment B] (dYnb)
dync Vv [Yiksek moment C] (dYnC)
[Dec ramp adapt.] (brA) , [No] (nO) olur; eger [Fren kontrol atama] (bLC) atanmigsa (page 52), ya da
[Frenleme dengesi] (bbA) = [Yes] (YES) ise.
Bu fonksiyon, asagidaki kosullara sahip uygulamalar i¢in uygun degildir:
- Rampada konumlama
- Frenleme direncinin kullanimi (diren¢ dogru olarak ¢alismayacaktir)

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.
(2) Aralik; [Rampa adimi] (Inr) sayfa 121'a gére, 0,01 - 99,99 sn. ya da 0,1 - 999,9 sn. ya da 1 - 999 sn.'dir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari

[Rampada] (rMP)

Stt M [Durus tipi]
Run komutu kayboldugunda veya stop komutu verildiginde gergceklesen durus modu.
rMP Vv [Ramp stop] (rMP): Rampada
FSt V [Fast stop] (FSt): Hizl durus
NSt Vv [Freewheel stop] (nSt): Serbest durug
dci Vv [DC injectionn] (dCl): DC enjeksiyonlu durus
Not: Eger sayfa 52'deki brake lojik fonksiyonu devreye alinmigsa, yalnizca rampa tipi duruglar
konfiglre edilebilir.
No] (nO
nSt M [Serbest durus at.] L)
noO V [No] (nO): Atanmamig
Li1 Vv [LH] L) - [LI6] (Li6)
- Vv [LI7] (L17) - [LI10] (LI10): If VW3A3201 lojik G/G karti takilmigtir
- Vv [LHA] (Li11) - [LI14] (LI14): If VW3A3201 lojik G/C karti takilmistir
ci01 Vv [C101] (c101) - [C115] (C115): [G/C profil] (G/G)'da dahili Modbus ile
- Vv [C201] (C201) - [C215] (C215): [G/C profil] (G/C)'da CANopen ile
- Vv [C301] (C301) - [C315] (C315): [G/C profil] (G/C)'da haberlesme karti ile
- Vv [C401] (Cc401) - [C415] (C415): [G/C profil] (G/G)'da Kontrol Cihazinda Dabhili kart ile
Ccdoo Vv [CDO00] (Cdoo) - [CD13] (Cd13): [G/C profil] (G/C)'da olas! lojik girisleri ile anahtarlanabilir
- Vv [CD14] (Cd14) - [CD15] (Cd15): [G/C profil] (G/C)'da lojik girisleri olmadan anahtarlanabilir
Bir giris ya da bit degeri 0'da oldugunda durus devreye girer. Eger giris durum 1'e dénerse ve ¢alistirma
komutu hala aktifse, motor yalnizca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = (2C) ve [2 kablolu tip] (iCt) = [Seviye]
(LEL) veya [lleri 6ncelik] (PFO) ise tekrar ¢alisacaktir. Diger durumlarda, yeni bir calistirma komutu
verilmelidir.
No] (nO
Fst M [Hizli durug atamasi] INELmE)
] Not: Bu fonksiyon diger bazi fonksiyonlarla kullanilamaz. Sayfa 22'deki talimatlari izleyin.
V[No] (nO): Atanmamig
nO
Vv [LI] (L)
LIl :
- V [...] (...): Atama kosullarina bakin.
Giris oldugunda ya da bit degeri bir oldugunda durus devreye girer ([G/C profile] (G/C)'daki bit degeri
0'da) Eger giris 1 durumuna dénerse ve calistirma komutu hala aktifse, motor yalnizca [2/3 kablolu
kontrol] (tCC) sayfa82 = [2 kablolu] (2C) ve[2 kablolu tip] (iCt) = [Seviye] (LEL) ya da [lleri 6ncelik] (PFO)
ise tekrar ¢alisacaktir Diger durumlarda, yeni bir ¢alistirma komutu verilmelidir.
- - 1 0-10 4
dCF M [Rampa béime sabiti] ()
r Eger [Durus tipi] (Stt) = [Hizli durus] (FSt) ve [Hizli durus atamasi] (FSt) , [No] (nO) degilse, parametreye
erisilebilir.
Devreye giren rampa (dEC ya da dE2) daha sonra durdurma istekleri génderildiginde bu katsayiyla
bélundr.
0 degeri, minimum rampa slresine karsilik gelir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisinden erigilebilir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama ‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

n . No] (nO
dci M [DC enjeksiyon atamasi] IHeL )
- Not: Bu fonksiyon diger bazi fonksiyonlarla kullanilamaz. Sayfa 22'deki talimatlari izleyin.
nO V [No] (nO): Atanmamis
LIl Vv [LH] L)
- V [..] (...): Atama kosullarina bakin.
Atanmis giris ya da bit degeri 1 oldugunda, enjeksiyon frenlemesi baslatilir.
Eger giris 1'e donerse ve calistirma komutu hala aktifse, motor yalnizca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = [2
kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (Ct) = [Seviye] (LEL) ya da [lleri 6ncelik] (PFO) ise tekrar calisacaktir. Diger
durumlarda, yeni bir ¢alistirma komutu verilmelidir.
q q P 1) (3 0,1-1,411In(2 0,64 In (2
idc M [DC enjeksiyon degeri 1] bl & &

r Lojik girigle etkinlestirilen veya durus modu olarak segilen DC enjeksiyonlu frenleme akiminin seviyesi.
Eger [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCl) ise ya da [DC enjeksiyon atamasi] (dCl) , [No] (nO) degilse,
parametreye erigilebilir.

Motorun bu akima asiri 1Isinma olmadan dayanip dayanmayacagini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.
. . 1) (3 0,1-30s 0,5sn
tdl M [DC enjeksiyon zamani 1] dbie
Maksimu akim enjeksiyon suresi [DC enjeksiyon seviyesi 1] (Maksimum |dC). Bu slireden sonra,
r enjeksiyon akimi [DC enjeksiyon seviyesi 2] (IdC2) olur.
Eger [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCl) ise ya da [DC enjeksiyon atamasi] (dClI) , [No] (nO) degilse,
parametreye erisilebilir.
g . & 1) (3 0,1-1,411In (2 0,51In (2
idc2 M [DC enjeksiyon degeri 2] bl & &

r lojik input tarafindan aktive edile ya da durus modu olarak secilen enjeksiyon akimi, [DC injectionn time 1] (idl)

suresi gectikten sonra.
Eger [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCl) ise ya da [DC enjeksiyon atamasi.] (dCl) , [No] (nO) degilse,
parametreye erisilebilir.
Motorun bu akima asiri Isinma olmadan dayanip dayanmayacagini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.
q q 1) (38 0,1-30s 0,5sn
tdC M [DC enjeksiyon zamani 2] bl

r Yalnizca durus modu olarak segilmis, enjeksiyon i¢in maksimum enjeksiyon siiresi [DC enjeksiyon seviyesi
2] (IdC2).

Eger [durus tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCl) ise parametreye erisilebilir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menUsinden erisilebilir.
(2)In, kurulum kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
(3) Uyari: Bu ayarlar [OTOMATIK DC ENJEKSIYONU] (AdC-) fonksiyonundan bagimsizdir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari

. . Yes] (YES
AdC M [Oto DC enjeksiyonu] NERIRA=S)
r Durustaki otomatik akim enkeksiyonu (rampanin bitisinde)
noO V [No] (nO): Enjeksiyon yok
-A- V [Yes] (YES): Ayarlanabilir enjeksiyon siiresi
Cct Vv [Continuous] (Ct): Sirekli enjeksiyonlu durus
Uyan: Bu fonksiyonla [Motor akilama] (FLU) sayfa 45 arasinda kilitteme vardir. Eger [Motor akilama] (FLU)
= [Surekli] (FCt) ise, [Otomatik DC enjeksiyonu] (Adc) , [No] (nO) olmalidir.
Not: Bu parametre, bir run komutu génderilmemis olsa bile akimin enjeksiyonunu hizlandirir. Hiz
kontrol cihazi ¢alisir durumdayken erisilebilir.
. . . 1 0-1.21In(2 0,7 In (2
Sdci M [Oto DC enjeksiyon seviye 1] b & &
r Tam durma DC enjeksiyon akim seviyesi. Eger [Otomatik DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) degilse,
parametreye erisilebilir. Eger [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.
Motorun bu akima asiri Isinma olmadan dayanip dayanmayacagini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.
. q 1 0,1-30s 0,5 sn
tdci M [Oto DC enjeksiyon zamani 1] e
r Enjeksiyonlu durus stresi. Eger [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) degilse, parametreye erisilebilir.
Eger [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC) ya da [Senkron motor] (SYn) ise bu sire sifir hiz ulasim
slresine esittir.
- q - 1 0-1.21In(2 0,51In (2
sdc2 M [Oto DC enjeksiyon seviye 2] () 2 2
r 2. DC enjeksiyonlu durus akiminin seviyesi.
Eger [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) degilse, parametreye erisilebilir.
Eger [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.
Motorun bu akima asiri 1Isinma olmadan dayanip dayanmayacagini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menuUsunden erisilebilir.
(2) In, kurulum kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

tdCc2

M [Oto DC enjeksiyon zamani 2] )

2. enjeksiyonlu durus siresi. Eger [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) = [Yes] (YES.)degilse, parametreye

erisilebilir.

0-30s 0sn

AdC

SdC2

Calisma

YES

Ct

n0

Ct

=0

Galistir komutu

Hiz

Not: [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC)
oldugunda:
[Oto DC enjeksiyonu seviye 1] (SdC1), [Oto
DC enjeksiyonu seviye 2] (SdC2) ve [Oto DC
enjeksiyon zamani 2] (tdC2) erisilemez.
Yalnizca [Oto DC enjeksiyon zamani 1]
(tdC1)'e erigilebilir. Bu sifir hiz ulasim
zamani'na karsilik gelir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.

r

CGalisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod ‘ Ad/Aciklama ‘ Ayar araligi: ‘ Fabrika ayari |

[No] (nO)

J0G M [JOG]

Darbeli ¢calisma.

JOG fonksiyonu, ancak komut kanali ve referans kanallar terminallerde oldugunda aktiftir.
Atanan lojik giris ya da bit degeri secildiginde fonksiyon etkinlesir.

No] (nO): Atanmamis

LI1] (LI1) - [LI6] (LI6)

LI7] (L17) - [LI10] (LI10): VW3A3201 lojik G/C karti takimissa

LI11] (LI11) - [LI14] (LI14): VW3A3201 lojik G/C karti takilmigsa

C101] (c101) - [C115] (C115): [G/C profil] (G/C) konfigiirasyonunda dahili Modbus ile
C201] (c201) - [C215] (C215): [G/C profil] (G/G) konfigiirasyonunda dahili CANopen ile
C301] (c301) - [C315] (C315): [G/C profil] (G/C) konfigiirasyonunda haberlesme karti ile
C401] (c401) - [C415] (C415): [G/C profil] (G/C) konfigiirasyonunda Kontrol Cihazinda Dahili kart ile
CDO00] (Cdoo) - [CD13] (Cd13): [G/C profil] (G/C) konfiglirasyonunda olasi lojik

girisleriyle anahtarlanabilir

[CD14] (cd14) - [CD15] (Cd15): [G/C profili] (G/C) konfigiirasyonunda lojik girisleri olmadan
= anahtarlanabilir

Fonksiyon, atanmis giris ya da bit degeri 1 oldugunda akiiftir.

noO
LIl

Cclo01

Cdoo

< <<<<K<K<K<K<LK<

Ornek : 2 kablolu kontrol islemi (tCC = 2C)

Motor Rampa Rampa 0.1
frekansi

Referan

JGF referans

JGF referans

LI (JOG

JeF M [Jog frekansi] (1) 0-10Hz SHIEE

r Eger [JOG] (JOG) , [No] (nO) degilse parametreye erisilebili
Jog islemindeki referans

r.

lers M [Jog gecikmesi] 1 0-20s 0,5 sn

r Eger [JOG] (JOG) , [No] (nO) degilse parametreye erisilebilir.
2 ardil jog islemi arasindaki tekrari 6nleme gecikmesi.

(1) Bu parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

On ayarh hizlar

Sirasiyla 1, 2 veya 3 logic girislerini gerektiren 2, 4 veya 8 hiz énceden ayarlanabilir.

&= Not: 4 hiz elde etmek igin 2 ve 4 hizlarini konfigiire etmeniz gerekmektedir.

8 hizl elde etmek igin 2, 4 ve 8 hizlarini konfigiire etmeniz gerekmektedir.

Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosu

8 hiz 4 hiz 2 hiz Hiz referansi
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 Referans (1)
0 0 1 SP2
0 1 0 SP3
0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 SP8

(1)Bkz. sema, sayfa 103: Referans 1 = (SP1).

129



[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

PS2 M [2 (")nayar hizl] [Secili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis

L1 vV [LH]w)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.

PS4 M [4 (")nayar hizs] [Secili degil] (nO)
nO Vv [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!

L1 Vv [LH] L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.

4 hizlarini elde etmek icin ayrica 2 hizlarini da konfiglre etmeniz gerekmektedir.

PS8 M [8 Onayar hiz] [Segili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre digi

LI Vv [LH] L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.

8 hizlarini elde etmek icin ayrica 2 ve 4 hizlarini da konfiglire etmeniz gerekmektedir.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi:

| Fabrika ayari

SP2 M [2 Onayar hiz] M
Q)

SP3 M [3 Onayar hiz] )
Q)

sP4 M [4 Onayar hiz] M
Q)

SP5 M [5 Onayar hiz] M
Q)

SP6 M [6 Onayar hiz] ()
Q)

SP7 M [7 Onayar hiz] M
()

sP8 M [8 Onayar hiz] M
() Fabrika ayari, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60Hz

NEMA] (60) oldugunda 60 Hz deg@erine degisir.

degere goére 0 - 500
arasi veya 1.000 Hz

10 Hz

15 Hz

20 Hz

25 Hz

30 Hz

35 Hz

50 Hz

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisinden de erisilebilir.

0

CGalisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

+/- hiz

iki tar islem bulunmaktadir:

1. Tek basigh butonlarin kullanimi: isletim yén(ler)ine ek olarak, iki lojik giris gereklidir.
"+hiz" komutuna atanmig olan giris hizi arttirirken, "-hi1z" komutuna atanan girig hizi distrar.

2. Gift basigh butonlarin kullanimi: Yalnizca bir girisin "+hiz"a atanmasi gereklidir.
Cift basigli butonlarla +/- hiz:

Aciklama: Her dénme yénd igin bir butona 2 kez basilir. butona her basildiginda, bir kontak kapanir.

Birakilmis (- hiz) 1. basis 2. basis

(ulasilan hiz) (+ hiz)

ileri butonu - a aveb

Geri butonu - c cved
Baglanti érnegi:
Kontrol terminalleri | L”_: lleri
ATV 71 ! Lix: ters
; Lly: + hiz
LIt Lix Lly +24

Motor frekansi

LSIE’)
LSP /

ileri —

2. basis
1. basis
0

Geri

2. basig

1. basis
0

Bu +/-hiz tipini, 3 kablolu kontrolle kullanmayin.
Hangi iglem tipi segilmig olursa olsun, maksimum hiz [Yiiksek hiz] (HSP) tarafindan ayarlanir.

Not:

Eger referans herhangi bir referans kanalindan bir bagka referans kanalina "+/-hiz" ile rFC lzerinden anahtarlanirsa, referans rFr'nin degeri,
(COP) parametresine uygun olarak ayni anda kopyalanabilir.

Eger referans bir referans kanalindan bir baska referans kanalina "+/-hiz" ile rFC (zerinden anahtarlanirsa, rFr referansinin degeri (rampa
sonrasl) her zaman ayni anda kopyalanir.

Bu anahtarlama gergeklestiginde, hizin yanliglikla sifira ayarlanmasina engel olur.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari

N O
uspP M [+ hiz atamasi] e
noO V [No] (nO): Fonksiyon devre disi.
LIl Vv [LH] L) - [LI6] (Ll6)
- vV [LI7] (L17) - [LI10] (LI10): VW3A3201 lojik G/C karti takiimissa
- Vv [LI11] (Li11) - [LI14] (L114): VW3A3201 lojik G/G karti takilmigsa
cio1i Vv [C101] (C101) - [C115] (C115): [G/C profil] (G/C)'da dahili Modbus ile
- Vv [C201] (c201) - [C215] (C215): [G/C profil] (G/C)'da CANopen ile
- Vv [C301] (C301) - [C315] (C315): [G/C profil] (G/C)'da haberlesme karti ile
- Vv [C401] (C401) - [C415] (C415): [G/C profil] (G/C)'da Kontrol Cihazinda Dahili kart ile
cdoo Vv [CDO00] (Cdoo) - [CD13] (Cd13): [G/C profil] (G/G)'da olas lojik girigleri ile anahtarlanabilir
- Vv [CD14] (Cd14) - [CD15] (Cd15): [G/C profil] (G/C)'da lojik girigleri olmadan anahtarlanabilir
Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse fonksiyon aktiftir.
N )
dsp M [-hiz atamasi] L)
noO V [No] (nO): Fonksiyon devre disI.
L1l Vv [LH] L) - [LI6] (Li6)
- Vv [LI7] (L17) - [LI10] (LI10): VW3A3201 lojik G/C karti takilmigsa
- Vv [LHA](Li11) - [LI14] (LI14): VW3A3201 lojik G/G karti takilmigsa
ci01 Vv [C101] (Cc101) - [C115] (C115): [G/C profil] (G/C)'da dahili Modbus ile
- Vv [C201] (C201) - [C215] (C215): [G/C profil] (G/C)'da CANopen ile
- Vv [C301] (Cc301) - [C315] (C315): [G/C profil] (G/C)'da haberlesme karti ile
- Vv [C401] (c401) - [C415] (C415): [G/C profil] (G/C)'da Kontrol Cihazinda Dahili kart ile
cdoo Vv [CDO00] (cdoo) - [CD13] (Cd13): [G/C profil] (G/C)'da olas! lojik girisleri ile anahtarlanabilir
- Vv [CD14] (Cd14) - [CD15] (Cd15): [G/C profil] (G/C)'da lojik girisleri olmadan anahtarlanabilir
Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse fonksiyon aktiftir.
N O
str M [Referans kaydet] [ho} ()
"+/-h1z" fonksiyonlariyla ilgili olarak, bu parametre referansi kaydetmek icin kullanilabilir:
+ Galistirma komutlari kayboldugunda (RAM'e kaydedilmis)
+ Hat besleme ya da calistirma komutlari kayboldugunda (EEPROM'a kaydedilmis)
Bu nedenle, kontrol cihazinin bir sonraki ¢alismasinda, hiz referansi kaydedilmis son referanstir.
noO V [No] (nO): Kayit yok (kontrol cihazinin bir sonraki galismasinda, hiz referansi [Distik hiz] (LSP)
VvV [RAM] (rAM): RAM'e kaydet
rAM Vv [EEprom] (EEP): EEPROMa kaydet
EEP
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Bir referans civarinda +/- hiz

Referans, toplama/gikarma/carpma fonksiyonlari ve eger ilgiliyse dnceden ayarlanmis hizlar ile Fr1 ya da Fr1b tarafindan verilir. Daha net
olmak icin, buna referans A diyecegiz. +hiz ve -hiz butonlarinin hareketleri, referans A'nin yiizdesi olarak ayarlanabilir. Durusta, referans

(A +/-hiz) kaydedilmez, bdylece kontrol cihazi yalnizca referans a ile tekrar ¢aligir.
maksimum toplam referans, [YUksek hiz] (HSP) ile, minimum referans ise [Distk hiz] (LSP) ile daima sinirlandirilir.

2 kablolu kontrol érnegi:

Motor frekans: [2. Hizlanma siresi] o
[2. yavaslama s(resi]

(AC2)
+ SrP% / (dE2)
Referans A

- SrP% \

LSP |

LSP |

- SrP%

Referans A \

+ SrP%

+ hiz

-hiz

Calisma yoéni

ileri ileri

Geri
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar araligi:

‘ Fabrika ayar

usi

noO

LIl

M [+ hiz atamasi]
V [No] (nO): Fonksiyon devre dig!

Vv [LI] (L)

V [...] (...): Atama kosollarina bakiniz.

Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

[No] (nO)

dsi
nO

LIl

M [-hiz atamasi]
Vv [No] (nO): Fonksiyon devre dig!

v [LH] @)

V [...] (...): Atama kosullarina bakiniz.

Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

[No] (nO)

SrP

M [+/-hiz sinirlama]

+/- hiz atanmigsa, parametreye erisilebilir.

0-50%

10%

Bu parametre, referansin ylizdesi olarak +/- hiz ile degisim araligini sinirlandirir. Bu fonksiyonda kullanilan
rampalar, [Hizlanma siresi 2] (AC2) ve [Yavaslama siresi 2] (dE2)'dr.

AC2

M [2. hizlanma siiresi]

oldugundan emin olun.
+/- hiz atanmigsa, parametreye erisilebilir.

(1)

0,01 - 6000 sn. (2)

5,0 sn

0'dan [Nominal motor frekansi.]'na kadar hizlanma stresi (FrS). Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu

dE2

M [2. yavaglama siresi]

oldugundan emin olun.
+/- hiz atanmigsa, parametreye erisilebilir.

(1)

0,01 - 6000 sn. (2)

5,0 sn

[Nominal motor frekansi]'dan 0'a yavaslama suresiFrS) to 0. Bu degerin tahrik edilen ataletle uyumlu

(1) Bu parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menUsinden erisilebilir.

(2)[Rampa adimi] (Inr) sayfa 29'a gére, araliklar 0,01 - 99,99 ya da 0,1-999,9 ya da 1 - 6000.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Referans koruma:

0,1 sn.'den daha uzun siren bir lojik giris komutu kullanarak bir hiz referans degerini kaydetmek

+ Bu fonksiyon, her kontrol cihazi i¢in tek bir analog referansi ve bir lojik giris Gzerinden ¢esitli kontrol cihazlarinin hizlarini kontrol etmek
icin kullanihr.

« Ayrica, logik giris tizerinden gesitli kontrol cihazlar Gzerindeki hat referansini (iletisim barasi ya da ag) onaylamak igin de kullanilir. Bu,
referans génderildiginde degisimleri yokederek hareketlerin senkronize hale gelmesine olanak saglar.

+ Referans, istegin yiikselen ucundan 100 ms sonra saglanir. Daha sonra, yeni bir istek yapilana kadar yeni bir referans alinmaz.

F : motor frekansi

________ - Referans
0 i t
Calistir komutu
1
0 t
LIx (kaydedilmis)
1
0 —| : t
100 ms 100 ms } 100 ms
| Kod ‘ Ad/Ac¢iklama ‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

[No] (nO)

SPM- M [Referans koruma hatasi]

noO V [No] (nO): Fonksiyon devre digI.
L1 Vv [LI1] (L) - [LI6] (Lie6)
- Vv [LI7] (L17) - [LI10] (LI10): If VW3A3201 lojik G/C karti takilmigtir
L1114 Vv [LHA] (Li11) - [LI14] (LI14): If VW3A3201 lojik G/C karti takilmigtir
Bir lojik girise atama.
Atanmis giris 1'deyse fonksiyon aktiftir.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

FLU

(@

FnC
FCt

FnO

M [Motor akilama] (1) [Segili degil] (FnO)

V [Sirekli degil] (FnC): Siirekli olmayan mod

V [Siirekli] (FCt): Surekli mod. Bu opsiyon, [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Secili] (YES) ise veya
[Durus tipi] (Stt) sayfa 125, [Serbes durus] (nSt) ise mimkin degildir.

V [Segcili degil] (FnO): Fonksiyon devre digi
ATV61pppM3X icin 55 kW degerinde ve lzerinde ve ATV61pppN4 icin 90 kW degerinde ve lzerinde
eger[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [SVC V] (UUC) veya [Enerji tasarruf] (nLd) ise bu se¢im
gerceklestirilemez ve fabrika ayari yerine [Surekli degil] (FnC) kullanihr.

Eger [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senk. mot.] (SYn) ise, fabrika ayar yerine [Surekli degil] (FnC) geger.
Yolverme sirasinda kisa sirede yiksek moment elde etmek i¢in manyetik akinin motorda énceden
saglanmis olmasi gerekir.

+ [Surekli] (FCt) modunda hiz kontrol cihazi ¢alistirildiginda otomatik olarak aki olusturur.

+ [Surekli degil] (FnC) modunda aki, motor yolverildiginde gerceklesir.

Aki, saglanip motor manyetik akimina ayarlandiginda aki akimi nCr'den (configured rated motor current -
konfiglirasyonlu nominal motor akimi) blydktr...

DIKKAT

Motorun bu akima asiri 1Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

Eger [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn), ise [Motor akilama] (FLU) parametresi motorun
hizalanmasini saglar ancak aki olusumunu saglamaz.

FL1

noO

LIl

M [Akilama atamasi] [Secili degill (nO)

V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi

Vv [LH] L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.

Atama sadece [Motor akilama] (FLU), [Surekli] (FCt) deg@ilse mimkindur.
 [Surekli degil] (FnC) modunda:
- LI veya bir bit, motor akisi komutuna atanmigsa, atanmis giris veya bit 1 olarak ayarl oldugunda aki
artar.
- LI veya bir bit atanmamissa veya atanmis LI ya da bit, ¢calistirma komutu génderildiginde 0 ise motor
yolverildiginde aki olusacaktir.
+ [Segcili degil] (FNO) modunda:
- Motor aki komutuna bir LI veya bit atanmigsa atanmis giris veya bit 1 iken aki artar ve atanmis giris
veya bit 0 iken aki silinir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Proses

Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

PID regulatori

Blok semasi
Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog giris atayarak devreye alinir (8lguim).

L Tekrar baglama
? Enversiyon hata esigi Otomatik/
Pr2 hatas! (uyanma) mantel
. Pra Rampa
Dabhili [PAU]
POH
referans 4G . AC2
rPI _/_\_ fig{ — _,®_
rPG I\ _/—
PrP POL n
Referans A
Kazani ‘
no Onceden ayarlanmig
PID referanslari -
Al1 Tahmini Rampalar
""" Olcekleme h'?
Ald referansi ACC DEC
RP PIF1/PIF2 « PSr
PIP1 / PIP2
Enkoder
Net. Al1 . )
PID geri O”C?E?’JEY?['E’FI‘J?,TEQ!‘?U‘?E‘?E”S'”
besleme .
manuel no
referans

Anahtar:

PID geri besleme:
PID geri beslemesi, herhangi bir uzatma kartinin takilmis olup olmadigina gére, Al1 - Al4 analog
enkodere atanmalidir.

PID referansi:

PID referansi, asagidaki parametrelerden birine atanmalidir:

+ lojik girigler Uzerinden énceden ayarlanmis referanslar (rP2, rP3, rP4)

+ [Dahili PID referans secimi.] (PIl)'nin konfiglrasyonuyla baglantili olarak, sayfalar 142.
- Dahili referans (rPl) ya da
- Referans A (Fr1 ya da Frib)

Onceden ayarlanmis PID referanslari icin kombinasyon tablosu

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 =n0O Referans
rPlyada A
0 0 rPlyada A
0 1 rP2
1 0 rP3
1 1 rP4

Streci tekrar baglatirken hizi baglatmak igin, tahmini bir hiz referansi kullanilabilir.

Parametre:

Siyah dikddrtgen,
fabrika ayar atamalarini
temsil eder.

girislerden birine, frekans girisine ya da
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Geri besleme ve referanslarin élgeklendirilmesi:

Parametreler PIF1, PIF2
PID geri beslemeyi 6lgeklendirmek igin kullanilabilir (sensér araligr)
Bu dlgek, tim diger parametreler icin MUTLAKA uuygulanmaldir.

Parametreler PIP1, PIP2
Ayarlama arah@ini 6lceklendirmek icin kullanilabilir.
Ornek: Tank igindeki hacmin, 6 m® ile 15 m® arasinda a&tarlanmaSI.
- Kullanilan sensér 4-20 mA, 4.5 m?3 ,4 mA, 20 m° ve 20 mA i¢in, sonug olarak PIF1 = 4500 ve PIF2 = 20000 (maksimum formata
mimkin oldugu kadar yakin deg@erler kullanirken (32767), gercek degerlere gére 10'un katlarini koruyun).
- Ayarlama aralig1 6 - 15 m3, sonug olarak PIP1 = 6000 ve PIP2 = 15000.
- Ornek referanslar:
- rP1 (dahili referans) = 9500
- rp2 (6nceden ayarlanmis referans) = 6500
- rP3 (6nceden ayarlanmis referans) = 8000
- rP4 (6nceden ayarlanmig referans) = 11200
[KONTROL PANELI AYARI] meniisii, gdsterilen tinitenin adini ve formatini ézellestirmek icin kullanilabilir.

Diger parametreler:

rSL parametresi:
Uzerinde, disiik hizda agilan maksimum zaman esigine (tiLS) bagh olarak PID regulatériin devreye gireceg@i (uyanis) PID hata esiginin
ayarlanmasinda kullanilabilir.

Baglanti yénlnin ters gevrilmesi (PIC): Eger PIC = nO ise, hata pozitif oldugunda motorun hizi artacaktir, érnegin: kompresérle basing
kontroli. Eger PIC = YES ise, hata pozitif oldugunda motorun hizi diisecektir, 6rnegin: sogutucu fan kullanarak isi kontrold.

Dahili kazanim, bir lojik girigle kisa devre yapilabilir.
PID geri beslemedeki bir alarm, bir lojik ¢ikigla konfiglre edilebilir ve gésterilebilir.

PID hatasindaki bir alarm, bir lojik ¢ikisla konfigiire edilebilir ve gdsterilebilir.
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Proses

Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

PID'le "Maniiel - Otomatik" ¢galigma

Bu fonksiyon, PID regllatérini, 6nceden ayarlanmis hizlari ve bir manuel referansi birlestirir. Lojik girisin durumuna gére, hiz referansi
Onceden ayarlanmis hizlar tarafindan ya da PID fonksiyonu Uzerinden bir mantel referans tarafindan verilir.

Mandel referans (PIM)
 Analog girisler Al1 - Al4

Frekans girigi
Enkoder

Tahmini hiz referansi (FPI)

[Al1]
[A2]

Al
Al2

: Analog giris

: Analog giris

[AI3] (Al3): Analog giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilimissa
[Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
[RP] (PI): Frekans girisi, eger VW3A3202 uzatma kartu takilmissa
[Encoder] (PG): Enkoder girig, eger enkoder karti takiimissa
[HMI] (LCC): kontrol paneli komutu

[Modbus] (Mdb): Dahili Modbus

[CANopen] (CAn): Dahili CANopen

[Haberlesme karti] (nEt): Haberlesme karti (takilmissa)

[Prog. karti] (APP): Kontrol cihazinda dahili kart (takilmigsa)

—~ e~~~
T

PID regiilatériini ayarlamak

1.

PID modunda konfigiirasyon
Bkz. sema sayfa 138.

Fabrika ayarlar modunda bir test yapin (¢ogu durumda, bu yeterli olacaktir)
Kontrol cihazini optimize etmek icin, rPG ya da rIG'yi kademeli ve bagimsiz olarak ayarlayin ve referansla baglantili olarak PID geri
beslemesi Uzerindeki etkisini gdzlemleyin.

Fabrika ayarlan sabit degilse ya da referans yanligsa

manUlel modda hiz referansiyla (PID regulatéri olmadan) ve sistemin hiz arali§i yiku tGzerinde kontrol cihaziyla bir test yapin:
- Sabit durumda, hiz sabit olmali, referansla uyumlu olmali ve PID geri besleme sinyali sabit olmali.

- Gegici durumda, hiz rampay! izlemeli ve ¢abut sabitlenmeli, PID geri besleme sinyali hizi izlemeli.

Eger durum bu sekilde gelismiyorsa, kontrol cihazi ve/veya sensér sinyali ve kablolama ayarlarina bakin.

Pi1d moduna gegin.

brA'yi no'ya ayarlayin (rampa otomatik uyarlanmasi yok).

Bir ObF hatasi tetiklemeden PID rampasini (PrP) mekanizma tarafindan izin verilen minimuma ayarlayin.

Dahili kazanimi (rlG) minimuma ayarlayin.

Uyarlanmis kazanimi (rdG) 0'da birakin.

OID geri beslemesini ve referansi gdzlemleyin.

Kontrol cihazini ON/OFF olarak birkag kere kapatip agin ya da ylk veya referansi birkag kere hizlica degistirin.

Oransal kazanimi (rPG), gecici fazlarda yanit stresiyle kararlilik arasindaki en uyumlu durumu aragtirabilecek sekilde ayarlayin
(sabitlemeden 6nce 1 - 2 osilasyon)

Eger referans sabit durumda énceden ayarlanmis dederden farkli olursa, kademeli olarak dahili kazanimi (rIG) arttinin, tutarsizlik
durumunda oransal kazanimi (rPG) duslrin (pompalama uygulamalari), yenit suresiyle statik hassasiyet arasindaki uyumlu durumu
bulun (bkz. sema).

Son olarak, uyarlanmis kazanim asiri ylikselmenin disirilmesine ve yanit siiresinin gelistiriimesine izin verebilir, ancak bu, li¢ kazanima
dayandig@i igin tutarhlik anlaminda uyuma ulasmayi zorlastiracaktir.

Tum referans serisi Uzerinden Uretim esnasinda testler uygulayin.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Dengelenme suresi

Ayarlanmig
deger '/rPG
Asiri yikselme
Referans /\*~ — Statik hata
Oransal \j Uf\vf\f\fv\.. v
kazanim %
Y/ rPG disik
/ Yikselis zamani
zaman
rlG
Referans /‘\<
Dahili \ N\ P
kazanim / —
rIG dusik
zaman
Referans PG G dod
rPG ve rIG dogru
P
/// rdG yUkselmis
zaman

Osilasyon frekansi sistem kinematigine baghdir.

Parametre Yukselis zamani

Asiri yikselme

Dengelenme siiresi

Statik hata

rPG / \\

d

N

rG / \

i

v

A\

rdG / =

N

N
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod ‘ Ad/Aciklama ‘ Ayar araligi: ‘ Fabrika ayari |

Proses

. No] (nO
PIF M [PID geribesleme atamasi] et
noO V [No] (nO): Atanmamis (fonksiyon devre disi) Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hicbirine erisilemez.
All Vv [Al1] (Al1): Analog giris
Al2 Vv [Al2] (Al2): Analog girig
Al3 V [AI3] (AI3): Analog giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
Al4 Vv [Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
PI V [RP] (Pl): Frekans giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilmigsa
PG Vv [Enkoder] (PG): Enkoder giris, eger enkoder karti takiimissa
AlU1 Vv [Network Al] (AlV1): iletisim barasi Gizerinden geri besleme
o No] (nO
AlCI M [Al ag kanali] belley
Eger [PID geribesleme atamasi] (PIF) = [Ag Al geribesleme] (AlU1) ise, parametreye erisilebilir.
nO V [No] (nO): Atanmamis
Mdb Vv [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN V [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt V [Haberlesme karti] (nEt): iletigim karti (takilmigsa)
APP Vv [Prog. karti] (APP): Kontrol cihazinda dahili kart (takiimigsa)
q . 1 100
PIF1 M [Min PID geribesleme] v
r Minimum geri besleme igin deger. Ayarlama araligi 0 - [Maksimum PID geribesleme] (PIF2) (2).
q 1 1000
PIF2 M [Maks. PID geribesleme] o
r Maksimum geri besleme ayarlama araligi igin deger [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - 32767 (2).
q 1 150
PIP1 M [Min PID referansi] W
r Minimum sureg¢ deg@eri ayarlama arali§i [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID referansi]
(PIP2) (2).
(1) 900
PIP2 M [Maks. PID referansi]
Maksimum siire¢ degeri ayarlama araligi [Min. PID geribesleme] (PIP1) - [Maks. PID geribesleme]
(PIF2) (2).
an S No] (nO
Pl M [Dahili PID referans segimi] Sellas)
Dahili PID regtilator referansi
nO V [No] (nO): PID regiilatérii referansi Fr1 ya da Frib tarafindan toplama/cikarma/carpma fonksiyonlari
kullanilarak verilmektedir (bkz. sema sayfa 106).
A V [Yes] (YES): PID regiilatdr referansi rPl parametresi (izerinden dabhilidir.
- 150
rP1 M [Dahili PID referansi]
r Dabhili PID regiilatérii referansi. Bu parametreye ayrica [1.2 IZLEME] (SUP-) meniisiinde erisilebilir.
Ayarlama arah@i [Mini PID referansi] (PIP1) - [Mak. PID referansi] (PIP2) (2).
0.01 - 100 1
rPG M [PID oransal kazang]
r Oransal kazanim

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.
(2) Bir grafik ekran terminali kullaniumda degilse, 9999'dan daha blyulk degerler, 4 basamakli géstergede, binler basamagindan sonra bir
isaretle gérintilenecektir. 6rn, 15650 i¢in 15.65

r CGalisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod ‘Ad/AglkIama ‘Ayar araligi: ‘ Fabrika ayari |
. 0.01 - 100 1
riG M [PID integral kazang]
r Dahili kazanim
= 0.00 - 100 0
rdG M [PID tirevsel kazang]
r Uyarlanmig kazanim
1 0-99,9 0
Prp M [PID rampasi] o ° o
r PID hozlanma/yavaslama rampasi, [Min. PID referansi] (PIP1)'dan [Maks. PID referansi] (PIP2)' gitmesi ve
tam tersi icin tanimlanmis.
PIC q A o [No] (nO)
M [PID geribesleme etki yonii]
nO Vv [No] (nO)
A V [Yes] (YES)

Dizeltme yéniinln ters cevrilmesi (PIC): )
Eger PIC = nO ise, hata pozitif oldugunda motorun hizi artacaktir. Ornek : kompresérle basing kontrolU.
Eger PIC = YES ise, hata pozitif oldugunda motorun hizi diisecektir. Ornek : sogutucu fan kullanarak isi

kontrolu.
q (1) degere gére - 500 - 500 |0 Hz
oL M [Min PID gikigi] ya da - 1000 - 1000
r Hz cinsinden regiilatérin minimum ¢ikis degeri.
1 deg 6re 0 - 500 60 H
POH M [Maks. PID gikisi] ) s ya |pone
r Hz cinsinden regilatériin maksimum ¢ikis degeri.
q q 1 100
PAL M [Min geribesleme alarmi] i
r Regiilatér geri beslemesi i¢in minimum izleme esigi.
Ayarlama araligi [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).
q 1 1000
PAH M [Maks. geribesleme alarmi] i
r Reglilator geri beslemesi icin maksimum izleme esigi.
Ayarlama araligi [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).
1 0 - 65535 (2 100
PEr M [PID hata alarmi] i &
r Reglilator hatasi izleme esigi.
. N @)
PIS M [PID integral reset] el e
noO V [No] (nO): Fonksiyon devre digl.

LI1 Vv [LH] L)

- V [...] (...): Atama kogullarina bakiniz
Eger atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa, fonksiyon akiiftir (PID integrali devrededir).
Eger atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse, fonksiyon akiiftir (PID integrali devre disidir).

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.

(2) Bir kontrol paneli kullanimda degilse, 9999'dan daha buylk degerler, 4 basamakli géstergede, binler basamagindan sonra bir isaretle
gérintllenecektir,
6rn., 15650.i¢in -15.65

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.

Proses
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Proses

Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘Ayar araligi:

‘ Fabrika ayar

No] (nO
FP1 M [Referans hiz atamasi] LSS
PID regilatéra tahmini hiz girisi
noO V [No] (nO): Atanmamig (fonksiyon devre digl)
All V [Al1] (Al1): Analog giris
Al2 Vv [Al2] (Al2): Analog giris
Al3 Vv [AI3] (AI3): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
Al4 V [Al4] (Al4): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takilmigsa
LCC V [HMI] (LCC): kontrol paneli
Mdb V [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
CAN v [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
nEt Vv [Haberlesme karti] (nEt): Haberlesme karti (takilmigsa)
APP Vv [Prog. karti] (APP): Kontrol cihazinda dahili kart (takilmigsa)
PI V [RP] (Pl): Frekans giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
PG Vv [Enkoder] (PG): Enkoder girig, eger enkoder karti takilmissa
ST 1 1-100% 100%
PSr M [Hiz girigi %] b
r Tahmini hiz girigi i¢in ¢carpan katsayisi.
Eger [Referans hiz atamasi] (FPI) = [No] (nO) ise parametreye erisilemez
No] (nO
PAU M [Oto/Manuel atama] DL
noO V [No] (nO): PID daima devrededir.
LIl v [LH] L)
- V [...] (...): Bkz. atama kogullarina bakiniz.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa, the PID aktiftir.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse, maniel islem aktiftir.
No] (nO
PIM M [Manuel referans] LSS
manUel hiz girisi. E§er [Oto/Maniel atama] (PAU) , [No] (nO) degilse, parametreye erigilebilir.
noO V [No] (nO): Atanmamig (fonksiyon devre digi)
All V [Al1] (Al1): Analog giris
Al2 Vv [Al2] (Al2): Analog giris
Al3 Vv [AI3] (AI3): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takiimissa
Al4 V [Al4] (Al4): Analog girig, eger VW3A3202 uzatma karti takilmigsa
PI V [RP] (PI): Frekans giris, eger VW3A3202 uzatma karti takilmissa
PG Vv [Encoder] (PG): Enkoder giris, eger enkoder karti takilmissa
Eger konfigure edilmislerse, 6nceden ayarlanmis hizlar, manuel referansta aktiftir.
e 1 0-999,9s Osn
tLSs M [Dis hiz zaman agimi] b
r Maksimum islem zamani [Dusuk hiz] (LSP)

Tanimlanan bir sure igin LSP'de ¢alismay! takiben, otomatik olarak motor durusu istenir. Referans LSP'den

daha buyUkse ve bir calisma komutu hala varsa motor tekrar ¢aligir.
Dikkat : 0 deg@eri sinirsiz stireye karsilik gelir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden erigilebilir.

(2) Bir kontrol paneli kullanimda degilse, 9999'dan daha buylk degerler, 4 basamakl géstergede, binler basamagindan sonra bir isaretle
gérintllenecektir,

6rn., 15650.i¢in -15.65

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

PID geri besleme denetimi
Bir Pl geri beslemesi tespit edildiginde ¢alisma modunu tanimlamak icin kullanihr:

« Eger [PID geribesleme etki yon(] (PIC) = [Segili degil] (nO) ise sinir ayarindan disuktur
» Eger [PID geribesleme etki yonu] (PIC) = [Segili] (YES) ise sinir ayarindan ylksektir

Burada, [PID geribesleme etki yéni] (PIC) = [Segcili degil] (nO)

PID geri
besleme
LPI+2 % \\ \C
LPI
LPI-2 % A . = -
0
Motor frekansi ilk ayar modu

MPI tarafindan

HSP —_/ P
MPI = LFF
LFF
\@l = FSt

0 < tPI tPI

\\

Zaman gecikme

Maksimum hiza bir kez ula??ld?ktan sonra ([Yiksek Hiz] (HSP)), PID geri beslemesi denetleme esiginden dusikse [Pl geribesleme sev.]
(LPI) -%2, bir tPl zaman gecikmesi uygulanir. Eger bu zaman gecikmesi sonunda PID geri beslemesinin degeri denetleme esiginden hala
dislkse [Pl geribesleme sev.] (LPI) + %2, kontrol cihazi MP| parametresiyle tanimlanan ilk ayar moduna gecer.

Her durumda, PID geri beslemesi denetleme esigini agtiktan sonra [P geribesleme sev.] (LPI) +%2, kontrol cihazi PID regllasyonu moduna
geger.

Burada [PID geribesleme etki yoni] (PIC) = [Segili] (YES)

PID geri
besleme
LPI+2 % P e N
LPI ——— N /X
LPI-2 % S
0
Motor frekansi ik ayar modu

J MPI tarafindan

HSP ’—/
MPI = LFF
LFF
\@l = FSt

0 < tPI tPI

\\

Zaman gecikme

Maksimum hiza bir kez ulasildiktan sonra ([YUksek Hiz] (HSP)), PID geri beslemesi denetleme esiginden ylksekse [Pl geribesleme sev.]
(LPI) +%2, bir tPl zaman gecikmesi uygulanir. E?er bu zaman gecikmesi sonunda PID geri beslemesinin dederi denetleme esiginden hala
ylksekse [Pl geribesleme sev.] (LPI) - %2, kontrol cihazi MP| parametresiyle tanimlanan ilk ayar moduna gecer.

Her durumda, PID geri beslemesi denetleme esigine ulasamadiginda [Pl geribesleme sev.] (LPI) -%2, kontrol cihazi PID regllasyonu
moduna gecger.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

LP1 M [PI geribesleme sev.] M 100
() PID regiilatéri denetleme esigi (alarm bir réle veya logic ¢ikisina atanabilir, sayfa 91).
Ayar araligi:
V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre disi (diger fonksiyon parametrelerine erigilemeyecektir)
noO V [Min PID feedback] (PIF1) ve [Max PID feedback] (PIF2) (2) arasi.
TP M [PID 6liibéige gecikme] M 0-600sn Osn
(> PID regilatéri geri besleme denetleme esigi zaman gecikmesi
MP M [PID Hata durus tipi] [Yoksay] (nO)
PID regiilatéri geri besleme denetleme esigi hatasi igin durus tipi.
noO V [Yoksay] (nO): Hata gézardi edilir
YES V [Serbes durug] (YES): Serbest durus.
LFF Vv [Hata hizi] (LFF): ilk ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre digi
b?rak?lmad?k¢a korunur.
rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durus
FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug
degere gore 0 - 500 0 Hz
LEE M [Fa"baCK Speed] ara?sn ve?/a 1000 Hz

PID regilatéri geri besleme denetleme hatasi i¢in ilk ayar hizi.

(1) Bu parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
(2) E?er grafikli ekran terminali kullaniim?yorsa, 9,999'dan biiyik degerler 4 basamakli ekranda, binler basama??ndan sonra bir nokta
koyarak gosterilir, 6r., 15.650 igin 15.65.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

Pr2

L

noO
11

M [2 preset PID ref.] [Segili degil] (nO)

V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre digi
Vv [LH] L)

V [...](...): Atama kogullarina bakiniz.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 0°daysa, fonksiyon aktiftedir.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 1°deyse, fonksiyon akiiftir.

Pra

L

nO
11

M [4 énayar PID ref.] [Seili degil] (nO)

[2 6nayarli PID referansi) (Pr2) ’in, bu fonksiyon atanmadan énce atanmis olmadigindan emin olun.
Vv [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!
v [LH] L)

V [...] (...): Atama kogullarina bakiniz.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 0’daysa, fonksiyon aktiftedir.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 1’deyse, fonksiyon akiiftir.

rP2

0

300

M [2 6nayar PID referansi] ()

Eger [2 6n ayarli PID referansi.] (Pr2) atanmigsa, parametreye erisilebilir.
Ayarlama araligi [Min PID referansi] (PIP1) ve [Maks. PID referansi] (PIP2) (2).

rP3

0

M [Onayar PID referansi 3] () 600

[4 6n ayarl PID ref.] (Pr4) atanmissa, parametreye erisilebilir.
Ayarlama araligi [Min PID referansi] (PIP1) ve [Maks. PID referansi] (PIP2) (2) arasidir.

rP4

0

M [Onayar PID referansi 4] () 900

Eger [4 6n ayarl PID ref.] (Pr4) atanmigsa, parametreye erisilebilir.
Ayarlama araligi [Min PID referansi] (PIP1) ve [Maks. PID referansi] (PIP2) (2) arasidir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menuUsunden erisilebilir.
(2) Bir grefik ekran terminali kullaniumda degilse, 9999'dan daha blylk degerler, 4 basamakli géstergede, binler basamagindan sonra bir
isaretle gorintilenecektir. 6rn, 15650 icin 15.65

0

CGalisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Uyku/Uyanma

Bu fonksiyon, kullanigli olmayan veya istenmeyen asiri diisiik hizlarda uzun sire ¢alismanin énlenmesi igin PID regilatériine yardimci olur.
+ Dusuk hizda bir siire ¢alistiktan sonra motoru durdurur. Bu zaman ve hiz ayarlanabilir.
« PID hatasi veya geri beslemesi ayarlanabilir esigi gecerse, motoru yeniden baglatir.

Uyku:

[Low speed] (LSP) + [Uyku seviye sabiti] (SLE)
degerinden dislk bir hizda, [Dusik hiz zam. agimi]
(tLS), veya daha uzun sire galistiktan sonra motor
rampa Uzerinde durur.

Frekans

LSP + SLE
LSP

0

Uyanma:

PID hatasinin [PID uyanma esigi] (rSL) degerini
acmasi (karsi sayfadaki 6rnede bakiniz) or veya
PID geri beslemesinin [PID Uyanma esigi] (UPP)
degerini agsmasi durumunda, PID regiilatéru tekrar
devreye sokulur.

PID hatasi

rSL
Zaman
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

tLS

(@

0-999,9 sn Osn

M [Diglk Hiz zaman agimi] (1)

[DUstk Hiz] (LSP) hizda maksimu ¢alisma suresi.

Belirli bir stire icin diislik hizda ¢alistiktan sonra, otomatik olarak motor durdurma istenir. Referans, (LSP +
SLE) hizindan fazlaysa ve bir ¢alutirma komutu halen gecerliyse, motor yeniden caligir.

Dikkat: 0 degeri sinirsiz siireye karsilik gelir.

()

LsP || M [Disiik Hiz] ) 0z
() Motor frekansi minimum referansta, 0 ve [Yiksek Hiz] (HSP) degeri arasinda ayarlanabilir (bkz. sayfa 48).
SLE : e (1) degere gére 0 - 500 1Hz
M [Uyku seviye sabiti] aras! veya 1000 Hz

[Dlstk Hiz] (LSP) hizinda uzun sireli galisma sonrasinda Hz cinsinden ayarlanabilir yeniden galistirma
esigi (ofset). Referans, (LSP + SLE) hizini agsarsa ve bir ¢calistirma komutu halen gecerliyse, motor yeniden

cahsir.

rsL M [PID uyanma esigi] 0
“PID” ve “Dusik hizda ¢alisma siresi” tLS fonksiyonlari ayni zamanda konfiglre edilmisse, PID regilatéri
LSP degerinden daha diisik bir hiz ayarlama girisiminde bulunabilir.
Bu da, yolverme, dusuk hizda ¢alisma ve ardindan durma gibi tatmin edici olmayan ¢alismaya neden olur.
Uzun sureli LSP’de durusun ardindan tekrar yolvermek amaciyla bir minimum PID hata esik degeri
ayarlamak igin rSL (tekrar yolverme hata esigi) parametresi kullanilabilir.
PID fonksiyonu yapilandiriimamigsa veya tLS = 0 veya rSL = 0 ise, fonksiyon devre disidir.
BEKLENMEYEN EKiPMAN iSLEMi
istenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike olusturmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.
Ayar arahdi 0,0 - [Maks. PID grbsl] (PIF2) (2) arasi.
UPP [Secili degil] (nO)

M [PID Uyanma esigi]

“PID” ve “Duslk hizda ¢alisma siresi” tLS fonksiyonlari ayni zamanda konfigire edilmisse, PID regilatéri
LSP degerinden daha dislk bir hiz ayarlama girisiminde bulunabilir.

Bu da, yolverme, dlsik hizda ¢alisma ve ardindan durma gibi tatmin edici olmayan calismaya neden olur.
UPP parametresi (yeniden ¢alistirma geri besleme esigi), uzun sireli LSP nedeniyle durus sonrasinda
yeniden galistirma igin bir PID geri beslemesi esigi ayarlamak igin kullanilir. EGer [PID geribesleme etki
yonu] (PIC) = [Secili degil] (nO) ise esik minimum ve eger [PID geribesleme etki yoni] (PIC) = [Segili] (YES)
ise esik maksimumdur ID fonksiyonu yapilandiriimamigsa veya tLS = 0 veya UPP = [Secili degil] (nO) ise
veya rSL aktif degilse (0 harici), fonksiyon devre disidir.

A UYARI
BEKLENMEYEN EKIiPMAN ISLEMi

istenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike olusturmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

Ayar araligi: [Segcili degil] (nO) veya [Min PID feedback] (PIF1) ve [Max PID feedback] (PIF2) (2) arasi.

(1) Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erisilebilir.
(2) E?er grafikli ekran terminali kullaniim?yorsa, 9.999'dan biyiik degerler 4 basamakli ekranda, binler basama??ndan sonra bir nokta
koyarak gésterilir, 6r., 15,650 icin 15.65.

(@

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Akis algilamasina dayali uyku

Parametrelere [Uzman] modunda erigilebilir.

Bu fonksiyon ancak motor frekansi [NoFlo.Freq.Thres.Ac. MRS ¥pldERiasn diisiikse aktiftir.
Bu fonksiyon, uyku fonksiyonu sifir akigi tek basina alg?layamadiginda kullanilir. Dizenli araliklarla (zamana dayah [Akis yok Bek. sir.]
(nFd)), sifir akisi test etmek amaciyla kontrol cihazinin frekans referansini [Disuk Hiz] (LSP) + [akis yok sabiti] (LFd) olarak ayarlar.

Sifir akis tespit edildiginde kontrol cihazi uyku moduna gececek sekilde uyku fonksiyonunu ayarlayin ([Secili degil Flow Offset] (LFd) y [Uyku
seviye sabiti] (SLE) sayfa 151).

Bu test, tesisatin tipine bagli olarak diisuk basingta veya asir basingta yapilabilir.

Disiik basingta test: (LSP + LFd) < FFd

+ Talep hala gecerliyse, PID regiilatér hatasi diisiik basingta artarak kontrol cihazinin uyku esigi Gzerindeki 6nceki hiz?nda tekrar
¢alismasina neden olur.

Pl geri
besleme

—"

N PID hatasi

Frekans

FFd -

LSP + SLE

LSP + LFd
LSP

« Talep artik gegerli degilse (sifir akis), PID regllatér hatasi artmaz ve hiz uyku esiginin altinda kalarak bir durus gergeklestirir.

PID geri
besleme

Frekans

FFd —_—_— T

LSP + LFd+
LSP
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

Yiiksek basingta test: (LSP + LFd) > FFd

 Talep hala gegerliyse, PID regllatéri hatasi yuksek basingta artarak kontrol cihazinin yavaslamasina neden olur. Akis tespit edilirse,

hiz, uyku esiginin tUzerindeki dnceki dlizeyinde sabitlenir.

Pl geri
besleme

PID hatasi

Frekans

LSP+LFd -
FFd -
LSP + SLE

LSP 1

« Talep artik gecerli degilse (sifir akis), PID regilatéri hatasi yiksek basingta artarak kontrol cihazinin yavaslamasina neden olur. Akig

olmamasi asiri basinci muhafaza eder ve hiz, uyku esiginin altina dlserek kontrol cihazinin durmasina neden olur.

PID geri
besleme

Frekans

LSP+LFd 4————
FFPd N\

LSP  f-—-—mmmmmmmmmmmme e

Uyku esigi LSP + SLE
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

Parametrelere [Uzman] modunda erigilebilir.

| Kod \ Ad/Agiklama \ Ayar araligi: \ Fabrika ayari |
nFd M [Akis yok bek. siir.] 0-20 dak 0 dak

Sifir akis algilama araligi, dakika cinsi.

Parametreye, [PID feedback ass.] (PIF), [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
EEd (1) degere gére 0-500 | 0 Hz
M [Akl§ y°k frekanSI] arasi veya 1000 Hz
C) Sifir akis algilama aktivasyon esigi
Parametreye, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Secili degil] (nO) degilse ve [akis yok bek. siir.] (nFd) 0 degilse
erisilebilir.
LFEd a (1) degere goére 0 - 500 0 Hz
M [Akl§ yOk sabutu] arasi veya 1000 Hz
() Sifir akis algilama ofseti

Parametreye, [PID fgrbsl. atamasi] (PIF), [Secili degil] (nO) degilse ve [akis yok bek. siir.] (nFd) 0 degilse
erisilebilir.

(1) Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erigilebilir.

0

Galisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.




Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Moment sinirlama

iki tip moment sinirlamasi vardir:
+ Bir parametre tarafindan sabitlenen bir degerle

« Bir analog giris tarafindan ayarlanan bir degerle (Al, darbe ya da enkoder)
Eger her iki tipte devredeyse, en dlstk deger géz éniinde bulundurulur. Bir lojik giris kullanarak ya da iletisim barasi Gzerinden, her iki
sinirlama tipi konfigire edilebilir ve aralarinda gegcis yapilabilir.

[Moment sinirlama] (tLA)

|
|
[Yes] :
|
|

[Motor moment
sinir] (tLIM) (YES)
Parametre Q\
Uzerinden \i\
moment [L1] N
—> |
[Genel moment sinirlamas| /I/ e /|//U
siniri] (tLIG) | o
[No]
[Analog limit. act.] (tLC) Goz dninde
[ bulundurulan en
| kiguk deger
I
[Yes] |
Analog giris, (YES) :
RP ya da [Al]
[ALT(AL) | Enkoder O~y
OW izerinden [Ll]m
moment
[Enkoder] (PG) | sinirlama rd |
| o~
[No]
(5 (nO)
LI

[Moment ref. atama] (tAA)

Sinir degeri

—

153



Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari

M [Moment sinirlama]

[No] (nO)

V [No] (nO): Fonksiyon devre digi
V [Yes] (YES): Fonksiyon daima devrede
v [LH] L)

V [...] (...): Atama kosullar sayfa.

Eger atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa, fonksiyon aktif degildir.
Egder atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse, fonksiyon akiiftir.

TtLiIM

M [Motor moment sinin]

™ 0 - 300% 100%

Eger [Moment sinirlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye erigilemez.
Motor modunda, nominal momentin ylizdesi olarak moment sinirlamasi.

TtLIG

M [Genel moment siniri]

™ 0 - 300% 100%

Eger [Moment sinirlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye erigilemez.
Jeneratér modunda, nominal momentin ylzdesi olarak moment sinirlamasi.

nO
All

Al4
|
PG

M [Moment referans atama]

\Y
\Y

\Y
\Y

[No] (nO)

[No] (nO): Atanmamus (fonksiyon devre disi)
[Al1] (A1)

[Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takilmigsa
[RP] (PI): Frekans girisi, eger VW3A3202 G/C karti takiimissa
[Enkoder] (PG): Enkoder girisi, eger enkoder karti takilmigsa
Eger fonksiyon atanmigsa sinirlama, atanan girise uygulanan sinyal'in %0 - %100'U temelinde nominal
momentin %0 - %100'U arasinda degisir.
Ornekler:
- 4-20 mA giris Uzerinde12 mA, nominal momentin %150'sine kadar sinirlamayla sonuglanir.
- 10V girig Gzerinde 2,5 V, nominal momentin %5'i seklinde sonuglanir.

M [Analog sinirlama]

V
\Y

[Yes] (YES)

Eger [Moment ref. atamasi] (tAA) , [No] (nO).degilse, parametreye erisilebilir.
[Yes] (YES): Sinirlama, [Moment ref. atamasi] (tAA) tarafindan belirlenen girise baglidir.
[LI] (L)

[---] (...): Atama kogullarina bakiniz.

Atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa:

+ Sinirlama [Motor moment siniri] (tLIM) ve [Jeneratér moment siniri] parametreleri tarafindan eger (tLIG)
eger [Moment sinirlama] (tLA) , [No] (nO) degilse belirlenir.

» Eger [Moment sinirlama] (tLA) = [No] (nO) ise sinirlama yoktur.

Atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse:

+ Sinirlama [Moment referans atamasi] (tAA) tarafindan belirlene girise baglidir.

Not: Eger [Moment sinirlama] (tLA) ve [Moment referans atamasi] (tAA) kaybi anda devreye girerler, en

kiguk deger dikkate alinir.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menuUsinden erisilebilir.

r Galisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama ‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

No] (nO
LC2 M [2. akim siniri] ey
noO V [No] (nO): Fonksiyon devre digl.
LIl Vv [LH] L)
- V [..] (...): Atama kogullarina bakiniz.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 0'daysa, ilk akim sinirlamasi aktiftir.
Eger atanmis giris ya da bit degeri 1'deyse, ikinci akim sinirlamasi aktiftir.
1 0-1,651In (2 1,51In (2
cL2 M [2. akim sinir] o & &
r 2. akim siniri parametresi eger [2. akim siniri] (LC2) [No] (nO) degilse erisilebilir.
Eger [Anahtarlama frekansi] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama araligi 1,36 In ile sinirlandiriimistir.
Not: Eger ayar 0,25 In'den azsa, kontrol cihazi [Cikis faz kaybi] (OPF) hata modunda
kilitlenebilir.(devreye alinmis olmasi kosuluyla). Eger yiikstiz motor akimindan diskse, sinirflamanin
hicbir etkisi kalmaz.
1 0-1,65In (2 1,51In (2
cLi M [AKim siniri] e & &
r ilk akim sinirlamasi eger [Akim siniri 2] (LC2) , [No] (nO)degilse, parametreye erisilebilir..
Eger [Anahtarlama frekansi] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama arali§i 1,36 In ile sinirlandiriimistir.
Not: Eger ayar 0,25 In'den azsa, kontrol cihazi [Cikis faz kaybi] (OPF) hata modunda
kilitlenebilir.(devreye alinmis olmasi kosuluyla). Eger ylksiiz motor akimindan digkse, sinirlamanin
hicbir etkisi kalmaz.

(1) Parametreye ayrica [1.3 AYARLAR] (SEt-) menUsinden erisilebilir.
(2)In, kurulum kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Hat kontaktér komutu

Ornek devre:

Not: "Acil durdurma" buton birakildigi anda, "Calistir/Tekrar

Ayarla" butonuna basiimaldir.

Acil
durdurma (-
Gahstir/
Tekrar - K11
Klo%l
K11
KMT
ATV 71 i
0 Lip P24 Lin  LORp |
ileri ya da T K11 T K10
geri W
r——-O O——1
I ov 24V |
3 24 V gi¢ kaynagi }
! !

Kontrol cihazi gli¢ kaynagi, harici 24 V kaynak Uzerinden saglanmalidir.

DIKKAT

Bu fonksiyon yalnizca 60 sn.'den uzun bir déngi siiresi icindeki az sayida ardil iglem igin kullanilabilir. (filtre kapasitéri yikleme

devresinin zamanindan &nce eskimesini 6nlemek igin).

Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

& Not: Hat kontaktér her galigstirma komutu (ileri ya da geri) génderildiginde kapanir ve her durustan sonra agilir.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

| Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar araligi:

‘ Fabrika ayar

LLC

noO
LO1

LO4
r2-
rd4

M [Giris kontaktér atama]

lojik ¢ikis ya da kontrol rélesi

V [No] (nO): Fonksiyon atanmamig (Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin higbirine erigilemez).

v [LO1](LO1)

[LO4] (LO4): lojik cikis (eger bir ya da iki G/C karti takilmigsa, LO1, LO2 ya da LO4 segilebilir).

Vv [R2] (r2)

[R4] (r4): Réle (bir ya da iki G/C karti takilmigsa, R2 segimi R3 ya da R4'e yiikselir).

[No] (nO)

LES

nO
LIl

M [Stirtici kilidi]
V [No] (nO): Fonksiyon devre disI.
v [LH] L)

V [...] (...): Atama kosullar sayfa.

Atanmis giris ya da bit degeri 0 oldugunda, kontrol cihazi kilitlenir.

[No] (nO)

LCt

M [Sebeke zaman asimi]

Hat kontaktériiniin kapanisi icin zamani izleme. Eger sure gegétiginde kontrol cihazi dii¢ devredinde gerilim

5-999s

5sn

yoksa, kontrol cihazi "hat kontaktéri" (LCF) hatasiyla kilitlenecektir.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Cikis kontaktér komutu

Bu kontrol cihazinin kontrol cihaziyla motor arasinda bulunan bir kontaktérii kontrol edebilmesini saglar. Bir calistirma istegi
gbnderildiginde, kontaktdér kapanma istegi yapilir. Kontaktér acilma iste@i, motorda artik akim kalmadiginda yapilr.

DIKKAT

Eger bir DC enjeksiyon frenleme fonksiyonu konfigiire edilmisse, kontaktdr yalnizca frenlemenin sonunda agildigindan, durus
modunda uzun sire ¢alisir halde birakilmamalidir.

Bu talimata uyulmamasi durumunda ekipman zarar gorebilir.

GCikis kontaktdr geri beslemesi

CGalistirma komutu olmadiginda ve islem sirasinda 0'da, karsilik gelen lojik giris 1'de olmalidir.

Uygunsuzluk durumunda kontrol cihazi, eger ¢ikis kontaktéri kapanmazsa (1'de LIx) FCF1hatasinda; sikisirsa (2'de LIx) FCF2 hatasinda
calisir.

[Motor stirme zamani] (dbS) parametresi, ¢alistir komutu génderildiginde hata modonda agciligi geciktirmek icin kullanulabilir. [Kontrol agma
zamani] (dAS) parametresi, durdur komutu ayarlandiginda hatayi geciktirir.

Not:
Hata FCF1 (kontaktdr kapanisi basarisiz) durumu 1'den 0'a geviren galistir komutuyla tekrar ayarlanabilir (0 --> 1 --> 0 in 3 kablolu
kontrolde).

Komut Geri

0 LOp/Rp P24 Lip

K20 KM2 ;

[Cikis kontaktdr atamasi] (OCC) ve [Cikis kontaktor geribeslemesi] (rCA) fonksiyonlari, ayri ayri ya da birlikte kullanilabilirler.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Kod

‘ Ad/Agiklama

‘ Ayar aralig: ‘ Fabrika ayari |

m No] (nO
occ M [Cikis kontakt6ér atama] el ()
Lojik ¢ikis ya da kontrol rélesi
nO V [No] (nO): Fonksiyon atanmamig (bu durumda, fonksiyon parametrelerinin higbirisine erisilemez).
LO1 Vv [LO1] (LO1)
LO4 [LO4] (LO4): lojik cikis (eger bir ya da iki G/C karti takilmigsa, LO1, LO2 ya da LO4 segilebilir).
r2 Vv [R2] (r2)
r4 [R4] (r4): Réle (bir ya da iki G/C karti takilmigsa, R2 segimi R3 ya da R4'e yiikselir).
m . No] (nO
rCA M [Cikig kontaktér geribesleme] (2l
noO V [No] (nO): Fonksiyon devre digI.
LIl Vv [LH] L)
- V [..](..): Atama kogullari sayfa.
Atanmis giris ya da bit degeri 0 oldugunda, motor ¢alisir.
T 0,05-60s 0,15
dbs M [Motor siirme zamani]
r Zaman gecikmesi:
+ Galistir komutunun génderilmesini izleyen motor kontrol{.
+ Eger geri besleme atanmissa, ¢ikis kontaktor hata izlemesi. E§er kontaktér ayarlanmis zamanin
sonunda kapanmazsa, kontrol cihazi FCF1 hata modunda kilitlenecektir.
Eger [Cikis kontaktér atama] (OCC) atanmigsa ya da [Cikis kontaktér geribesleme] (rCA) atanmigsa , bu
parametreye erisilebilir.
Zaman gecikmesi, ¢ikis kontaktoriiniin kapanis slresinden daha biyiik olmalidir.
0-5,00s 0,10
dAsS M [Kont. agma zamani]
r Motorun durusunu izleyen ¢ikis kontaktori agilis komutunun zaman gecikmesi.
Eger [Cikis kontaktér geribesleme] (rCA) atanmissa, bu parametreye erisilebilir.
Zaman gecikmesi, ¢ikis kontaktdriniin agihis stiresinden daha biylik olmalidir. Eger 0'a ayarlanmigsa, hata
izlenmeyecektir.
Eger kontaktor ayarlanmis zamanin sonunda agilmazsa, kontrol cihazi FCF2 hata modunda kilitlenecektir.
r Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametreler.

159




Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

[PARAMETRE AYAR ANAHTARLAMASI]

[1.3 AYARLAR] (SEt-) menusinden, 1 - 15 parametre ayar segilebilir ve 2 ya da 3 farkli deger atanabilir. 1 ya da 2 lojik giris ya da kontrol
komut biti kullanilarak bu 2 ya da 3 deger ayar arasinda gegis yapilabilir. Gegisler, ¢alisma sirasinda (motor ¢aligirken) yapilabilir.

Degerler 1

Degerler 2

Degerler 3

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9
Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9
Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9
Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9
Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

3 deger

Giris LI ya da bit degeri 0 1 0 veya 1
2 deger
Giris LI ya da bit degeri 0 0

Not: Bu parametreler artik [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiuinde diizenlenemez. [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinde yapilan her tirlt
dizenleme, kontrol cihazinin bir sonraki kapanisinda kaybolacaktir. Parametreler, calisma esnasinda aktif konfiglirasyon tzerinde

[PARAMETRE AYAR ANAHTARLAMASI] (MLP-) menusilinde ayarlanabilir.

Not: Parametre ayar anahtarlamasi, dahili ekran terminalinden konfigiire edilemez.

Parametreler ancak, fonksiyon daha 6nceden PowerSuite ile kontrol paneli lizerinden ya da bara ya da haberlesme agi Gzerinden konfigire
edilmigse, dahili ekran terminalinde ayarlanabilir. Eger fonksiyon konfigiire edilmemigse, MLP- menisl ve PS1-, PS2-, PS3- alt mendleri

gbriinmez.
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[1.7 UYGULAMA SE M] (FUn-)

| Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi: | Fabrika ayari

CHA1

noO
LIl

[Secili degil] (nO)

M [2 Parametre seti]

V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi.
Vv [LH] L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.
2 parametreli setlerin anahtarlanmasi

CHAZ2

noO
LIl

M [3 Parametre seti] [Segili degil] (nO)

V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi.
Vv [LI] (L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.
3 parametreli setlerin anahtarlanmasi
Not: 3 parametreli setlerin atanmasi igin [2 Parameter sets] de konfigiire edilmis olmalidir.

M [PARAMETRE SECiMi]

Parametreye grafikli ekran terminalinden sadece [2 Parameter sets], [Secili degil] olarak ayarl degilse
erisilebilir.

Bu parametrede bir giris yapilmasi, erisilebilen tim ayar parametrelerini iceren bir pencerenin agiimasini
saglar.

ENT (parametre yaninda bir isaret belirir) kullanarak 1-15 arasindaki parametreleri secin. Parametreler
Uzerindeki secimler ayrica ENT kullanilarak da kaldirilabilir.

Ornek:

PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR
Rampa adimi

NOOK

PS1

M [SET 1]

Parametreye, [PARAMERE SECIMI] iginde bir ya da daha fazla parametre secilmisse erisilebilir.

Bu parametrede bir giris yapilmasi, segilmis parametrelerin segim sirasinda gore gosterildigi bir ayarlar
penceresinin agilmasini saglar.
Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term  +0,00  REM RDY Term  +0,00 REM

Hz Hz

SETH1 Hizlanma
Hizlanma : CEIRAENT
Yavaglama : 9,67 s
Hizlanma 2 : 12,58 s
: 9,51s
Yavaglama 2 3 13,45s
Hizlanmaya 3s Min = 0.1 Maks = 999,9
baslama degeri —< . T/K
Kod T./K.

Dabhili ekran terminali ile birlikte:
Géruntilenen parametreleri kullanarak Ayarlar menusindeki gibi ilerleyin.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |
PS2 M [SET 2]

Parametreye, [PARAMETRE SECIMI] icinde bir ya da daha fazla parametre segilmisse erisilebilir.
Prosedir [SET 1] (PS1-) prosedirlyle aynidir.

PS3 M [SET 3]

Parametreye, [3 parametre seti], [Secili degil] olarak ayarli degilse ve [PARAMETRE SECIMI] iginde bir ya
da daha fazla parametre secilmigse erisilebilir.
Prosedir [SET 1] (PS1-) prosedirlyle aynidir.

i Not: Durdurma sirasinda bir parametre seti anahtarlama testinin ve gergeklestiriimesini ve diizgiin ¢calisip ¢aligmadiginin kontrol
edilmesini tavsiye ediyoruz.
Bazi parametreler birbirlerine baglidir ve bu durumda anahtarlama sirasinda sinirlandirilabilirler.
Parametreler arasindaki baglara, farkl setler arasinda olsa bile uygun hareket edilmelidir.

Ornek: En yiiksek [Diisiik Hiz] (LSP), en disiik [Yiiksek Hiz] (HSP) degerinden diisiik olmalidir.
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Uygulama fonksiyonlarn (FUn-)

Motor ya da konfigiirasyon ayarlamasi

Kontrol cihazi,[1.12 FABRIKA AYARLARI] (FCS-) meniisii kullanilarak kaydedilebilen, 3 konfigiirasyona kadar sahip olabilir.
Asagidakilere adaptasyonu saglayan bu konfiglirasyonlarin her biri uzaktan kumandayla devreye alinabilir:

+ 2 yada 3 degisik motor ya da mekanizma (¢oklu motor modu)

+ tek bir motor icin 2 ya da 3 farkl konfiglrasyon (¢coklu konfigiirasyon modu)

iki anahtarlama modu, birlestirilemez.
il Not: Asagidaki kosullar MUTLAKA gdzlemlenmelidir.
*Anahtarlama sadece durusta mimkundur (kontrol cihazi kilitli) Calisma esnasinda bir anahtarlama iste@i génderilirse, bir sonraki
durusa kadar yapilmayacaktir.
*Motor anahtarlamasi durumunda, asagidaki ek kosullar séz konusudur:
-Motorlar anahtarlandiginda, ilgili gli¢ ve kontrol terminalleri de uygun sekilde anahtarlanmalidir.
-Kontrol cihazinin maksimum gulcu, motorlarin higbiri tarafindan gecilmemelidir.
*Anahtarlanacak butiin konfiglirasyonlar, kesin konfigiirasyon olarak, ayni donanim konfiglirasyonunda daha énce ayarlanmis ve
kaydedilmis olmalidir (segenek ve haberlesme kartlari) Bu talimatlarin izlienmemesi, kontrol cihazinin [Yanhs ayar] (CFF)
hatasinda kilittenmesine yol acabilir.

Coklu motor modunda anahtarlanan meni ve parametreler

[1.3 AYARLAR] (SEt-)

[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

[1.5 GIRISLER / GIKISLAR CFG] (I-O-)

[1.6 KOMUT / REFERANS YONETIMI] (CtL-) o

Uygulama fonksiyonlari (FUn-) [MOTOR YA DA KONFIGURASYON AYARLAMASI] fonksiyonu hari¢ (sadece bir kez konfiglre edilmek
lzere)

« [1.8 HATA YONETIMI] (FLt)

* [1.13 KULLANICI MENUSU] _

+ [KULLANICI AYARLARI]: [1.12 FABRIKA AYARLARI] (FCS-) menusinde kullanici tarafindan belirlenen konfiglirasyonun adi.

Coklu konfigiirasyon modunda anahtarlanan meni ve parametreler

Ug konfigiirasyonda da ortak olan motor parametreleri haric, coklu motor modunda oldudu gibi:
- Anma akimi
- Termik akim
- Anma gerilimi
- Nominal frekans
- Nominal hiz
- Nominal gii¢
- IR kompanzasyonu
- Kayma kompanzasyonu
- Senkron motor parametreleri
- Termik koruma tipi
- Termik durum
- Otomatik degisen parametreler ve uzman modunda erisilebilen motor parametreleri
- Motor kontrol tipi

& Not: Diger menii ya da parametreler anahtarlanamaz.
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Anahtarlama komutu

Motor sayisi veya segili konfiglirasyona (2 veya 3) bagli olarak anahtarlama komutu bir ya da iki lojik giris kullanilarak génderilir. Asagidaki
tabloda olasi kombinasyonlar gésteriimektedir.

LI LI Konfiglrasyon veya
2 motor veya konfigirasyon 3 motor veya konfigiirasyon aktif motor sayisi

0 0 0

1 0 1

0 1 2

1 1 2

Coklu motor modu igin gematik gdsterim

ATV T
L Konfigiirasyon 0 gp— LO veya R
Konfigliirasyon 0 Konfigirasyon 1 LO veya R
2 kontak +24V Konfigurasyon 1 —
aglksa. Konfiglirasyon2
- LO veya R
I Konfigurasyon 2 Jpm—

Coklu motor modunda otomatik ayar
Asagidaki otomatik ayar gerceklestirilebilir:

» Motor degistiginde logic giris kullanarak manuel olarak
¥ SUricl anahtarlandiktan sonra ilk kez motor etkinlestirildiginde eger [Oto. motor tanima] (AUt) 64 sayfasindaki parametre = [Segili]

(YES) ise otomatik olarak.

Motor termik durumlari goklu motor modunda:
Surdcl, tg motoru da ayri ayri korumaktadir. Her bir termik durum, surtici kapanmalari da dahil olmak Gzere tim durdurma sirelerini

dikkate alir.
Dolayisiyla glcin her agilmasinda otomatik ayarlama islemini gergeklestirmek gerekmemektedir. Her bir motorda en az bir kez otomatik
ayar islemini gerceklestirmek yeterlidir.

Konfigilirasyon bilgisi ¢ikigl

[1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisiinde uzaktan bilgi aktarimi icin her bir konfigiirasyon veya motora (2 veya 3) bir lojik cikisi
atanabilir.

Not: [1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisii anahtarlandiginda bu cikislar, bilginin gerekli oldugu her konfigiirasyonda
atanmis olmalidir.
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Sensér araciligiyla sifir sivi veya sifir akis algilamasi

Bir pompa icin bu fonksiyon hi¢ sivi bulunmadiginda veya kanallar tikandiginda ¢alismanin engellenmesi i¢in kullanilabilir.
Bu fonksiyon, “Akis algilamasina dayali uyku” fonksiyonundan (sayfa 152) bagimsiz olsa da, bu ikisi ¢ift olarak kullanilabilir.

Bu fonksiyon bir logic girisine atanmis bir sivi senséri kullanir.

Frekansin ayarlanabilir bir [Akis yok Fren. sev.] (nFFt) esigini asmasi ve senséri atanan girisin sifir olmasi durumunda devreye girer. Bir
gegici durum nedeniyle zamansiz ¢alismanin énlenmesi igin, frekans ayarlanabilir bir [Bas. Akis Yok. Bek. Sur.] (nFSt) zaman gecikmesi

suresince ¢alistirma sirasinda hata gézardi edilir.

Bu hata bir serbest durus baglatir.

Calistir komutu

Akis senséri
0 = sifir akis

Frekans
HSP

nFFt

LSP

Asagidakiler icin
test bolgesi

Sifir akis (serbest durus)

N

nFSt
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| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

nO
LIl

cl01

Cdoo

< <K<K

M [Akis senséri]

[Secili degil] (nO)

Sifir sivi sensériiniin atanmas?.

Secili degil] (nO): Fonksiyon devre d???

L] (Li1) - [LI6] (Li6)

LI7] (L17) - [LI10] (LI10): E?er VW3A3201 logic G/C karti takimissa

LIT1] (LI11) - [L114] (L114): E?er VW3A3202 genisletilmi? G/C karti takilmigsa

C101] (c101) - [C1 15] (C115): [/ profili] (10) icinde dahili Modbus ile

C201] (c201) - [C215] (C215): [I/O profili] (10) icinde dahili CANopen ile

C301] (c301) - [C315] (C315): [I/0 profili] (I0) icinde bir haberlesme karti ile

C401] (c401) - [C415] (C415): [I/O profili] (10) icinde bir Controller Inside kartr ile

CDO00] (Cdoo) - [CD13] (Cd13): [I/0 profili] (I0) iginde kullanilabilir logic girigleriyle anahtarlanabilir
CD14] (cd14) - [CD15] (Cd15): [I/O profili] (I0) icinde kullanilabilir logic girisleri olmadan anahtarlanabilir

Atanan giris 0'daysa, bu durum hig¢ sivi olmad???n? gésterir.

nFFt

0

M [Akl§ y0k Fre. SeV.] (1) degere goére 0 - 500 0 Hz

arasi veya 1000 Hz

Sifir sivi algilama aktivasyon esigi
Parametreye, [Secili degil Flow Sensor] (nFS) , [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.

NnFSt

0

M [Bas. Akis Yok Bek. Sur.] Q) 0-999 sn 10 sn

Sifir sivi algilama aktivasyonu zaman gecikmesi
Parametreye, [Akis sensori] (nFS) , [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.

(1) Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erigilebilir.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Akig sinirlama
Bu fonksiyon, érnesin bir pompa icin bir sivinin akigini sinirlamak amaciyla kullanilabilir.

Bu fonksiyon, “pulse in” girisi ya da enkoder girisi olmak lizere bir analog girise atanan bir akis sensérl kullanir. Frekans referansini sinirlar.
PID ile regllasyon durumunda, PID regilatéri ¢ikis frekansini etkiler.

AKis girisi ® © ©® G 6

CHt i .
CHt igin histeresis / isteresiz
rCHt
4
0

Frekans referansi

N - AN /// Sl _/
LSP
0
Frekans HamEa
L~ dF Rampa
dFL
0

Akis sinirlama aktif

+ AOncesi - Akis 6lcimiine atanan giris Gzerindeki sinyal aktivasyon esigine ulasmamistir [Akis Limit Degeri] (CHt): Akis sinirlama
aktif degildir ve giris referansi uygulanir.

« A + Akig 6lgimiine atanan girig Gizerindeki sinyal aktivasyon esigine ulagsmistir [Akis Limit Degeri] (CHt): Akig sinirlama aktiftir ve
referans [Duslk Hiz] (LSP) ile sinirlidir ve frekans, [Yavaslama suresi] (dFL) rampasi boyunca yavaslar.

+ B+ Akis 6lgimine atanan giris izerindeki sinyal esigin histeresiz degerinin altinda kalmistir [Akis Limit Degeri] (CHt): Gegerli frekans
kopyalanir ve referans olarak uygulanir.

« C + Giris referansi B referansinin altinda kalmistir ve diismeye devam etmektedir: Referans uygulanir.

D = Giris referansi tekrar ylkselmeye baslar: Gegerli frekans kopyalanir ve referans olarak uygulanir.

« E + Akis 6lcimiine atanan giris Uzerindeki sinyal aktivasyon esigine ulasmistir [Akis Limit Degeri] (CHt): Referans [Dislk Hiz] (LSP)
ile sinirhdir ve frekans, [Yavaglama siresi] (dFL) rampasi boyunca yavaslar.

 F =+ Akig 6lciimlne atanan giris Gzerindeki sinyal esigin histeresiz degerinin altinda kalmistir [Akis Limit Degeri] (CHt): Gegerli frekans
kopyalanir ve referans olarak uygulanir.

« F Sonras? + Akis dlcimiine atanan giris Uzerindeki sinyal deaktivasyon esiginin altinda kalmistir [Akis Var Fre. Sev.] (rCHt): Akim
sinirlama artik aktif degildir ve giris referansi uygulanir.

167



[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

el M [Akig sens6ri] [Segili degil] (nO)

noO V [Secili degil] (nO): Atanmam??t?r (fonksiyon devre d???)
All Vv [Al1] (A1)

Al4 [Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takilmigsa
PI V [Darbe girisi] (PI): Frekans girigi, eger VW3A3202 G/G karti takilmigsa
PG V [Enkoder] (PG): Enkoder girisi, eger enkoder kard? takilmigsa

Shik M [Akig Limit Degeri] (1) 0 - %100 %0

() Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erigilebilir.
Fonksiyon aktivasyon esigi, atanan girisin maksimum sinyalinin yizdesi (%)

rcHt M [Akig Var Fre. Sev.] M 0- %100 %0

() Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erigilebilir.
Fonksiyon deaktivasyon esigi, atanan girisin maksimum sinyalinin ylizdesi (%)

dFL M [Yavaslama siresi] (1) 0,01-98,000sn(2) ) 50sn

() Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Secili degil] (nO) degilse erigilebilir.
[Nom. mot. frekansi] (FrS) - 0 arasi yavaslama siresi. Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu?undan
emin olun.

(1) Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menisinden de erigilebilir.
(2) Aralik, [Rampa adimi] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9.000 s arasinda olabilir, sayfa 122.

( ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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DC barasi lizerinden dogrudan gii¢ beslemesi

Bu fonksiyona sadece ATV61HpppM3 u 18,5 kW (25 HP), ATV61HpppN4 > 18,5 kW (25 HP) ve ATV61WpppN4 > 22 kW (30 HP) kontrol
cihazlarinda erigilebilir.

DC baras! uzerinden dogrudan gii¢ beslemesi i¢in, yeterli glic ve gerilime sahip korumali bir dogru akim kaynagi ile uygun sekilde
boyutlandiriimis bir rezistér ve kapasitér 6n sarj kontaktéri gerekir. Bu pargalarin boyutlandiriimasi hakkinda bilgi i¢in Schneider Electric'e
basvurun.

“DC barasi uzerinden dogrudan gii¢ beslemesi” fonksiyonu, kontrol cihazi tzerinde bir réle veya bir logic girisi Gzerinden 6n sarj
kontaktérund kontrol etmek igin kullanilabilir.

R2 rélesi kullanilan érnek devre:

|
DC gii¢ |
kaynagi i
.
""" N S Kontaktér giic
kaynagi

A 4

R2A
]
\ R2C |

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

dco M [Onsarj kontrol atamasi] [Secili degil] (nO)
Logic ¢ikisi veya kontrol rélesi
noO Vv [Secili degil] (nO): Fonksiyon atanmamistir.
Lo1 v [LO1] (o)
LO4 [LO4] (LO4): Logic cikisi (eger bir veya iki G/ karti takilmissa, LO1 - LO2 veya LO4 segilebilir).
r2 v [R2] (r2)
r4 [R4] (r4): Réle (eger bir veya iki G/ karti takilmigsa, R2 secimi R3 veya R4 olarak genisletilebilir).
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Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

=) Torm 1000 REM Kod << >> TK RUN  Term  +0,00Hz REM
Hz 1.6 KOMUT/REF YONETIMI ENT 1.8 HATA YONETIMI
| ENT g t7uveuLAvA SEGMI
2 ERISIM SEVIYESI 1.9 HABERLESME AUTOMATIC RESTART
3 AC/ KAYDET 1.10 HATA TESHISI CATCH ON THE FLY
4 SiIFRE 1.11 IDENTIFICATION MOTOR THERMAL PROT.
5 LANGUAGE 1.12 FABRIKA AYARLARI Kod —< == TIK
Kod T/K 1.13 KULLANICI MENUSU

1.14 PROGRAMLAMA KARTI

Grafikli ekran terminali ile birlikte: Fonksiyonlarin 6zeti:

Aglls Kod Ad Sayfa

PtC [PTC YONETIMI] 175

] XXx] Kontrol cihazi durumunu rst [HATA RESETLEME] 175

Atr [OTO. YENIDEN BASLATMA] 176

FLr [DONEN YUKU YAKALAMA] 177

tHt [MOTOR TERMIK KORUMA] 179

OPL [CIKIS FAZ KAYBI] 179

®§® 1PL [GIRIS FAZ KAYBI| 180

OHL [SURUCU ASIRI ISINMASI] 180

1 SAt [TERM. ALARM DURDURMA] 181

EtF [HARICI HATA] 182

USb [DUS. GERILIM YONETIMI] 183

HATA YONETIMI I it [IGBT TEST] 184

LFL [4-20mA KAYBI] 185

o5 InH [HATA ENGELLEME] 186

! CcLL [HABER. HATA YONETIMI] 187

tid [MOM./AKIM SINIR. ALGI] 188

| brpP [DIN. FREN DIR. KORUMASI] 189

® TnF [OTO TANIMA HATASI| 189

SJiO PP1I [KART ESLEME] 190

uLd [DUSUK YUK] 192

oLd [ASIRI YUK] 193

LFF [HATA HIZI] 194

FSt [RAMPA BOLME SABITI] 194

dci [DC ENJEKSIYON] 194
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[1.8 HATA YONETIMI] (FLt-) meniisiindeki parametreler ancak kontrol cihazi durdugunda ve bir calistirma komutu bulunmadiginda
degistirilebilir; ancak, kod stitununda () simgesi bulunan parametreler kontrol cihazi calisirken ya da durdugunda degistirilebilir.

PTC algilayicilar
PTC problarindan olusan 3 set, motorlari korumak amaciyla siricl tarafindan yonetilebilir:

+ 1 adet LI6 logic giris Uzerinde, kontrol kartindaki “SW2” anahtari ile bu kullanim igin dontsturilmustar.
+ 1 adet VW3A3201 ve VW3A3202 ek kartinin her birinde.

Bu PTC problarindan olusan setlerin her biri asagidaki hatalar i¢in izlenmektedir:
* Motor asiri 1sinmasi
+ Sensoér kesme hatasi

» Sensor kisa devre hatasi

PTC problari araciligiyla koruma siriici tarafindan hesaplanan 12t hesaplamasi Gzerinden korumayi devre digi birakmaz (iki tip koruma
birlestirilebilir).
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Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi: | Fabrika ayari |

[Secili degil] (nO)

PECL M [LI6 = PTC prob]
Kontrol karti tizerindeki SW2 anahtari PTC olarak ayarlandiysa erisilebilir.
noO V [Secili degil] (n0): Kullaniimaz
AS Vv [Herzaman] (AS): “PTC probe” hatalari, giic kaynagi bagl olmasa bile (kontrol, giic kaynagina bagli
oldug@u surece) sirekli olarak izlenir.
rds V [Sir. enerijili] (rdS): “PTC probe” hatalari, siirlicti giic kaynagi bagli oldugu siirece izlenir.
Vv [Mot. eneriili] (rS): “PTC probe” hatalari, motor gii¢ kaynagi bagh oldugu siirece izlenir.
rs
PtC1 M [PTC1 prob] [Secili degil] (nO)
Eger VW3A3201 opsiyon karti takiliysa erisilebilir.
noO V [Secili degil] (n0): Kullaniimaz
AS V [Herzaman] (AS): “PTC probe” hatalari, gii¢ kaynagi bagh olmasa bile (kontrol, giic kaynagina bagli
oldugu sirece) stirekli olarak izlenir.
rds V [Sdr. enerijili] (rdS): “PTC probe” hatalari, siiriicii giic kaynagi bagh oldugu siirece izlenir.
Vv [Mot. eneriili] (rS): “PTC probe” hatalari, motor gii¢ kaynagi bagli oldugu sirece izlenir.
rs
PtC2 M [PTcz prOb] [Secili degil] (nO)
Eger VW3A3202 opsiyon karti takiliysa erigilebilir.
noO V [Secili degil] (nO): Kullaniimaz
AS V [Herzaman] (AS): “PTC probe” hatalari, giic kaynagi bagh olmasa bile (kontrol, giic kaynagina bagli
oldugu sirece) siirekli olarak izlenir.
rds Vv [Sir. enerijili] (rdS): “PTC probe” hatalari, siiriicii glic kaynagi bagh oldugu siirece izlenir.
V [Mot. eneriili] (rS): “PTC probe” hatalari, motor gii¢ kaynag bagli oldugu siirece izlenir.

rSF

nO
LIl

clo01

Cdoo

<K<K

M [Hata reset]

[LI4] (LI4)

Manuel hata resetleme

Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dis!

LI1] (LI1) - [LI6] (Li6)

LI7] (L17) - [LI10] (LI10): Eger VW3A3201 logic G/G karti takiimigsa
LI11] (LI11) - [LI14] (LI14): Eger VW3A3202 genisletilmis G/C karti takilmissa

C101] (c101) - [C1 15] (C115): [I/O profili] (10) iginde dahili Modbus ile

C201] (c201) - [C215] (C215): [I/O profili] (10) icinde dahili CANopen ile

C301] (C301) - [C315] (C315): [I/O profili] (I0) iginde bir haberlesme karti ile

C401] (c401) - [C415] (C415): [I/O profili] (10) icinde bir Controller Inside karti ile

CDO00] (Cdoo) - [CD13] (Cd13): [I/O profili] (10) iginde kullanilabilir logic girisleriyle anahtarlanabilir
CD14] (cd14) - [CD15] (Cd15): [I/O profili] (10) iginde kullanilabilir logic girigleri olmadan anahtarlanabilir
Atanmis giris veya bit 1 olarak degistiginde hata nedeni ortadan kalktiysa hatalar resetlenir.

Grafikli ekran terminalindeki STOP/RESET butonu ayni fonksiyonu gérmektedir.

Manuel olarak resetlenebilen hatalarin listesini gérmek igin, bkz. sayfa 222 - 225.
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| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

Atr M [Otomatik baslama] [Secil degil] (nO)
noO V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre dig
YES V [Segcili] (YES): Hata ortadan kalkmigsa ve diger calisma kosullari yeniden yolvermeye izin veriyorsa, bir

hata tzerine kilittenmenin ardindan otomatik olarak yeniden yolverme. Yeniden yolverme, giderek artan
bekleme sireleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile gergeklestirilir 1 sn, 5 sn, 10 sn ve 1 dak.
Bu fonksiyon aktifse, hiz kontrol cihazi hata rélesi aktif kalir. Hiz referansi ve ¢alisma yéni mutlaka
saglanmalidir.

2 telli kontrol kullanin ([2/3 telli kontrol] (tCC) =[2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Durum] (LEL) bkz. sayfa 78).

A UYARI
BEKLENMEYEN EK PMAN LEM

Otomatik yeniden yolverme i leminin insanlar veya ekipmanlar zerinde hi bir ekilde
tehlike yaratmayaca ndan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamas | m veya a r yaralanmalara neden olabilir.

Konfigire edilebilir tAr siiresi gegtikten sonra yeniden yolverme gerceklesmemisse, prosedir iptal edilir ve
hiz kontrol cihazi kapatilip agilana kadar kilitli kalir.
Bu fonksiyona izin veren hatalar sayfa 224 icinde listelenmektedir.

TAr M [Maks. ot. bas. siiresi] [5 dakikal] (5)

5 V [5 dakika] (5): 5 dakika
10 V [10 dakika] (10): 10 dakika
30 V [30 dakika] (30): 30 dakika
1SAAL V [1 saat] (1h): 1 saat
2SAAL V [2 saat] (2h): 2 saat
3SAAL V [3 saat] (3h): 3 saat
Cct V [Sinirsiz] (Ct): Sinirsiz

Yeniden yolverme girisimlerinin maksimum siresi. Bu parametre, [Otomatik baslama] (Atr) = [Segili] (YES)
ise gérintulenir. Tekrarlanan bir hatada ardil yeniden yolvermelerin sayisini sinirlandirmak igin
kullanilabilir.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

[Secili degil] (nO)

FLr M [Dén. ylki yakalama]
Galistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolvermeyi saglamak
icin kullanilr:
» Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi
+ Akim hatasi veya otomatik yeniden yolvermenin resetlenmesi
+ Serbest durus
Hiz kontrol cihazi tarafindan sadlanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini hizindan itibaren
devam eder ve ardindan referans hiza dogru rampayi izler.
Bu fonksiyon 2 telli seviye kontroll gerektirmektedir.

noO V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi
YES Vv [Segili] (YES): Fonksiyon etkin

Fonksiyon kullanilir durumdayken, her ¢alistirma komutunda aktif hale gelerek akimda kiiclk bir gecikmeye
neden olur (maksimum 0,5 saniye).
[Dén. yiki yakalama] (FLr), [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 = [Surekli] (Ct) ise [Segili degil] (nO)
degerine ayarlanir.

ucb M [Hassaslik] 0=l L

0

Bu parametreye, ATV61HpppM3X icin 55 kW (75 HP) degerinde ve iizerinde ve ATV61ppppN4 icin 90 kW
(120 HP) degerinde ve Ulzerinde erisilebilir.

Sifir hizi civarinda dénen yukl yakalama hassasligini ayarlar.

Surtcl dénen yiku yakalama gerceklestiremiyorsa degeri disiriin ve dénen yiku yakalama
gerceklestirirken bir hatada kilitleniyorsa artirin.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Motor termik koruma

Fonksiyon:
12t degerinin hesaplanmasiyla termik koruma.

Not: Sirlict kapatildiginda motor termik durumu siriict hafizasina kaydedilir. Striict bir daha agildiginda kapatma stresi, termik
durumu tekrar hesaplamak igin kullanihr.

+ Kendinden sodutmali motorlar:
Acma egrileri, motor frekansina bagl olarak degisir.

+ Cebri sogutmall motorlar:

Motor frekansindan bagimsiz olarak sadece 50 Hz agma egrisinin dikkate alinmasi gerekmektedir.

Saniye cinsinden agma

o 1Hz 3Hz 5Hz
10,000 Nt 10le 20 Hz 50 Hz
‘\
\
N AY \
\\\\ \\ \
A\ - -
\‘§ \‘\ N
1000 S~
T\
\
AN
N
\\
\\
\\
100
0,7 08 0,9 1 1,1 1,2 1,3 1,4 1,5 1,6

Motor akimi/ItH
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| Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi: | Fabrika ayari |

tHE M [Motor koruma tipi] [Self cooled] (ACL)
noO V [Segcili degil] (nO): Koruma yok.

ACL Vv [Dahili sogut] (ACL): Kendiliginden sogutmali motorlar igin

FCL Vv [Cebri sogut] (FCL): Cebri sogutmali motorlar igin
Not: Termik durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata agmasi gerceklesecek ve durum tekrar
%100'Un altina disttgiinde tekrar etkinlesecektir.

ttd M [Motor term. diizeyi] () 0-%118 %100
(> Motor termik alarmi i¢in agma esigi (logic ¢ikis veya réle)
ttd2 M [Motor2 term. diizeyi 0-%118 %100
C) Motor 2 termik alarmi icin agma esigi (logic ¢ikis veya réle)
ttd3 M [Motor3 term. diizeyi] 0-%118 7100
() Motor 3 termik alarmi icin agma esigi (logic ¢ikis veya réle)
oLL M [OAsin yiik. hata yont.] [Serbes durus] (YES)
Motor termik hatasi durumunda durdurma tiirt
noO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller Uzerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (Ct) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata igin
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir lojik ¢ikisina atanmis bir alarm).

LFF Vv [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siriici, hata olustugunda hata hizini, hata gegerli oldugu ve galistirma komutu devre
disi birakilmadigi siire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug

dci V [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

oPL M [Cikis Faz Kaybi] [Segilil (YES)
noO V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dig

YES V [Secili] (YES): Serbest durugta OPF hatasinin agiimasi.

OAC Vv [Output cut] (OAC): Bir hata tetiklenmez, ancak motorla baglant yeniden kuruldugunda ve dénen yikii
yakalama gergeklestirildiginde (bu fonksiyon bile konfiglre edilimemistir) asin akimi engellemek icin ¢ikis
gerilimi yénetimi. Bu secim, ATV61pppM3X icin 55 kW (75 HP) degerinde ve lzerinde ve ATV61pppN4 igin
90 kW (120 HP) degerinde ve lzerinde gerceklestirilemez.

odt M [Cikis faz kaybi] 05-10s 058
(> [Cikis Faz Kaybi] (OPL) hatasini dikkate almak veya [C1kis Faz Kaybi] (OPL) = [Cikis kesik] (OAC) ise ¢ikis
gerilimi yénetimini dikkate almak icin zaman gecikmesi.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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1PL A-A Hiz kontrol cihaz
M [GII’I§ faz kaybl] degerlerine gére
noO V [Yoksay] (nO): Hata yok sayildi, kontrol cihazi, tek fazli bir besleme veya DC bara (izerinden besleniyorsa
kullanilir.
YES Vv [Serbes durus] (YES): Hata, serbest durusta.
Bir fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi hata moduna geger [Input phase loss] (IPL) fakat 2 veya 3
fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi, disuk gerilim hatasinda acgilana kadar ¢calismaya devam eder.
OHL M [As. isi. hata yonetimi] [Serbes durus] (YES)
Surlcinin agirt 1Isinmasi durumunda gergeklestirilenler
noO V [Yoksay] (nO): Hata gbz ard edilir

YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller Uzerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (1Ct) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata icin
bir alarmin konfigire edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikigina atanmig bir alarm).

LFF Vv [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siriici, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug

dci V [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

Not: Termik durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata agmasi gergeklesecek ve durum tekrar
%90'in altina distuginde tekrar etkinlesecektir.
- % %
THA M [Src. term. durum al.] 0-%118 7100
() Surici termik alarmi icin agma esigi (logic ¢ikis veya réle).

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Termik alarmda geciktirilmis durug

Bu fonksiyon, hi¢gbir komutun verilmedigi tim durdurmalari énlemek icin aralikli uygulamalarda kullanilabilir.

Sdricl veya motor agiri 1sindiginda, bir komut verilmis olan bir sonraki durdurmaya kadar ¢alismaya izin vererek zamansiz durdurmalari
onler. Bir sonraki durdurmada, termik durum, ayarlanan esigi %20 oraninda asan bir degere dénene kadar siiriicti kilitlenir. Ornek: %80
olarak ayarlanmis bir agma esigi, %60 degerinde tekrar etkinlestirmeye olanak saglar.

Geciktirilmis durusu agacak olan surtci igin bir termik durum esigi ve motor i¢in bir termik durum esigi tanimlanmalidir.

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

SAt M [Termik al. durdurma] [Segil degi] (nO)
no V [Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi (bu durumda asagidaki parametrelere erisilemez).
YES V [Segcili] (YES): Siirlicii veya motor termik alarminda serbest durug

DIKKAT

SiirGcii ve motor termik alarm duruglarinda korunmamaktadir. Bu, garantinin gegersiz olmasina
neden olur.

Olasi sonuglarin herhangi bir riske neden olmadigindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

THA M [Src. term. durum al.] 0-%118 7100
(> Surlcinin geciktiriimis durusu agan termik durum esigi.
ted M [Motor term. diizeyi] 0-%118 7100
C) Motorun geciktirilmis durusu agan termik durum esigi.
ttd2 M [Motor2 term. diizeyi] 0-%118 7100
() Motorun 2 geciktirilmis durusu agan termik durum esigi.
ttd3 M [Motor3 term. diizeyi] 0-%118 7100
C) Motor 3 i¢in geciktiriimis durusu agan termik durum esigi.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

EtF

noO
LIl

\%
\Y

\%

M [Hrc. hata alarmi]

[Secili degil] (nO)

[Segcili degil] (nO): Fonksiyon devre digi
[LI1] (L)

[...] (...): Bkz. atama kosullari, sayfa 109.
Atanmis giris veya bit 0 ise harici hata yok.
Atanmisg giris veya bit 1 ise harici hata.

EPL

nO
YES
Stt

LFF

rvP
FSt
dcCi

<<<

<<<< < <

M [Harici hata yonetimi] [Serbes durus] (YES)

Harici hata durumunda durus tipi

[Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

[Serbes durus] (YES): Serbest durus.

[STTye gbre] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siriici, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller Gzerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (Ct) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata igin
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmis bir alarm).

[Hata hizi] (LFF): ilk ayar hizina gecis, hata devam ettikce ve galistirma komutu devre disi birakiimadikga
korunur.

[Hiz1 koru] (rLS): Siiriicii, hata olustujunda uygulanan hizi, hata gegerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadigi siire boyunca korur.

[Rampali dur] (rMP): Rampada durus

[Hizh durdur] (FSt): Hizli durug

[DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.
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Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi:

| Fabrika ayari |

usb M [Dis. ger. hata yénet.] [Fit&RTopen] (0)
Dustik gerilim durumunda sdrlcinin davranisi
o Vv [Hata, R1 agik] (0): Hata ve hata rélesi agilir.
1 Vv [Hata, R1, kapali] (1): Hata ve hata rélesi kapatilir.
2 Vv [Alarm] (2): Alarm ve hata rélesi kapal kalir. Alarm, bir logic cikis veya réleye atanabilir.

UrEs M [$ebeke gerilimi] Hiz I.(ontrowl cihazi Hiz I§ontroj cihazi
gerilim degerlerine gerilim degerlerine
gbre gbre

V cinsinden hat beslemesinin nominal gerilimi.
200 ATV61pppM3 igin:
220 Vv [200V ac] (200): 200 Volt AC
240 V [220V ac] (220): 220 Volt AC
260 V [240V ac] (240): 240 Volt AC
V [260V ac] (260): 260 Volt AC (fabrika ayari)
380 ATV61pppN4 igin:
400 V [380V ac] (380): 380 Volt AC
440 V [400V ac] (400): 400 Volt AC
460 V [440V ac] (440): 440 Volt AC
480 V [460V ac] (460): 460 Volt AC
Vv [480V ac] (480): 480 Volt AC (fabrika ayari)
usL M [Dasik ger. seviyesi]
V cinsinden duslk gerilim hata agma seviye ayari. Ayar araligi ve fabrika ayarlar stiricu gerilim degeri ve
[Sebeke gerilimi] (UrES) degeri tarafindan belirlenir.
ust M [Dis. ger. zam. agimi] 02s-9999s 02s
Dusuk gerilim hatasinin dikkate alinmasi icin zaman gecikmesi
stP M [Dustik ger.onleme] [Secili degil] (nO)
Dustk gerilim hata 6nleme seviyesine ulasiimasi durumundaki davranis
noO V [Secili degil] (nO): Eylem yok
MMS Vv [DC Maintain] (MMS): Bu durus modu DC bara gerilimini miimkiin oldugu kadar uzun siire korumak icin
atalet kullanir.
rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Ayarlanabilir bir rampa sonrasinda durug[Max stop time] (StM).
LnF Vv [Sir. kilitle] (LnF): Hatasiz (serbest durus) kilitleme
TtSM M [Dus. ger. baslt. siiresi] 105-999.9s 1.0s
C) Gerilim normal degerine dénmdisse [Duslk ger.6nleme] (StP) = [Rampali dur] (rMP) tam bir durus
sonrasinda yeniden yolvermeye izin vermeden &nceki zaman gecikmesi.
UPL M [Onleme diizeyi]

[Distk ger.6nleme] (StP), [Segcili degil] (nO) degilse erisilebilen V cinsinden disiik gerilim hata énleme
seviyesi. Ayar araligi ve fabrika ayarlari stiriicu gerilim degeri ve [Sebeke gerilimi] (UrES) degeri tarafindan
belirlenir.

st M [Maks. durus zamani] 0.01-60,005 1,00
(> [Disuk ger.6nleme] (StP) = [Rampal dur] (rMP) ise rampa siiresi.
tbs M [DC bara koruma zm.] 1-9.999s 9,999

Distk ger.6nleme] (StP) = [DC Maintain] (MMS) ise DC bara tutma siresi.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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| Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi:

\ Fabrika ayari

Strt

nO
YES

M [IGBT test]
V [Secili degil] (nO): Test yok

V [Secili] (YES): IGBT'ler gli¢ agiliginda ve her galistirma komutu génderildiginde test edilir. B testler, kiigiik
bir gecikmeye neden olabilir (birkag msn). Bir hata durumunda surtcd kilitlenecektir. Asagidaki hatalar tespit

edilebilir:
- Suruci cikis kisa devresi (U-V-W terminalleri): SCF ekrani
- IGBT hatali: xtF, burada x, ilgili IGBT sayisini géstermektedir
- IGBT kisa devre yapmis: x2F, burada x, ilgili IGBT sayisini géstermektedir

[Secili degil] (nO)
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Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

LFL2 M [AI2 4-20mA kaybi] [Yoksay] (nO)
no V [Yoksay] (nO): Hata géz ardi edilir. [Al2 min. value] (CrL2) sayfa 84 3 mA degerinden daha bilyiik degilse
veya [Al2 Type] (Al2t) sayfa 84 = [Voltage] (10U) ise bu konfiglirasyon tek mimkiin konfiglirasyondur.

YES Vv [Serbes durug] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller izerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (iCt) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek i¢in bu hata i¢in
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmig bir alarm).

LFF V [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siiriicii, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt Vv [Hizl durdur] (FSt): Hizh durug

dci Vv [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durug. Bu durdurma tirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

LFL3 M [A|3 4-20mA kaYbI] Eger VW3A3202 opsiyon karti takiliysa erisilebilir. RERSVRES
noO V [Yoksay] (nO): Hata géz ardi edilir. [AI3 min. value] (CrL3) sayfa 85, 3 mA degerinden daha biiyiik degilse
bu konfiglrasyon tek mimkin konfigrasyondur.

YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata igin
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmig bir alarm).

LFF Vv [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siriici, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug

dci V [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

LFL4 M [A|4 4-20mA ka)’bI] Eger VW3A3202 opsiyon karti takiliysa erisilebilir. RCE LS
noO V [Yoksay] (nO): Hata gbz ardi edilir. [Al4 min. degeri] (CrL4) sayfa 86 3 mA degerinden daha biiylik degilse
veya [Al4 Type] (Al4t) sayfa 86 = [Gerilim] (10U) ise bu konfiglirasyon tek mimkin konfiglirasyondur.

YES Vv [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Sttt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller zerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (Ct) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek i¢in bu hata i¢in
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmig bir alarm).

LFF V [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siiriicii, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt Vv [Hizl durdur] (FSt): Hizh durug

dci Vv [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durug. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Bkz. tablo, sayfa 115.
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Parametreye [Uzman] modunda erigilebilir.

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

InH

noO
LIl

M [Hata engel. atamasi] [EEEI LS (10

Hata engellemeyi atamak icin “ENT” tusuna 2 sn boyunca basil tutun.

DIKKAT

Engellenen hatalar sonucunda siriicii korumasi devre digi kalacaktir.
Olasi sonuglarin herhangi bir riske neden olmadigindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre digi dolayisiyla diger fonksiyon parametrelerine erigimi engelliyor.
v [LH] L)

V [...] (...): Bkz. atama kosullar, sayfa 109.

Atanan giris veya bit 0'daysa , hata izleme aktiftir. Atanan giris veya bit 1'deyse , hata izleme devre disidir.
Akitif hatalar atanmis giris veya bitin yikselen kenarinda resetlenir (0'dan 1'e gecis).

Not: “Power Removal” fonksiyonu ve ¢alismayi engelleyen herhangi bir islem tipi bu fonksiyondan
etkilenmemektedir.

Bu fonksiyonun etkiledigi hatalarin bir listesi icin, bkz. sayfa 222 - 226.

INHS

noO
Frd
rrsS

M [Zorlamali ¢galisma] [Segili degil] (nO)

Hata énleme igi giris veya bit 1'deyse bu parametre, "Power Removal" hari¢ diger komutlara gére éncelige
sahip olmak Uzere ¢alistirma komutunun belirli bir ydne yénlendirilmesine neden olur.
Cebri ¢alistirma atamak icin “ENT” tusuna 2 sn boyunca basili tutun.

V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre digi

V [lleri] (Frd): Zorunlu ileri calistirma.

V [Geri] (rrS): Zorunlu geri calistirma.

BEKLENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

+ Calistirma komutuna y&nlendirmenin glvenli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

INnHr

degere gore 0 - 500 50 Hz
M [Zor. caligma ref.] aras! veya 1.000 Hz
Bu parametreye [Zorlamali ¢alisma] (InHS), [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir
Bu parametre, hata 6nleme igin giris veya bit 1'deyse ve diger referanslara gore éncelige sahip olacak
sekilde referansin, konfiglire edilmis degere yénlendiriimesine neden olur. Deger 0 = fonksiyon devre disI.
Fabrika ayari, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldugunda 60 Hz degerine degisir.
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[1.8 HATAY NET M ] (FLt-)

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari

CLL M [Ag hata ynetimi] [Serbes durus] (YES)
Bir haberlesme kartinda iletisim hatasi olmasi durumunda sdriictuniin davranisi
noO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

YES Vv [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller izerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (iCt) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek i¢in bu hata i¢in
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmig bir alarm).

LFF V [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siiriicii, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt Vv [Hizl durdur] (FSt): Hizh durug

dci Vv [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durug. Bu durdurma tirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

coL M [CANopen hata yénetimi] [Serbes durus] (YES)
Dahili bir CANopen'da haberlesme hatasi olmasi durumunda siiriiciiniin davranigi
noO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata igin
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmig bir alarm).

LFF Vv [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakilmadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siriici, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug

dci V [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

SLL M [Mdbs hata ydnetimi] [ERTeES M) (1=
Dahili bir Modbus'ta haberlesme hatasi olmasi durumunda suriictiiniin davranigi
nO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

YES Vv [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Sttt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller zerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (Ct) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek i¢in bu hata i¢in
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmis bir alarm).

LFF V [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakiimadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siiriicii, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt Vv [Hizl durdur] (FSt): Hizh durug

dci Vv [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durug. Bu durdurma tiirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Bkz. tablo, sayfa 115.

184




[1.8 HATAY NET M | (FLt-)

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

SSb M [Mom/I snr. durus tipi] [Yoksay] (nO)
Moment veya akim sinirlamaya gecis durumunda davranig
noO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir

YES Vv [Serbes durus] (YES): Serbest durus.

Stt Vv [STTye gore] (Stt): Hata agmasiz, [Durus tipi] (Stt) sayfa 125, konfigiirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda, hata rélesi agilmaz ve siricu, aktif komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (yani,
kontrol terminaller izerinden gergeklestiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (iCt) sayfa78) hata
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu hata igin
bir alarmin konfiglre edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir logic ¢ikisina atanmisg bir alarm).

LFF V [Hata hizi] (LFF): ik ayar hizina gegis, hata devam ettikge ve calistirma komutu devre disi birakiimadikga
korunur.

rLs V [Hizi koru] (rLS): Siiriicii, hata olustugunda uygulanan hizi, hata gecerli oldugu ve calistirma komutu
devre disi birakilmadi@i stire boyunca korur.

rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durug

FSt Vv [Hizli durdur] (FSt): Hizl durug

dci Vv [DC enjeksiyon] (dCl): DC enjeksiyonlu durug. Bu durdurma tirii bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bkz. tablo, sayfa 115.

Sto M [Mom/I snr. zam. asimi] 0-9.999 ms 1,000 ms
() (Hata konfiglre edilmisse)
SSF "Sinirlama" hatasinin dikkate alinmasi i¢in zaman gecikmesi

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.8 HATAY NET M | (FLt-)

Kod

| Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

bro M [Fren direnci koruma] [Secili degill (nO)
noO V [Segcili degil] (nO): Frenleme rezistdr korumasi yok (dolayistyla diger fonksiyon parametrelerine erigim
engellenir).
YES Vv [Alarm] (YES): Alarm. Alarm, bir logic ¢ikis veya rdleye atanabilir (okz. sayfa 91).
FLt V [Hata] (FLt) : Siiriictnin kilitlenmesiyle (serbest durus) hataya gecis (bOF).
Not: Rezistoriin termik durumu grafikli ekran terminalinde gorinttlenebilir. Striict kontrold glic
kaynagina bagli oldugu sire boyunca hesaplanir.
brp 0,1 KW (0,13 HP)- | 0,1 kW (0,13 HP)

()

M [Fren direnci glicii] 1,000 kW (1,333 HP)

Bu parametreye [Fren direnci koruma] (brO), [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
Kullanilan rezistériin nominal glcu.

bru

(@

TtnL

noO
YES

0.1 - 200 Ohm 0,1 Ohm

M [Fren direng degeri]

Bu parametreye [Fren direnci koruma] (brO), [Secili degil] (nO) degilse erisilebilir.
Frenleme rezistériinin ohm cinsinden nominal degeri.

[Serbes durus] (YES)

M [Ototanima hata ynt.]

V [Yoksay] (nO): Hata géz ardi edilir.
Vv [Serbes durug] (YES): Serbest durus.

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Kart egleme

Bu fonksiyona sadece [Uzman] modunda erigilebilir.

Bu fonksiyon, bir kart degistirildiginde veya yazilim izerinde herhangi bir degisiklik gergeklestirildiginde kullanilir.

Bir eslestirme sifresi girildiginde takili olan kartlarin parametreleri saklanir. Her gl¢ agilisinda bu parametreler dogrulanir ve bir uyusmaziik
olmasi durumunda siriici HCF hata modunda kilitlenir. Sirliciye yeniden yolverilmeden &nce orijinal duruma geri dénmeniz veya
eslestirme sifresini yeniden girmeniz gerekir.

Asagidaki parametreler dogrulanir:
» Tdm Kartlar icin kart tipi
+ Iki kontrol karti, VW3A3202 genisletme karti, Controller Inside karti ve haberlesme kartlari icin yazilim siirimii
+ Her iki kontrol karti i¢in de seri numarasi

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

KAPALI - 9.999 [KAPALI] (OFF)

PPI || M [Kart esleme sifresi]

[KAPALI] (OFF) degeri, kart eslestirme fonksiyonunun devre disi oldugunu belirtir.
[ACIK] (On) degeri, kart eslestirmenin aktif ve bir kart eslestirme hatasinda siriiclyi ¢alistirmak igin bir erigsim
kodu girilmesi gerektigini belirtir.
Kod girilir girilmez stricunun kilidi agilir ve kod [ACIK] (On) olarak degisir.
- PPI kodu, sadece Schneider Electric Uriin Destegi tarafindan bilinen bir kilit agma kodudur.
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[1.8 HATAY NET M ] (FLt-)

Dusik yilk islem hatasi

Hata gerceklestiginde ve konfiglre edilebilir olan bir minimum sire (ULt) boyunca beklemede kaldiginda bir disiik ylk islemi tespit edilir:
+ Motor sabit durumdadir ve moment, ayarlanmig olan disuk yuk sinirinin (LUL, LUn, rMUd parametreleri) altindadir.

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki ofset konfigiire edilebilir esik (Srb) altina diistigiinde motor sabit bir durumdadir.

Nominal

N <
momentin % Sifir frekans ve nominal frekans arasinda egri, asagidaki

denklemi yansitir:

LUn moment < LUL 4 —(LUn - LUL) x (frekans)?

- (nominal frekans)?
Dusik yuk fonksiyonu rMUd altindaki frekanslarda aktif
degildir.
Dusuk yuk
LUL—————”’/’ bélgesi
Frekans
0 rMUd FrsS

Bu hatanin bildiriimesi icin [1,5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisiinde bir réle veya logic ¢ikisi atanabilir.
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[1.8 HATAY NET M ] (FLt-)

| Kod

| Ad/Agiklama \

Ayar araligi:

| Fabrika ayari |

(@

uLt M [Disiik Yiik Gecikmesi] 0-100s 0sn
Dusik yuk algilama zaman gecikmesi.
0 degeri fonksiyonu devre digi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.
LUN M [50Hz Diigiik Yik Sev.] M 20 - %100 760
() Nominal motor frekansinda diislk yik esigi ((Nom. mot. frekansi] (FrS) sayfa 33), nominal motor
momentinin ylizdesi cinsinden.
LUL w w (1) 0- %0
M [OHZ DU§UK Yik Sev.] [Unid.Thr.Nom.Speed]
(LUn)
C) Sifir frekansinda diisik yik esigi, nominal motor momentinin yiizdesi cinsinden.
rMud M [DU§Uk Yiik Min. Fre.] (1) degere gére 0-500 |0 Hz
arasi veya 1.000 Hz
() Minimum frekans disuk yik algilama esigi
srb M [HMotor ile Ref. Farki] iy e Ll e
arasl veya 1.000 Hz
C) Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum ¢alismasini tanimlayan maksimum sapma.
udL M [Disik Yik Dur. Tipi] [Serbes durus] (YES)
Dusuk yuk algilamaya geciste davranis.
noO V [Yoksay] (nO): Hata géz ardi edilir
YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durug
rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durusg
FSt V [Hizh durdur] (FSt): Hizli durug
Ftu M [Otostart bek-Digiik Yiik] M 0 -6 dak 0 dak

Bu parametreye, [Dusilk Yuk Y 6netimi.] (UdL) = [Yoksay] (nO) ise erisilemez.

Bir diisuk yukln algilanmasi ve otomatik yeniden galistirma arasinda minimum izin verilen sure.
Otomatik ¢alistirmanin mimkin olmasi icin [Maks. ot. bas. siresi] (tAr) sayfa 176 degeri bu parametre

degerini en az bir dakika kadar gegmelidir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erisilebilir.

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.8 HATAY NET M ] (FLt-)

Asin yik iglemi hatasi

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfigire edilebilir olan bir minimum siire (tOL) boyunca beklemede kaldiginda bir agiri ylik islemi tespit
edilir:
+ SUriucl akim sinirlama modundadir.
» Motor sabit durumdadir ve akim, ayarlanmig olan asiri yik esiginin (LOC) Gizerindedir.
Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki ofset konfigire edilebilir esik (Srb) altina distigiinde motor sabit bir durumdadir.
Bu hatanin bildiriimesi icin [1,5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) menustnde bir réle veya logic ¢ikisi atanabilir.

| = _AdiAgiama | Ayar arali: | Fabrika ayari |
ok M [Asin Yik Gecikmesi] 0-100s osn

Asiri yik algilama zaman gecikmesi.
0 degeri fonksiyonu devre digi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Loc M [Asin Yiik Seviyesi] M 70- %150 %110
() Asiri yuk algilama esigi, nominal motor akiminin yiizdesi cinsinden [Nom. motor akimi] (nCr). Bu deger,
fonksiyonun calisabilmesi igin sinir akimindan daha disiik olmaldir.
Srb M [Mot ile Ref. Fark|] (1) degere gore 0,3-500 | 0.3 Hz
arasi veya 1.000 Hz
() Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum ¢alismasini tanimlayan maksimum sapma.
odL M [Asin Yik Dur. Tipi] [Serbes durus] (YES)
Asiri yuk algilamaya gegciste davranis.
noO V [Yoksay] (nO): Hata g6z ardi edilir
YES V [Serbes durus] (YES): Serbest durus
rMP Vv [Rampali dur] (rMP): Rampada durus
FSt Vv [Hizli durdur] (FSt): Hizh durug
Fto M [Otostart bek-Asir Yik] M 0 -6 dak 0 dak
() Bu parametreye, [Asin YUk Dur. Tipi] (OdL) = [Yoksay] (nO) ise erisilemez.

Bir asir yukin algilanmasi ve otomatik yeniden calistirma arasindaki minimum izin verilen sire.
Otomatik ¢alistirmanin mimkin olmasi i¢in [Maks. ot. bas. siresi] (tAr) sayfa 176 degeri bu parametre
degerini en az bir dakika kadar gegmelidir.

(1) Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erigilebilir.

C) CGalisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.8 HATAY NET M | (FLt-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: | Fabrika ayari |

LFE degere gére 0-500 |0 Hz
M [Hata hIZI] arasi veya 1.000 Hz

ilk ayar hizinin segilmesi

dcF M [Rampa bdlme sabiti] )

C) Etkinlestirilen rampa (dEC veya dE2), durdurma talepleri génderildiginde bu katsay ile balinar.
0 degeri, minimum rampa suresine esit olur.

1dc M [DC enjeks. degeri 1] (1) (3) Degere goére 0,1-1,1 | 0,64 In (2)

() arasi veya 1,2 In (2)
Logic girigle etkinlestirilen veya durus modu olarak segilen DC enjeksiyonlu frenleme akiminin seviyesi.

DIKKAT

Motorun bu akima asiri 1Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

tdl1 M [DC enjeks. zamanii] HeE) 0.1-30s 05s
(> Maksimum akim enjeksiyon siresi [DC enjeks. degeri 1] (IdC). Bu slireden sonra enjeksiyon akimi
[DC inject. level 2] (IdC2).
1dc2 ; : (1) (3) 0.11In(2)-[DC enjeks. | 0,5 In (2)
P M [DC enjeks. degeri 2] degeri 1] (IdC)

[DC enjeks. zamani1] (idl) stresi gegtikten sonra enjeksiyon akimi logic giris olarak etkinlestirilir veya
durdurma modu olarak segilir.

DIKKAT

Motorun bu akima asiri Isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.

tdc M [DC enjeks. zamani2] e 0.1-30s 05s
(> Maksimum enjeksiyon siresi [DC enjeks. degeri 2] (IdC2) sadece enjeksiyon durdurma modu olarak
secildiginde.

([Durus tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCl) ise erisilebilir).

(1) Parametreye ayrica [1,3 AYARLAR] (SEt-) ve [1.7 UYGULAMA SECIMI] (FUn-) meniilerinden de erisilebilir.
(2) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi isim plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
(3) Uyari: Bu ayarlar, [OTO. DC ENJEKSIYONU] (AdC-) fonksiyonundan bagimsizdir.

c ) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K
o500 FEW 7.6 KOMUT/REF YONETIMI RUN  Term  +0,00 iz REM
Hz 1.7 UYGULAMA SECiMi 7.0 HABERLESME
ANA MENU | ENT o 15HATA YONETIMI ENT COM. SCANNER INPUT
1 SURUCU MENUSU COM. SCANNER OUTPUT
2 ERISIM SEVIVESI 1.10 HATA TESHISI MODBUS HMI
3 AG / KAYDET 1.11 IDENTIFICATION MODBUS NETWORK
4 SIFRE 1.12 FABRIKA AYARLARI CANopen
5 LANGUAGE 1.13 KULLANICI MENUSU e R —
Kod /K 1.14 PROGRAMLAMA KARTI

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acllis

Kontrol cihazi durumunu

=

HABERLESME ||
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

Kod

| Ad/Agiklama

| Ayar araligi:

| Fabrika ayari

nMA1 M [Giris 1 word adresi] 3201
1. girig kelimesinin adresi
nMA2 M [Giris 2 word adresi] 8604
2. giris kelimesinin adresi
NMA3 M [Giris 3 word adresi] 0
3. giris kelimesinin adresi
nMA4 M [Giris 4 word adresi] 0
4. giris kelimesinin adresi
nMAS M [Giris 5 word adresi] 0
5. giris kelimesinin adresi
nMAG M [Giris 6 word adresi] 0
6. giris kelimesinin adresi
nMA7 M [Girig 7 word adresi] 0
7. giris kelimesinin adresi
nMA8 M [Giris 8 word adresi] 0
8. giris kelimesinin adresi
q 8501
nCA1 M [Cikis 1 word adresi]
1. cikig kelimesinin adresi
nCA2 M [Cikis 2 word adresi] 8602
2. ¢ikis kelimesinin adresi
nCA3 M [Cikis 3 word adresi] 0
3. ¢ikis kelimesinin adresi
nCA4 M [Gikis 4 word adresi] 0
4. cikis kelimesinin adresi
nCAS M [Gikis 5 word adresi] 0
5. ¢ikig kelimesinin adresi
nCA6 M [Cikis 6 word adresi] 0
6. ¢ikis kelimesinin adresi
nCA7 M [Cikis 7 word adresi] 0
7. ¢ikig kelimesinin adresi
nCA8 M [Gikis 8 word adresi] 0
8. ¢ikis kelimesinin adresi
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

Kod | Ad/Agiklama | Ayar aralig:: | Fabrika ayarn |

e M [Modbus KP hab. hizi] 19,2 kbps

Dabhili ekran terminali Gizerinden 9,6 veya 19,2 kbps.

Grafikli erkan terminali (izerinden 9.600 veya 19.200 baud.

Grafikli ekran terminali sadece [Modbus KP hab. hizi] (tbr2) = 19,200 baud (19,2 kbps) ise caligir.
[Modbus KP hab. hizi] (tbr2) atanmasinda herhangi bir degisikligin dikkate alinmasi icin asagidakileri
gergeklestirmeniz gerekmektedir:

- Grafikli ekran terminali kullaniliyorsa onay penceresinden onay verin

- Dahili ekran terminali kullaniliyorsa ENT tugsuna 2 sn boyunca basili tutun

tFOo2 M [Modbus KP formati] 8E1

Salt okunur parametre konfiglre edilemez.

=3 M [Modbus Adresi] KAPALI
OFF - 247

i M [Prg. kart. mdbs. adr.] KAPALI
Controller Inside kartinin Modbus adresi
247'de OFF
Bu parametreye Controller Inside kart takili ise ve konfiglirasyonuna bagl olarak erisilebilir (6zel belgelere
basvurun).

Shlee M [Hab. karti mdbs. adr.] KAPALI
Haberlesme kartinin the Modbus adresi
OFF - 247
Bu parametreye haberlesme karti takili ise ve konfigirasyonuna bagl olarak erigilebilir (6zel belgelere
basvurun).

LE20 M [Modbus Ag hab. hizi] 19,2 Kbps

Dabhili ekran terminali (izerinde 4,8 +~ 9,6 + 19,2 + 38,4 kbps.
Grafikli ekran terminali Gizerinde 4.800, 9.600, 19.200 veya 38.400 baud.

TtFO M [Modbus Ag formati] S
801 = 8E1 + 8n1, 8n2
Tto M [Modbus zam. agimi] 10.0s
0.1-30s
Adco M [CANopen adresi] NARAR
OFF - 127
bdco M [CANopen hab. hizi] 125 kbps
50 + 125 + 250 + 500 kbps + 1 Mbps
Erco M [Hata kodu]
Salt okunur parametre konfiglre edilemez.
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

_I Kullanilan kart igin 6zel belgelere basvurun.

FLO M [Zorl. kontrol atama] [Segili degil] (nO)
noO V [Secili degil] (nO): Fonksiyon devre dig
L1l v [LH] i) - [LI6] (Lie)
Vv [LI7] (L17) - [LI10] (LI10): Eger VW3A3201 logic G/G karti takilmissa
LI14 Vv [LI11] (Li11) - [LI14] (LI14): Eger VW3A3202 genigletilmis G/C karti takilmigsa
Giris 1 durumundayken yerele yonlendirme akiif.
[Zorl. kontrol atama] (FLO),  [Profil] (CHCF) sayfa 110 = [I/O profili] (10) ise [Segili degil] (nO) olarak
y6nlendirilir
FLOC M [Zorl. kontrol ref.] [Segili degil] (nO)
noO Vv [Secili degil] (nO): Atanmamis (sifir referansla terminaller iizerinden kontrol).
All V [Al1] (Al1): Analog giris
Al2 Vv [Al2] (Al2): Analog giris
Al3 V [AI3] (AI3): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takilmigsa
Al4 V [Al4] (Al4): Analog giris, eger VW3A3202 G/C karti takiimigsa
LCC V [HMI] (LCC): Referans veya komutun grafikli ekran terminaline atanmasi.
Referans: [KP frekans ref.] (LFr), sayfa 43, kontrol: RUN/STOP/FWD/REV butonlari.
PI Vv [Darbe girigi] (Pl): Frekans girigi, eger VW3A3202 karti takilmigsa
Referans bir analog girise veya [Darbe girisi] (PI) i¢cin atanirsa komut da otomatik olarak terminallere atanir
(logic girigler).
FLOt M [Zorl. kont. zam. agimi] 100s
0.1-30s
Parametreye, [Zorl. kontrol atama] (FLO) [Segili degil] (nO) degilse erisilebilir.
Cebri yerel modu birakildiktan sonra haberlesme izlemeye devam edilmesi icin zaman gecikmesi.
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[1.10 HATATEH S |

Bu mentiye sadece grafikli ekran terminalinden erigilebilir:

Kod TIK

RUN Term +0,00Hz REM
CURRENT FAULT LIST

Kod TK
RUN Term +0,00Hz REM
MORE FAULT INFO

Ag hatasi 0
Uygulama hatasi 0
Dahili baglanti hatasi 1 0
Dahili baglanti hatasi 2 0
Kod T/K

ENT

dahili haberlesme baglantisi

Bu

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YONETIMI

RDY  Term  +0.00  REM 1.7 UYGULAMA SEGIMI
Hz 1.8 HATA YONETIMI
ANA MENU ENT 1.9 HABERLESME ENT
g o Ess ]
2 ERISIM SEVIYESI 1.11 IDENTIFICATION
3 AGC / KAYDET 1.12 FABRIKA AYARLARI
4 SIFRE 1.13 KULLANICI MENUSU
5 LANGUAGE 1.14 PROGRAMLAMA KARTI
Kod T/K
RUN Term +0,00 Hz REM RUN Term +0,00 Hz REM
FAULT HISTORY ENT dahili haberlesme baglantisi
Kontrol cihazi durumu RDY

ETA durum kelimesi
—— | ETI durum kelimesi

Cmd kelimesi

Motor akimi
YARDIM TK
Cikis frekansi

Gegen siire

Sebeke gerilimi

Motor termik durumu

Komut kanali

Channel ref. active

ekran, 6rnegin ek kartlardaki haberlesme

hatalarinin sayisini gosterir.
Sayi: 0 - 65.535

RUN Term +0,00Hz  REM

1.10 HATA TESHISI

CURRENT FAULT LIST
MORE FAULT INFO
TEST PROCEDURES
SERVICE MESSAGE

Kod << >> T/K

Bu ekran, segcili hatanin gergeklestigi andaki
suriictinin durumunu gésterir.
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[1.10 HATATEH S |

[TEST THYRISTORS] bu fonksiyona sadece ATV61pppM3 u 18,5 kW (25 HP) ve ATV61pppN4 18,5 kW (25 HP) kontrol cihazlarinda erisilebilir.

RDY _ Term  +50,00 Hz REM
TEST PROCEDURES ENT
THYRISTORS TEST —
TRANSISTOR TEST
TIK
ENT
>

ENT ile testi yapin
ESC ile iptal edin

Her bir IGBT igin sonu¢ 2 satirda

géruntulenir:

- ik satir, kisa dere olup olmadigini
gOsterir

- Ikinci satir, acik olup olmadigini
gOsterir

Not: Testleri baglatmak igin ENT tusunu basili tutun (2 sn).

RDY Term  +50,00 Hz REM RDY Term  +50,00 Hz REM
THYRISTORS TEST ENT TEST IN PROGRESS
2s
ENT ile testi yapin >
ESC ile iptal edin
RDY Term +50,00 Hz REM
THYRISTORS RESULT
Tristor 1 Basari
siz
Tristér 2 Ok
Tristor 3 Ok
TK
RDY Term  +50,00 Hz REM RDY Term  +50,00 Hz REM
TRANSISTOR TEST ENT TEST IN PROGRESS
Bir motor bagh oldugundan emin 2s
olun. Motor isim plakasi verilerini —P
girin.

RDY Term  +50,00 Hz REM
TRANSISTOR RESULT
IGBT 1 Ok
IGBT 1 Ok
IGBT 2 Ok
IGBT 2 Acik
IGBT 3 Ok
TK
IGBT 3 Ok
IGBT 4 Ok
IGBT 4 Ok
IGBT 5 Ok
IGBT 5 Ok
IGBT 6 kisa devre
IGBT 6 Ok
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[1.11 IDENTIFICATION]

[1.11 IDENTIFICATION] menisine sadece grafikli ekran terminalinden erisilebilir.
Bu, konfigiire edilemeyen salt okunu bir menudir. Asagidaki bilgilerin gérintilenmesini saglar:
« Suricd referansi, glic degeri ve gerilim

+ Sdrlci yazihm strimi
» Sdricu serti numarasi

» Mevcut segeneklerin tipleri ve bunlarin yazilim strimleri

RDY Term +0,00 REM
Hz
1 SURUCU MENUSU
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SECIMI
RDY Term 0,00 _ REM 1.8 HATA YONETIMI RUN _ Term  +000 REM
Hz 1.9 HABERLESME Hz
ANA MENU ENT 1.10 HATA TESHISI ENT 1.11 IDENTIFICATION
> G > G —
2 ERISIM SEVIYESI 1.12 FABRIKA AYARLARI xx.Xx kW / yy.y HP
3 AC/KAYDET 1.13 KULLANICI MENUSU 380/480 V
4 SIFRE 1.14 PROGRAMLAMA KARTI Uygulama Yazilimi Vx.x |IE xx
5 LANGUAGE MC Yazilimi Vx.x |IE xx
Kod T/K << >> T/K
B6W0410XXXXXXXXXX
Urdin Vx.x
OPTION 1
1/0 EXTENSION CARD
Vx.x IE xx
OPTION 2
FIPIO CARD
Vx.x IE xx
GRAPHIC TERMINAL
GRAPHIC S
Vx.x IE xx
ENCODER
RS 422
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[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

Kontrol cihazi durumunu

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 IZLEME

1.3 AYARLAR

1.4 MOTOR KONTROL

1.5 GiRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K

1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SEGIMI
1.8 HATA YONETIMI

RDY  Term  +0.00 REM 1.9 HABERLESME

Hz 1.10 HATA TESHiSi

ANA MENU ENT 1.11 IDENTIFICATION
> T
2 ERISIM SEVIVESI 1.13 KULLANICI MENUSU
3 AG / KAYDET 1.14 PROGRAMLAMA KARTI
4 SIFRE
5 LANGUAGE
Kod T/K

3 €
®®
@ LAC ||
@@

[1.12 FABRIKA AYARLARI] (FCS-) meniisii asagidaki amaglar igin kullanilir:

RUN Term +0,00Hz  REM

1.12 FABRIKA AYARLARI
Config. Source 1 Macro-Conf
PARAMETER GROUP LIST
FABRIKA AYARLARI'e git
Save config : Segili degil

Kod << >> T/K

+ Gegerli konfiglirasyon yerine fabrika konfiglirasyonu veya daha 6nceden kaydedilmis bir konfiglirasyonu kullanin.
Gegerli konfiglirasyonun tamami veya bir kismi degistirilebilir: Secili kaynak konfiglirasyonuyla ylklemek istediginiz menileri segmek

icin bir grup parametre segin.

+ Gegerli konfiglirasyonu bir dosyaya kaydedin.

199



[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

RUN Term 1250A +50,00 Hz
1.12 FABRIKA AYARLARI

ENT

Config. Kaynak : Macro-Conf
PARAMETER GROUP LIST
FABRIKA AYARLARI'e git
Save config Segili deg#
Kod << >> T/K
ENT
—
ENT
—
ENT
L

RUN Term 1250A +50,00 Hz
Config. Kaynak

Config 1
Config 2
T/K
RUN Term 1250A +50,00 Hz
PARAMETER GROUP LIST
Hepsi 1
Suriicii menisi ]
Ayarlar [
Motor param ]
Haberlesme mentisii ]
Kod TK
RUN Term 1250A +50,00 Hz

FABRIKA AYARLARI'e git

LUTFEN SURUCU KABLOLARINDA

SORUN OLUP OLMADIGINI
KONTROL EDIN

ESC=iptal ENT=onay

RUN Term 1250A +50,00 Hz
FABRIKA AYARLARI'e git

ik olarak

parametre gruplarini se¢

Devam etmek icin ENT veya ESC
tusuna bas

RUN Term 1250A +50,00 Hz
Save config

Yok

Config 0

Config 1

Config 2

TK

Kaynak
secilmesi

konfiglirasyonunun

Degistirilecek mendlerin

secilmesi

Not: Fabrika konfiglirasyonunda
ve “fabrika ayarlarina”
doéndikten sonra[PARAMETRE
GRP LISTESI] bos olacaktir.

“Fabrika ayarlarina” dénis
komutu

Bu pencere, parametre grubu
secilmemisse géruntllenecektir.

200



[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

| Kod | Ad/Agiklama

FCS1 M [Ayar kaynagi]

Kaynak konfiglirasyonunun segimi. Surtcl bir [Hatali ayar] (CFF) hatasinda kilitlendiyse bu parametreye

erigilemez.
inli V [Makro-Ayar] (Inl) Fabrika konfigtirasyonu, secili macro konfigiirasyonuna geri dén.
CFG1 Vv [Ayar 1] (CFG1)
CFG2 V [Ayar 2] (CFG2)

Konfiglirasyon anahtarlama fonksiyonu konfigiire edilmisse [Ayar 1] (CFG1) ve [Ayar 2] (CFG2) erigimi
mimkin olmayacaktir.

FrY || M [PPARAMETRE GRP LISTESI]

Yiklenecek menilerin segilmesi

[Hepsi] (ALL) : Tim parametreler.

[Strticti menisi] (drM): [1.9 HABERLESME] ve [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] bulunmayan [1 SURUCU
MENUSU] meniisii. [7 KONT. PANELI AYARLARI] meniisiinde, [Return std name] sayfasi 217 [Secili degil]
SEt olarak degisir.

ALL
drM

<<

Vv [AYARLAR] (SEt): [IR kompanzasyonu] (UFr), [Kayma kompan.] (SLP) ve [Motor termal akimi] (ItH)
MOt parametreleri bulunmayan [1.3 AYARLAR] menusd.

Vv [Motor param] (MOt): Motor parametreleri, bkz. asagidaki liste.
COM Asagidaki secimlere sadece [Ayar kaynagi] (FCSI) = [Makro Ayar] (Inl): ise erisilebilir

Vv [Haberlesme menisii] (COM): [Giris 1 word adresi] ("MA1) - [Girig 8 word adresi] ("MA8) veya [Cikis 1
PLC word adresi] (nCA1) - [Cikis 8 word adresi] (nCA8) bulunmayan [1.9 HABERLESME] menUsu.
MOnN Vv [Prog. kart meniisi] (PLC): [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] meniis(.
dis V [lzleme ayarlan] (MOn): [6 iZLEME AYARLARI] meniisi.

Vv [K. Panel ayarlar] (diS): [7 KONT. PANELi AYARLARI] meniisi.

Sayfa 22 dahili ekran terminali igin, sayfasinda 13 grafikli erkan terminali i¢in olan ¢oklu secim prosediriine
bakin.
Not: Fabrika ayarinda ve “fabrika ayarlarina” déndiikten sonra [PARAMETRE GRUP LISTESI] bos
olacaktir.

GFS M [FABRIKA AYARLARINA DONUS]

Fabrika ayarlarina sadece énceden en az bir parametre grubu secilmisse déndlebilir.
Dahili ekran terminali ile birlikte:

- Hayir
noO - Evet: Parametre, islem tamamlaninca nO degerine otomatik olarak geger.
YES Grafikli ekran terminali: Bkz. dnceki sayfa.

scsi M [Ayar kaydetme]

noO V [Secili degil] (nO):
Stro V [Ayar 0] (Str0): 2 sn boyunca “ENT” tuguna basin.
stri V [Ayar 1] (Str1): 2 sn boyunca “ENT” tusuna basin.
sStr2 V [Ayar 2] (Str2): 2 sn boyunca “ENT” tuguna basin.

Kaydedilecek aktif konfiglirasyon segim i¢gin g6rintdlenmiyor. Ornegi, aktif konfigtirasyon [Ayar 0] (Str0) ise
sadece [Ayar 1] (Str1) ve [Ayar 2] (Str2) géruntiilenecektir. Islem tamamlaninca parametre otomatik olarak
[Segcili degil] (nO) olacaktir.

Motor parametrelerinin listesi
[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) meniisii:

[Nom. mot. frekansi] (nPr) = [Nom. motor ger.] (UnS) + [Nom. motor akimi] (nCr) + [Nom. mot. frekansi] (FrS) + [Nom. motor hizi] (nSP) =+
[Oto tanima] (tUn) + [Oto tanima durumu] (tUS) + [U/F Profili] (PFL) + [UQ] (U0) - [U5] (U5) = [F1] (F1) - [F5] (F5) = [Sabit gli¢ gerilimi]
(UCP) - [Sabit gii¢ frek.] (FCP) + [Nominal | senk.] (nCrS) + [Nom motor spdsync] (nSPS) =+ [Pole pairs] (PPnS) + [Syn. EMF constant]
(PHS) = [Ototanima L d-eks.] (LdS) + [Ototanima L g-eks.] (LgS) =+ [Kull. senk. mot. str. dir.] (rSAS) + [IR kompanzasyonu] (UFr) + [Kayma
kompan.] (SLP) = motor parametrelerine, [Uzman] modunda erisilebilir, sayfa 70.

[1.3 AYARLAR] (SEt-) mentisi:
[Motor termal akimi] (ItH)

Fabrika ayarlarina toplam déniise 6rnek
1. [Ayar kaynagi] (FCSI) = [Macro-Ayarf] (Inl)

2. [PARAMETRE GRP LISTESI] (FrY-) = [HEPSI] (ALL)
3. [FABRIKA AYARLARINA DONUS] (GFS = YES)
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[1.13 KULLANICI MEN S ] (USr-)

Bu menl, sayfa 216 igindeki [7 KONT. PANELI AYARLARI] meniisiinde segilen parametreleri icermektedir.

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acllis

Kontrol cihazi durumunu

—»

KULLANICI MENUSU |

RDY Term +0,00 REM
Hz
1 SURUCU MENUSU
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI
Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SECIMI
1.8 HATA YONETIMI
1.9 HABERLESME
RDY Term +0,00 REM 1.10 HATA TESHISI RUN Term +0,00 REM
Hz ENT 1.11 IDENTIFICATION ENT Hz
ANA MENU 1.12 FABRIKA AYARLARI 1.13 KULLANICI MENUSU

g ” ——

2 ERISIM SEVIYESI 1.14 PROGRAMLAMA KARTI

3 AC/KAYDET

4 SIFRE

5 LANGUAGE

Kod T/K << >> T/K

202



[1.14 PROGRAMLAMA KARTI] (PLC-)

Bu menlye sadece bir "Controller Inside" karti takiliysa erisilebilir. Bu kartin belgelerine bagvurun.

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz

1 SURUCU MENUSU

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 IZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YONETIMI
1.7 UYGULAMA SECIMI
1.8 HATA YONETIMI
1.9 HABERLESME
1.10 HATA TESHISI

RDY Torm 20,00 REM 1.11 IDENTIFICATION RDY Term 0,00 REM
Hz 1.12 FABRIKA AYARLARI ENT Hz
ANA MENU ENT 1.13 KULLANICI MENUSU P —S . 1.14 PROGRAMLAMA KARTI

g+ ProcrAuAA AT ——
2 ERISIM SEVIYESI
3 AG / KAYDET
4 SIFRE
5 LANGUAGE

Kod T/K << >> T/K

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acilis

Kontrol cihazi durumunu

—»

~——~—— PROGRAMLAMA KARTI |
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[3. A / KAYDET]

Bu mentiye sadece grafikli ekran terminalinden erisilebilir.

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANA MENU RUN __ Term +0,00  REM
1 SURUCU MENUSU Hz
2 ERISIM SEVIYESI ENT 3. AC / KAYDET
™ loren
4 SIFRE SAVE AS
5 LANGUAGE
Kod TIK
Kod << >> T/K

[AC]: Grafikli ekran terminalinden surticlye 4 dosyadan birini ylklemek igin.

[KAYDET]: Surtcuden grafikli ekran terminaline gecerli konfiglrasyonu yiklemek igin.

RDY Term +0,00 REM
Hz
3. AC/KAYDET ENT >
SAVE AS
Kod << >> T/K
ENT
-

RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz . .
OPEN 1ENT DOWNLOAD GROUP Bir sonraki
gic; sayfada yer alan
Dosya 2 Bos Hepsi aciklamalara
bosya 3 Bos bagvprun
Dosya 4 Bos Motor parametreleri
Haberlesme
Kod << >> T/K Kod T/K
Prog. control. inside card
& Not: Bos bir dosya
aciimasinin herhangi bir ENT
PN PN AN D2
RDY Term +0,00 REM
Hz
DOWNLOAD
LUTFEN SURUCU
KABLOLARINDA SORUN OLUP
OLMADIGINI KONTROL EDIN
ESC = iptal ENT = devam
Kod | TK
v ENT
RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
Hz Hz
SAVE AS DOWNLOAD
ENT
Dosya 1 Kullanilac | — gt
ag! yer .
IsLEMOE
Dosya 3 Serbest
Dosya 4 Serbest
Kod | T/K
Kod T/K v ENT
Kullanilan bir dosyaya kayit RDY Term  +0.00  REM
yapiimasi DOWNLOAD
bu dosyada yer alan
konfiglirasyonu siler TAMAMLAND!

Yikleme talep edildiginde farkli mesajlar gérintilenebilir:

* [IN PROGRESS]
* [Yapildi]

+ Yukleme mimkin degilse hata mesajlar
+ [Motor parameters are NOT COMPATIBLE. Do you want to continue]: Bu durumda, yiikleme mumkindur ancak parametreler

sinirlanacaktir.

devam etmek igin ENT yada ESC

Kod T/K
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[3. A / KAYDET]

[DOWNLOAD GROUP]
[Higbiri]: Parametre yok
[Hepsi]: Tum menllerdeki tim parametreler

[Strict mendsi]:

[1,9HABERLESME] ve [1,14 PROGRAMLAMA KARTI] bulunmayan bitin
[1 SURUCU MENUSU]

[Motor parametreleri]:

[Nom. mot. frekansi] (nPr)

[Nom. motor ger.] (UnS)

[Nom. motor akimi] (nCr)

[Nom. mot. frekansi] (FrS)

[Nom. motor hizi] (nSP)

[Oto tanima] (tUn)

[Oto tanima durumu] (tUS)

[U/F Profili] (PFL)

[U0] (U0) - [US] (US)

[F1] (F1) - [F5] (F5)

[Sabit gui¢ gerilimi] (UCP)

[Sabit gl frek.] (FCP)

[Senk. mot. akimi] (nCrS)

[Senk. mot. hizi] (nSPS)

[Senk. mot. ¢if. kip. sayisi]
(PPnS)

[Senk. mot. EMG sabiti] (PHS)

[Ototanim L d-eks.] (LdS)

[Ototanima L g-eks.] (LgS)

[Kull. senk. mot. str. dir.]
(rSAS)

[IR kompanzasyonu] (UFr)

[Kayma kompan.] (SLP)

Motor parametrelerine,
[Uzman] modundan erigilebilir,
sayfa 70

[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menisiinde

[Motor termal akimi] (ItH)

[1.3 AYARLAR] (SEt-) meniistinde

[Haberlesme mendisi]:

[1.9 HABERLESME] menuslindeki tim parametreler

[Prog. control. inside card]:

[1.14 PROGRAMLAMA KARTI] menlsindeki tim parametreler
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[4. FRE](COd-)

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANA MENU
1 SURUCU MENUSU RUN Term +0,00 Hz REM
2 ERISIM SEVIYESI ENT 4 SIFRE
3 AG / KAYDET > Durum Kilitsiz
4 SIFRE PIN kodu 1 Kilitsiz
5 LANGUAGE PIN kodu 2 : Kilitsiz
Kod TIK Karsiya yikleme —: izin verilen
haklari
Karsidan ylkleme : Unlock. drv
haklar

Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Acihis

Kontrol cihazi durumunu

=

Korumali bir konfiglirasyona erisim icin konfiglirasyonun girilecek bir erisim kodu veya sifre ile korunmasini saglar.

Grafikli ekran terminalli 6rnek:

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
4 SIFRE PIN kodu 1

Durum : Kilitsiz
- >

PIN kodu 2 H Kilitsiz 9520

Karsiya yikleme : izin verilen

haklar

Karsidan ylkleme : Kilitsiz drv Min = Kilitsiz Maks = 9,999
haklar

Kod << >> T/K << >> T/K

+ PIN kodlan [Kilitli degil] (OFF) (sifre yok) olarak ayarlanmigsa veya dogru kod girismisse sirticu kilidi agilir.
+ Konfiglrasyonu bir erisim kodu ile korumadan énce asagidakileri gerceklestirmeniz gerekmektedir:
- [Sur. > panel transferi] (ULr) ve [Panel > Sur. transferi] (dLr) parametrelerini tanimlayin.
- Kodu bir yere not edin ve her zaman bulabileceginiz glvenli bir yerde saklayin.
+ Surictde 2 erisim seviyesinin ayarlanmasini saglayan 2 erisim kodu bulunmaktadir.
- PIN kodu 1 halka agik bir kilit agma modudur: 6969.
- PIN kodu 2, sadece Schneider Electric Uriin Destegi tarafindan bilinen bir kilit agma kodudur. Parametreye sadece [Uzman]
modunda erisilebilir.
- Sadece PIN1 veya PIN2 kodu kullanilabilir + digeri [KILITLI DEGIL] (OFF) ayarinda birakilmalidir.

Not: Kilit agma kodu girildiginde kullanici erisim kodu gérintdlenir.

Asagidaki 6gelerde erisim korumasi bulunmaktadir:
+ Fabrika ayarlar ( [1,12 FABRIKA AYARLARI] (FCS-) meniisiine geri déniin.
+ Meniiniin yani sira [1,13 KULLANICI MENUSU] tarafindan da kullanilan kanallar ve parametreler.
+ Oze ekran ayarlari ([7 KONT. PANELI AYARLARI] menii).
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[4. FRE](COd-)

| Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi: Fabrika ayar |
cSt M [Durum] [Kilitli degil] (ULC)
Salt okunur bilgi parametresi konfiglre edilemez.
LC Vv [Kilitli] (LC): Sariict bir sifre ile kilitlenmigtir.
uLc Vv [Kilitli degil] (ULC): Stricd, bir sifre ile kilitlenmemistir.
cod M [PIN kod 1] OFF - 9.999 [KAPALI] (OFF)
1. erisim kodu. [OFF] (OFF) degeri hicbir sifrenin [Kilitli degil] olarak ayarlanmadigini gésterir. [ACIK] (On)
sUrtictniin korumali oldugunu ve kilidini agmak igin bir erisim kodu girilmesi gerektigini belirtir. Dogru kod
girildiginden bu ekranda gésterilir ve gii¢ kaynaginin baglantisi kesilene kadar suricu kilidi acik olarak kalir.
- PIN kodu 1 halka acik bir kilit agma modudur: 6969.
cod2 M [PlN kod 2] OFF - 9.999 [KAPALI] (OFF)
Parametreye sadece [Uzman] modunda erisilebilir.
2. erisim kodu. [OFF] (OFF) degeri hicbir sifrenin [Kilitli degil] olarak ayarlanmadigini gésterir. [ACIK] (On)
suriictniin korumali oldugunu ve kilidini agmak igin bir erisim kodu girilmesi gerektigini belirtir. Dogru kod
girildiginden bu ekranda gésterilir ve giic kaynaginin baglantisi kesilene kadar suricu kilidi acik olarak kalir.
- PIN kodu 2, sadece Schneider Electric Uriin Destegi tarafindan bilinen bir kilit agma kodudur.
uLr M [Siir. > Panel transferi] [izinli} (ULr0)
Gecerli konfiglirasyonu okuyun veya siriclye kopyalayin
ULro V [lzinli] (ULr0): Gegerli siiriicii konfigiirasyonu, grafikli ekran terminali veya PowerSuite'e her zaman
yUklenebilir .
ULri V [lzin verilmig] (ULr1): Gegerli stiriici konfigiirasyonu, grafikli ekran terminali veya PowerSuite'e sadece
sirlcu bir erisim koduyla korunmuyorsa ya da dogru kod girilmisse yUklenebilir.
dLr M [Panel > Siir. transferi] [Src. kilitli degil] (dLr1)
Gegerli konfiglirasyonu sirticliye yazar veya bir konfiglirasyonu surtciye yukler
dLroO V [Src. kilitli] (dLr0): Bir konfigiirasyon dosyasi siiriicliye sadece siiriicii, yiiklenecek olan konfigiirasyonla ayni
erisim koduyla korunuyorsa yiklenebilir.
dLri V' [Src. kilitli degil] (dLr1): Siriiciiye bir konfigiirasyon dosyasinin yiiklenmesi veya siiriiciideki
konfiglirasyonun degistirilebilmesi igin striici kilittenmemis olmali (erisim kodu girilmis) veya bir erisim koduyla
korunmuyor olmalidir.
dLr2 V [lzin verilmez] (dLr2): Karsidan yiiklemeye izin veriimemektedir.
dLr3 Vv [Karma] (dLr3): [Src. kilitli] (dLr0) ve [Src. kilitli degil] (dLr1) birlegimi.
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[6 ZLEME CONFIG.]

Bu mentiye sadece grafikli ekran terminalinden erisilebilir.

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANA MENU

1 SURUCU MENUSU
2 ERISIM SEVIVESI

3 AG / KAYDET
4 SIFRE RUN Term  +0,00 Hz REM
5 LANGUAGE ENT 6 IZLEME CONFIG.
6.2 IZLEME GORUNTU TIPI
7 KONT. PANELI AYARLARI 6.3 HABERLESME DRM. AYARI

Kod << >> T/K

Bu, calisma sirasinda grafikli ekranda gérintilenen bilgileri konfiglire etmek igin kullanilabilir.

Y

RUN Term +0,00 Hz REM
6 IZLEME CONFIG.

6.2 IZLEME GORUNTU TIPI

6.3 HABERLESME DRM. AYARI

Kod << >> T/K

[6.1 PARAMETRE QUBUGU AYARI]: Ust satirda gériintiilenen 1 - 2 parametrenin segilmesi (ilk 2 degistirilemez). —

[6.2. iZLEME GORUNTU TIPI]: Ekranin ortasinda ve ekran modunda gériintillenen parametrelerin secilmesi (dijital veya gubuk grafik
formatindaki degerler).

[6.3. HABERLESME DRM. AYARI]: Géruntilenen kelimelerin ve formatlarini secilmesi.
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[6 ZLEME CONFIG.]

| Ad/Agikiama

b [6.1 PARAM. BAR SELECT]

[Cikis

< <K<K<K<K<K<K<K<KKLKKL

< <K<K<K<K<K<K<K<KKLKKL

[----

[----

<<<<

Ornek:

[Alarm gruplari]
[Referans frek ref.]

frekansi]

[Motor akimi]

[Motor hizi]

[Motor gerilimi]

[Motor giici]

[Motor momnti]
[Sebeke gerilimi]
[Motor termik durumu]
[Surtch termik
durumu]

[Fren dir. term. durum]
[IStrica giicl]
[Sarfiyat]

[Mot. calisma zamani]
[Sir. ¢alisma zamani]
[IGBT alarm sayaci]
[PID referansi]

[PID geribesleme]
[PID hata]

[PID gikisi]

2]
6]

[Aktif ayar]
[Kullanilan par. seti]
[Lokal/Uzaktan erigim]

Hz cinsinden: fabrika konfiglirasyonunda gértntilenen parametre
Hz cinsinden.

A cinsinden

rpm cinsinden

V cinsinden

W cinsinden

% degeri olarak

V cinsinden

% degeri olarak

% degeri olarak

% degeri olarak

slrlict degerine bagl olarak W veya kW cinsinden

sUrlici degerine bagli olarak Wh veya kWh cinsinden

saat cinsinden (motorun agik kaldigi slre)

saat cinsinden (suriictiniin agik kaldig siire)

saniye cinsinden (IGBT asiri iIsinma alarmlarinin toplam siresi)
% degeri olarak

% degeri olarak

% degeri olarak

Hz cinsinden.

"Controller Inside" karti tarafindan uretilen komut (kart takiimigsa erisilebilir)

"Controller Inside" karti tarafindan uretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)

CNFO, 1 veya 2 (bkz. sayfa 165)

SET1, 2 veya 3 (bkz. sayfa 163)

Ekran fabrika konfiglirasyonu. “LOC”, komut ve referansin grafikli ekran terminali Gzerinden
ayarlanmasi durumunda gérintulenir; aksi takdirde “REM” gérintilenir. bu, [Term./Tstk.] fonksiyon
tusu, sayfa 113 tarafindan secilen duruma karsilik gelmektedir.

ENT (parametrenin yaninda belirir) kullanarak parametreyi secin. Parametreler tizerindeki secimler ayrica ENT kullanilarak
da kaldinlabilir.
1 veya 2 parametre segilebilir.

PARAM. BAR SELECT

IZLEME

KOOK
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[6 ZLEME CONFIG.]

| Ad/Agikiama

M [Gériintl deger tipi]

Vv [Dijital]: Ekranda bir ya da iki dijital degerin gériintillenmesi (fabrika konfigiirasyonu).
V [Grafik bar]: Ekranda bir ya da iki cubuklu grafigin gériintilenmesi.
V [Liste]: Ekranda bir-bes degerden olugan bir listenin gériintilenmesi.

M [PARAMETRE SECIiMi]

Vv [Alarm gruplari] sadece, [Goériintll deger tipi] = [List] ise erisilebilir

V [Referans frek.] Hz cinsinden: fabrika konfiglirasyonunda gériintilenen parametre

V [Cikis frekansi] Hz cinsinden.

V [Motor akimi] A cinsinden

V [Motor hizi] rpm cinsinden

V [Motor gerilimi] V cinsinden

V [Motor giict] W cinsinden

V [Motor momenti] % degeri olarak

V [Sebeke gerilimi] V cinsinden

V [Motor termik durumu] % degeri olarak

V [Siriict term. durumu] % degeri olarak

Vv [Fren. dir. term. durum] % degeri olarak

V [Girig gici] stiriicti degerine bagli olarak W veya kW cinsinden

V [Sarfiyat] striicti degerine bagl olarak Wh veya kWh cinsinden

V [Mot. ¢claisma zamani] saat cinsinden (motorun agik kaldigi siire)

V [Sir. caligma zamani] saat cinsinden (siirliciniin agik kaldig siire)

V [IGBT alarm sayaci] saniye cinsinden (IGBT agiri 1sinma alarmlarinin toplam siresi)

Vv [PID referansi] % degeri olarak

V [PID geribesleme] % degeri olarak

V [PID hata] % degeri olarak

V [PID ¢ikis] Hz cinsinden.

V [----2] "Controller Inside" karti tarafindan tretilen komut (kart takilmigsa erisilebilir)
V [----6] "Controller Inside" karti tarafindan uretilen komut (kart takiimigsa erigilebilir)
Vv [Aktif ayar] CNFO, 1 veya 2 (bkz. sayfa 165) sadece [Goriintii deger tipi] = [List] ise erisilebilir
V [Kullanilan parametre seti] SET1, 2 veya 3 (bkz. sayfa 163) sadece [Gériintii deger tipi] = [List] ise erisilebilir

ENT (parametrenin yaninda belirir) kullanarak parametreyi secin. Parametreler lzerindeki segimler ayrica ENT kullanilarak

da kaldirilabilir.
PARAMETER SELECTION
IZLEME
--------- Ve
--------- v
Ornekler:
2 dijital degerin gésterimi 2 gubuklu grafigin gésterimi 5 degerden olusan bir
listenin gdsterimi
RUN Term  +35,00 Hz REM RUN Term  +35,00 Hz REM RUN Term  +35,00 Hz REM
Motor devri Min Motor devri maks IZLEME
0 1,250 rpm 1,500 Frekans ref. : 50,1 Hz
1 ’250 rpm I ———— Motor akim 5 80 A
Motor akimi Min Motor akimi maks Motor devri : 1,250 rpm
80 A 0 80A 150 Motor termik durumu : %80
T T T S B B Hiz kontrol cihazi termik durumu
00
TK TK TK
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[6 ZLEME AYARLARI]

| Ad/Agikiama

M

[Word 1 adres segili]

<<, >> (F2 ve F3) tuslarina basarak ve gezinme butonunu déndirerek géruntiilenecek kelimenin adresini segin.

M

[Format word 1]
Kelime 1'in bigimi.
V' [Hex]: On altilik
Vv [Isaretli]: isaretli ondalik
V [lsaretsiz]: isaretsiz ondalik

[Word 2 adres segili]

<<, >> (F2 ve F3) tuslarina basarak ve gezinme butonunu déndirerek gérintilenecek kelimenin adresini segin.

[Format word 2]
Kelime 2'nin bigimi.
V [Hex]: On altilik
Vv [lsaretli]: isaretli ondalik
V [lsaretsiz]: isaretsiz ondalik

[Word 3 adres segili]

<<, >> (F2 ve F3) tuslarina basarak ve gezinme butonunu déndirerek géruntiilenecek kelimenin adresini segin.

[Format word 3]
Kelime 3'Un bigimi.
V' [Hex]: On altilik
Vv [Isaretli]: isaretli ondalik
V [lsaretsiz]: isaretsiz ondalik

[Word 4 add. select.]

<<, >> (F2 ve F3) tuslarina basarak ve gezinme butonunu déndirerek gérintilenecek kelimenin adresini segin.

[Format word 4]
Kelime 4'Un bigimi.
V [Hex]: On altilik
Vv [lsaretli]: isaretli ondalik
V [lsaretsiz]: isaretsiz ondalik

Secili kelimeleri béylelikle [1.2 IZLEME] mendisiiniin [HABERLESME DURUMU] alt meniisiinde gériintiilemek mimkiin

q_lacaktlr.
Ornek:

RUN Term  +35,00 Hz REM

HABERLESME DURUMU

W3141

: F230 Hex

<< >> T/K
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[7 KONT. PANEL AYARLARI]

Bu menlye sadece grafikli ekran terminalinden erisilebilir. Parametreleri veya bir meniyU 6zellestirmek igin veya parametrelere erismek
icin kullanilabilir.

RDY Term +0,00 REM
Hz
ANA MENU

1 SURUCU MENUSU
2 ERISIM SEVIVESI
3 AG / KAYDET

4 SIFRE

5 LANGUAGE Rdy Term +0,00 Hz REM
Kod T/IK ENT 7 KONT. PANELI AYARLARI

© ZLENE CONFIG B g {ULLANCI PARAVETRES| |

7.2 KULLANIGI MENUSD

7.3 PARAMETRE ERISIMi

Kod << >> T/K

7.1 KULLANICI PARAMETRESI: 1 - 15 parametrelerinin dzelletiriimesi.
7.2 KULLANICI MENUSU: Ozellestirilmis bir menii olusturulmasi.

7.3 PARAMETRE ERISIMI: Meniiler ve parametrelerin gériniirliik ve koruma mekanizmalarinin 6zellestiriimesi.
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[7 KONT. PANEL AYARLARI]

[Std. isme donus] = [Secili] ise ekran standarda déner ancak 6zel ayarlar saklanacaktir.

RDY Term +0,00Hz REM PARAMETER SELECTION PARAMETER SELECTION
7.1 USER PARAMETERS 1 SURUCU MENUSU 1.3 AYARLAR 1 - 15 parametre segimi
Standart ada geri don: [ETE[ENy) 1 1 HIZLI DEVREYEALMA | Rampa adimi ozellestirilebilir
1.2 IZLEME ENT [ Hizianma 1
CUSTOMIZED SELECTION 1 |1.3 AYARLAR —>|Yavaslama (|
~{KULLANICI MENUSU ADI 1.4 MOTOR KONTROL Hizlanma 2 ]
={DEVICE NAME 1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Yavaglama 2 ]
Kod << >> T/K Kod << >> T/K Liste
SERVICE MESSAGE Liste |
< CONFIGURATION 0
l«—CONFIGURATION 1 Not: 1. satir, yola bagll olarak (ENT veya Liste) [PARAMETER
< CONFIGURATION 2 RDY Term  +0,00Hz ReM | SELECTION] veya
= ATV SERIAL NUMBER L CUSTOMIZED SELECTION [RDY Term +0,00 Hz REM] seklindedir.
Hizlanma Ozellegtirilmig parametrelerin listesi
Speed prop. gain
Sil
ENT
RDY  Term +0.00Hz REM RDY ~ Term  +000  REM | (&7el ayar yapiimamigsa
Rampa adimi ENT Kullanici adi standart deger
[Kulanciad gorantalenir
Birim ] [FLow REFERENCE (adlar, Gniteler, vb.).
Carpan
g?slzr; 1 _veya 2 karakter satirinda
Maks. karakter sayisi 13 goruntuleme
ABC << >>
Ofsetler ve katsaylilar sayisal ABC, abc, 123, *[- olarak degistirmek i¢in F1'i kullanin.
degerlerdir. Gok yiiksek bir Karakteri degistirmek (alfabetik sirada) icin gezinme se¢me
¢arpan kullanmayin (99.999 + | butonunu ve sirasiyla ileri veya geri karaktere gegmek icin << and
maks ekran). >> (F2 ve F3) tusunu kullanin.
ENT RDY Term +0,00 REM RDY Term +0,00 REM
—> Hz Hz
- Standart: fabrikada ayarlanmig Birim v Ozel
. . Standart
Unitenin kullanimi Bzel LBS
- Ozellestirilmis: Gnitenin
Ozellestiriimesi %
-%, mA, vb.: acilir listeden secin mA Maks. karakter sayisi 3
T/K ABC << >>
Uniteye girdikten sonra ENT tusuna basmaniz durumunda
Rampa artirma ekrani, adi gérlntiilemek igin tekrar
gérintiilenecektir. Uniteye girmek icin ESC tusuna basin.
RDY Term +0,00 Hz REM \./'.ew buton'un_g k__)as_!ll tu.tuldugunda ARy ferm +(|2i20 REM
SERVICE MESSAGE girilen mesaj géruntulenir. TNES
—
LINE 2 ENT Herhangi bir servis igin su numarayi
LINE 3 aray|n:
LINE 4
LINE 5
Goranu T/K Maks. karakter sayis 23
m
> Adlar (KULLANICI MENUSU ADI, DRIVE NAME, konfigiirasyon, seri no., mesaj satirlari, tinitelerin
RDY Term  +9,00 ~ REM adlari, vb.) karsida gésterirken parametre adinda oldugu gibi ézellestirilir.
KULLANICT MENUSU ADI Ozel bir ayar yapilmamasi durumunda standart deger gériintilenir (adlar, tiniteler, vb.).
1 veya 2 karakter satirinda géruntileme.
FLOW REFERENCE ABC, abc, 1283, *[- olarak degistirmek i¢in F1'i kullanin.
Karakteri degistirmek (alfabetik sirada) icin gezinme se¢gme butonunu ve sirasiyla ileri veya geri
karaktere gegmek i¢in << and >> (F2 ve F3) tusunu kullanin.
Maks. karakter sayisi 18
ABC << >> T/K
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[7 KONT. PANEL AYARLARI]

RDY Term +0,00 Hz REM PARAMETER SELECTION PARAMETER SELECTION
7.2 KULLANICI MENUSU 1 SURUCU MENUSU 1.3 AYARLAR

T
SELECTED LIST Hizlanma |:|
Yavaglama [
1.4 MOTOR KONTROL Hizlanma 2 |:|
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Yavaglama 2 ]

Kod << >> T/K Liste

List
RDY Term +0,00Hz REM

SELECTED LIST

Hizlanma
Speed prop. gain

Sil Up Down

Listedeki parametreleri
diizenlemek igin F2 ve F3
tuslarini kullanin (asagidaki
Ornekte F3 kullaniimaktadir).

RDY Term +0,00Hz REM
SELECTED LIST
Hizlanma

Speed prop. gain

Sil Up Down

Kullanici menisiinde bulunan
parametrelerin secimi

Not: 1. satir

[PARAMETRE SECIMi] veya
Yola (ENT veya List) bagl
olarak [RDY Term +0,00 Hz
REM]

Kullanici menUsin olusturan
parametre listesi.
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[7 KONT. PANEL AYARLARI]

RDY Term +0,00 REM
Hz
7.3 PARAMETER ACCESS ENT
PROTECTION
VISIBILITY
Kod << >> T/K
RDY Term  +0,00  REM RDY Tem 7000 REM | |Um parametrelerin
Hz Hz ya da sadece aktif parametrelerin
VISIBILITY ENL PARAMETRELER v_| gbsteriimesinin segilmesi.
PARAMETRELER Etkin Bu ekrandan c¢ikmak igin ESC
MENUS Hepsi tusuna basin.
ENT Kod T/K T/K
ENT MENUS [1. SURUCU MENUSU]
1. SURUCU MENUSU menusinde kalirsiniz. Tim
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA mendler varsayilan olarak
1.2 IZLEME segilidir.
1.3 AYARLAR Bir meni tizerindeki secimi
1.4 MOTOR KONTROL kaldirmak igin ENT tusuna basin.
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Bir meniyi tekrar segmek igin
ENT tusuna basin.
|y |RDY Term  +000  REM ENT RDY Term  +000  REM ONEMLI: Segili bir kanaldaki korumali parametreye segili
PROTECTION > PROTECTED CHANNELS olmayan kanallarda_r_1 da erisilebildigi icin korumal kanal
Xl (/c/2 kanallan secil oimalidir
PROTECTED PARAMS POWERSUITE
MODBUS
CANopen
COM. CARD
Kod TIK Kod T/K
PROG. CARD
PROTECTED PARAMS PROTECTED PARAMS Bu ekranlarda [1. SURUCU MENUSU)]
ENT 1 SURUCU MENUSU 1.3 AYARLAR meniisiindeki Uzman  parametreleri
e TEVEALA Rampa adim Ve sogim igin geranttionapinr.
1.2 iZLEME ENT [Hizlanma [ ) -
NELZGEN > |2v2stna (] | T, peremetiotr, ssqmek ion, A
1.4 MOTOR KONTROL Hizlanma 2 (1| parametreler  iizerindeki 'se(;imleri
1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI Yavaglama 2 |:| kaldirmak igin tekrar Al (Timu)
Hopsi butonuna basin.

1.7 UYGULAMA SECIMI

Parametre yoksa bu ekranda bir segim
yapilamaz.

PROTECTED PARAMS
7.7 UYGULAMA SECIMI
CALISMA REF.
RAMPA
KONFIGURASYON DURDURMA
OTO DC ENJEKSIYON ENT PROTECTED PARAMS

JOG
JOG

Jog frekansi
Jog gecikmesi

L0

Not: Korumali parametreler artik secilebilir degildir ve dolayisiyla segili kanallarda gériintilenmezler.
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[ OKLU-S R C EKRANI]

Grafik ekran terminali ve ayni bara Uzerinde bagli olan birka¢ surlici arasinda haberlesme mimkundir. Siricllerin adresleri [1.9
HABERLESME] menustnde[Modbus Adresi] (Add) parametresi, sayfa197 kullanilarak énceden konfigiire edilmelidir.

Birkag surucl ayni ekran terminaline baglandiginda terminal asagidaki ekranlari otomatik olarak géruntiler:

CONNECTION IN PROGRESS
VXXXXXX
l ENT

MULTI-POINT ADDRESSES Coklu nokta iletisimi igin siriictlerin segilmesi (her bir adresi segin ve ENT tusuna
Adres 1 L] basarak kontrol edin). .
Adres 2 ] Bu ekran sadece ilk kez baglant yapildiginda ya da asagidaki COKLU SURUCU
Adres 3 L1| EKRANIiginde "Cfg Add" butonuna basildiginda gérintilenir.
Adres 4 (|
Adres 5 [
Adres 6 [

ESC
Y
MULTIPOINT SCREEN ESC v —em Rpm 101A 3
Rdy 0 Rpm 0A 2 |ENT Motor devri Coklu nokta iletigimi igin bir strictniin
RUN  +952Rpm  101A 3 | secilmesi.
NLP  +1500Rpm  1250A 4 +9352 rom ¢
Bagli degil 5 Motor akimi
Rdy + 0Rpm 0A 6
101 A
Cfg Add ANA T/K
SAYFA
Cfg Add

Coklu nokta modunda komut kanali gériintilenmez. Soldan sagda,
durum, 2 secili parametre ve siriict adresi gérintilenir.

Goklu nokta modunda bitiin mentilere erigilebilir. Tim sirdcileri kilitleyen Durdurma tugu diginda grafikli ekran terminali izerinden kontrol.
Siirlclide bir hata olmasi durumunda bu striicti gérintilenir.
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Bak m

Servis
Altivar 61, herhangi bir 6nleyici bakim gerektirmemektedir. Yine de asagidakilerin diizenli olarak gergeklestiriimesi tavsiye edilmektedir:
+ Baglantilarin durumunu ve sikihgini kontrol edin.
« Unite etrafindaki sicakligin makul bir seviyede oldugundan ve havalandirmanin etkili oldugundan emin olun (fanlarin ortalama servis
6mrl: calisma kosullarina bagh olarak 3 - 5 yil).
+ Surucitdeki tim tozu alin.

Bakim konusunda yardim, hata ekrani
Kurulum veya ¢alisma sirasinda bir sorun yasanirsa ilk olarak ortam, montaj ve baglantilara iliskin tavsiyelerin uygulanip uygulanmadigini
kontrol edin.

ik algilanan hata kaydedilir ve gérintdlenir ve shrdc kilitlenir.
Hata moduna gecen surucd, [1.5 GIRIS-CIKIS AYARLARI] (I-O-) menlsinde konfigiire edilebilen bir logic ¢ikigi veya rélesi ile uzaktan
gorantllenebilir, 6rneg@in, [R1 AYARI] (r1-) sayfa 91.

[1.10 HATA TESHISIi] menist

Bu menlye sadece grafikli ekran terminalinden erisilebilir. Hatalar ve nedenlerini diz metin olarak gérintiler ve testleri gerceklestirmek
icin kullanilabilir, bkz. sayfa 199.

Hatanin silinmesi

Resetlemeye izin vermeyen bir hata durumunda siriciniin gu¢ kaynagi baglantisini kesin.
Ekranin tamamiyla kapatiimasini bekleyin.
Dlzeltmek amaciyla hatanin nedenini tespit edin.

Hata sonrasinda sdrtcinin kilidi agihr:
« Ekran tamamiyla kapatilana kadar surticlyl kapatip sonra tekrar acarak
« [OTOMATIK BASLAMA] (Atr-) fonksiyonu, sayfa 176icin anlatilan senaryolarda otomatik olarak
+ [HATA RESETLEME] (rSt-) fonksiyon, sayfa 175i¢in atanmis olan logic giris veya kontrol biti araciligiyla
+ Grafikli ekran terminali izerindeki STOP/RESET butonuna basarak

[1.2 iZLEME] (SUP-) menisi:

Bu, siirict durumu ve gegerli degerlerini gériintileyerek hatalarin nedenlerini tespit etmek ve dnlemek igin kullanilir.
Buna, dahili ekran terminali ile erigilebilir.

Yedek pargalar ve onarimlar:
Schneider Electric Urlin destegine basvurun.
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Yolverici ¢galigmiyor, hata gorintilenmiyor

« Ekranin yanmamasi halinde, kontrol cihazina giden gii¢ kaynagini kontrol edin.

+ "Hizli durug" veya "serbest durus" fonksiyonlarinin atanmasi, logic girislerin gii¢c almamasi durumunda kontrol cihazinin
baslatiimasini énleyecektir. ATV61 bu durumda [Serbes durus] (nSt) serbest durusta ve [Hizli durdur] (FSt) hizli durusta gésterir.
Kablo kopmasi durumunda kontrol cihazini glvenli sekilde durduracak sekilde bu fonksiyonlar sifirda aktif olduklarindan bu
normaldir.

¥ Calistirma komutu giris veya girisleri segili kontrol moduna ([2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) parametreleri, sayfa 78) gére
etkinlestirildiginden emin olun.

» Gug kaynagi baghyken haberlesme agi referans kanali veya komut kanali atanmigsa siirtict [Serbes durus] (nSt) gériintileyecek ve

haberlesme agi bir komut génderene kadar durus modunda kalacaktir.

Otomatik olarak resetlenemeyen hatalar

Kapatip agarak resetlemeden énce hata nedeni ortadan kaldiriimalidir.
AlI2F, EnF, SOF, SPF ve tnF hatalari da uzaktan bir logic giris veya kontrol biti kullanilarak ([Hata reset] (rSF) parametre, sayfa 175)
resetlenebilir.
EnF, InFA, InFb, SOF, SPF ve tnF hatalari bir logic giris veya kontrol biti ([Hata engel. atamasi.] (InH) parametre, sayfa 186) kullanilarak
Onlenebilir ve temizlenebilir.

| Hata Ad Olasi neden Coziim
Al 2F | [AI2 girisi] + AI2 analog giriste uygun olmayan sinyal. |+ Al2 analog girisinin kablo baglantilarini ve sinyal degerini
kontrol edin
bOF | [Fren .dir. asiri yuk] |+ Frenleme rezistor( agiri gerilim altinda |+ Rezistériin boyutunu kontrol edin ve sogumasini bekleyin
¥ [Fren direnci glici] (brP) ve [Fren direnci degeri] (brV)
parametreleri, sayfal89 parametrelerini kontrol edin.
bUF | [Fren. tni. kisa + Frenleme Unitesinden kisa devre ¢ikisi |+ Frenleme Unitesi ve rezistériin kablo baglantisini kontrol ediry
devcre] * Frenleme rezistérind kontrol edin
CrF21 | [DC bara 6nsarj] » Yuk rélesi kumanda hatasi veya sarj |+ SirlclyU kapatin ve sonra tekrar agin
rezistériinde hasar « Dabhili baglantilari kontrol edin
CrFE2 | [Giris sarj tristori] |+ DC bara sarj hatasi (Tristorler) * Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
EEF1 | [Eeprom kontrol] + Dahili hafiza hatasi, kontrol karti + Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
« Cihazi kapatin, resetleyin, fabrika ayarlarina geri dénin
_ _ « Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
EEF2 [Eeprom enerji] » Dahili hafiza hataSI, gug karti
FCF1 | [Cikis. kont. + Acilma kosullari kargilanmig olmasina |+ Kontakidr ve kablo baglantilarini kontrol edin
sikismis] ragmen ¢ikis kontaktéri kapali kalir |« Geri besleme devresini kontrol edin
HdF | [IGBT kisadevre] |+ Kontrol cihazi ¢ikiginakisa devre veya |+ Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
topraklama yalitimini kontrol edin
* [1.10 HATA TESHISI] menisi uzerinden diyagnostik
testlerini gergeklestirin.
ILF [Dahili-Hab. bagl.] |+ Segenek karti ve kontrol cihazi » Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
arasinda haberlesme hatasi + Baglantilari kontrol edin
» Sirlci Gzerine 2'den fazla ek kartin (maks. izin verilen)
takilmamis oldugundan emin olun
« Secgenek kartini degistirin
« Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
INF1 | [Deger hatasi] » Gug karti, kaydedilmis karttan farkli |+ Gg kartinin referansini kontrol edin
INnF2 | [Uyumsuz glg¢ + GuUg kartl, kumanda kartiyla uyumsuz |+ Gug kartinin referansini ve uyumlu olup olmadigini kontrol
karti] edin
INF3 | [Dahili seri bagl.] + Dahili kartlar arasinda haberlesme « Dabhili baglantilari kontrol edin
hatasi « Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
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Otomatik olarak resetlenemeyen hatalar (devami)

| Hata Ad Olasi neden Céziim |
I NF4 | [Dahili MFG alani] |+ Dabhili veriler tutarsiz « Kontrol cihazini tekrar kalibre edin (Schneider Electric Uriin
Destegi tarafindan gercgeklestirilir)
I NF6 | [Dahili opsiyon] + Kontrol cihazina takilan se¢enek » Segenegin referansi ve uyumlulugunu kontrol edin
algilanmadi
I NF7 | [Dahilidonanim + Kontrol cihazinin baslatiimasi « Kapatin ve resetleyin
bs.] tamamlanamadi
INF8 | [Dahili kontrol + Kumanda gii¢ kaynagi hatali « Kumanda béluimi gi¢ kaynagini kontrol edin
besl.]
INF9 | [Dahili akim dlciim] |* Akim 8lgtimleri hatall « Akim sensdrleri veya gu¢ kartini degistirin
« Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
I NFA | [Dahili besl. devr.] |+ Girig kismi diizgiin sekilde calismiyor |+ [1.10 HATA TESHISIi] meniisii (izerinden diyagnostik
testlerini gerceklestirin.
» Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
I NnFb | [Dahili termik + Kontrol cihazi sicaklik sensoéri dlizgiin |« Sicaklik sensoriini degistirin
sens.] sekilde ¢alismiyor < Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
INnFEC | [Dahili zam. + Elektronik sire élcimu parcasinda hata |« Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
Olcim.]
INFE | [Dahili- CPU] + Dabhili mikro islemci hatasi « Kapatin ve resetleyin. Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
OCF | [Asiri akim] + [AYARLAR] (SEt-) ve [1.4 MOTOR |+ Parametreleri kontrol edin
KONTROL] (drC-) meniilerindeki « Motor/kontrol cihazi/yik boyutlarini kontrol edin
parametreler hatali * Mekanizma durumunu kontrol edin
+ Atalet veya yUk ¢ok ylksek
» Mekanik kilittenme
PrF | [Gug kesimi] * Kontrol cihazinin “Power removal” « Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
glvenlik fonksiyonunda hata
SCF1 | [Motor ksa devre] |« Kontrol cihazi ¢ikisina kisa devre veya |+ Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
topraklama yalhtimini kontrol edin
SCF2 | [empedans « [1.10 HATA TESHISI] meniisii iizerinden diyagnostik
kisadevr.] testlerini gerceklestirin.
SCF3 [TOpI’ak k|SadeVre] « Birden fazla motorun para|e| . Anahtarlama frekgnsml dU§UrUn .
bag|anmas| durumunda kontrol cihazi |* Reaktoérleri motor ile seri olarak baglayln
¢ikisinda énemli 6lglide toprak kagak
akimi
SOF | [Asin hiz] » Denge veya yolverme yuku ¢cok * Motor, kazanim ve denge parametrelerini kontrol edin
yuksek » Bir frenleme direnci ekleyin
« Motor/kontrol cihazi/yuk boyutlarini kontrol edin
tnF | [Otomatik tanima] |+ Ozel motor veya kontrol cihazina » Motor/slricinin uyumlu oldugundan emin olun
uygun olmayan guicte motor .
+ Motor, kontrol cihazina bagli degil « Motorun, otomatik hassas ayar islemi sirasinda
bulundugundan emin olun
« Bir ¢cikis kontaktoru kullaniliyorsa, otomatik hassas ayar
sirasinda bunu kapatin
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Hata nedeni ortada kalktiktan sonra otomatik reset fonksiyonuyla resetlenebilen hatalar

Bu hatalar, kapatip acarak veya logic giris ya da kontrol bit ([Hata reset] (rSF) parametre, sayfa 175) araciligiyla da resetlenebilirler.

APF, CnF, COF, EPF1, EPF2, FCF2, LFF2, LFF3, LFF4, nFF, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, OtF1, OtF2, OtFL, PHF, PtF1,
PtF2, PtFL, SLF1, SLF2, SLF3, SPIF, SSF, tJF ve ULF hatalar, logic giris veya kontrol bit ([Hata engel. atamasi] (InH) parametre, sayfa
186) kullanilarak uzaktan énlenebilir ve silinebilir.

| Hata Ad Olasi neden Cozim |
APF | [Uygulama hatasi] |+ "Controller Inside" karti hatasi « Litfen kart belgelerine bakin
CnF | [Haberlesme » Haberlesme kartinda haberlesme + Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
hatasi] hatas! + Kablo baglantilarini kontrol edin
+ Silre asimini kontrol edin
» Opsiyon kartini degistirin
» Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
COF | [CAN hatasl] » CANopen agindaki haberlesmede « Haberlesme barasini kontrol edin
kesinti  Sire agimini kontrol edin
» CANopen Kullanim Kilavuzuna bagvurun
EPF1 | [Harici hata (LI/Bit)] [ Harici bir cihazla tetiklenen hata, » Hataya neden olan cihazi kontrol edin ve resetleyin
kullaniciya bagl
EPF2 | [Harici hata (AG)] |+ Bir haberlesme agi tarafindan » Hatanin nedenini kontrol edin ve resetleyin
tetiklenen hata
FCF2 | [Cik. kontaktdrl + Kapanma kosullar karsilanmis « Kontaktér ve kablo baglantilarini kontrol edin
acik] olmasinaragmen gikis kontaktériiagik |« Geri besleme devresini kontrol edin
kalir.
LCF | [Giris kontaktord] |+ [Sebeke zam. asimi] (LCt) slresi » Kontaktdr ve kablo baglantilarini kontrol edin
dolmus olsa da surtict agiimadi. « Sire agimini kontrol edin

« Hat/kontaktdr/kontrol cihazi baglantisini kontrol edin

LFF2 |[AI2 4-20mA kaybi] |+ Al2, Al3 veya Al4 analog girisinde 4-20
[AI3 4-20mA kaybi] | mA referansinin kaybi
LFF3 | [Al4 4-20mA kaybi]

Analog girislerdeki baglantiyi kontrol edin

LFF4

Hatanin nedenini kontrol edin ve dizeltin.
¥ Sivi seviyesi sifir algilama parametrelerini kontrol edin, sayfa
169.

ObF | [DC bara asiri * Frenleme ¢ok ani veya tahrikleyen yik|+ Yavaslama suresini artirin

gerilimi] « GereKli olursa bir frenleme direnci takin

¥ Uygulamayla uyumlu ise [Rampa adapt.] (brA)
fonksiyonunu, sayfa 124 etkinlestirin.

NFF | [Akis yok] + Sivi seviyesi sifir

OHF | [Siricl asin « Kontrol cihazi sicakh@i ¢ok yiiksek * Motor yikind, kontrol cihazi havalandirmasini ve ortam
Isinma] sicakligini kontrol edin. Galistirmadan énce kontrol cihazinin
sogumasini bekleyin

OLC | [Asin yuk Flt] + Asiri yuk iglemi + Asin yikin nedenini bulun ve dizeltin.
¥ [ASIRI YUK] (OLd-) fonksiyonu, sayfa 193 parametrelerini
kontrol edin.

OLF | [Motor asir yuk] + Asin motor yuki tarafindan tetiklenir |+ Motor termik korumasinin ayarini ve motor yikun( kontrol
edin. Calistirmadan &nce kontrol cihazinin sogumasini
bekleyin

OPF1 | [1 cikis fazi kayip]

Kontrol cihazi ¢ikisindaki bir fazda + Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin
kayip
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Hata nedeni ortada kalktiktan sonra otomatik reset fonksiyonuyla resetlenebilen hatalar (devami)

| Hata Ad Olas! neden Cozim
OPF2 | [3¢ikis fazi kayip] [ Motor bagli degil veya motor giicii [+ Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin
¢ok dusuk + Cikis kontaktérl kullanihyorsa [Cikis Faz Kaybi] (OPL) = [Cikig
» Cikis kontaktorl agik kesik] (OAC), sayfa icin parametre 179verin.
« Motor akiminda anlik dengesizlik |+ Duslk gi¢li bir motorla veya motorsuz deneyin: Fabrika
ayarlart modunda motor faz kaybi algilamasi aktif [Cikis Faz
Kaybi] (OPL) = [Segili] (YES). Kontrol cihaziyla ayni degerdeki
bir motoru (6zellikle yuksek gucli kontrol cihazlari igin)
kullanmadan kontrol cihazini test veya bakim ortaminda
kontrol etmek i¢in, motor faz kaybi algilamasini kapatin [Cikis
Faz Kaybi] (OPL) = [Segcili degil] (nO)
¥ [IR kompanzasyonu] (UFr) sayfa69, [Nom. motor ger.] (UnS)
ve [Nom. motor akimi] (nCr) parametreleri, sayfa 62 kontrol
edin ve [Oto tanima] (tUn), sayfa 64 islemini gergeklestirin.
OSF | [Sebeke asiri » Hat gerilimi ¢cok yiksek + Hat gerilimini kontrol edin
gerilimi] + Kesintili hat beslemesi
OtF1 | [PTC1 asin sicaklik] |« PTC1 algilayicilarinin asiri isindigi |+ Motor yukinl ve motor boyutunu kontrol edin
tespit edildi » Motor havalandirmasini kontrol edin
« PTC2 algilayicilannin asinisindigr |© Galistirmadan énce motorun sogumasini bekleyin
R [PTC2 asir sicalik] tespit ed?ldiy ® 9. PTC algilayicilarinin tip ve durumunu kontrol edin
OtFL | [LI6=PTC asiri « Girig LI6'da PTC algilayicilarinin
sicaklik] asiri 1sindigi tespit edildi
PTtF1 |[PTC1 prob] + PTC1 algilayicilan agik veya kisa |+ PTC algilayicilarini ve aralarindaki ve motor/kontrol cihazi
devre olmus kablolarini kontrol edin
PtF2 |[PTC2 prob] » PTC2 algilayicilari agik veya kisa
devre olmus
PtFL |[LI6=PTC prob] « Ll6'daki PTC algilayicilar agik
veya kisa devre yapmis
SCF4 | [IGBT kisa devre] + Gg pargas! hatasi * [1.10 HATA TESHISI] menusu Gzerinden bir test
gerceklestirin.
+ Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
SCF5 | [Motor kisa devre] |* Kontrol cihazi ¢ikisinda kisa devre |+ Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor yalitimini
kontrol edin
+ [1.10 HATA TESHISI] meniisii iizerinden testleri
gerceklestirin.
+ Kontrol cihazini kontrol edin/onarin
SLF1 |[Modbus « Modbus barasindaki + Haberlesme agini kontrol edin
haberlesme] haberlesmede kesinti + Slre agimini kontrol edin
» Modbus Kullanim Kilavuzuna bagvurun
SLF2 | [PowerSuite habls.] |* PowerSuite haberlesmesinde hata |+ PowerSuite baglanti kablosunu kontrol edin
+ Sure asimini kontrol edin
SLF3 | [KP haberlesme] » Grafikli ekran terminaliyle » Terminal baglantisini kontrol edin
haberlesmede hata + Sure agimini kontrol edin
SPIF | [Pl geribesleme « Alt sinir altinda PID geri bildirimi |+ PID fonksiyonu geri bildirimini kontrol edin.
hatasi] ¥ PID geri bildirim denetim esigi ve zaman gecikmesini kontrol
edin,sayfa 148.
SSF | [Mom./akim sinin]  |* Moment sinirlamasina gegin + Mekanik sorun olup olmadigini kontrol edin
¥ [MOM. SINIRLAMASI] parametrelerini
(tLA-) sayfa156 ve
[MOM./AKIM SINIR. ALGL.] (tld-) hatasI, sayfa 188)
parametrelerini kontrol edin.
©JF |[IGBT asiri isinma] |* Kontrol cihazi agiri isinmasi + Yuk/motor/kontrol cihazi boyutlarini kontrol edin
 Anahtarlama frekansini digiiriin
« Galistirmadan 6nce motorun sogumasini bekleyin
ULF | [Dusuk yuk Flt] « Duisuk yik islemi + Duslik yukun nedenini bulun ve dizeltin.
¥ [DUSUK YUK] (ULd-) fonksiyonu, sayfa 192 parametrelerini
kontrol edin.
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Nedenleri ortadan kalkar kalkmaz resetlenebilen hatalar

USF hatasi, logic giris veya kontrol bit ([Fault inhibit assign.] (InH) parametresi, sayfa 186) kullanilarak uzaktan énlenebilir ve silinebilir.

| Hata Ad Olasi neden Cozlim
CFF | [Hatah ayar] + degistiriimis veya kaldinimis » Kart hatasi bulunmadigindan emin olun.
« Ek kartin degistiriimis veya ¢ikarilmis olmasi durumunda
asagidakileri dikkate alin
+ Gegerli konfigiirasyon tutarsiz
¥ Fabrika ayarlarina geri déniin veya eger gecerliyse yedek
konfiglirasyonu kullanin (bkz. sayfa 204)
CF1 |[Gegersiz ayar] + Gegersiz konfiglirasyon » Daha 6nceden ylklenmis olan konfigiirasyonu kontrol edin
Siruclye bara veya haberlesme agr |+ Uyumlu bir konfigiirasyon yukleyin
Uzerinden yiklenmis konfiglrasyon
tutarsiz.
HCEF |[Kart esleme] ¥ [KART ESLEME] (PPI-) fonksiyonu, |+ Bir kart hatasi durumunda orijinal karti geri takin
sayfa 190, konfigire edilmis ve slricl |« Kart degistiriimigse [Kart esleme sifresi] (PPI) girerek
karti degistiriimis konfiglirasyonu onaylayin
PHF | [Giris faz kaybi] + Kontrol cihazi beslemesi hatali veya |+ Gi¢ baglantisini ve sigortalari kontrol edin.
sigorta yanmis
+ Bir fazda ariza
+ Tek fazli hat beslemesinde 3 fazli « 3fazli hat kullanin.
ATV61 kullaniimakta
+ Dengesiz ylk ¥ [Giris faz kaybi] (IPL) = [Secili degil] (nO) ile hatayi devre
Bu koruma sadece yuklu kontrol digl birakin. (sayfa 180)
cihazinda galigir
PrtF |[Hatali motor par.] |¥ [Gl¢tamimi] (Prt) parametresi, sayfa |+ Dogru parametreyi girin (Schneider Electric triin destegi icin
70 hatali. ayrimgtir).
 Kontrol karti yerine yerlestirilen kontrol |« Kart hatasi bulunmadigindan emin olun.
karti, strtict Uzerinde farkli bir degerle |+ Kontrol kartinin degistiriimis olmasi durumunda agagidakileri
konfigure edilmis dikkate alin
USF | [Dustik gerilim] + Hat beslemesi ¢ok disik + Gerilimi ve [DUS. GERILIM YONETIMI] (USb-), sayfa
+ Gegici gerilim en diisuk seviyesinde 183parametrelerini kontrol edin
+ Arizal 6n sarj rezistoru « On sarj rezistérinl degistirin
« Kontrol cihazini kontrol edin/onarin

Ek kart degistirilmis veya ¢ikanlmig

Bir ek kartin ¢ikarilmasi veya baska bir ek kartla degistiriimesi durumunda sirici agilista, [Hatal ayar] (CFF) hata modunda kilitlenecektir.
Kart bilerek degistirilmis veya ¢ikariimigsa hata, ENT tusuna iki kez basiimasiyla silinecektir ve bdylelikle kartin etkiledigi parametre gruplar
icin fabrika ayarlari geri yuklenir (bkz. sayfa 204). Bunlar asagidakilerdir:

Ayn tipte bir kartla degistirilmig kart
+ G/C Kkartlari: [StrGct menusu] (drM)
» Enkoder kartlari: [Strlici ments(] (drM)

+ Haberlesme kartlari: Sadece haberlesme kartlarina 6zgli parametreler

 Controller Inside kartlari: [CI. karti menisu] (PLC)

Kart gikariimig (veya farkl tip bir kartla degistiriimig)
» G/C karti: [StrGcu menusu] (drM)
» Enkoder karti: [Strtici mentsi] (drM)
» Haberlesme karti: [Strtici menusU] (drM) ve haberlesme kartlarina 6zgil parametreler
+ Controller Inside karti: [Strtici menlsu] (drM) ve [Cl. karti menisi] (PLC)

Kontrol karti degistiriimis

Kontrol karti, farkl bir degere sahip bir surticiide konfigiire edilmis bir kontrol kartiyla degistirilirse slrlict agilis sirasinda [Hatali mot. par.]
(PrtF) hata modunda kilitlenir. kart bilerek degistirildiyse hata, tim fabrika ayarlarinin geri yiklenmesini saglayan [Gug¢ tanimi] (Prt)
parametresi, sayfa 70 parametresinin degistirilmesiyle silinebilir.
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Kullan ¢ ayarlar tablolar

[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menust

\ Kod Ad Fabrika ayar Mdigteri ayan
TtCC [2/3 telli kontrol] [2 wire] (2C)
CFG [Makro ayari] [Start/Stop] (StS)
bFr [Standart mot. frek.] [50 Hz] (50)
1PL [Giris faz kaybi] Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore

nPr [Nom. mot. frekansi] Hiz kontrol cihazi
degerlerine goére

uns [Nom. motor ger.] Hiz kontrol cihazi
degerlerine gbre

nCr [Nom. motor akimi] Hiz kontrol cihaz
degerlerine gore

Frs [Nom. mot. frekansi] 50 Hz

NnSP [Nom. motor hizi] Hiz kontrol cihazi
degerlerine gore

tFr [Maksimum frekans] 60 Hz

PHr [Cikis motor yon(i] ABC

1tH [Motor termal akimi] Hiz kontrol cihaz
degerlerine gbre

ACC [Hizlanma] 3,0sn

dEC [Yavaglama] 3,0sn

LSP [Disiik Hiz] 0

HSP [Yiksek Hiz] 50 Hz

G/C igin atanmig fonksiyonlar

Girigler | Atanmug fonksiyonlar Girigler | Atanmug fonksiyonlar
Cikiglar Cikiglar
LI LOA1

LI2 LO2

LI3 LO3

L4 LO4

LI5 Al

LI6 Al2

LI7 Al3

LI8 Al4

LI9 R1

LI10 R2

LI11 R3

LI12 R4

LI13 RP

LI14 Enkoder
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Kullan ¢ ayarlar tablolar

Diger parametreler (kullanici tarafindan olusturulmasi gereken tablo)

Kod Ad Miigteri ayar Kod Ad Migteri ayar
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Fonksiyonlar dizini

+/- hiz 134
bir referans etrafinda +/- hiz 136
[2 telli tip] (2C) 32

[2. AKIM SINIRI] 157
[3 telli tip] (3C) 32

[OTO DC ENJEKSIYON] 127
[Oto tanima] 35

[Oto tanima BY LI] 167
[OTOMATIK BASLAMA] 176
[DONEN YUKU YAKALAMA] 177
Komut ve referans kanallari 102
Termik alarmda geciktirilmis durus 181
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