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Ba lamadan nce

BBBBuuuu    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnnddddaaaa    hhhheeeerrrrhhhhaaaannnnggggiiii    bbbbiiiirrrr    pppprrrroooosssseeeeddddüüüürrrr    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrrmmmmeeeeddddeeeennnn    öööönnnncccceeee    bbbbuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrr››››    ooookkkkuuuuyyyyuuuupppp    aaaannnnllllaaaayyyy››››nnnn....

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEELLLL‹‹‹‹    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM

• ATV61 sürücüsünü kurmadan ve çal›flt›rmadan önce Kullan›m K›lavuzunu okuyun. Kurulum, ayarlama, onar›m ve 
bak›m yetkin personel taraf›ndan gerçeklefltirilmelidir.

• Kullan›c›, tüm ekipmanlar›n koruyucu topraklamas›na iliflkin yürürlükteki tüm uluslararas› ve ulusal elektrik 
standartlar›na uyumluluktan sorumludur.

• Bu h›z kontrol cihaz›ndaki, bas›l› kablo panolar› da dahil olmak üzere birçok parça hat geriliminde çal›flmaktad›r. 
DOKUNMAYINIZ.
Sadece elektriksel yal›t›ml› araçlar› kullan›n.

• Gerilim alt›ndayken ekrans›z parçalar veya terminal kay›fl vidas› ba¤lant›lar›na DOKUNMAYIN.

• PA ve PC terminaller veya DC bara kapasitörleri aras›nda k›sa devre YAPMAYIN.

• Güç vermeden veya kontrol cihaz›n› çal›flt›r›p durdurmadan önce tüm kapaklar› tak›p kapat›n.

• H›z kontrol cihaz›n› devreye almadan önce
- Tüm güç ba¤lant›lar›n› ç›kart›n.
- H›z kontrol cihaz›n›n ba¤lant› kesme anahtar› üzerinde “AÇMAYIN” etiketi yap›flt›r›n.
- Ba¤lant› kesme anahtar›n› aç›k konumda kilitleyin.

• Kontrol cihaz› devreye al›nmadan önce harici kumanda gücü de dahil olmak üzere tüm güç kablolar›n›n ba¤lant›s›n› 
kesin. DC bara kapasitörlerini deflarj olmalar› için 15 DAK‹KA BEKLEY‹N. Sonra, DC geriliminin 45 Vdc de¤erinden 
daha az oldu¤undan emin olmak için Kurulum K›lavuzunda verilen DC bara gerilimi ölçüm prosedürünü uygulay›n. 
Kontrol cihaz› LED'leri, DC bara geriliminin olmad›¤›n› anlamak için do¤ru bir gösterge sa¤lamazlar.

Elektrik arpmas  l m veya nemli yaralanmalara neden olabilir

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
HHHHAAAASSSSAAAARRRRLLLLIIII    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN
Hasarl› görünen kontrol cihaz›n› çal›flt›rmay›n veya monte etmeyin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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Belge yap s

Telemecanique Internet sitesinde (www.telemecanique.com) ve ayr›ca sürücüyle birlikte verilen CD-ROM'da afla¤›daki Altivar 61 teknik
belgeleri yer almaktad›r.

MMMMoooonnnnttttaaaajjjj    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzzuuuu
Bu k›lavuz h›z kontrol cihaz›n›n nas›l monte edilip ba¤lanaca¤›n› anlatmaktad›r.

PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzzuuuu
Bu k›lavuz, h›z kontrol cihaz›n›n terminalinin fonksiyonlar›n›, parametrelerini ve kullan›m›n› anlatmaktad›r (dahili ekran terminali ve grafikli
ekran terminali). 
Haberleflme fonksiyonlar› bu k›lavuzda anlat›lmamakta, kullan›lan haberleflme a¤› k›lavuzunda anlat›lmaktad›r.

HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzzuuuu
Bu k›lavuzda anlat›lanlar:

• Bir haberleflme a¤› üzerinden kullan›m için h›z kontrol cihaz› parametreleri.

• Haberleflmeye özel çal›flma modlar› (durum tablosu).

• Haberleflme ve lokal kontrol aras›ndaki etkileflim.

MMMMooooddddbbbbuuuussss,,,,    CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn,,,,    EEEEtttthhhheeeerrrrnnnneeeetttt,,,,    PPPPrrrrooooffffiiiibbbbuuuussss,,,,    IIIINNNNTTTTEEEERRRRBBBBUUUUSSSS,,,,    UUUUnnnniiii----TTTTeeeellllwwwwaaaayyyy,,,,    FFFFIIIIPPPPIIIIOOOO    vvvveeee    MMMMooooddddbbbbuuuussss    PPPPlllluuuussss,,,,    
vvvvssss....    kkkk››››llllaaaavvvvuuuuzzzzllllaaaarrrr››››....
Bu k›lavuzlar, montaj veya a¤a ba¤lant›, sinyalleflme, diagnostik ve dahili ekran terminali veya grafikli ekran terminali üzerinden
haberleflmeye özel parametrelerin konfigürasyonunu aç›klamaktad›r.
Ayn› zamanda protokollerin haberleflme servislerini aç›klamaktad›r.

AAAATTTTVVVV    33338888////AAAATTTTVVVV    66661111    GGGGeeeeççççiiiiflflflfl    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzzuuuu
Bu k›lavuz, Altivar 61 ile Altivar 38 aras›ndaki fark› ve bir Altivar 38'in nas›l de¤ifltirilmesi gerekti¤ini, bir a¤ üzerinde haberleflen h›z kontrol
cihazlar›n›n nas›l de¤ifltirileceklerini aç›klamaktad›r.
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Kontrol cihaz n  ayarlama ad mlar

KURULUM

v 1111 KKKKuuuurrrruuuulllluuuummmm    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzzuuuunnnnaaaa    bbbbaaaakkkk››››nnnn

PROGRAMLAMA

b    2222    ÇÇÇÇaaaallll››››flflflfl    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu    yyyyooookkkk    iiiikkkkeeeennnn    ssssüüüürrrrüüüüccccüüüüyyyyeeee    eeeennnneeeerrrrjjjjiiii    
vvvveeeerrrriiiinnnn

b    3333    HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnnddddaaaa    bbbbiiiirrrr    ggggrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    
tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    vvvvaaaarrrrssssaaaa    ddddiiiilllliiii    sssseeeeççççiiiinnnn

b    4444    KKKKoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiinnnn    
[[[[HHHHIIIIZZZZLLLLIIII    DDDDEEEEVVVVRRRREEEEYYYYEEEE    AAAALLLLMMMMAAAA]]]]    ((((SSSSIIIIMMMM����))))    
mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü
v 2222    tttteeeelllllllliiii    vvvveeeeyyyyaaaa    3333    tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll
v MMMMaaaakkkkrrrroooo    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn
v MMMMoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii
"    OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    ttttaaaannnn››››mmmmaaaa

v MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    aaaakkkk››››mmmm››››
v HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    vvvveeee    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    rrrraaaammmmppppaaaallllaaaarrrr››››
v HHHH››››zzzz    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflfliiiimmmm    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››

‹puçlar›:

¥ PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaayyyyaaaa    bbbbaaaaflflflflllllaaaammmmaaaaddddaaaannnn    öööönnnncccceeee    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    
aaaayyyyaaaarrrr    ttttaaaabbbblllloooollllaaaarrrr››››nnnn››››    ddddoooolllldddduuuurrrruuuunnnn,,,,    ssssaaaayyyyffffaaaa    227....

¥ PPPPeeeerrrrffffoooorrrrmmmmaaaannnnssss››››    ooooppppttttiiiimmmmuuuummmm    hhhhaaaalllleeee    ggggeeeettttiiiirrrrmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    
oooottttoooommmmaaaattttiiiikkkk    ttttaaaannnn››››mmmmaaaa    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiinnnn,,,,    ssssaaaayyyyffffaaaa    35....

¥ KKKKaaaayyyybbbboooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnuuuuzzzzddddaaaa    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    ggggeeeerrrriiii    
ddddöööönnnnüüüünnnn,,,,    ssssaaaayyyyffffaaaa    204....

Not: S r c n n kablo ba lant lar n n 
konfig rasyonuna uygun olup olmad n  
kontrol edin.

b    5555    YYYYoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee
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Fabrika konfig rasyonu

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››
Altivar 61, en s›k kullan›lan çal›flma koflullar› için fabrika ayarl›d›r:

• Makro konfigürasyon: Pompalar/fanlar
• MMMMoooottttoooorrrr frekans›: 50 Hz
• Enerji tasarrufu sa¤layan de¤iflken moment uygulamalar›
• Yavafllama rampas›nda normal durdurma modu
• Bir hata durumunda durdurma modu: serbest durufl
• Lineer, h›zlanma ve yavafllama rampalar›: 3 saniye
• Düflük h›z: 0 Hz
• Yüksek h›z: 50 Hz
• Motor termik ak›m› = nominal kontrol cihaz› ak›m›
• Enjeksiyonlu durufl fren ak›m› = 0,7 x nominal kontrol cihaz› ak›m›, 0,5 saniye için
• Hata sonras›nda otomatik yolverme yok
• Kontrol cihaz› de¤erine ba¤l› olarak 2,5 kHz veya 12 kHz anahtarlama frekans›
• Logic girifller:

- LI1: ileri (1 çal›flma yönü), geçiflte 2 telli kontrol  
- LI2: devre d›fl› (atanmam›flt›r)
- LI3: 2. h›z referans›n›n anahtarlanmas›
- LI4: hata resetleme
- LI5, LI6: devre d›fl› (atanmam›flt›r)

• Analog girifller:
- AI1: 1. h›z referans› 0 ±10 V
- AI2: 2. h›z referans› 0-20 mA

• Röle R1: Kontak, bir hata (veya kapal› olma) durumunda aç›l›r
• Röle R2: Sürücü çal›fl›rken kontak kapan›r
• Analog ç›k›fl AO1: 0-20 mA, motor frekans›

Yukar›daki de¤erlerin uygulama ile uyumlu olmas› durumunda, kontrol cihaz› ayarlar de¤ifltirilmeden de kullan›labilir.

OOOOppppssssiiiiyyyyoooonnnn    kkkkaaaarrrrtttt››››    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››
Opsiyon kart› girifl/ç›k›fllar› fabrika ayarl› de¤ildir.
7



Kurulum - n tavsiyeler

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››nnnn    aaaaçççç››››llllmmmmaaaassss››››    vvvveeee    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiii

HHHHaaaatttt    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrrüüüü    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    ggggüüüüçççç    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa

KKKKuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    vvvveeee    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    ggggeeeennnniiiiflflflfllllleeeettttiiiillllmmmmeeeessssiiii
• Afla¤›daki sayfalarda anlat›lan ayarlar›n de¤ifltirilmesi ve fonksiyonlar›n geniflletilmesi için ekran ünitesi ve butonlar kullan›labilir. 
¥ FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    ddddöööönnnnüüüüflflflfl [1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsü ile kolaylaflt›r›lm›flt›r, bkz. sayfa 202.
• Üç tip parametre bulunmaktad›r:

- Ekran: Sürücü taraf›ndan gösterilen de¤erler
- Ayar: Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilir 
- Konfigürasyon: Sadece durdu¤unda ve herhangi bir frenleme söz konusu olmad›¤›nda de¤ifltirilebilir. Çal›flma s›ras›nda 
görüntülenebilir..

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹

• Altivar 61'i açmadan ve konfigüre etmeden önce, istenmeyen yolvermeleri önlemek için PWR (POWER REMOVAL-
GÜÇ KALDIRMA) giriflinin devre d›fl› (0 durumu) b›rak›ld›¤›ndan emin olun.

• Cihaz› açmadan önce veya konfigürasyon menülerinden ç›karken, çal›flt›rma komutuyla iliflkin girifllerin devre d›fl› 
(0 durumu) b›rak›ld›¤›ndan emin olun, çünkü bunlar motorun aniden bafllat›lmas›na yol açabilir.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
UUUUYYYYUUUUMMMMSSSSUUUUZZZZ    HHHHAAAATTTT    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹
Kontrol cihaz›n› açmadan ve konfigüre etmeden önce hat geriliminin kontrol cihaz› etiketi üzerinde yazan besleme gerilimi
aral›¤›yla uyumlu oldu¤undan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamas› durumunda kontrol cihaz› hasar görebilir.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

•••• KKKKoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrrüüüü    ssss››››kkkk    ssss››››kkkk    ççççaaaallll››››flflflfltttt››››rrrrmmmmaaaakkkkttttaaaannnn    kkkkaaaaçççç››››nnnn››››nnnn    ((((ffffiiiillllttttrrrreeee    kkkkaaaappppaaaassssiiiittttöööörrrrlllleeeerrrriiii    eeeerrrrkkkkeeeennnn    yyyy››››pppprrrraaaannnn››››rrrrllllaaaarrrr))))....    
•••• DDDDöööönnnnggggüüüü    ssssüüüürrrreeeessssiiiinnnniiiinnnn    <<<<    66660000    ssssnnnn    oooollllmmmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    öööönnnn    flflflflaaaarrrrjjjj    rrrreeeezzzziiiissssttttöööörrrrüüüünnnnddddeeee    hhhhaaaassssaaaarrrr    oooolllluuuuflflflflaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹

• Çal›flma s›ras›nda ayarlarda yap›lan de¤iflikliklerin herhangi bir risk tafl›mad›¤›ndan emin olun.
• Herhangi bir de¤ifliklik yapmadan önce h›z kontrol cihaz›n› durdurman›z› tavsiye ederiz.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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Kurulum - n tavsiyeler

YYYYoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee
ÖÖÖÖnnnneeeemmmmlllliiii:::: 

• Fabrika ayarlar› modunda, motor sadece "ileri", "geri" ve "DC enjeksiyonlu durma" komutlar› resetlendi¤inde güç alabilir:
- Aç›l›fl, manuel hata resetlemesi veya durdurma komutundan sonra

 Resetlenmemifllerse, kontrol cihaz› "nSt" görüntüleyecektir ama bafllat›lmayacakt›r. 
¥ Otomatik tekrar yolverme fonksiyonu konfigüre edilmiflse, ([Automatic restart] (Atr) [1.8-HATA YÖNET‹M‹] (FLt-) menüsündeki 

parametre, bkz. sayfa 176), bu komutlar bir resete gerek duyulmadan hesaba kat›l›r.

DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggüüüüççççllllüüüü    bbbbiiiirrrr    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaa    vvvveeeeyyyyaaaa    mmmmoooottttoooorrrrssssuuuuzzzz    ddddeeeennnneeeeyyyyiiiinnnn
¥ Fabrika ayarlar› modunda, [Ç›k›fl Faz Kayb›] tespiti (OPL) sayfa 179 etkindir (OPL = YES). H›z kontrol cihaz›n›, kendisiyle ayn› 

de¤erlere sahip bir motora geçifl anahtarlamak zorunda kalmadan bir test veya bak›m ortam›nda denemek istiyorsan›z (özellikle 
yüksek güçlü h›z kontrol cihazlar›nda yararl›d›r ), [Ç›k›fl Faz Kayb›] (OPL = no) parametresini devre d›fl› b›rak›n.

¥  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5) veya [U/F E¤risel] (UFq) ([1.4-MOTOR KONTROL] (drC-) 
menüsünü konfigüre edin, bkz. sayfa 65)

MMMMoooottttoooorrrrllllaaaarrrr››››    ppppaaaarrrraaaalllleeeellll    kkkkuuuullllllllaaaannnnmmmmaaaakkkk
¥  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5) veya [U/F E¤risel] (UFq) ([1.4-MOTOR KONTROL] (drC-) 

menüsünü konfigüre edin, bkz. sayfa 65)

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

• Motor ak›m› nominal h›z kontrol cihaz› ak›m›n›n 0,2 kat›ndan azsa h›z kontrol cihaz› motor termik fonksiyonunu 
sa¤lamaz. Alternatif bir termik koruma yolu sa¤lay›n.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

• Motor termik koruma, h›z kontrol cihaz› taraf›ndan birden fazla motor için sa¤lanmaz. Her motorda alternatif bir 
termik koruma yolu sa¤lay›n.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
9



Grafikli ekran terminali

Grafikli ekran terminali düflük güçlü kontrol cihazlar› için opsiyonelken yüksek güçlü kontrol cihazlar›nda standartt›r (bkz. katalog).
‹ste¤e ba¤l› kablo ve aksesuarlar (bkz. katalog) kullan›larak grafikli ekran terminalinin ba¤lant›s› uzaktan (örne¤in muhafaza kapa¤›ndan)
kesilebilir veya ba¤lanabilir

TTTTeeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiiinnnn    aaaaçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaassss››››

NNNNooootttt:::: 3333, 4444, 5555 ve 6666 butonlar›, terminal üzerinden kumanda aktif hale getirildiyse kontrol cihaz›n› do¤rudan kumanda etmek için kullan›labilir.

1 Grafikli ekran

2 Fonksiyon tufllar› 
F1, F2, F3, F4, 
bkz. sayfa 11.

3 STOP/RESET 
butonu    

4 RUN butonu

5 Gezinme butonu: 

• (ENT) üzerine 
bas›n:

- Geçerli de¤eri saklamak için
- Seçili menü veya parametreye girmek için

• CW/CCW 
döndürün:

- Bir de¤eri art›rmak veya azaltmak için
- Sonraki veya önceki sat›ra gitmek için
- Terminal üzerinden kumanda aktif hale getirilmiflse 
referans› art›rmak veya azaltmak için

7 ESC tuflu: Bir önceki seçime 
dönmek için bir de¤er, 
parametre veya menüyü iptal 
etmek için kullan›lan buton

6 Motorun dönme yönünü 
de¤ifltirme butonu
10



Grafikli ekran terminali

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn››››nnnn    aaaaçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaassss››››

1. Ekran sat›r›. ‹çeri¤i konfigüre edilebilir; fabrika ayarlar›n›n gösterdikleri:
¥ H›z kontrol cihaz› durumu (bkz. sayfa 12)
• Etkin kontrol kanallar›:

- Term: Terminaller
- HMI: Grafikli ekran terminali
- MDB: Dahili Modbus
- CAN: Dahili CANopen
- NET: Haberleflme kart›
- APP: Controller Inside kart›

• Frekans referans›
• LOC/REM: “LOC”, komut ve referans›n grafikli ekran terminali üzerinden ayarlanmas› durumunda görüntülenir; aksi takdirde “REM” 

görüntülenir. Bu, [T/K] fonksiyon tuflu taraf›ndan seçilen duruma karfl›l›k gelmektedir.

2. Menü sat›r›. Geçerli menü veya alt menünün ad›n› gösterir.

3. Menüler, alt menüler, parametreler, de¤erler, çubuk grafikler, maksimum 5 sat›rl›k afla¤› aç›l›r pencere format›nda gösterilir.
Gezinme butonu taraf›ndan seçilen sat›r veya de¤er ters renklendirme ile gösterilir.

4. F1 ve F4 aras› tufllara atanan ve onlarla paralel fonksiyonlar› gösteren bölüm, örne¤in:

Fonksiyon tufllar› dinamik ve kavramsald›r.
Di¤er fonksiyonlar (uygulama fonksiyonlar›), bu tufllara [1.6 KOMUTLAR] menüsü üzerinden atanabilir.

5.  Bu ekran penceresinin alt›nda daha fazla seviye olmad›¤›n› gösterir. 
        Bu ekran penceresinin alt›nda daha fazla seviye oldu¤unu gösterir.

6.  Bu ekran penceresinin üstünde daha fazla seviye olmad›¤›n› gösterir.          
        Bu ekran penceresinin üstünde daha fazla seviye oldu¤unu gösterir.

 
: Seçilen parametrenin kodunu gösterir, yani karfl›l›k gelen kod.

:

 
: Yatay olarak sola kaymak, bir önceki menü/alt menüye gitmek veya bir de¤er için ters renklendirme olarak 

gösterilen bir sonraki üst basama¤a geçmek için (bkz. örnek, sayfa 13).

 
: Yatay olarak sa¤a kaymak veya bir sonraki menü/alt menüye geçmek (bu örnekte [2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹] menüsü) 

veya bir de¤er için, ters renklendirme olarak gösterilen bir sonraki alt basama¤a geçmek için (bkz. örnek, sayfa 13).

 
: Komut ve referans terminal üzerinden,  bkz. sayfa 113.

F1 F2 F3 F4

RDY Term +0,00 Hz REM

     1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

1.2 ‹ZLEME

1.3 AYARLAR

1.4 MOTOR KONTROL

1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

1

2

3

4

6

5

• Kod F1

• HELP   F1

• <<       F2

• >>       F3

• T/K      F4
11



Grafikli ekran terminali

KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    dddduuuurrrruuuummmm    kkkkooooddddllllaaaarrrr››››::::
- ACC: H›zlanma
- CLI: Ak›m s›n›r›
- CTL: Girifl faz› kayb›nda kontrollü durdurma
- DCB: DC enjeksiyonlu frenleme çal›fl›yor
- DEC: Yavafllama
- FLU: Motor ak›s› çal›fl›yor
- FRF: Sürücü ar›za h›z›nda
- FST: H›zl› durufl
- NLP: Hat gücü yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi yok)
- NST: Serbest durufl
- OBR: Otomatik adaptasyonlu yavafllama
- PRA: Power Removal fonksiyonu aktif (kontrol cihaz› kilitli)
- RDY: H›z kontrol cihaz› haz›r
- RUN: H›z kontrol cihaz› çal›fl›yor
- SOC: Kontrollü durufl çal›fl›yor
- TUN: Otomatik hassas ayar ifllemi devam ediyor
- USA: Düflük gerilim alarm›
12



Grafikli ekran terminali

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    ppppeeeennnncccceeeerrrreeeelllleeeerrrriiii::::

TTTTeeeekkkk    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr    iiiiççççiiiinnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    ppppeeeennnncccceeeerrrreeeessssiiii    öööörrrrnnnneeee¤¤¤¤iiii::::

<< ve >> oklar› (F2 ve F3 tufllar›), de¤ifltirilmesi gereken basma¤› seçmek için kullan›l›r ve gezinme butonu bu say›y› artt›rmak veya
azaltmak üzere döndürülür.

Sadece tek bir tercih seçilebiliyorken yap›lan tercih ile gösterilir 
Örnek: Sadece tek bir dil seçilebilir.

Çoklu seçenek olana¤› varken yap›lan tercihler  ile gösterilir 
Örnek: [KULLANICI MENÜSÜ] oluflturmak için bir dizi parametre seçilebilir.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

5 LANGUAGE
‹ngilizce
Français
Deutsch
Español
Italiano

<< >> T/K
Chinese

PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR

Rampa ad›m›
H›zlanma
Yavafllama
H›zlanma 2
Yavafllama 2

Edit

RDY Term +0,00 
Hz

REM

H›zlanma

9.51 s
Min = 0,01    Maks = 99,99

<< >> T/K

>>

RDY Term +0,00 
Hz

REM

H›zlanma

9.51 s
Min = 0,01    Maks = 99,99

<< >> T/K
13



Grafikli ekran terminali

‹‹‹‹llllkkkk    aaaaçççç››››llll››››flflflfl    ----    [[[[5555....    DDDD‹‹‹‹LLLL]]]]    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü
Kontrol cihaz›na ilk kez güç verildi¤inde kullan›c›ya otomatik olarak [1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsünde kadar tüm menülerde k›lavuzluk
yap›lacakt›r.
[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] alt menüsündeki parametreler konfigüre edilmeli ve hassas ayar yolvermeden önce gerçeklefltirilmelidir. 

Aç›l›fl sonras›nda 3 saniye boyunca ekran görünümü

3 saniye

Otomatik olarak [5 D‹L] menüsüne geçer.

Dili seçin ve ENT'a bas›n.

 

[2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹] menüsüne geçer 
(bkz. sayfa 23)
Eriflim seviyesini seçin ve ENT'a bas›n.

 

[1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsüne geçer 
(bkz. sayfa 19)

 ESC 

[ANA MENÜ] menüsüne dönmek için ESC tuflun
bas›n

AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU22222222NNNN4444
2.2kW/3HP 380/480V

Config. n˚1
 

5 LANGUAGE
English
Français
Deutsch
Türkçe
Italiano

Chinese

RDY Term +0,00 
Hz

REM

2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
Temel
Standart
Advanced
Uzman

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2. ‹ZLEME
1.3. AYARLAR
1.4. MOTOR KONTROL
1.5. G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
14



Grafikli ekran terminali

SSSSoooonnnnrrrraaaakkkkiiii    aaaaçççç››››llll››››flflflflllllaaaarrrr
 

[1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsüne geçer.

E¤er hiçbir operatör girifli yap›lmazsa 10 saniye sonra 
otomatik olarak “Ekran”'a geçer (ekran seçili 
konfigürasyona göre de¤ifliklik gösterir).

Kullan›c›lar ENT veya ESC üzerine basarak [ANA 
MENÜ]'ye dönebilirler.

 3 saniye

 10 saniye

ENT veya ESC

AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU22222222NNNN4444
2.2kW/3HP 380/480V

Config. n˚1
 

RDY Term +38 Hz REM
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

RDY Term +38 Hz REM
Frekans ref.

Min=0 Maks=60
T/K

RDY Term +38 Hz REM
ANA MENÜ

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

38 Hz
15
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PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa::::    BBBBiiiirrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeeyyyyeeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm    öööörrrrnnnneeee¤¤¤¤iiii

HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    rrrraaaammmmppppaaaassss››››nnnnaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfl

Not:

• Bir parametre seçmek için:
- Dikey hareket etmek için gezinme butonunu çevirin.

• Bir parametreyi de¤ifltirmek için:
- Yatay olarak hareket etmek için << ve  >> tufllar›n› (F2 ve F3) kullan›n ve de¤ifltirilecek olan basma¤› seçin (seçili basamak siyah 

arka plan üzerinden beyaza döner).
- Basma¤› de¤ifltirmek için gezinme butonunu döndürün.

• De¤ifltirmeyi iptal etmek için:
- ESC üzerine bas›n.

• De¤ifltirmeyi kaydetmek için:
- Gezinme butonuna bas›n (ENT).

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT

ESC

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1.3 AYARLAR
Rampa ad›m›:  01
H›zlanma 9,51 s
Yavafllama:  9,67 s
H›zlanma 2: 12,58 s
Yavafllama 2: 13,45 s

Kod << >> T/K

ENT

ENT 
veya

RDY Term +0,00 
Hz

REM

H›zlanma

9.51 s
Min = 0,01    Maks = 99,99

<< >> T/K
16
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HHHH››››zzzzllll››››    ggggeeeezzzziiiinnnnmmmmeeee
Bu fonksiyona eriflebilmek için varsay›lan olarak terminal üzerinden kontrole atanm›fl olan F4 tuflunu tekrar ataman›z gerekmektedir (T/K) (bkz.
sayfa 113).
E¤er F4 tuflunun üzerinde "Quick" (H›zl›) fonksiyonu görüntülenirse herhangi bir ekrandan bir parametreye h›zl› eriflim yapabilirsiniz. 

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::

Afla¤›dakileri içeren h›zl› ekrana eriflim için F4'e bas›n 
4 seçim.

• [HOME]: [ANA MENÜ] ekran›na dönüfl.

• [DIRECT ACCESS TO...]: “1” metnini içeren do¤rudan eriflim 
penceresinin aç›lmas›n› sa¤lar. << ve >> (F2 ve F3) fonksiyon 
tufllar›, say›lardan her birini seçmek için ve gezinme butonu say›lar› 
artt›rmak ve azaltmak için kullan›labilir: afla¤›daki örnekte 1.3.

• [SON 10 DE⁄‹fi‹KL‹K]: De¤ifltirilen en son 10 parametreye 
do¤rudan eriflim yap›labilen bir pencere açar.

RDY Term +0,00 Hz REM
1.4 MOTOR KONTROL

Standart mot. frek:               5 0 Hz IEC
Nominal motor gücü:    0,37 kW (0,5 
HP)
Nominal motor gerilimi:                          
206 V
Nominal motor ak›m›:                        1.0 A
Nominal motor frek.:                      50,0 Hz

Kod << >> Quick

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

   QUICK NAVIGATION
RETURN TO ANA MENÜ
DIRECT ACCESS TO...
10 LAST MODIFICATIONS
GOTO MULTIPOINT SCREEN

Kod

Bkz. sayfa 220

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod Quick

RDY Term +0,00 
Hz

REM

D‹REKT ER‹fi‹M... 

1111....3333

<< >>

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1.3 AYARLAR
Rampa ad›m›:  01
H›zlanma 9,51 s
Yavafllama:  9,67 s
H›zlanma 2: 12,58 s
Yavafllama 2: 13,45 s

Kod << >> Quick

RDY Term +0,00 
Hz

REM

 10 LAST MODIFICATIONS
H›zlanma:                               10 s
H›z özelli¤i kazan›m›:                         %25
Nominal motor ak›m›:                      15 A
Ön ayarl› h›z 4:                 20 Hz
Ön ayarl› h›z 5:                 30 Hz

Kod

ESC

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

   Nom. motor ak›m› 

15.0    A

<< >>
17
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[[[[AAAANNNNAAAA    MMMMEEEENNNNÜÜÜÜ]]]]    ----    MMMMeeeennnnüüüü    eeeeflflflfllllleeeeflflflflttttiiiirrrrmmmmeeee

[[[[AAAANNNNAAAA    MMMMEEEENNNNÜÜÜÜ]]]]    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrriiiinnnniiiinnnn    iiiiççççeeeerrrriiii¤¤¤¤iiii

[1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] Bir sonraki sayfaya bak›n

[2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹] Hangi menülere eriflilebilece¤ini tan›mlar (komplekslik seviyesi)

[3 AÇ / KAYDET] H›z kontrol cihaz› dosyalar›n› kaydetmek ve kurtarmak için kullan›labilir

[4 fi‹FRE] Konfigürasyon için parola korumas› sa¤lar

[5 D‹L] Dil seçimi

[6 ‹ZLEME AYARLARI] Çal›flma s›ras›nda grafikli ekran terminalinde görüntülenen bilgilerin özellefltirilmesi

[7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] • Parametrelerin özellefltirilmesi
• Özellefltirilmifl bir kullan›m menüsünün oluflturulmas›
• Menü ve parametreler için görünürlük ve koruma mekanizmalar›n›n özellefltirilmesi

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI
18
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[[[[1111    SSSSÜÜÜÜRRRRÜÜÜÜCCCCÜÜÜÜ    MMMMEEEENNNNÜÜÜÜSSSSÜÜÜÜ]]]]

[[[[1111....    SSSSÜÜÜÜRRRRÜÜÜÜCCCCÜÜÜÜ    MMMMEEEENNNNÜÜÜÜSSSSÜÜÜÜ]]]]    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrriiiinnnniiiinnnn    iiiiççççeeeerrrriiii¤¤¤¤iiii::::
 

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA]: H›zl› yolverme için basitlefltirilmifl menü

[1.2 ‹ZLEME]: Ak›m, motor ve girifl/ç›k›fl de¤erlerinin görüntülenmesi

[1.3 AYARLAR]: Çal›flma s›ras›nda de¤ifltirilebilen ayar parametrelerine eriflim yapar

[1.4 MOTOR KONTROL]: Motor parametreleri (motor isim plakas›, otomatik hassas ayar, anahtarlama frekans›, kontrol 
algoritmalar› gibi.)

[1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI]: G/Ç konfigürasyonu (ölçekleme, filtreleme, 2 telli kontrol, 3 telli kontrol gibi)

[1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹]: Komut ve referans kanallar›n›n konfigürasyonu (grafikli ekran terminali, terminaller, bara gibi)

[1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹]: Uygulama fonksiyonlar›n›n konfigürasyonu (örn. ön ayarl› h›zlar, PID, gibi)

[1.8 HATA YÖNET‹M‹]: Hata yönetimi konfigürasyonu

[1.9 HABERLEfiME]: Haberleflme parametreleri (fieldbus)

[1.10 HATA TEfiH‹S‹]: Motor/h›z kontrol cihaz› diagnosti¤i

[1.11 SÜRÜCÜ B‹LG‹LER‹]: H›z kontrol cihaz› ve dahili seçeneklerin belirlenmesi

[1.12 FABR‹KA AYARLARI]: Konfigürasyon dosyalar›na eriflim ve fabrika ayarlar›na dönüfl

[1.13 KULLANICI MENÜSÜ]: Kullan›c› taraf›ndan [6. KONT. PANEL‹ AYARLARI] menüsünde ayarlanan özel menü

[1.14 PROGRAMLAMA KARTI]: Opsiyonel "Controller Inside" kart› konfigürasyonu
19



Dahili ekran terminali

Düflük güçlü Altivar 61 kontrol cihazlar›nda (bkz. katalog) 7 bölmeli, 4 basamakl› ekrana sahip bir dahili ekran terminali bulunmaktad›r.
Önceki sayfalarda anlat›lan grafikli ekran terminali de bu kontrol cihazlar›na ba¤lanabilir.

EEEEkkkkrrrraaaannnn    vvvveeee    ttttuuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnn    iiiiflflflfllllleeeevvvvlllleeeerrrriiii

••••        vvvveeeeyyyyaaaa        ttttuuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    bbbbaaaassssmmmmaaaakkkkllllaaaa    sssseeeeççççiiiimmmm    kkkkaaaayyyyddddeeeeddddiiiillllmmmmeeeezzzz....

••••    VVVVeeeerrrriiiilllleeeerrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    hhhh››››zzzzllllaaaa    ggggeeeezzzziiiinnnnmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn        vvvveeeeyyyyaaaa        ttttuuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    ((((>>>>2222    ssss))))    bbbbooooyyyyuuuunnnnccccaaaa    bbbbaaaassss››››llll››››    ttttuuuuttttuuuunnnn....

SSSSeeeeççççiiiimmmmiiii    kkkkaaaayyyyddddeeeeddddiiiinnnn    vvvveeee    ssssaaaakkkkllllaaaayyyy››››nnnn::::    EEEENNNNTTTT    

Bir de¤er kaydedildi¤inde ekran yan›p söner.

NNNNoooorrrrmmmmaaaallll    eeeekkkkrrrraaaannnn,,,,    hhhhaaaattttaaaa    vvvveeee    yyyyoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee    yyyyooookkkk::::    

- 43,0: SUP menüsünde seçilmifl parametrenin görüntülenmesi (varsay›lan seçim: motor frekans›)
- CLI: Ak›m s›n›r›
- CtL: Girifl faz› kayb›nda kontrollü durdurma
- dCb: DC enjeksiyonlu frenleme çal›fl›yor
- FLU: Motor ak›s› çal›fl›yor
- FRF: Sürücü ar›za h›z›nda
- FSt: H›zl› durufl
- nLP: Hat beslemesi yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi yok)
- nSt: Serbest kadran›n durmas›
- Obr: Otomatik durufl adaptasyonda yavafllama
- PrA: Power Removal fonksiyonu aktif (kontrol cihaz› kilitli)
- rdY: H›z kontrol cihaz› haz›r
- SOC: Kontrollü durufl çal›fl›yor
- tUn: Otomatik hassas ayar ifllemi devam ediyor
- USA: Düflük gerilim alarm›

HHHHaaaattttaaaa    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnuuuu    bbbbiiiillllddddiiiirrrrmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    eeeekkkkrrrraaaannnn    yyyyaaaannnn››››pppp    ssssöööönnnneeeerrrr....

• Dört 7 bölmeli ekran

• Menü veya parametreye 
girer veya görüntülenen 
parametre veya de¤eri 
kaydeder

• Önceki menü veya 
parametreye geri döner 
veya görüntülenen 
de¤eri art›r›r

• Bir menü veya 
parametreden ç›kar veya 
görüntülenen de¤eri iptal 
ederek haf›zadaki önceki 
de¤ere geri döner

• Sonraki menü veya 
parametreye gider 
veya görüntülenen 
de¤eri azalt›r

• 2 CANopen durum LED'i

• 2 Modbus durum LED'i

NNNNooootttt::::
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Dahili ekran terminali

MMMMeeeennnnüüüülllleeeerrrreeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm

MMMMeeeennnnüüüü    vvvveeee    aaaalllltttt    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrriiiinnnn    kkkkooooddddllllaaaarrrr››››    bbbbiiiirrrrbbbbiiiirrrrlllleeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    mmmmeeeennnnüüüü    yyyyaaaannnnllllaaaarrrr››››nnnnddddaaaakkkkiiii    ttttiiiirrrreeee    iiiilllleeee    aaaayyyyrrrr››››llll››››rrrr....
Örnekler: FUn- menüsü, ACC parametresi.

Gri menülere, kontrol eriflim (LAC) konfigürasyonuna ba¤l› olarak eriflilemeyebilir.

XXX

CtL�

FUn�

SIM�

I�O�

SEt�

SUP�

ESC

ESC

ESC

ESC

ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

FCS�

LAC�

CON�

FLt�

ESC

ESC

ESC

ESC
ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

ENT

ESC

SPL�
ESC

ENT

ESC

drC�

COd�

USr�
ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu görüntüler

AYARLAR

UYGULAMA 

G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

HATA YÖNET‹M‹

HIZLI DEVREYE ALMA

Menül

‹ZLEME

MOTOR KONTROL

KOMUT/REF YÖNET‹M‹

        Aç›l›fl

FABR‹KA AYARLARI

fi‹FRE

ER‹fi‹M SEV‹YES‹

HABERLEfiME

(sayfa 46) Çal›flma s›ras›nda de¤ifltirilebilen ayar parametreleri

(sayfa 114) Uygulama fonksiyonlar›n›n konfigürasyonu (örn. ön
ayarl› h›zlar, PID, gibi)

(sayfa 77) G/Ç konfigürasyonu (ölçekleme, filtreleme, 2 tell
kontrol, 3-telli kontrol gibi)

(sayfa 173) Hata yönetimi konfigürasyonu

(sayfa 29) H›zl› bafllatma için basitlefltirilmifl menü

(sayfa 37) Ak›m, motor ve girifl/ç›k›fl de¤erlerinin görüntülenmesi

(sayfa 64) Motor parametreleri (motor isim plakas›, otomatik
hassas ayar, anahtarlama frekans›, kontrol algoritmalar› gibi.)

(sayfa 101) Komut ve referans kanallar›n›n konfigürasyonu
(grafikli ekran terminali, terminaller, bara gibi)

(sayfa 202) Konfigürasyon dosyalar›na eriflim ve fabrika
ayarlar›na dönüfl

(sayfa 209)

(sayfa 23)

(sayfa 195) Haberleflme parametreleri (fieldbus)

(sayfa 205) Kullan›c› taraf›ndan grafikli ekran terminali
kullan›larak ayarlanm›fl özel menü.KULLANICI MENÜSÜ

PROGRAMLAMA KARTI
(sayfa 206) Varsa "Controller Inside" kart› menüsü.
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Dahili ekran terminali

MMMMeeeennnnüüüü    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiiinnnneeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm
GGGGöööösssstttteeeerrrriiiilllleeeennnn    sssseeeeççççiiiimmmmiiii    kkkkaaaayyyyddddeeeeddddiiiinnnn    vvvveeee    ssssaaaakkkkllllaaaayyyy››››nnnn::::        

Bir de¤er depoland›¤›nda ekran yan›p söner.

Tüm menüler "afla¤› aç›l›r" tiptedir, yani son parametreden sonra  üzerine basmaya
devam ederseniz ilk parametreye dönersiniz ya da ayn› flekilde ilk parametreden son
parametreye  üzerine basarak geçifl yapabilirsiniz.

BBBBiiiirrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeeyyyyeeee    ççççooookkkk    aaaattttaaaammmmaaaa    sssseeeeççççiiiillllmmmmeeeessssiiii
Örnek: [G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] menüsü (I-O-) içindeki grup 1
alarmlar›n›n listesi
Afla¤›daki gibi "iflaretlenerek" birkaç alarm seçilebilir.

Sa¤ taraftaki basamak:  seçili
              
                                                 seçili de¤il
 
Tüm çoklu seçimlerde ayn› ilke kullan›l›r.

ENT

��� ����

���

���

���

���

���� ����

���

�	�
���


	��

Menü De¤er veya atama

1 yan›p sönme
(kaydetme)

Parametre

(Bir sonraki

���

���

1. 

nth

son

Menü

ENT

ESC

I�O�

Alarm seçili de¤il

Alarm seçili
22



[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee
Temel
Sadece 5 menüye eriflim ve 
[1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsünde sadece 6 alt menüye eriflim.  
Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir.

Standart
Bu, fabrika ayar› seviyesidir Sadece 6 menüye ve [1.SÜRÜCÜ MENÜSÜ]
menüsünde tüm alt menülere eriflim.
Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir.

 

Advanced
Tüm menü ve alt menülere eriflim.
Her girifle birden fazla fonksiyon 
atanabilir.

 

Uzman
[‹leri] seviyesi gibi tüm menü ve alt menülere eriflim ve ek parametrelere eriflim.
Her girifle birden fazla fonksiyon atanabilir.

 

RDY Term +0,00 
Hz

REM

2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
Temel
Standart
Advanced
Uzman

<< >> T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod << >> T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2. ‹ZLEME
1.3. AYARLAR
1.11. IDENTIFICATION
1.12. FABR‹KA AYARLARI

Kod << >> T/K
1.13 KULLANICI MENÜSÜ

   
RDY Term +0,00 

Hz
REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTIRDY Term +0,00 

Hz
REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI
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[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

 
KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLAAAACCCC���� Std

bbbbAAAASSSS

SSSSttttdddd

AAAAdddduuuu

EEEEpppprrrr

• bAS: SIM, SUP, SEt, FCS, USr, COd ve LAC menülerine s›n›rl› eriflim. Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir.
• Std: Dahili grafik terminalindeki tüm menülere eriflim. Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir.
• AdU: Dahili grafik terminalindeki tüm menülere eriflim. Her girifle birden fazla fonksiyon atanabilir.
• EPr: Dahili grafik ekran›ndaki menülere eriflim ve ek parametrelere eriflim. Her girifle birden fazla fonksiyon 

atanabilir.

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

LAC�

ESC

ENT

ESC

COd�

Kontrol cihaz› durumunu 

ER‹fi‹M SEV‹YES‹

        Aç›l›fl
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[2. ER M SEV YES ] (LAC-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii////ddddaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiiinnnnddddeeeennnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllleeeennnn    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrriiiinnnn    kkkkaaaarrrrflflflfl››››llllaaaaflflflfltttt››››rrrrmmmmaaaassss››››

(1)"Controller Inside" kart› varsa eriflilebilir.

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii Eriflim seviyesi

[2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹] LLLLAAAACCCC���� (Eriflim seviyesi)

B
as

ic
 bbbb

AAAA
SSSS

S
ta

nd
ar

d 
SSSS
tttt
dddd
    
(f

ab
rik

a 
ay

ar
›)

A
dv

an
ce

d 
AAAA
dddd
UUUU

U
zm

an
 EEEE

PPPP
rrrr

[3. AÇ / KAYDET] ����

[4 fi‹FRE] CCCCOOOOdddd���� (Parola)

[5 D‹L] ����

[1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] SSSSIIIIMMMM���� (Simply start)

[1.2 ‹ZLEME] SSSSUUUUPPPP����    (‹zleme)

[1.3 AYARLAR] SSSSEEEEtttt���� (Ayarlar)

[1.11 SÜRÜCÜ B‹LG‹LER‹] ����

[1.12 FABR‹KA AYARLARI] FFFFCCCCSSSS���� (Fabrika ayarlar›)

[1.13 KULLANICI MENÜSÜ] UUUUSSSSrrrr���� (Kullan›c› menüsü)

Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir. Her girifle tek bir fonksiyon 
atanabilir.

[1.4 MOTOR KONTROL] ddddrrrrCCCC���� (Motor kontrol)

[1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] IIII����OOOO���� (G/Ç konfigürasyon)

[1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹] CCCCttttLLLL���� (Komut)

[1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹] FFFFUUUUnnnn���� (Uygulama fonksiyonlar›)

[1.8 HATA YÖNET‹M‹] FFFFLLLLtttt���� (Hata yönetimi)

[1.9 HABERLEfiME] CCCCOOOOMMMM���� (Haberleflme)

[1.10 HATA TEfiH‹S‹] ����

[1.14 PROGRAMLAMA KARTI] (1) PPPPLLLLCCCC���� (Controller Inside kart›) (1)

[6 ‹ZLEME AYARLARI] ����

Her girifle tek bir fonksiyon atanabilir. Her girifle tek bir fonksiyon 
atanabilir.

[7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] ����

Her girifle birden fazla fonksiyon atanabilir. Her girifle birden fazla fonksiyon 
atanabilir.

Uzman parametreleri Uzman parametreleri

Her girifle birden fazla fonksiyon atanabilir. Her girifle birden fazla fonksiyon 
atanabilir.
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Parametre tablolar n n yap s

Çeflitli menülerin aç›klamalar›ndaki parametre tablolar› hem grafikli ekran terminali hem de dahili ekran terminali ile kullan›labilir. Bu
sebeple, afla¤›daki aç›klamaya uygun olarak iki terminal hakk›nda bilgiler içerirler.

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::

[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

Kod Ad/A klama Ayar aral : Fabrika ayar

UUUUPPPPdddd���� b [+/- SPEED]
Fonksiyona, referans kanal  i in eri ilebilir [Ref.2 Kanal ] (Fr2) = [+/- speed] (UPdt), bkz. sayfa 111

UUUUSSSSPPPP M [+ speed assignment] [Se ili de il] 
(nO)

����ooookkkk

LLLLIIIIIIII
v [Se ili de il] (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [LI1] (LI1) 

 
 

NNNNooootttt:::: 
• Kare parantez [ ] içinde gördü¤ünüz metin grafikli ekran terminalinde görece¤iniz metni gösterir.
• Fabrika ayarlar›: [Makro ayar›] (CFG) = [Fan-Pompa] (PnF). Bu, fabrikada ayarlanm›fl makro konfigürasyonudur.

5

2

3

1

4

6

8

7

1. 4 basamakl› 7 bölmeli ekranda menü ad›

2. 4 basamakl› 7 bölmeli ekranda alt menü kodu

3. 4 basamakl› 7 bölmeli ekranda parametre kodu

4. 4 basamakl› 7 bölmeli ekranda parametre de¤eri

5. Grafikli erkan terminalinde menü ad›

6. Grafikli erkan terminalinde alt menü ad›

7. Grafikli erkan terminalinde parametre ad›

8. Grafikli erkan terminalinde parametre de¤eri
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Parametre de erlerinin birbirlerine olan ba l l

Belli parametrelerin konfigürasyonu, hata riskini azaltmak için di¤er parametrelerin ayar aral›¤›n› de¤ifltirir. BBBBuuuu,,,,    bbbbiiiirrrr    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››nnnn››››nnnn    vvvveeeeyyyyaaaa
ddddaaaahhhhaaaa    öööönnnncccceeeeddddeeeennnn    sssseeeeççççmmmmiiiiflflflfl    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnuuuuzzzz    bbbbiiiirrrr    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnn    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmeeeessssiiiinnnneeee    yyyyoooollll    aaaaççççaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk    1111::::
1. [Anahtarlama frek.] (SFr) sayfa 73 16 kHz olarak ayarlay›n.
2. [Sinüs filtresi] (OFI), bkz. sayfa 73, [Seçili] (YES) olarak (ve “ENT” ile onaylanm›fl) ayarlanmas› [Anahtarlama frek.] (SFr) de¤erini 8 kHz 

olarak s›n›rland›racakt›r.
 [Sinüs filtresi] (OFI) seçene¤ini[Seçili de¤il] (nO), olarak ayarlarsan›z[Anahtarlama frek.] (SFr) art›k s›n›rl› olmayacakt›r    vvvveeee    8888    kkkkHHHHzzzz    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnnddddeeee
kkkkaaaallllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr. E¤er gereksiniminiz 16 kHz ise ilk olarak     [Anahtarlama frek.] (SFr) seçene¤ini resetlemeniz gerekmektedir.

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk    2222::::
1.  [Anahtarlama frek.] (SFr) sayfa 73 seçene¤inin fabrika ayar› 2,5 kHz olarak de¤iflmeden kal›r.
2.  [Sinüs filtresi] (OFI) sayfa 73 seçene¤inin [Seçili] (YES) ayarlanmas› (“ENT” ile onaylanmas›), [Anahtarlama frek.] (SFr) fabrika ayar›n›n 

 4 kHz olarak de¤ifltirilmesine neden olur.
3.  [Sinüs filtresi] (OFI) seçene¤i[Seçili de¤il] (nO) olarak ayarland›¤›nda [Anahtarlama frek.] (SFr) 4444    kkkkHHHHzzzz    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnnddddeeee    kkkkaaaallllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr. E¤er 

gereksiniminiz 2,5 kHz ise ilk olarak     [Anahtarlama frek.] (SFr) seçene¤ini resetlemeniz gerekmektedir.
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Bu belge i inde bir parametrenin bulunmas

Bir parametreyle ilgili aç›klamalar bulmak için afla¤›daki flekilde yol gösterilmektedir: 

¥ DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee:::: Do¤rudan parametre kodu dizininin kullan›lmas›, sayfa 230 gösterilen parametrenin ayr›nt›lar›n› 
veren sayfay› bulmak için.

¥ GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee:::: Gerekli parametreyi seçin ve : [Code] tufluna bas›n. Tufla bas›l› tutarken, ad› yerine parametre 
kodu görüntülenir.

Örnek: ACC

 Sonra gösterilen parametrenin ayr›nt›lar›n› veren sayfay› bulmak için parametre kodu dizinini kullan›n, sayfa 230.

F1

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1.3 AYARLAR
Rampa ad›m›:  01
H›zlanma 9,51 s
Yavafllama:  9,67 s
H›zlanma 2: 12,58 s
Yavafllama 2: 13,45 s

Kod << >> T/K

Kod

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1.3 AYARLAR
Rampa ad›m›:  01
ACC 9,51 s
Yavafllama:  9,67 s
H›zlanma 2: 12,58 s
Yavafllama 2: 13,45 s

Kod << >> T/K
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

[1.1-HIZLI DEVREYE ALMA]  (SIM-) menüsü h›zl› yolverme için kullan›labilir; bu da, birçok uygulama için yeterlidir.

Bu menüdeki parametreler, afla¤›daki durumlar haricinde sadece h›z kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve herhangi bir run (çal›flt›r) komutu
olmad›¤›nda de¤ifltirilebilir:

• Otomatik hassas ayar durumu; motorun çal›flmas›na sebep olur
¥ Ayarlama parametreleri, sayfa 36

 [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsü, aaaayyyyrrrr››››ccccaaaa    vvvveeeeyyyyaaaa    ddddiiii¤¤¤¤eeeerrrr    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    öööönnnncccceeee    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeelllliiiiddddiiiirrrr. E¤er önceden
herhangi birinde, özellikle de [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) üzerinde bir de¤ifliklik yap›lm›flsa, kimi [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)
parametreleri de¤ifltirilebilir, örne¤in bir senkron motor seçildi¤inde motor parametrelerinin de¤ifltirilmesi gerekti¤i gibi. Baflka bir h›z kontrol
cihaz› konfigürasyon menüsünü de¤ifltirdikten sonra [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsüne dönmek ggggeeeerrrreeeekkkklllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillllddddiiiirrrr ancak herhangi
bir tehlikesi de yoktur. Bu bölümde gereksiz karmafl›kl›k meydana getirmemek için baflka bir konfigürasyon menüsünün de¤ifltirilmesi
sonras›ndaki de¤ifliklikler aaaannnnllllaaaatttt››››llllmmmmaaaammmmaaaakkkkttttaaaadddd››››rrrr.

MMMMaaaakkkkrrrroooo    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn
Makro konfigürasyonu, belirli bir uygulama alan› için fonksiyonlar›n konfigürasyonunu h›zland›rma araçlar› sa¤lar.
5 makro konfigürasyonu bulunmaktad›r:

• Start/Stop
• Genel kullan›m
• PID regülatör
• Haberleflme baras›
• Fan/Pompa (fabrika ayar›)

Bir makro konfigürasyonunu seçmek, bu makro konfigürasyonundaki parametrelerin atamas›n› yapar.

Her makro konfigürasyonu di¤er menülerden de¤ifltirilebilmeye devam eder.

NNNNooootttt:::: [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsü parametreleri, sonrakiler öncekilere ba¤›ml› oldu¤undan göründükleri s›rada
girilmelidirler.
Örne¤in, [2/3 telli kontrol]  (tCC) , tüm di¤er parametrelerden önce konfigüre edilmelidir.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA

2/3 telli kontrol
Makro konfigürasyon
Customized macro
Standart mot. frek.
Input phase loss

Kod << >> T/K

XXX

SIM�

SUP�

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

Kontrol cihaz› durumunu 

HIZLI DEVREYE ALMA

Aç›l›fl
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

MMMMaaaakkkkrrrroooo    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii
GGGGiiiirrrriiiiflflflfl////çççç››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr››››nnnn    aaaattttaaaannnnmmmmaaaassss››››

(1)  Dahili Modbus ile çal›flmak için önce [Modbus Address] önce (Add) konfigürasyonunun yap›lmas› gerekir, sayfa 197.

MMMMoooottttoooorrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ttttiiiippppiiii
• [Gen. Uyg.] (GEn) makro konfigürasyonu: [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC V] (UUC).
• Di¤er makro konfigürasyonlar›: [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Enerji tasarruf] (nLd).

NNNNooootttt:::: Bu atamalar, makro konfigürasyonunda her de¤ifliklik yap›ld›¤›nda yeniden yüklenir.

FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    ddddöööönnnnüüüüflflflfl::::
 [Ayar kayna¤›] (FCSI) = [Macro-Conf] (InI) sayfa 204 ile fabrika ayarlar›na geri dönülmesi, seçili makro konfigürasyonunu geri yükleyecektir.
[Makro ayar›] (CFG) parametresinin kaybolmas›na ra¤men [Kiflisel makro ayar›] (CCFG) parametresi de¤iflmez.

GGGGiiiirrrriiiiflflflfl////
çççç››››kkkk››››flflflfl

[[[[SSSSttttaaaarrrrtttt////SSSSttttoooopppp]]]] [[[[GGGGeeeennnn....    UUUUyyyygggg....]]]] [[[[PPPPIIIIDDDD    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee]]]] [[[[FFFFaaaannnn----PPPPoooommmmppppaaaa]]]]

AI1 [Ref.1 Kanal›] [Ref.1 Kanal›] [Ref.1 Kanal›] (PID 
referans›)

[Ref.2 Kanal›] 
([Ref.1 Kanal›] = dahili 
Modbus) (1)

[Ref.1 Kanal›]

AI2 [Seçili de¤il] [Summing ref. 2] [PID feedback] [Seçili de¤il] [Ref.1B kanal›]

AO1 [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.] [Motor freq.]

R1 [Src. hata yok] [Src. hata yok] [Src. hata yok] [Src. hata yok] [Src. hata yok]

R2 [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Drv running]

LI1 (2 telli) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]

LI2 (2 telli) [Fault reset] [Reverse] [Fault reset] [Fault reset] [Seçili de¤il]

LI3 (2 telli) [Seçili de¤il] [Jog] [PID integral reset] [Ref.2 anahtarlama] [Ref.1B.anahtarlama]

LI4 (2 telli) [Seçili de¤il] [Fault reset] [2 preset PID ref.] [Forced local] [Fault reset]

LI5 (2 telli) [Seçili de¤il] [Torque limitation] [4 preset PID ref.] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

LI6 (2-wire) [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

LI1 (3-telli) Stop Stop Stop Stop Stop

LI2 (3-telli) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]

LI3 (3-telli) [Fault reset] [Reverse] [Fault reset] [Fault reset] [Seçili de¤il]

LI4 (3-telli) [Seçili de¤il] [Jog] [PID integral reset] [Ref.2 anahtarlama] [Ref.1B.anahtarlama]

LI5 (3-telli) [Seçili de¤il] [Fault reset] [2 preset PID ref.] [Forced local] [Fault reset]

LI6 (3-telli) [Seçili de¤il] [Torque limitation] [4 preset PID ref.] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

Opsiyon kartlar›

LI7 - LI14 aras› [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

LO1 - LO4 aras› [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

R3/R4 [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

AI3, AI4 [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

Darbe girifli [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

AO2 [I motor] [I motor] [I motor] [I motor] [I motor]

AO3 [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [PID Output] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

Grafikli ekran terminali tufllar›

F1 tuflu [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

F2, F3 tufllar› [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il] [Seçili de¤il]

F4 tuflu [T/K]
(Grafikli ekran terminali 
üzerinden kontrol)

[T/K]
(Grafikli ekran terminali 
üzerinden kontrol)

[T/K]
(Grafikli ekran terminali 
üzerinden kontrol)

[T/K]
(Grafikli ekran terminali 
üzerinden kontrol)

[T/K]
(Grafikli ekran terminali 
üzerinden kontrol)

3 telli kontrolde, LI1 girifllerinin LI7 de¤ifltirme tufllar›na atanmas›.

NNNNooootttt:::: 
• Parametre tablolar›ndaki fabrika ayarlar› [Makro ayar›] (CFG) = [Fan-Pompa] (PnF) seçene¤ine karfl›l›k gelmektedir. Bu, 

fabrikada ayarlanm›fl makro konfigürasyonudur.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttCCCCCCCC M [[[[2222////3333    tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [2 wire] (2C)

2222CCCC

3333CCCC
v [[[[2222    tttteeeelllllllliiii]]]] (2C) 
v [[[[3333    tttteeeelllllllliiii]]]] (3C) 

2 telli kontrol: Bu, çal›flt›rma ve durdurmay› kumanda eden girifl durumu (0 veya 1) veya geçifllerdir (0'dan 1'e 
veya 1'den 0'a).

“Source” kablo ba¤lant›s›na örnek: 

LI1: ileri
LIx: geri

3 telli kumanda (darbeli kumanda): Yolvermeyi kumanda etmek için “ileri” veya “geri” darbe, durdurmay› 
kumanda etmek için “durdurma” darbesi yeterlidir.
 
“Kaynak” kablo ba¤lant›s›na örnek:

LI1: durdurma
LI2: ileri
LIx: geri

CCCCFFFFGGGG M [[[[MMMMaaaakkkkrrrroooo    aaaayyyyaaaarrrr››››]]]] [Fan-Pompa] (PnF)

SSSSttttSSSS

GGGGEEEEnnnn

PPPPIIIIdddd

nnnnEEEEtttt

PPPPnnnnFFFF

v [[[[SSSSttttaaaarrrrtttt////SSSSttttoooopppp]]]] (StS): Yolverme/durdurma
v [[[[GGGGeeeennnn....    UUUUyyyygggg....]]]] (GEn): Genel kullan›m
v [[[[PPPPIIIIDDDD    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll]]]] (PId): PID regülasyon
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee]]]] (nEt): Haberleflme baras›
v [[[[FFFFaaaannnn----PPPPoooommmmppppaaaa]]]] (PnF): Pompalar/fanlar

CCCCCCCCFFFFGGGG M [[[[KKKKiiiiflflflfliiiisssseeeellll    mmmmaaaakkkkrrrroooo    aaaayyyyaaaarrrr››››]]]]

YYYYEEEESSSS
Salt okunabilir parametre, sadece en az bir makro konfigürasyon parametresi de¤ifltirilmiflse görüntülenir.

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES) 

+24 LI1 LIx
ATV 71

+24 LI1 LI2 LIx
ATV 71

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
 [2/3 telli kontrol] (tCC) parametresinin atamas›n› de¤ifltirmek için 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›n.
Afla¤›daki fonksiyon: [2 telli tip] (tCt) sayfa78 ve ayr›ca lojik girifl atayan tüm fonksiyonlar fabrika 
ayarlar›na geri dönecektir. 
Özellefltirildikten sonra seçili makro konfigürasyonu da resetlenecektir (özel ayarlar silinecektir). 
Bu de¤iflikli¤in kullan›lan kablo ba¤lant› flemas›yla uyumlu olup olmad›¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
 [Makro ayar›] (CFG) parametresinin atamas›n› de¤ifltirmek için 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›l› 
tutun.
Seçili makro konfigürasyonun kullan›lan kablo ba¤lant› flemas›yla uyumlu olup olmad›¤›n› kontrol 
edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbFFFFrrrr M [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkk....]]]] [50Hz IEC] (50)

55550000

66660000
v [[[[55550000HHHHzzzz    IIIIEEEECCCC]]]] (50): IEC.
v [[[[66660000HHHHzzzz    NNNNEEEEMMMMAAAA]]]] (60): NEMA.

Bu parametre afla¤›daki parametrelerin ön ayarlar›n› de¤ifltirir: [Nom. mot. frekans›] (nPr), [Nom. motor ger.] 
(UnS), [Rated drive current] (nCr), [Nom. mot. frekans›] (FrS), [Nom. motor h›z›] (nSP) ve [Maksimum frekans] 
(tFr) afla¤›da, [Motor termal ak›m›] (ItH) sayfa 36, [Yüksek H›z] (HSP) sayfa 36.

IIIIPPPPLLLL    M [[[[IIIInnnnppppuuuutttt    pppphhhhaaaasssseeee    lllloooossssssss]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata yok say›ld›, kontrol cihaz›, tek fazl› bir besleme veya bara üzerinden besleniyorsa 
kullan›l›r.

v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Hata, serbest duruflta.
Bir faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz› hata moduna geçer [Input phase loss] (IPL) fakat 2 veya 3 
faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz›, düflük gerilim hatas›nda aç›lana kadar çal›flmaya devam eder.

Bu parametreye sadece ATV61H037M3 - HU75M3 kontrol cihazlar› üzerindeki bu menüden eriflilebilir (tek 
fazl› beslemeyle kullan›l›r).

nnnnPPPPrrrr M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

Nominal motor gücü, [Standart mot. frek.] (bFr) = [50 Hz IEC] (50) ise  [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz 
NEMA] (60) ise HP cinsinden verilir.

UUUUnnnnSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrr....]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Standart 
mot. frek.] (bFr) göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor gerilimi.
ATV61pppM3: 100 - 240 V
ATV61pppN4: 200 - 480 V

nnnnCCCCrrrr M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] De¤ere göre 0,25 - 
1,1 veya 1,2 Hz (1)

H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Standart 
mot. frek.] (bFr) göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.

FFFFrrrrSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 10 - 500 
aras› veya 1,000 Hz

50 Hz

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.
Fabrika ayar› 50 Hz'dir veya e¤er [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanm›flsa ön ayar 60 Hz'dir.

nnnnSSSSPPPP M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››]]]] 0 - 60.000 rpm H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor devri.
Dahili ekran terminalinde 0 - 9.999 rpm sonra 10.00 - 60.00 krpm.
‹sim plakas›nda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmiflse, nominal devri 
afla¤›daki flekilde hesaplay›n.

• Nominal devir = Senkronize devir x
veya

• Nominal h›z = Senkronize h›z x  (50 Hz motorlar)
veya

• Nominal h›z = Senkronize h›z x  (60 Hz motorlar)

ttttFFFFrrrr M [[[[MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]] de¤ere göre 10 - 500 
aras› veya 1,000 Hz

60 Hz

Fabrika ayar› 60 Hz'dir, e¤er [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarl›ysa 72 Hz olarak ayarlay›n.
Maksimum de¤er afla¤›daki koflullar taraf›ndan s›n›rland›r›lm›flt›r:
•  [Nom. mot. frekans›] (FrS) de¤erinin 10 kat›ndan fazla olmamal›d›r.
¥ 500 Hz ve 1,000 Hz aras›ndaki de¤erler sadece V/F kontrolünde ve ATV61Hppp için 37 kW (50 HP) ve 

ATV61W için 45 kW (60 HP) ile s›n›rl› güç de¤erleri için mümkündürppp. Bu durumda önce [Motor kontrol 
tipi] (Ctt) parametresini sonra [Maksimum frekans] (tFr) parametresini konfigüre edin.

100 - yüzde cinsinden 
kayma

50 - Hz cinsinden 
kayma

60 - Hz cinsinden 
kayma
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttUUUUnnnn M [[[[OOOOttttoooottttaaaannnn››››mmmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

YYYY����pppp����lllldddd����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Otomatik hassas ayar gerçeklefltirilmedi.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Otomatik hassas ayar mümkün olan en k›sa sürede gerçeklefltirilir ve parametre otomatik 

olarak [Yap›ld›] (Yap›ld›) moduna geçer.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Bu de¤erler kullan›ld›¤›nda, otomatik hassas ayar›n en son yap›ld›¤› zaman verilir.

DDDDiiiikkkkkkkkaaaatttt    ::::    
• Tüm motor parametrelerinin ([Nom. motor ger.] (UnS), [Nom. mot. frekans›] (FrS), [Nom. motor ak›m›] (nCr), 

[Nom. motor h›z›] (nSP), [Nom. mot. frekans›] (nPr)) otomatik ince ayar öncesinde do¤ru olarak konfigüre 
edilmifl olmas› çok önemlidir.
Otomatik ince ayar gerçeklefltirildikten sonra bu parametrelerden bir ya da birden fazlas›n›n de¤ifltirilmesi 
durumunda [Ototan›ma] (tUn) seçene¤i[Seçili de¤il] (nO)  de¤erine geri dönecektir ve prosedürün 
tekrarlanmas› gerekmektedir.

• Otomatik hassas ayar sadece hiçbir durdurma komut aktif de¤ilken yap›l›r. Bir logic girifle bir “serbest durufl” 
veya “h›zl› durufl” atand›¤›nda, bu girifl 1 olarak ayarlanmal›d›r (0’da aktiftir).

• Otomatik hassas ayar, otomatik hassas ayar s›ras›ndan sonra ele al›nacak olan her türlü çal›flt›r ve ön ak› 
komutundan öncelikli olarak ele al›n›r.

¥ E¤er otomatik hassas ayar baflar›s›z olursa h›z kontrol cihaz› [Seçili de¤il] (nO) gösterir, [Ototan›ma hata 
ynt.] (tnL) sayfa 189, konfigürasyonuna ba¤l› olarak, [Auto-tuning] (tnF) hata moduna geçebilir.

• Otomatik hassas ayar 1 – 2 saniye sürebilir. ‹fllemi bölmeyin. Ekran›n “[Yap›ld›] (Yap›ld›)” veya “[Seçili de¤il] 
(nO)” olarak de¤iflmesini bekleyin.

NNNNooootttt:::: Otomatik hassas ayar s›ras›nda motor nominal ak›mda çal›fl›r.

ttttUUUUSSSS M [[[[OOOOttttoooottttaaaannnn››››mmmmaaaa    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]] [Yap›lmad›] (tAb)

ttttAAAAbbbb

PPPPEEEEnnnndddd

PPPPrrrrOOOOGGGG

FFFFAAAAIIIILLLL

YYYY����pppp����lllldddd����

(sadece bilgi amaçl›d›r, de¤ifltirilemez)
v [[[[YYYYaaaapppp››››llllmmmmaaaadddd››››]]]] (tAb): Motoru kontrol etmek için varsay›lan stator rezistör de¤eri kullan›l›r.
v [[[[BBBBeeeekkkklllleeeemmmmeeeeddddeeee]]]] (PEnd): Otomatik hassas ayar talep edilmifl ancak henüz yap›lmam›flt›r.
v [[[[‹‹‹‹flflflfllllleeeemmmmddddeeee]]]] (PrOG): Otomatik hassas ayar ifllemi devam ediyor.
v [[[[BBBBaaaaflflflflaaaarrrr››››ssss››››zzzz]]]] (FAIL): Otomatik hassas ayar ifllemi baflar›s›z olmufltur.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile ölçülen stator rezistörü, motoru kontrol etmek için 

kullan›l›r.

PPPPHHHHrrrr M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    mmmmoooottttoooorrrr    yyyyöööönnnnüüüü]]]] [ABC] (AbC)

AAAAbbbbCCCC

AAAACCCCbbbb
v [[[[AAAABBBBCCCC]]]] (AbC): ‹leri
v [[[[AAAACCCCBBBB]]]] (ACb): Geri

Bu parametre, kablo ba¤lant›s›n› de¤ifltirmeden motor dönme yönünü ters çevirmek için kullan›labilir.
33



[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-)

ÇÇÇÇaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    vvvveeeeyyyyaaaa    dddduuuurrrrmmmmaaaa    ssss››››rrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeebbbbiiiilllleeeennnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr

(1) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIIttttHHHH M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmaaaallll    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda belirtilen nominal ak›ma ayarlanacak olan motor termik koruma ak›m›.

AAAACCCCCCCC M [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa]]]] 0.1 - 999,9 s 3,0 sn

0'dan [Nom. mot. frekans›] (FrS) de¤erine h›zlanma süresi (sayfa 33). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

ddddEEEECCCC M [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa]]]] 0.1 - 999,9 s 3,0 sn

 [Nom. mot. frekans›] (FrS) (sayfa 33) - 0 aras› yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

LLLLSSSSPPPP M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz]]]] 0

Motor frekans› minimum referansta, 0 ve [Yüksek H›z] (HSP) de¤eri aras›nda ayarlanabilir.

HHHHSSSSPPPP M [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    HHHH››››zzzz]]]] 50 Hz

Motor frekans› maksimum referansta, [Düflük H›z] (LSP) ve [Maksimum frekans] (tFr) aras›nda bir de¤ere 
ayarlanabilir. Fabrika ayar›, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60Hz NEMA] (60) oldu¤unda 60 Hz de¤erine de¤iflir.
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.2 ‹ZLEME

I/O MAP
PROG. CARD I/O MAP
HABERLEfiME 
DURUMU
Alarm groups :
HMI Frequency ref. :

Kod << >> T/K

XXX

SIM�

SEt�

SUP�

ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

Kontrol cihaz› durumunu 

‹ZLEME

        Aç›l›fl
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee
Bu menü, girifl/ç›k›fllar›, kontrol cihaz› dahili durum ve de¤erlerini ve haberleflme veri ve de¤erlerini görüntülemek için kullan›l›r.

GGGG////ÇÇÇÇ

RUN Term +50,00 Hz REM
1.2 ‹ZLEME

I/O MAP
PROG. CARD I/O MAP
HABERLEfiME DURUMU
Alarm gruplar›:
HMI Frekans ref.:

Kod << >> T/K

RUN Term +50,00 Hz REM Bir ekrandan di¤erine geçifl 
(LOGIC INPUT MAP'dan 
FREQ. SIGNAL IMAGE ekran›na) 
gezinme butonunun çevrilmesiyle 
gerçeklefltirilir.

I/O MAP
LOGIC INPUT MAP
ANALOG INPUTS IMAGE
LOGIC OUTPUT MAP
ANALOG OUTPUTS IMAGE
FREQ. SIGNAL IMAGE

Kod T/K

0 
Durumu

1 
Durumu

RUN Term-{}- +50,00 Hz REM  Seçili girifl veya ç›k›fl 
konfigürasyonuna eriflim: 
ENT üzerine bas›n.

RUN Term +50,00 Hz REM
LOGIC INPUT MAP LI1 assignment

     PR   LI1   LI2   LI3  LI4   LI5   LI6   LI7 ‹leri
Pre Fluxing

     LI8  LI9  LI10 LI11 LI12 LI13 LI14 LI1 On Delay : 0 ms

<< >> T/K << >> T/K

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
ANALOG INPUTS IMAGE AI1 assignment

AI1                      :                    9,87 V Ref.1 Kanal›
AI2                      :                  2,35 mA Cebri lokal

Moment referans›
AI1 Min. de¤er         
:

0,0 V

AI1 Maks. de¤er         
:

10,0 V

Kod << >> T/K T/K

0 Durumu

1 Durumu

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
LOGIC OUTPUT MAP LO1 assignment

  R1   R2   LO Yok
LO1 delay time :                  0 ms
LO1 active at :                  1

LOA:                      0000000000000010b LO1 holding time :                  0 ms

<< >> T/K << >> T/K

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
ANALOG OUTPUTS IMAGE AO1 assignment

AO1                     :                    9,87 V Motor freq.
AO1 min output :                 4 mA
AO1 max output :               20 mA
AO1 Filter :               10 ms

Kod << >> T/K T/K

G/Ç
Varsa "Controller Inside" kart›n G/Ç'si
Haberleflme veri ve de¤erleri

H›z kontrol cihaz› dahili durum ve de¤erleri (bkz. sayfa 43)

ENT

ENT

ENT

ENT

1
0

1
0
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RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
FREQ. SIGNAL IMAGE Darbe girifli atamas›

RP girifli             :                25,45 kHz Frequency ref. (Frekans ref.)   
Enkoder              :                   225 kHz RP Min. de¤er :                 2 kHz

RP Maks. de¤er :               50 kHz
RP filter :                 0 ms

Kod << >> T/K T/K
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

""""CCCCoooonnnnttttrrrroooolllllllleeeerrrr    IIIInnnnssssiiiiddddeeee""""    kkkkaaaarrrrtttt››››    GGGG////ÇÇÇÇ

RUN Term +50,00 Hz REM Bir ekrandan di¤erine geçifl (PROG 
CARD LI MAP'dan 
PROG. CARD AO MAP ekran›na) 
gezinme butonunun çevrilmesiyle 
gerçeklefltirilir.

PROG. CARD I/O MAP
PROG CARD LI MAP
PROG. CARD AI MAP
PROG CARD LO MAP
PROG. CARD AO MAP

Kod T/K

0 
Durumu

1 
Durumu

RUN Term +50,00 Hz REM  
PROG CARD LI MAP

     LI51  LI52   LI53   LI54   LI55    LI56  LI57    LI58 

     LI59  LI60

<< >> T/K

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
PROG CARD AI MAP                        AI51

AI51                     :              0.000 mA
AI52                     :                   9,87 V

0,000 mA
Min = 0,001                  Max = 20,000

Kod << >> T/K << >> T/K

0 
Durumu

1 
Durumu

RUN Term +50,00 Hz REM
PROG CARD LO MAP

    LO51  LO52 LO53 LO54  LO55  LO56 

  

<< >> T/K

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
PROG. CARD AO MAP                       AO51

AO51                   :              0,000 mA
AO52                   :                   9,87 V

0,000 mA
Min = 0,001                  Max = 20,000

Kod << >> T/K << >> T/K

ENT

ENT

1
0

1
0

1
0
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee

[HAB. GIR. TARAMASI DRM.] ve [HAB. GIR. TARAMASI DRM.]:
Kay›tlar›n görüntülenmesi, dahili Modbus ve fieldbus kartlar› için periyodik olarak de¤ifltirilir (8 girifl ve 8 ç›k›fl).

[HABERLEfiME DURUMU], kontrol veya referans için kullan›lan haberleflme tiplerini,
bunlara karfl›l›k gelen komut ve referans de¤erlerini, durum komutunu, [KONT. PANEL‹
AYARLARI] menüsünde seçilen komutlar›, vs. gösterir.
Ekran format› (on alt›l›k veya ondal›k), [KONT. PANEL‹ AYARLARI] menüsünden
konfigüre edilebilir.

 

 

RUN Term +50,00 Hz REM
HABERLEfiME DURUMU

Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: - 12,5 Hz
ETA status word: 2153 Hex

Kod T/K
W3141: F230 Hex
W2050: F230 Hex
W4325: F230 Hex
W0894: F230 Hex
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
CMD. WORD IMAGE
FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG
CANopen MAP
PROG. CARD SCANNER

   
RUN Term +50,00 Hz REM

HAB. GIR. TARAMASI DRM.
Com Scan In1 val.:                          0
Com Scan In2 val.:                          0
Com Scan In3 val.:                          0
Com Scan In4 val.:                          0
Com Scan In5 val.:                          0

Kod T/K
Com Scan In6 val.:                          0
Com Scan In7 val.:                          0
Com Scan In8 val.:                          0

RUN Term +50,00 Hz REM
HAB. GIR. TARAMASI DRM.

Com Scan Out1 val.:                        0
Com Scan Out2 val.:                        0
Com Scan Out3 val.:                        0
Com Scan Out4 val.:                        0
Com Scan Out5 val.:                        0

Kod T/K
Com Scan Out6 val.:                        0
Com Scan Out7 val.:                        0
Com Scan Out8 val.:                        0

RUN Term +50,00 Hz REM
CMD. WORD IMAGE

Modbus cmd.: 0000 Hex.
CANopen cmd.: 0000 Hex.
COM. card cmd.: 0000 Hex.
Prog. card cmd: 0000 Hex.

Kod T/K
RUN Term +50,00 Hz REM

FREQ. REF. WORD MAP
Modbus ref.: 0,0 Hz
CANopen ref.: 0,0 Hz
Ref. Com. card: 0,0 Hz
Prog. Card ref: 0,0 Hz

Kod T/K
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    ((((ddddeeeevvvvaaaammmm››››))))

LED'lerin durumu, periyodik veriler, adres, h›z ve 
format, vs., her bir bara için sa¤lanm›flt›r.

LED kapal›
LED aç›k

 

 

 

RUN Term +50,00 Hz REM
HABERLEfiME DURUMU

Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: - 12,5 Hz
ETA status word: 2153 Hex

Kod T/K
W3141         :   F230 Hex
W2050         :   F230 Hex
W4325         :   F230 Hex
W0894         :   F230 Hex
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
CMD. WORD IMAGE
FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG
CANopen MAP
PROG. CARD SCANNER

Modbus üzerinden haberleflme 
RUN Term +50,00 Hz REM

MODBUS NETWORK DIAG
COM LED             :                      
Mb NET frames nb.
Mb NET CRC errors

Kod T/K

Grafikli ekran terminali üzerinden haberleflme 
RUN Term +50,00 Hz REM

MODBUS HMI DIAG
COM LED            :                       
Mb HMI frames nb.
Mb HMI CRC errors

Kod T/K
A¤ arac›n› kullanan
PDO konfigürasyonu.
Baz› PDO'lar 
kullan›lamaz.
RUN Term +50,00 Hz REM

PDO1 IMAGE
Received PDO1-1             : FDBA Hex
Received PDO1-2
Received PDO1-3
Received PDO1-4
Transmit PDO1-1                : FDBA Hex

Kod T/K
Transmit PDO1-2
Transmit PDO1-3
Transmit PDO1-4

RUN Term +50,00 Hz REM
PDO2 IMAGE

Received PDO2-1             : FDBA Hex
Received PDO2-2
Received PDO2-3
Received PDO2-4
Transmit PDO2-1              : FDBA Hex

Kod T/K
Transmit PDO2-2
Transmit PDO2-3
Transmit PDO2-4

RUN Term +50,00 Hz REM
PDO3 IMAGE

Received PDO3-1             : FDBA Hex
Received PDO3-2
Received PDO3-3
Received PDO3-4
Transmit PDO3-1              : FDBA Hex

Kod T/K
Transmit PDO3-2
Transmit PDO3-3
Transmit PDO3-4

CANopen üzerinden
haberleflme 

PDO görüntüleri, sadece
CANopen etkinlefltirilmifle (OFF
d›fl›nda adres) ve PDO'lar
etkinse görünebilir.

RUN Term +50,00 Hz REM
CANopen MAP

RUN LED              :                      
ERR LED             :
PDO1 IMAGE
PDO2 IMAGE
PDO3 IMAGE

Kod T/K
Canopen NMT durumu
TX PDO say›s›                       0
RX PDO say›s›                       0
Hata kodlar›                                    0
RX Hata Sayac›                           0
TX Hata Sayac›                           0
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    ((((ddddeeeevvvvaaaammmm››››))))

[Girifl taray›c›s›] ve [Ç›k›fl tarayac›s›]:
Kay›tlar›n görüntülenmesi periyodik olarak de¤ifltirilir (8 girifl ve 8 ç›k›fl).

 

 

RUN Term +50,00 Hz REM
HABERLEfiME DURUMU

Command Channel: Modbus
Cmd value: ABCD Hex
Active ref. channel: CANopen
Frequency ref.: - 12,5 Hz
ETA status word: 2153 Hex

Kod T/K
W3141     :  F230 Hex
W2050     :  F230 Hex
W4325     :  F230 Hex
W0894     :  F230 Hex
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
HAB. GIR. TARAMASI DRM.
CMD. WORD IMAGE
FREQ. REF. WORD MAP
MODBUS NETWORK DIAG
MODBUS HMI DIAG
CANopen MAP
PROG. CARD SCANNER

"Controller Inside" kart›
RUN Term +50,00 Hz REM

PROG. CARD SCANNER
Input scanner
Output scanner

Kod T/K

   
RUN Term +50,00 Hz REM

Input scanner
Prg.card. scan in 1:                          0
Prg.card. scan in 2:                          0
Prg.card. scan in 3:                          0
Prg.card. scan in 4:                          0
Prg.card. scan in 5:                          0

Kod T/K
Prg.card. scan in 6:                          0
Prg.card. scan in 7:                          0
Prg.card. scan in 8:                          0

RUN Term +50,00 Hz REM
Output scanner

Prog.card.scan Out1:                        0
Prog.card.scan Out2:                        0
Prog.card.scan Out3:                        0
Prog.card.scan Out4:                        0
Prog.card.scan Out5:                        0

Kod T/K
Prog.card.scan Out6:                        0
Prog.card.scan Out7:                        0
Prog.card.scan Out8:                        0
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    dddduuuurrrruuuummmmllllaaaarrrr››››    vvvveeee    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii

AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

[Alarm gruplar›] (ALGr)
[HMI frekans ref.] (LFr)

[Dahili PID ref.] (rPI)

[Çarpma katsay›s›] (MFr)
[Frekans ref.] (FrH)
[Ç›k›fl frekans›] (rFr)
[Motor ak›m›] (LCr)
[Motor h›z›] (SPd)
[Motor gerilimi] (UOP)
[Motor gücü] (OPr)
[Motor torku] (Otr)
[Sebeke gerilimi] (ULn)
[Motor termik durum] (tHr)
[Sürücü termik durumu] (tHd)
[Fren dir. term. durum] (tHb)
[Sürücü gücü] (IPr)
[Tüketim] (IPHr)
[Mot. çal›flma zaman›] (rtH)
[Sürücü çal›flma zaman›] (PtH)
[Çal›flma süresi sayac›] 
(PEt)

[IGBT alarm sayac›] (tAC)
[PID referans›] (rPC)
[PID geribesleme] (rPF)
[PID hata] (rPE)
[PID hata] (rPO)
[Tarih/Saat] (CLO)
[- - - - 2] (o02)
[- - - - 3] (o03)
[- - - - 4] (o04)
[- - - - 5] (o05)
[- - - - 6] (o06)
[Aktif ayar] (CnFS)
[Kullan›lan par. seti] (CFPS)
[ALARMLAR] (ALr-)
[D‹⁄ER DURUMLAR]
(SSt-)

Geçerli alarm grup numaralar›
Hz cinsinden. Grafikli ekran terminali üzerinden frekans referans› (fonksiyon konfigüre edilmiflse eriflilebilir)
proses de¤eri olarak. Grafikli ekran terminali üzerinden PID referans› (fonksiyon konfigüre edilmiflse
eriflilebilir)
% de¤eri olarak ( [Multiplier ref. -] (MA2,MA3) sayfa 121 atanm›flsa eriflilebilir)
Hz cinsinden.
Hz cinsinden.
A cinsinden
rpm cinsinden
V cinsinden
nominal gücün % de¤eri olarak.
nominal momentin % de¤eri olarak
V cinsinden. DC baras›, çal›flan motor veya durdurulmufl motor aç›s›ndan hat gerilimi
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak (sadece yüksek de¤erli kontrol cihazlar›ndan eriflilebilir)
kW cinsinden (sürücünün tüketti¤i elektrik gücü)
Wh, kWh veya MWh cinsinden (sürücünün birikmifl elektrik tüketimi)
saniye, dakika veya saat cinsinden (motorun aç›k kald›¤› süre)
saniye, dakika veya saat cinsinden (sürücünün aç›k kald›¤› süre)
saat cinsinden (ifllemin aç›k kald›¤› süre) Sürücü de¤ifltirilmiflse bu parametre kullan›c› taraf›ndan önceki 
sürelerin kayd›n› tutmak amac›yla bafllat›labilir.
saniye cinsinden (“IGBT temperature” alarm›n›n etkin oldu¤u toplam süre)
bir proses de¤eri olarak (PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir)
bir proses de¤eri olarak (PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir)
bir proses de¤eri olarak (PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir)
Hz cinsinden (PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen geçerli tarih ve saat (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
Aktif konfigürasyon [Config. n˚0, 1 or 2]
[Set n˚1, 2 or 3] (parametre anahtarlama etkinlefltirilmiflse eriflilebilir, bkz. sayfa 163)
Geçerli alarmlar›n listesi. Bir alarm varsa bir  belirir. 
‹kincil durumlar›n listesi:

- [Motor ak›lamada] (FLX): Motor ak›s›
- [PTC1 alarm] (PtC1): Alg›lay›c› alarm› 1
- [PTC2 alarm] (PtC2): Alg›lay›c› alarm› 2
- [LI6=PTC alarm] (PtC3): LI6 = PTC alg›lay›c› alarmlar›
- [H›zl› durufl ifllemde] (FSt): H›zl› durufl ilerlemekte
- [Ak›m efli¤i] (CtA): Geçerli efli¤e eriflildi
- [Frekans efli¤i]    (FtA): Frekans efli¤ine eriflildi
- [2. frekans efli¤i]    (F2A): 2.  frekans efli¤ine eriflildi
- [Referans ulafl›ld›] (SrA): Frekans referans›na eriflildi
- [Motor termik ulafl›ld›] (tSA): Motor 1 termik durumuna eriflildi
- [Harici hata alarm›] (EtF): Harici hata alarm›
- [Otomatik bafllatma] (AUtO): Otomatik tekrar yolverme ilerlemekte
- [Remote] (FtL) : Hat modu kontrolü
- [Otomatik tan›ma] (tUn): Otomatik hassas ayar gerçeklefltiriyor
- [Düflük gerilim] (USA): Düflük gerilim alarm›
- [Ayar 1 aktif] (CnF1): Konfigürasyon 1 etkin
- [Ayar 2 aktif] (CnF2): Konfigürasyon 2 etkin
- [HSP ulafl›ld›]    (FLA): Yüksek h›za eriflildi
- [Set 1 aktif] (CFP1): Parametre seti 1 etkin
- [Set 2 aktif] (CFP2): Parametre seti 2 etkin
- [Set 3 aktif] (CFP3): Parametre seti 3 etkin
- [Frenlemede]    (brS): H›z kontrol cihaz› frenleme yap›yor
- [DC bara doluyor] (dbL): DC baras› yüklüyor
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee
Bu menü, h›z kontrol cihaz› girifllerini, durumlar› ve dahili de¤erleri göstermek için kullan›labilir. 

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIIOOOOMMMM����     GGGG////ÇÇÇÇ    DDDDUUUURRRRUUUUMMMMUUUU
LLLLIIIIAAAA���� b DDDDiiiijjjjiiiittttaaaallll    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    

LLLL1111AAAA

          -
LLLL11114444AAAA

Her bir girifle atanan fonksiyonlar› göstermek için kullan›labilir. Hiçbir fonksiyon atanmam›flsa, nO gösterilir.
Fonksiyonlar aras›nda gezinmek için   ve   ok tufllar›n› kullan›n. Ayn› girifle birden fazla fonksiyon 
atanm›flsa, bunlar›n uyumlu oldu¤undan emin olun.

LLLLIIIISSSS1111 b LLLLIIII1111    ----    LLLLIIII8888    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaakkkkiiii    ddddiiiijjjjiiiittttaaaallll    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiiinnnn    dddduuuurrrruuuummmmuuuu
LI1- LI8 aras› logic girifllerin durumunu görüntülemek için kullan›labilir 
(ekran bölme atamas›: yüksek = 1, düflük = 0) 

Yukar›daki örnekte: LI1 ve LI6 1’de; LI2 – LI5 aras› ve LI7 ile LI8 0’dad›r.

LLLLIIIISSSS2222 b LLLLIIII9999    ----    LLLLIIII11114444    aaaarrrraaaassss››››    llllooooggggiiiicccc    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiiinnnn    dddduuuurrrruuuummmmuuuu    vvvveeee    PPPPoooowwwweeeerrrr    RRRReeeemmmmoooovvvvaaaallll
LI19 - LI14 aras› logic girifllerin durumu ve PR (Power Removal) görüntülemek için kullan›l›r
(ekran bölme atamas›: yüksek = 1, düflük = 0) 

Yukar›daki örnekte: LI9 ve LI14 1'de, LI10 - LI13 aras› 0'da ve PR (Power Removal) 1'dedir.

AAAAIIIIAAAA���� b AAAAnnnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    
AAAAIIII1111AAAA

AAAAIIII2222AAAA

AAAAIIII3333AAAA

AAAAIIII4444AAAA

Her bir girifle atanan fonksiyonlar› göstermek için kullan›labilir. Hiçbir fonksiyon atanmam›flsa, nO gösterilir. 
Fonksiyonlar aras›nda gezinmek için   ve   ok tufllar›n› kullan›n. Ayn› girifle birden fazla fonksiyon 
atanm›flsa, bunlar›n uyumlu oldu¤undan emin olun.

1
Durum
u

LI1    LI2   LI3    LI4   LI5    LI6   LI7    LI8

1
Durum
u

LI9   LI10   LI11  LI12   LI13  LI14            PR
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[1.2 ZLEME] (SUP-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    dddduuuurrrruuuummmmllllaaaarrrr››››    vvvveeee    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii

Kod Ad/A klama Birim

AAAALLLLGGGGrrrr Alarm gruplar : Geçerli alarm grup numaralar›

rrrrPPPPIIII Dahili PID referans : Grafikli ekran terminali üzerinden PID referans› (fonksiyon konfigüre edilmiflse 
eriflilebilir).

proses 
de¤eri olarak

MMMMFFFFrrrr arpma katsay s  ([Multiplier ref. -] (MA2,MA3) sayfa121 atanm sa eri ilebilir) %

FFFFrrrrHHHH Referans frekans . (Frekans ref.) Hz

rrrrFFFFrrrr k  frekans Hz

LLLLCCCCrrrr Motor ak m A

SSSSPPPPdddd Motor speed (Motor devri) rpm

UUUUOOOOPPPP Motor gerilimi V

OOOOPPPPrrrr Motor g c %

OOOOttttrrrr Motor momenti %

UUUULLLLnnnn Hat gerilimi: DC baras›, çal›flan motor veya durdurulmufl motor aç›s›ndan hat gerilimi. V

ttttHHHHrrrr Motor termik durumu %

ttttHHHHdddd H z kontrol cihaz  termik hali %

ttttHHHHbbbb DBR termik durumu: Sadece yüksek de¤erli kontrol cihazlar›nda eriflilebilir. %

IIIIPPPPrrrr S r c n n t ketti i elektrik g c W veya kW

IIIIPPPPHHHHrrrr S r c n n toplam elektrik t ketimi Wh, kWh 
veya MWh

rrrrttttHHHH al ma s resi: Motorun aç›k kald›¤› toplam süre saniye, 
dakika veya 

saatPPPPttttHHHH A k s resi: Kontrol cihaz›n›n aç›k kald›¤› toplam süre

PPPPEEEEtttt lemin a k kald  s re: saat cinsinden. Sürücü de¤ifltirilmiflse bu parametre kullan›c› taraf›ndan önceki 
sürelerin kayd›n› tutmak amac›yla bafllat›labilir.

saat

ttttAAAACCCC IGBT alarm sayac : “IGBT s›cakl›¤›” alarm›n›n etkin oldu¤u toplam süre saniye

rrrrPPPPCCCC PID referans : PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir proses 
de¤eri olarak

rrrrPPPPFFFF PID geri besleme: PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir

rrrrPPPPEEEE PID hatas : PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir

rrrrPPPPOOOO PID k : PID fonksiyonu konfigüre edilmiflse eriflilebilir Hz

CCCCLLLLOOOO���� tIME, dAY: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen geçerli tarih ve saat (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

oooo00002222 - - - - 2: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

oooo00003333 - - - - 3: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

oooo00004444 - - - - 4: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

oooo00005555 - - - - 5: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

oooo00006666 - - - - 6: "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

CCCCnnnnFFFFSSSS Konfig. etkin: CnF0, 1 veya 2 (motor veya konfigürasyon anahtarlama etkinlefltirilmiflse eriflilebilir, 
bkz. sayfa 167)

CCCCFFFFPPPPSSSS Kullan lan param. seti: CFP1, 2 veya 3 (parametre anahtarlama etkinle tirilmi se eri ilebilir, bkz. sayfa 163)
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.3 AYARLAR

Rampa ad›m›
H›zlanma
Yavafllama
H›zlanma 2
Yavafllama 2

Kod << >> T/K

XXX

SIM�

SEt�

ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

drC�

Kontrol cihaz› durumunu 

AYARLAR

        Aç›l›fl
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

AAAAyyyyaaaarrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii,,,,    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ççççaaaallll››››flflflfl››››rrrrkkkkeeeennnn    vvvveeeeyyyyaaaa    dddduuuurrrruuuuyyyyoooorrrrkkkkeeeennnn    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

(1)Aral›k, [Rampa ad›m›] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9,000 s aras›nda olabilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIInnnnrrrr M [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaadddd››››mmmm››››]]]]    0,01 - 0,1 - 1 0.1

0000����00001111

0000....1111

1111

v [[[[0000,,,,00001111]]]]: 99.99 saniyeye kadar ç›k›fl
v [[[[0000....1111]]]]: 999.9 saniyeye kadar ç›k›fl
v [[[[1111]]]]: 9.000 saniyeye kadar ç›k›fl

Bu parametre, [H›zlanma süresi] (ACC), [Yavafllama süresi] (dEC), [2. h›zlanma süresi] (AC2) ve [2. yavafllama 
süresi] (dE2) için geçerlidir. 

AAAACCCCCCCC M [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0,01 - 9.000 s (1) 3,0 sn

0'dan [Nom. mot. frekans›] (FrS) de¤erine h›zlanma süresi (sayfa 62). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

ddddEEEECCCC M [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0,01 - 9.000 s (1) 3,0 sn

 [Nom. mot. frekans›] (FrS) (sayfa 62) - 0 aras› yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

AAAACCCC2222 M [[[[2222....    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0,01 - 9.000 s (1) 5,0 sn

g
Bkz. sayfa 124
0'dan [Nom. mot. frekans›] (FrS) de¤erine h›zlanma süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

ddddEEEE2222 M [[[[2222....    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0,01 - 9.000 s (1) 5,0 sn

g
Bkz. sayfa 124
 [Nom. mot. frekans›] (FrS) - 0 aras› yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan 
emin olun.

ttttAAAA1111 M [[[[HHHH››››zzzzllll››››    bbbbaaaaflflflfl....    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] 0 - %100 %10

g
Bkz. sayfa 123
H›zlanma rampas›n›n bafllang›c›n›n [H›zlanma süresi] (ACC) veya [2. h›zlanma süresi] (AC2) rampa süresinin 
bir %'si olarak yuvarlanmas›.

ttttAAAA2222 M [[[[HHHH››››zzzzllll....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] %10

g
Bkz. sayfa 123

- H›zlanma rampas› sonunun, [H›zlanma süresi] (ACC) veya [2. h›zlanma süresi] (AC2) rampa süresinin bir 
%'si olarak yuvarlanmas›.

- 0 ve (%100 aras›nda ayarlanabilir ÷ [H›zl› bas. yuvarlama] (tA1))

ttttAAAA3333 M [[[[YYYYaaaavvvv....    bbbbaaaassssiiii....    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] 0 - %100 %10

g
Bkz. sayfa 123
Yavafllama rampas›n›n bafllang›c›n›n rampa süresinin bir %'si olarak yuvarlanmas› [Yavafllama süresi] (dEC) 
veya [2. yavafllama süresi] (dE2).

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹

• Çal›flma s›ras›nda ayarlarda yap›lan de¤iflikliklerin herhangi bir risk tafl›mad›¤›ndan emin olun.
• Herhangi bir de¤ifliklik yapmadan önce h›z kontrol cihaz›n› durdurman›z› tavsiye ederiz.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda veya kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttAAAA4444 M [[[[YYYYaaaavvvv....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] %10

g
Bkz. sayfa 123

- Yavafllama rampas›n›n bafllang›c›n›n rampa süresinin bir %'si olarak yuvarlanmas› [Yavafllama süresi] 
(dEC) veya [2. yavafllama süresi] (dE2).

- 0 ve (%100 aras›nda ayarlanabilir ÷ [Begin Dec round] (tA3))

LLLLSSSSPPPP M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz]]]] 0 Hz

Motor frekans› minimum referansta, 0 ve [Yüksek H›z] (HSP) de¤eri aras›nda ayarlanabilir.

HHHHSSSSPPPP M [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    HHHH››››zzzz]]]] 50 Hz

Motor frekans› maksimum referansta, [Düflük H›z] (LSP) ve [Maksimum frekans] (tFr) aras›nda bir de¤ere 
ayarlanabilir. Fabrika ayar›, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldu¤unda 60 Hz de¤erine de¤iflir.

IIIIttttHHHH M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmaaaallll    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

H›z kontrol cihaz› 
 de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda belirtilen nominal ak›ma ayarlanacak olan motor termik koruma ak›m›.

SSSSPPPPGGGG M [[[[HHHH››››zzzz    oooorrrraaaannnnssssaaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnncccc››››]]]] 0 - 1,000% %40

H›z döngüsü orant›sal kazan›m›

SSSSIIIItttt M [[[[HHHH››››zzzz    ççççeeeevvvv....    iiiinnnntttteeeegggg....    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] 1 - 1,000% %100

H›z döngüsü entegral süre sabiti.

SSSSFFFFCCCC M [[[[HHHH››››zzzz    ççççeeeevvvvrrrriiiimmmm    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››]]]] 0-100 0

H›z döngüsü filtre katsay›s›.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

[[[[HHHH››››zzzz    ççççeeeevvvvrrrriiiimmmm    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››]]]]    ((((SSSSFFFFCCCC)))),,,,    [[[[HHHH››››zzzz    oooorrrraaaannnnssssaaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnncccc››››]]]]    ((((SSSSPPPPGGGG))))    vvvveeee    [[[[HHHH››››zzzz    ççççeeeevvvv....    iiiinnnntttteeeegggg....    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]]    ((((SSSSIIIItttt))))    
ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiiinnnniiiinnnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaannnnmmmmaaaassss››››

¥ Afla¤›daki parametrelere sadece vektör kontrol profillerinden eriflilebilir: [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [SVC V] (UUC), 
[Energy Sav.] (nLd) ve [Senk. mot.] (SYn).

• Fabrika ayarlar› birçok uygulamaya uygundur.

GGGGeeeennnneeeellll    dddduuuurrrruuuummmm::::    [[[[KKKK    ssssppppeeeeeeeedddd    lllloooooooopppp    ffffiiiilllltttteeeerrrr]]]]    ((((SSSSFFFFCCCC))))    ====    0000    iiiilllleeee    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaa
Esneklik ve denge gerektiren uygulamalarda (yüksek atalet gibi), regülatör h›z referans›n›n filtrelenmesi ile birlikte “IP” tipindedir.

• [H›z oransal kazanc›] (SPG) afl›r› h›z› etkiler.

• [H›z oransal kazanc›] (SIt) geçifl band› ve yan›t süresini etkiler.

‹‹‹‹llllkkkk    yyyyaaaannnn››››tttt SSSSIIIITTTT    aaaazzzzaaaallllttttmmmmaaaassss››››    SSSSIIIITTTT    aaaazzzzaaaallllttttmmmmaaaassss››››    

‹‹‹‹llllkkkk    yyyyaaaannnn››››tttt SSSSPPPPGGGG    aaaarrrrtttt››››flflflfl››››    SSSSPPPPGGGG    aaaarrrrtttt››››flflflfl››››    
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

ÖÖÖÖzzzzeeeellll    dddduuuurrrruuuummmm::::    [[[[KKKK    hhhh››››zzzz    ççççeeeevvvvrrrriiiimmmm    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››]]]]    ((((SSSSFFFFCCCC))))    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeessssiiii    0000    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll
Bu parametre, k›sa yan›t süresi gerektiren özel uygulamalar (yörünge konumland›rma ve servo kontrol) için saklanmal›d›r.

- Yukar›da aç›kland›¤› gibi 100 olarak ayarland›¤›nda regülatör, h›z referans› filtrelemesiz “PI” tipidir.

- 0 - 100 aras› ayarlar, afla¤›daki ayarlarla bir önceki sayfada yer alan ayarlar aras›nda bir ara fonksiyon elde edecektir.

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::    [[[[KKKK    hhhh››››zzzz    ççççeeeevvvvrrrriiiimmmm    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››]]]]    ((((SSSSFFFFCCCC))))    ====    111100000000    iiiilllleeee    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaa

• [H›z oransal kazanc›] (SPG) geçifl band› ve yan›t süresini etkiler.

• [H›z oransal kazanc›] (SIt) afl›r› h›z› etkiler.

‹‹‹‹llllkkkk    yyyyaaaannnn››››tttt SSSSIIIITTTT    aaaazzzzaaaallllttttmmmmaaaassss››››    SSSSIIIITTTT    aaaazzzzaaaallllttttmmmmaaaassss››››    

‹‹‹‹llllkkkk    yyyyaaaannnn››››tttt SSSSPPPPGGGG    aaaarrrrtttt››››flflflfl››››    SSSSPPPPGGGG    aaaarrrrtttt››››flflflfl››››    
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda veya kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUFFFFrrrr M [[[[IIIIRRRR    kkkkoooommmmppppaaaannnnzzzzaaaassssyyyyoooonnnn]]]] %25 - 200 %100

g Bkz. sayfa 69

SSSSLLLLPPPP M [[[[KKKKaaaayyyymmmmaaaa    kkkkoooommmmppppaaaannnnzzzzaaaassssyyyyoooonnnn]]]] 0 - %150 %100

g Bkz. sayfa 69

ddddCCCCFFFF M [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    bbbbööööllllmmmmeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] 0-10 4

g Bkz. sayfa 125

IIIIddddCCCC M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ddddeeeeggggeeeerrrriiii    1111]]]] de¤ere göre 0,1 - 1,1 
aras› veya 1,2 ln (1)

0,64 In (1)

g Bkz. sayfa 126
Logic giriflle etkinlefltirilen veya durufl modu olarak seçilen DC enjeksiyonlu frenleme ak›m›n›n seviyesi.

ttttddddIIII M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ssssüüüürrrreeeessssiiii1111]]]] 0.1 - 30 s 0,5 s

g
Bkz. sayfa 126
Maksimum ak›m enjeksiyon süresi [DC enjeks. degeri 1] (IdC). Bu süreden sonra enjeksiyon ak›m› [DC inject. 
level 2] (IdC2).

IIIIddddCCCC2222 M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ddddeeeeggggeeeerrrriiii    2222]]]] 0,1 In (1) - [DC enjeks. 
degeri 1] (IdC)

0,5 In (1)

g Bkz. sayfa 126
 [DC enjeks. zaman›1] (tdI) süresi geçtikten sonra enjeksiyon ak›m› logic girifl olarak etkinlefltirilir veya 
durdurma modu olarak seçilir.

ttttddddCCCC M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ssssüüüürrrreeeessssiiii    2222]]]] 0.1 - 30 s 0,5 s

g
Bkz. sayfa 126
Maksimum enjeksiyon süresi [DC enjeks. degeri 2] (IdC2), sadece enjeksiyon durdurma modu olarak 
seçildi¤inde.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda veya kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSddddCCCC1111 M [[[[AAAAuuuuttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjj....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    1111]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

0.7 In (1)

g
Durma pozisyonu DC enjeksiyon ak›m› seviyesi. Bu parametreye [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127, [Seçili 
de¤il] (nO) olmad›¤›nda eriflilebilir.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametre 0 
olur.

ttttddddCCCCIIII M [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjj....    ssssüüüürrrreeeessssiiii    1111]]]] 0.1 - 30 s 0,5 s

g
Durma pozisyonu enjeksiyon süresi.  [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Seçili de¤il] (nO) olarak ayarl› 
de¤ilse bu parametreye eriflilebilir  [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise süre, s›f›r h›z bak›m 
süresine karfl›l›k gelir.

SSSSddddCCCC2222 M [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjj....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    2222]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

0,5 In (1)

g 2. durma pozisyonu DC enjeksiyon ak›m› seviyesi.
Bu parametreye [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127, [Seçili de¤il] (nO) olmad›¤›nda eriflilebilir.
 [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametre 0 olur.

ttttddddCCCC2222 M [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjj....    ssssüüüürrrreeeessssiiii    2222]]]] 0 - 30 s 0 sn

g 2. durma pozisyonu enjeksiyon süresi.
 [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 = [Seçili] (YES) ise bu parametreye eriflilebilir.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda veya kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSFFFFrrrr M [[[[AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkk....]]]] De¤ere göre De¤ere göre

Anahtarlama frekans› ayar›.

Ayar aral›¤›: 1 - 16 kHz aras›nda de¤iflebilir ancak minimum ve maksimum de¤erler ve fabrika ayar› sürücü tipi 
(ATV61H veya W), de¤er ve [Sinüs filtresi] (OFI) ve[Motor afl›r› ger. s›n›rl.] (SUL) parametreleri, sayfa73 
konfigürasyonuna uygun olarak s›n›rland›r›labilir.

H›z kontrol cihaz› çal›fl›rken ayarlama: 
- E¤er ilk de¤er 2 kHz'den düflükse çal›flma s›ras›nda 1,9 kHz'in üzerine ç›kmak mümkün de¤ildir.
- ‹lk de¤er 2 kHz de¤erinden büyükse veya ona eflitse, çal›flma s›ras›nda en az 2 kHz elde edilmelidir.
H›z kontrol cihaz› durduruldu¤unda ayarlama: K›s›tlama yok.

NNNNooootttt::::    Afl›r› s›cakl›k art›fl› durumunda h›z kontrol cihaz› anahtarlama frekans›n› otomatik olarak düflürür 
ve s›cakl›k normale döndükten sonra resetler.
.

CCCCLLLLIIII M [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

De¤ere ba¤l› olarak 
1,1-1,2 In (1) 

Motor ak›m›n› s›n›rlamak için kullan›l›r.

NNNNooootttt::::    Ayar 0.25 In de¤erinden düflükse ve ç›k›fl faz kayb›, e¤er etkinlefltirilmiflse [Ç›k›fl Faz Kayb›] h›z 
kontrol cihaz› (OPF)  kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). E¤er bu de¤eryüksüz motor ak›m›ndan daha 
düflükse herhangi bir s›n›rlaman›n etkisi kalmaz.

CCCCLLLL2222 M [[[[2222....    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

De¤ere ba¤l› olarak 
1,1-1,2 In (1) 

g

Bkz. sayfa 157

NNNNooootttt::::    Ayar 0.25 In de¤erinden düflükse ve ç›k›fl faz kayb›,  e¤er etkinlefltirilmiflse [Ç›k›fl Faz Kayb›] 
(OPF)  h›z kontrol cihaz› kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). E¤er bu de¤er yüksüz motor ak›m›ndan daha 
düflükse herhangi bir s›n›rlaman›n etkisi kalmaz.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
ATV61p075N4 - U40N4 kontrol cihazlar›nda, RFI filtrelerinin ba¤lant›s› kesilmiflse (bir IT sisteminde iflletim), 
kontrol cihaz›n›n anahtarlama frekans› 4 kHz'i aflmamal›d›r.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFLLLLUUUU M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››llllaaaammmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (FnO)

FFFFnnnnCCCC

FFFFCCCCtttt

FFFFnnnnOOOO

v [[[[SSSSüüüürrrreeeekkkklllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (FnC): Sürekli olmayan mod
v [[[[SSSSüüüürrrreeeekkkklllliiii]]]] (FCt): Sürekli mod. Bu opsiyon, [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Seçili] (YES) ise veya [Durufl 

tipi] (Stt) sayfa 125, [Serbes durufl] (nSt) ise mümkün de¤ildir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (FnO): Fonksiyon devre d›fl›.

ATV61pppM3X için 55 kW ve üzerinde ve ATV61pppN4 için 90 kW ve üzerinde e¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) 
sayfa 65 = [SVC V] (UUC) ya da [Enerji tasarruf] (nLd) ise bu seçim gerçeklefltirilemez ve  fabrika ayar› yerine 
[Sürekli de¤il] (FnC) geçer.

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senk. mot.] (SYn) ise, fabrika ayar› yerine [Sürekli de¤il] (FnC) geçer.

Yolverme s›ras›nda k›sa sürede yüksek moment elde etmek için manyetik ak›n›n motorda önceden sa¤lanm›fl 
olmas› gerekir.
•  [Sürekli] (FCt) modunda h›z kontrol cihaz› çal›flt›r›ld›¤›nda otomatik olarak ak› oluflturur.
•  [Sürekli de¤il] (FnC) modunda ak›, motor çal›flt›r›ld›¤›nda gerçekleflir.

Ak›, sa¤lan›p motor manyetik ak›m›na ayarland›¤›nda ak› ak›m› nCr'den (konfigüre edilen nominal motor 
ak›m›ndan büyüktür...

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn), ise [Motor ak›lama] (FLU) parametresi rotorun 
hizalanmas›n› sa¤lar ancak ak› oluflumunu sa¤lamaz.

ttttLLLLSSSS M [[[[DDDDüüüüflflflfl....    hhhh››››zzzz    zzzzaaaammmm....    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]] 0 - 999,9 s 0 sn

Maksimum çal›flma süresi: [Düflük H›z] (LSP) (bkz. sayfa 36)
Belirli bir süre için düflük h›zda çal›flt›ktan sonra, otomatik olarak motor durdurma istenir. Referans düflük 
h›zdan büyükse ve bir çal›flt›rma komutu halen geçerliyse, motor yeniden çal›fl›r.
Dikkat: 0 de¤eri s›n›rs›z süreye karfl›l›k gelir.

SSSSLLLLEEEE M [[[[UUUUyyyykkkkuuuu    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] de¤ere göre 0'den 
500'e veya 1.000'e

1 Hz

 [Düflük H›z] (LSP) h›z›nda uzun süreli çal›flma sonras›nda Hz cinsinden ayarlanabilir yeniden yolverme efli¤i 
(ofset). Referans, (LSP + SLE) h›z›n› aflarsa ve bir çal›flt›rma komutu halen geçerliyse, motor yeniden çal›fl›r.

JJJJGGGGFFFF M [[[[JJJJoooogggg    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] 0 - 10 Hz 10 Hz

g Bkz. sayfa 129
Referans jog çal›flma modunda

JJJJGGGGtttt M [[[[JJJJoooogggg    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]] 0 - 2.0 s 0,5 s

g Bkz. sayfa 129
2 ard›fl›k jog çal›flmas› aras›ndaki tekrar önleme gecikmesi.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
53



[1.3 AYARLAR] (SEt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSPPPP2222 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    2222]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

10 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 2

SSSSPPPP3333 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    3333]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

15 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 3

SSSSPPPP4444 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    4444]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

20 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 4

SSSSPPPP5555 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    5555]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

25 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 5

SSSSPPPP6666 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    6666]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

30 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 6

SSSSPPPP7777 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    7777]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

35 Hz

g Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 7

SSSSPPPP8888 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz    8888]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

50 Hz

g
Bkz. sayfa 133
Ön ayarl› h›z 8
Fabrika ayar›, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldu¤unda 60 Hz de¤erine de¤iflir.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1)E¤er grafikli ekran terminali kullan›lm›yorsa, 9.999'dan büyük de¤erler 4 basamakl› ekranda, binler basama¤›ndan sonra bir nokta
koyarak gösterilir, ör., 15,650 için 15,65.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSrrrrPPPP M [[[[++++////----HHHH››››zzzz    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]] 0 - %50 %10

g Bkz. sayfa 137
+/- h›z de¤ifliminin s›n›rland›r›lmas›

rrrrPPPPGGGG M [[[[PPPPIIIIDDDD    oooorrrraaaannnnssssaaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]] 0,01 - 100 1

g Bkz. sayfa 144
Oransal kazanç

rrrrIIIIGGGG M [[[[PPPPIIIIDDDD    iiiinnnntttteeeeggggrrrraaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]] 0,01 - 100 1

g Bkz. sayfa 145
‹ntegral kazan›m›

rrrrddddGGGG M [[[[PPPPIIIIDDDD    ttttüüüürrrreeeevvvv    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]] 0,00 - 100 0

g Bkz. sayfa 145
Türev kazan›m›

PPPPrrrrPPPP M [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]] 0 - 99,9 s 3,0 sn

g
Bkz. sayfa 145
 [Min PID reference] (PIP1) parametresinden [Max PID reference] (PIP2) parametresine veya tam tersi fleklinde 
geçifl yapmak üzere tan›mlanm›fl PID h›zlanma/yavafllama rampas›.

PPPPOOOOLLLL M [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]] de¤ere göre -500 - 
500 veya -1000 - 1000

0 Hz

g Bkz. sayfa 145
Regülatör giriflinin Hz cinsinden minimum de¤eri

PPPPOOOOHHHH M [[[[MMMMaaaaxxxx    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]] de¤ere göre 0'den 
500'e veya 1.000'e

60 Hz

g Bkz. sayfa 145
Regülatör giriflinin Hz cinsinden maksimum de¤eri

PPPPAAAALLLL M [[[[MMMMiiiinnnn....    ggggrrrrbbbbssssllllmmmm....    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] Bkz. sayfa 145 (1) 100

g Bkz. sayfa 145
Regülatör geri besleme için minimum izleme efli¤i

PPPPAAAAHHHH M [[[[MMMMaaaakkkkssss....    ggggrrrrbbbbssssllllmmmm....    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] Bkz. sayfa 145 (1) 1,000

g Bkz. sayfa 145
Regülatör geri besleme için maksimum izleme efli¤i

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1)E¤er grafikli ekran terminali kullan›lm›yorsa, 9.999'dan büyük de¤erler 4 basamakl› ekranda, binler basama¤›ndan sonra bir nokta
koyarak gösterilir, ör., 15,650 için 15,65.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPEEEErrrr M [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] 0 - 65,535 (1) 100

g Bkz. sayfa 145
Regülatör hatas› izleme efli¤i.

PPPPSSSSrrrr M [[[[HHHH››››zzzz    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii    %%%%]]]] 1 - %100 %100

g Bkz. sayfa 146
Tahmini h›z girifli için çarpan katsay›s›.

rrrrPPPP2222 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....    2222]]]] Bkz. sayfa 149 (1) 300

g Bkz. sayfa 149
Ön ayarl› PID referans›

rrrrPPPP3333 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....    3333]]]] Bkz. sayfa 149 (1) 600

g Bkz. sayfa 149
Ön ayarl› PID referans›

rrrrPPPP4444 M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....    4444]]]] Bkz. sayfa 149 (1) 900

g Bkz. sayfa 149
Ön ayarl› PID referans›

LLLLPPPPIIII M [[[[PPPPIIII    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    sssseeeevvvv....]]]] 100

g

nnnnOOOO

����

Bkz. sayfa 148
PID regülatörü denetleme efli¤i (alarm bir röle veya logic ç›k›fl›na atanabilir, sayfa 91).
AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››: 

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v  [Min PID grbslm.] (PIF1) ve [Maks. PID grbslm] (PIF2) (2) aras›.

ttttPPPPIIII M [[[[PPPPIIIIDDDD    ööööllllüüüübbbbööööllllggggeeee    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee]]]] 0 - 600 sn 0 sn

g Bkz. sayfa 148
PID regülatörü geri besleme denetleme efli¤i zaman gecikmesi

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1) In, Kurulum K›lavuzunda veya kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttLLLLIIIIMMMM M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] 0 - %300 %100

g Bkz. sayfa 156
Motor modunda, nominal momentin bir % de¤eri olarak moment s›n›rlamas›.

ttttLLLLIIIIGGGG M [[[[GGGGeeeennnn....    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] 0 - %300 %100

g Bkz. sayfa 156
Jeneratör modunda, nominal momentin bir % de¤eri olarak moment s›n›rlamas›.

CCCCttttdddd M [[[[AAAAkkkk››››mmmm    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

In (1)

Bir röle veya logic ç›k›fla atanan [I ak›m efli¤i] (CtA) fonksiyonunun üst ak›m efli¤i (bkz. sayfa 91).

CCCCttttddddLLLL M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    aaaakkkk››››mmmm    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] De¤ere ba¤l› olarak 0 
- 1,1 veya 1,2 In (1) 

0

Bir röle ya da logic ç›k›fl›na atanm›fl [Düflük ak›m efli¤i] (CtAL) fonksiyonunun alt ak›m efli¤i (bkz. sayfa 91).

FFFFttttdddd M [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

[Standart mot. frek.] 
(bFr)

Bir röle veya logic ç›k›fl›na atanm›fl [Frek. efli¤i] (FtA) fonksiyonunun frekans efli¤i (bkz. sayfa 91).

FFFFttttddddLLLL M [[[[AAAAlllltttt    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeeessssiiii]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0

Bir röle ya da logic ç›k›fl›na atanm›fl [Alt frekans seviyesi] (FtAL) fonksiyonunun alt frekans efli¤i (bkz. sayfa 91).

FFFF2222dddd M [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii    2222]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

[Standart mot. frek.] 
(bFr)

Bir röle veya logic ç›k›fl›na atanm›fl [Frek. efli¤i 2] (F2A) fonksiyonunun frekans efli¤i (bkz. sayfa 91).

FFFF2222ddddLLLL M [[[[2222....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeeessssiiii]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0

Bir röle veya logic ç›k›fl›na atanm›fl [2. alt frek. efli¤i] (F2AL) fonksiyonunun alt frekans efli¤i (bkz. sayfa 91).

ttttttttdddd M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttttttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] 0 - %118 %100

g Bkz. sayfa 179
Motor termik alarm› için açma efli¤i (logic ç›k›fl veya röle)

rrrrttttdddd M [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    ffffrrrreeee....    sssseeeevvvv....]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0

Bir röle veya logic ç›k›fl›na atanm›fl [Yüksek frek.] (rtAH) fonksiyonunun üst frekans referans efli¤i (bkz. sayfa 
91).

rrrrttttddddLLLL M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ffffrrrreeee....    sssseeeevvvv....]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0

Bir röle veya logic ç›k›fl›na atanm›fl [Düflük frek.] (rtAL) fonksiyonunun alt frekans referans efli¤i (bkz. sayfa 91).

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

JJJJPPPPFFFF M [[[[AAAAttttllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

Atlama frekans›. Bu parametre, düzenli frekans civar›ndaki ayarlanabilir bir aral›k  dahilinde uzun çal›flmay› 
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir h›za ulafl›lmas›n› engellemek için kullan›labilir. 
Fonksiyon 0 olarak ayarland›¤›nda devre d›fl› kal›r. 

JJJJFFFF2222 M [[[[2222....    aaaattttllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

2.  geçifl frekans›. Bu parametre, düzenli frekans civar›ndaki ayarlanabilir bir aral›k  dahilinde uzun çal›flmay› 
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir h›za ulafl›lmas›n› engellemek için kullan›labilir. 
Fonksiyon 0 olarak ayarland›¤›nda devre d›fl› kal›r. 

JJJJFFFF3333 M [[[[3333....    aaaattttllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

3. geçifl frekans›. Bu parametre, düzenli frekans civar›ndaki ayarlanabilir bir aral›k  dahilinde uzun çal›flmay› 
engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir h›za ulafl›lmas›n› engellemek için kullan›labilir. 
Fonksiyon 0 olarak ayarland›¤›nda devre d›fl› kal›r. 

JJJJFFFFHHHH M [[[[AAAAttttllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››    hhhhyyyyssss....]]]] 0.1 - 10 Hz 1 Hz

Geçifl frekans› aral›¤›: örne¤in (JPF ÷ JFH) - (JPF + JFH) aras›nda.
Bu ayar, her 3 frekansta da (JPF, JF2 ve JF3) ortakt›r.

LLLLUUUUnnnn M [[[[55550000    HHHHzzzz    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk....    sssseeeevvvv....]]]] 20 - %100 %60

g Bkz. sayfa 192.
Nominal motor frekans›nda düflük yük efli¤i ([Nom. mot. frekans›] (FrS) sayfa 33), nominal motor momentinin 
yüzdesi cinsinden.

LLLLUUUULLLL M [[[[0000    HHHHzzzz    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk....    sssseeeevvvv....]]]] 0 - 
[Unld.Thr.Nom.Speed] 
(LUn)

%0

g Bkz. sayfa 192.
S›f›r frekans›nda düflük yük efli¤i, nominal motor momentinin yüzdesi cinsinden.

rrrrMMMMUUUUdddd M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk    mmmmiiiinnnn....    ffffrrrreeee....]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

g Bkz. sayfa 192.
Düflük yük alg›lama minimum frekans efli¤i

SSSSrrrrbbbb M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    iiiilllleeee    RRRReeeeffff....    ffffaaaarrrrkkkk››››]]]] de¤ere göre 0,3 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0.3 Hz

g Bkz. sayfa 192 ve 193.
Frekans referans› ve motor frekans› aras›ndaki kararl› durum çal›flmas›n› tan›mlayan maksimum sapma. 

FFFFttttUUUU M [[[[OOOOttttoooossssttttaaaarrrrtttt    bbbbeeeekkkk....    DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk]]]] 0 - 6 dak 0 dak

g Bkz. sayfa 192.
Bir düflük yükün alg›lanmas› ve otomatik yeniden yolverme aras›nda minimum izin verilen süre.
Otomatik yolvermenin mümkün olmas› için [Maks. ot. bas. süresi] (tAr) sayfa  176 de¤eri bu parametre de¤erini 
en az bir dakika kadar geçmelidir.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.3 AYARLAR] (SEt-)

(1)Aral›k, [Rampa ad›m›] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9,000 s aras›nda olabilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLOOOOCCCC M [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk    sssseeeevvvviiiiyyyyeeeessssiiii]]]]  70 - %150 %110

g Bkz. sayfa 193.
Afl›r› yük alg›lama efli¤i, nominal motor ak›m›n›n yüzdesi cinsinden [Nom. motor ak›m›] (nCr). Bu de¤er, 
fonksiyonun çal›flabilmesi için s›n›r ak›m›ndan daha düflük olmal›d›r.

FFFFttttOOOO M [[[[OOOOttttoooossssttttaaaarrrrtttt    bbbbeeeekkkk----AAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk]]]] 0 - 6 dak 0 dak

g Bkz. sayfa 193.
Bir afl›r› yükün alg›lanmas› ve otomatik yeniden yolverme aras›ndaki minimum izin verilen süre.
Otomatik yolvermenin mümkün olmas› için [Maks. ot. bas. süresi] (tAr) sayfa  176 de¤eri bu parametre de¤erini 
en az bir dakika kadar geçmelidir.

FFFFFFFFdddd M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    YYYYooookkkk    FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

g Bkz. sayfa 169.
S›f›r ak›fl alg›lama aktivasyon efli¤i
Parametreye, [PID grbsl. atamas›] (PIF) [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse ve [Ak›fl Yok Bek. Sür.] (nFd) 0 
de¤ilse eriflilebilir.

LLLLFFFFdddd M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    YYYYooookkkk    SSSSaaaabbbbiiiittttiiii]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

g Bkz. sayfa 169.
S›f›r ak›fl alg›lama ofseti
Parametreye, [PID grbsl atamas›] (PIF) [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse ve [Ak›fl Yok Bek. Sür.] (nFd) 0 
de¤ilse eriflilebilir.

nnnnFFFFFFFFtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    YYYYooookkkk    FFFFrrrreeee....    SSSSeeeevvvv....]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

g Bkz. sayfa 169.
S›f›r s›v› alg›lama aktivasyon efli¤i
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (nFS) , [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

nnnnFFFFSSSStttt M [[[[BBBBaaaassss....    aaaakkkk››››flflflfl        YYYYooookkkk    BBBBeeeekkkk....    SSSSüüüürrrr....]]]] 0 - 999 sn 10 sn

g Bkz. sayfa 169.
S›f›r s›v› alg›lama aktivasyonu zaman gecikmesi
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (nFS) , [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

CCCCHHHHtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    LLLLiiiimmmmiiiitttt    DDDDeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

g Bkz. sayfa 171.
Fonksiyon aktivasyon efli¤i, atanan giriflin maksimum sinyalinin yüzdesi
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

rrrrCCCCHHHHtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    VVVVaaaarrrr    FFFFrrrreeee....    SSSSeeeevvvv....]]]] 0 - %100 %0

g Bkz. sayfa 171.
Fonksiyon deaktivasyon efli¤i, atanan giriflin maksimum sinyalinin yüzdesi
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

ddddFFFFLLLL M [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0,01 - 9.000 s (1) 5,0 sn

g Bkz. sayfa 171.
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
 [Nom. mot. frekans›] (FrS) - 0 aras› yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan 
emin olun.

g
Bu parametreler sadece bunlara karfl›l›k gelen fonksiyon baflka bir menüden seçilmiflse belirir. Parametrelere, karfl›l›k gelen 
fonksiyonlar›n konfigürasyon menüsü içinden eriflilip ayarlamalar› yap›ld›¤›nda aç›klamalar›, programlamaya yard›mc› olmak 
amac›yla bu menülerde ayr›nt›l› olarak verilir. 
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT
RUN Term +0,00 Hz REM

1.4 MOTOR KONTROL
Standart mot. frek.
Nom. mot. frekans›
Nominal motor gerilimi.
Nom. motor ak›m›
Nominal motor frekans›

Kod << >> T/K

XXX

SIM�

I�O�

ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

drC�

Kontrol cihaz› durumunu 

MOTOR KONTROL

        Aç›l›fl
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

 [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menüsündeki parametreler, afla¤›daki durumlar haricinde sadece h›z kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve
herhangi bir run (çal›flt›r) komutu olmad›¤›nda de¤ifltirilebilir:

¥ [Oto tan›ma] (tUn) sayfa 64, motorun yolvermesini sa¤lar.
¥ Kod sütununda " iflaretini tafl›yan parametreler h›z kontrol cihaz› çal›fl›rken veya durdu¤unda de¤ifltirilebilir.

(1) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbFFFFrrrr M [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkk....]]]] [50Hz IEC] (50)

55550000

66660000
v [[[[55550000HHHHzzzz    IIIIEEEECCCC]]]] (50): IEC.
v [[[[66660000HHHHzzzz    NNNNEEEEMMMMAAAA]]]] (60): NEMA.

Bu parametre afla¤›daki parametre haz›r ayarlar›n› de¤ifltirir [Nom. mot. frekans›] (nPr), [Nom. motor ger.] 
(UnS), [Nom. motor ak›m›] (nCr), [Nom. mot. frekans›] (FrS), [Nom. motor h›z›] (nSP) ve [Maksimum frekans] 
(tFr) , [Motor termal ak›m›] (ItH) sayfa 48, [Yüksek H›z] (HSP) sayfa 48, [Frek. efli¤i] (Ftd) sayfa 58,  [Frek. efli¤i 
2] (F2d) sayfa 58, [Sabit güç gerilimi] (UCP) sayfa 67, [Sabit güç frek.] (FCP) sayfa 67, [Nom. senk. mot. frek] 
(FrSS) sayfa 68, [Önayar h›z 8] (SP8) sayfa 133, [Zor. çal›flma ref.] (InHr) sayfa 186.

nnnnPPPPrrrr M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]    ((((NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    ggggüüüüccccüüüü)))) H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye eriflilemez
Nominal motor gücü, [Standart mot. frek.] (bFr) = [50 Hz IEC] (50), ise [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz 
NEMA] (60) ise HP cinsinden verilir.

UUUUnnnnSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrr....]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Standart 
mot. frek.] (bFr) göre

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye eriflilemez
‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor gerilimi.
ATV61pppM3X: 100 - 240 V
ATV61pppN4: 200 - 480 V

nnnnCCCCrrrr M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] De¤ere ba¤l› olarak 
0,25 - 1,1 veya 1,2 In 
(1) 

H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Standart 
mot. frek.] (bFr) göre

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye eriflilemez
‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.

FFFFrrrrSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] de¤ere göre 10 - 500 
aras› veya 1,000 Hz

50 Hz

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye eriflilemez
‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.
Fabrika ayar› 50 Hz'dir veya e¤er [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanm›flsa ön ayar 60 Hz'dir.
Maksimum de¤er, [Motor kontrol tipi] (Ctt) (sayfa 65) V/F de¤ilse veya h›z kontrol cihaz› de¤eri 
ATV61HD37'den yüksekse 500 Hz de¤eri ile s›n›rland›r›l›r.
500 Hz ve 1.000 Hz aras›ndaki de¤erler sadece V/F kontrolünde ve 37 kW (50 HP) de¤erine s›n›rland›r›lm›fl 
güçlerde mümkündür. Bu durumda, önce [Motor kontrol tipi] (Ctt) parametresini sonra [Nom. mot. frekans›] 
(FrS).
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

nnnnSSSSPPPP M [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››]]]] 0 - 60.000 rpm H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise bu parametreye eriflilemez
‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor devri.
Dahili ekran terminalinde 0 - 9.999 rpm sonra 10.00 - 60.00 krpm.
‹sim plakas›nda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmiflse, nominal devri 
afla¤›daki flekilde hesaplay›n.

• Nominal devir = Senkronize devir x
veya

• Nominal h›z = Senkronize h›z x  (50 Hz motorlar)
veya

• Nominal h›z = Senkronize h›z x  (60 Hz motorlar)

ttttFFFFrrrr M [[[[MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]] de¤ere göre 10 - 500 
aras› veya 1,000 Hz

60 Hz

Fabrika ayar› 60 Hz'dir, e¤er [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarl›ysa 72 Hz olarak ayarlay›n.
Maksimum de¤er afla¤›daki koflullar taraf›ndan s›n›rland›r›lm›flt›r:
•  [Nom. mot. frekans›] (FrS) de¤erinin 10 kat›ndan fazla olmamal›d›r.
¥  [Motor kontrol tipi] (Ctt) (sayfa 65) V/F de¤ilse veya h›z kontrol cihaz› de¤eri ATV61HD37'den yüksekse, 

de¤er 500 Hz'i geçmemelidir.
500 Hz ve 1,000 Hz aras›ndaki de¤erler sadece V/F kontrolünde ve ATV61H ppp için 37 kW (50 HP) ve 
ATV61W için 45 kW (60 HP) ile s›n›rl› güç de¤erleri için mümkündür. Bu durumda önce [Motor kontrol tipi] 
(Ctt) parametresini sonra [Maksimum frekans] (tFr) parametresini konfigüre edin.

100 - yüzde cinsinden 
kayma

50 - Hz cinsinden 
kayma

60 - Hz cinsinden 
kayma
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttUUUUnnnn M [[[[OOOOttttoooo    ttttaaaannnn››››mmmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

YYYY����pppp����lllldddd����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Otomatik hassas ayar gerçeklefltirilmedi.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Otomatik hassas ayar mümkün olan en k›sa sürede gerçeklefltirilir ve parametre otomatik 

olarak [Yap›ld›] (Yap›ld›) moduna geçer.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Bu de¤erler kullan›ld›¤›nda, otomatik hassas ayar›n en son yap›ld›¤› zaman verilir.

DDDDiiiikkkkkkkkaaaatttt    ::::    
• Tüm motor parametrelerinin ([Nom. motor ger.] (UnS), [Nom. mot. frekans›] (FrS), [Nom. motor ak›m›] (nCr), 

[Nom. motor h›z›] (nSP), [Nom. mot. frekans›] (nPr)) otomatik ince ayar öncesinde do¤ru olarak konfigüre 
edilmifl olmas› çok önemlidir.
Otomatik ince ayar gerçeklefltirildikten sonra bu parametrelerden bir ya da birden fazlas›n›n de¤ifltirilmesi 
durumunda [Ototan›ma] (tUn) seçene¤i[Seçili de¤il] (nO)  de¤erine geri dönecektir ve prosedürün 
tekrarlanmas› gerekmektedir.

• Otomatik hassas ayar sadece hiçbir durdurma komut aktif de¤ilken yap›l›r. Bir logic girifle bir “serbest durufl” 
veya “h›zl› durufl” atand›¤›nda, bu girifl 1 olarak ayarlanmal›d›r (0’da aktiftir).

• Otomatik hassas ayar, otomatik hassas ayar s›ras›ndan sonra ele al›nacak olan her türlü çal›flt›r ve ön ak› 
komutundan öncelikli olarak ele al›n›r.

¥ E¤er otomatik hassas ayar baflar›s›z olursa h›z kontrol cihaz› [Seçili de¤il] (nO) gösterir, [Ototan›ma hata 
ynt.] (tnL) sayfa 189, konfigürasyonuna ba¤l› olarak, [Auto-tuning] (tnF) hata moduna geçebilir.

• Otomatik hassas ayar 1 – 2 saniye sürebilir. ‹fllemi bölmeyin. Ekran›n “[Yap›ld›] (Yap›ld›)” veya “[Seçili de¤il] 
(nO)” olarak de¤iflmesini bekleyin.

NNNNooootttt:::: Otomatik hassas ayar s›ras›nda motor nominal ak›mda çal›fl›r.

AAAAUUUUtttt M [[[[OOOOttttoooo....    mmmmoooottttoooorrrr    ttttaaaannnn››››mmmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Otomatik hassas ayar her çal›flt›rmada yap›l›r.

DDDDiiiikkkkkkkkaaaatttt::::    Yukar›da [Oto tan›ma] (tUn) ile ayn› yorumlar.

ttttUUUUSSSS M [[[[OOOOttttoooo    ttttaaaannnn››››mmmmaaaa    ssssttttaaaattttuuuussss]]]]    ((((OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    hhhhaaaassssssssaaaassss    aaaayyyyaaaarrrr    dddduuuurrrruuuummmmuuuu)))) [Yap›lmad›] (tAb)

ttttAAAAbbbb

PPPPEEEEnnnndddd

PPPPrrrrOOOOGGGG

FFFFAAAAIIIILLLL

YYYY����pppp����lllldddd����

CCCCUUUUSSSS

(sadece bilgi amaçl›d›r, de¤ifltirilemez)
v [[[[YYYYaaaapppp››››llllmmmmaaaadddd››››]]]] (tAb): Motoru kontrol etmek için varsay›lan stator rezistör de¤eri kullan›l›r.
v [[[[BBBBeeeekkkklllleeeemmmmeeeeddddeeee]]]] (PEnd): Otomatik hassas ayar talep edilmifl ancak henüz yap›lmam›flt›r.
v [[[[‹‹‹‹flflflfllllleeeemmmmddddeeee]]]] (PrOG): Otomatik hassas ayar ifllemi devam ediyor.
v [[[[BBBBaaaaflflflflaaaarrrr››››ssss››››zzzz]]]] (FAIL): Otomatik hassas ayar ifllemi baflar›s›z olmufltur.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile ölçülen stator rezistörü, motoru kontrol etmek için 

kullan›l›r.
v [[[[CCCCuuuussssttttoooommmmiiiizzzzeeeedddd]]]] (CUS): Otomatik hassas ayar gerçeklefltirildi ancak bu otomatik hassas ayar ifllemi taraf›ndan 

ayarlanm›fl en az bir parametre sonradan de¤ifltirildi.  [Oto tan›ma] (tUn) parametresi [Seçili de¤il] (nO) 
de¤erine geri döner. Afla¤›daki otomatik hassas ayar parametreleri ele al›nm›flt›r: 
[Kull. senk. mot. str. dr.] (rSAS) sayfa 68, [R1w] (rSA), [Idw] (IdA), [LFw] (LFA) ve [T2w] (trA) sayfa 70.

PPPPHHHHrrrr M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    mmmmoooottttoooorrrr    yyyyöööönnnnüüüü]]]]    ((((ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    FFFFaaaazzzz    yyyyöööönnnnüüüü)))) ABC

AAAAbbbbCCCC

AAAACCCCbbbb
v [[[[AAAABBBBCCCC]]]] (AbC): ‹leri
v [[[[AAAACCCCBBBB]]]] (ACb): Geri

Bu parametre, kablo ba¤lant›s›n› de¤ifltirmeden motor dönme yönünü ters çevirmek için kullan›labilir.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCtttttttt M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ttttiiiippppiiii]]]] [Enerji tasarruf] (nLd)

UUUUUUUUCCCC

UUUUFFFF2222

UUUUFFFF5555

SSSSYYYYnnnn

UUUUFFFFqqqq

nnnnLLLLdddd

v [[[[SSSSVVVVCCCC    VVVV]]]] (UUC): Aç›k döngü gerilim ak› vektör kontrolü. Ayn› h›z kontrol cihaz›nda paralel olarak ba¤l› çok 
say›da motorla çal›flmay› destekler.

v [[[[2222    nnnnooookkkkttttaaaa    VVVV////ffff]]]] (UF2): Kayma kompanzasyonsuz basit V/F profili. Afla¤›dakilerle birlikte çal›flmay› destekler: 
- Özel motorlar (sarg›l› rotor, konik rotor gibi)
- Ayn› h›z kontrol cihaz›nda paralel birkaç motor
- Yüksek devirli motorlar
- H›z kontrol cihaz›na göre düflük güç de¤erine sahip motorlar

v [[[[5555    nnnnooookkkkttttaaaa    VVVV////ffff]]]] (UF5): 5 bölmeli V/F profili: 2 nokta V/f profil gibi ancak rezonans engellemeyi de (doygunluk) 
destekler.

v [[[[SSSSeeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....]]]] (SYn): Sadece sinüsoidal elektromotor kuvveti (EMF) sahibi kal›c› m›knat›sl› senkron motorlar 
için. Bu seçim, ATV61pppM3X için 55 kW (75 HP) de¤erinde ve üzerinde ve ATV61pppN4 için 90 kW (120 HP) 
de¤erinde ve üzerinde gerçeklefltirilemez. 
Bu seçim asenkron motor parametrelerine eriflimi kald›r›r ve senkron motor parametrelerine eriflim sa¤lar.

v [[[[UUUU////FFFF    EEEE¤¤¤¤rrrriiiisssseeeellll]]]] (UFq): De¤iflken moment. Pompa ve fan uygulamalar› için

v [[[[EEEEnnnneeeerrrrjjjjiiii    ttttaaaassssaaaarrrrrrrruuuuffff]]]] (nLd): Enerji tasarrufu. Yüksek dinamik gerektirmeyen de¤iflken ve sabit moment 
uygulamalar› için. Bu kontrol tipi, bir ATV38 de¤ifltirirken tavsiye edilir.

Gerilim

Frekans

FrS

UnS

U0

Profil, UnS, FrS ve U0 
parametrelerinin 
de¤erleri ile tan›mlan›r.

Gerilim

Frekans
FrS

UnS

U5

U4

U3

U1

U2

U0

F1 F2 F3 F4 F5

FrS > F5 > F4 > F3 > F2 > F1

Profil, UnS, FrS ve 
U0 - U5 aras› ve F0 - 
F5 aras› 
parametrelerinin 
de¤erleri ile 
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPFFFFLLLL

"

M [[[[UUUU////FFFF    PPPPrrrrooooffffiiiilllliiii]]]] 0 - %100 20

 [U/F E¤risel] (UFq) oran›n›n ayarlanmas›.  [Motor kontrol tipi] ise parametreye eriflilebilir 
(Ctt) = [U/F E¤risel] (UFq).
S›f›r frekans›nda m›knat›slama ak›m›n›, nominal m›knast›slama ak›m›n›n yüzdesi cinsinden tan›mlar.

UUUU0000 M [[[[UUUU0000]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/f oran›
Bu parametreye [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [2 nokta V/f] (UF2) veya [5 nokta V/f] (UF5) 
veya [U/F E¤risel] (UFq) ise eriflilebilir.

UUUU1111 M [[[[UUUU1111]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

FFFF1111 M [[[[FFFF1111]]]] 0 - 1.000 Hz 0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

UUUU2222 M [[[[UUUU2222]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

FFFF2222 M [[[[FFFF2222]]]] 0 - 1.000 Hz 0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

UUUU3333 M [[[[UUUU3333]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

FFFF3333 M [[[[FFFF3333]]]] 0 - 1.000 Hz 0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

Frekans

FrS

PPPPFFFFLLLL

0

%100

M›knat›slama ak›m›
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUU4444 M [[[[UUUU4444]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

FFFF4444 M [[[[FFFF4444]]]] 0 - 1.000 Hz 0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

UUUU5555 M [[[[UUUU5555]]]] de¤ere göre 0 - 600 
aras› veya 1.000 V

0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

FFFF5555 M [[[[FFFF5555]]]] 0 - 1.000 Hz 0

V/F profil ayar›.  [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [5 nokta V/f] (UF5) ise parametreye eriflilebilir

UUUUCCCC2222 M [[[[2222    nnnnooookkkkttttaaaa    vvvveeeekkkkttttöööörrrr    kkkkttttrrrrllll....]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

Bu parametreye, [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC V] (UUC) veya [Enerji tasarruf] (nLd) ise eriflilebilir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Fonksiyon etkin.

Sabit güçte çal›flmay› optimize etmek için motor nominal devrinin ve frekans›n afl›lmas› gerekti¤i 
uygulamalarda veya motorun maksimum geriliminin hat geriliminin alt›nda bir de¤erle s›n›rland›r›lmas› 
gerekti¤inde kullan›l›r.
Bu durumda maksimum gerilim UCP ve maksimum frekans FCP'de çal›flmas› için gerilim/frekans profilinin 
motorun kapasitesine göre uyarlanmas› gerekir.

UUUUCCCCPPPP M [[[[SSSSaaaabbbbiiiitttt    ggggüüüüçççç    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Standart 
mot. frek.] (bFr) göre

Bu parametreye, [2 nokta vektör ktrl.] (UC2) = [Seçili] (YES) ise eriflilebilir

FFFFCCCCPPPP M [[[[SSSSaaaabbbbiiiitttt    ggggüüüüçççç    ffffrrrreeeekkkk....]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤eri ve [Nom. mot. 
frekans›] (FrS) göre

= [Standart mot. frek.] 
(bFr)

Bu parametreye, [2 nokta vektör ktrl.] (UC2) = [Seçili] (YES) ise eriflilebilir

Motor gerilimi

Frekans

Nominal motor frekans›

Maks. gerilim UCP

Frek. Sabit Güç FCP

Nominal motor gerilimi.
UnS
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SSSSeeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii
Bu parametrelere, [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn) ise eriflilebilir. Bu durumda asenkron motor parametrelerine
eriflilemez.

(1) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

SSSSeeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiiinnnneeee,,,,        [[[[EEEExxxxppppeeeerrrrtttt]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaannnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

nnnnCCCCrrrrSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    sssseeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] De¤ere göre 0,25 - 
1,1 veya 1,2 Hz (1)

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal senkron motor ak›m›.

nnnnSSSSPPPPSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    sssseeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    hhhh››››zzzz››››]]]] 0 - 60.000 rpm H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor devri.
Dahili ekran ünitesinde: 0 - 9,999 rpm ise 10,00 - 60,00 krpm.

PPPPPPPPnnnnSSSS M [[[[SSSSnnnnkkkk....    mmmmooootttt....    ççççiiiifffftttt....    kkkkttttpppp....    ssssaaaayyyy››››]]]] 1-50 H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

Senkron motordaki kutup çiftleri say›s›.

PPPPHHHHSSSS M [[[[SSSSSSSSeeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    EEEEMMMMFFFF    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] 0 - 6.553,51 H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

Senkron motor EMF sabit, rpm bafl›na mV cinsinden.

LLLLddddSSSS M [[[[OOOOttttoooottttaaaannnn››››mmmmaaaa    LLLL    dddd----eeeekkkkssss....]]]] 0 - 655,3 H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

“d” ekseni stator endüktans› mH cinsinden.
Düz kutuplu motorlarda [Ototan›ma L d-eks] (LdS) = [Ototan›ma-L q-eks.] (LqS) = Stator endüktans› L.

LLLLqqqqSSSS M [[[[AAAAOOOOttttoooottttaaaannnn››››mmmmaaaa----LLLL    qqqq----eeeekkkkssss....]]]] 0 - 655,3 H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

“q” ekseni stator endüktans› mH cinsinden.
Düz kutuplu motorlarda [Ototan›ma-L q-eks.] (LdS) = [Ototan›ma-L q-eks.] (LqS) = Stator endüktans› L.

rrrrSSSSAAAASSSS M [[[[KKKKuuuullllllll....    sssseeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    ssssttttrrrr....    ddddiiiirrrr....]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

So¤uk hal statör direnci (sarg› bafl›na) Fabrika ayar›, e¤er gerçeklefltirilmiflse otomatik ince ayar iflleminin 
sonucunda de¤ifltirilir.
De¤er, e¤er biliyorsa kullan›c› taraf›ndan girilebilir.
75 kW (100 HP) de¤erine kadar miliohm (mW) cinsinden 75 kW (100 HP) üzerinde (mW/100) miliohm'un yüzde 
biri cinsindendir.
Dahili ekran ünitesinde: 0 - 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

rrrrSSSSMMMMSSSS M [[[[SSSSeeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    ssssttttrrrr....    ddddiiiirrrr....]]]]

So¤uk hal stator direnci (sarg› bafl›na), salt okunur modda. Bu h›z kontrol cihaz›n›n fabrika ayar› veya, 
gerçeklefltirilmiflse, otomatik hassas ayar çal›flmas›n›n sonucudur.
75 kW (100 HP) de¤erine kadar miliohm (mW) cinsinden 75 kW (100 HP) üzerinde (mW/100) miliohm'un 
yüzde biri cinsindendir.
Dahili ekran ünitesinde: 0 - 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

FFFFrrrrSSSSSSSS M [[[[NNNNoooommmm....    sssseeeennnnkkkk....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkk....]]]]

H›z kontrol cihaz› taraf›ndan (nominal motor frekans›) salt okunur modda hesaplanm›fl nominal h›zda Hz 
cinsinden motor frekans›
67



[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUFFFFrrrr M [[[[IIIIRRRR    kkkkoooommmmppppaaaannnnzzzzaaaassssyyyyoooonnnnuuuu]]]] (1) %25 - 200 %100

"

Parametreye, [Motor kontrol tipi] (Ctt) de¤ilse ve[2 nokta V/f] (UF2), [5 nokta V/f] (UF5) ise eriflilebilir. 
veya [U/F E¤risel] (UFq).
Çok düflük h›zda momenti optimum hale getirmek için kullan›l›r (moment yetersizse [IR kompanzasyonu] (UFr) 
de¤erini artt›r›n).
Motor ›l›kken (dengesizlik riski) [IR kompanzasyonu] (UFr) de¤erinin çok yüksek olmamas›na dikkat edin.

SSSSLLLLPPPP M [[[[KKKKaaaayyyymmmmaaaa    kkkkoooommmmppppaaaannnn....]]]] (1) 0 - %150 %100

"

Bu parametreye [Motor kontrol tipi] (Ctt)  [2 nokta V/f] (UF2), [5 nokta V/f] (UF5), [U/F E¤risel] (UFq) veya [Senk. 
mot.] (SYn) de¤ilse eriflilebilir.
Nominal motor devri taraf›ndan konan de¤er etraf›nda kayma kompanzasyonunu ayarlar.
Motor isim plakalar›nda verilen h›zlar›n tam olmas› gerekmez.
• Kayma ayar› < gerçek kayma ise: Motor, sabit durumda do¤ru h›zda dönmüyor referanstan daha düflük bir 

h›zda dönüyor demektir.
• Kayma ayar› > gerçek kayma ise: Motor afl›r› dengelenmektedir ve h›z kararl› de¤ildir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeeyyyyeeee    [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiiinnnneeee,,,,    [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaannnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr
Bu parametrelere, [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 [Senk. mot.] (SYn) de¤ilse eriflilebilir.
Afla¤›dakileri içerir:

• Otomatik hassas ayar s›ras›nda, h›z kontrol cihaz› taraf›ndan, salt okunur modunda hesaplanan parametreler. Örne¤in, R1r, 
hesaplanan so¤uk stator direnci.

• Hesaplanan bu parametrelerden baz›lar›n›n gerekti¤inde di¤er de¤erlerle de¤ifltirilme olas›l›¤›. Örne¤in, R1w, ölçülen so¤uk stator 
direnci.

Xyw parametresi kullan›c› taraf›ndan de¤ifltirildi¤inde h›z kontrol cihaz› onu hesaplanan Xyr parametresi yerine kullan›r. 

E¤er otomatik tan›ma gerçeklefltirilmiflse veya otomatik tan›ma iflleminin ba¤l› oldu¤u motor parametrelerinden biri de¤ifltirilmiflse ([Nom.
motor ger.] (UnS), [Rated motor freq.] (FrS), [Nom. motor ak›m›] (nCr), [Nom. motor h›z›] (nSP), [Nom. mot. frekans›] (nPr)), Xyw
parametreleri fabrika ayarlar›na geri döner. 

Kod Ad/A klama

PPPPrrrrtttt M [G  tan m ]
Schneider Electric ürün deste¤i için ayr›lm›fl parametre. De i tirmeyin.
Dahili terminali kullanarak bu parametreyi de¤ifltirmek için “ENT” tuflunu 2 sn boyunca bas›l› tutun.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

rrrrSSSSMMMM M [[[[ÖÖÖÖllllççççüüüülllleeeennnn    mmmmooootttt....    ssssttttrrrr....    ddddiiiirrrr....]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl so¤uk stator direnci. 75 kW (100 HP) de¤erine 
kadar miliohm (mW) cinsinden 75 kW (100 HP) üzerinde (mW/100) miliohm'un yüzde biri cinsindendir.

IIIIddddMMMM M [[[[HHHHeeeessssaaaappppllllaaaannnnaaaannnn    mmmmiiiikkkk....    aaaakkkk....]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl m›knat›slama ak›m›, A cinsinden.

LLLLFFFFMMMM M [[[[HHHHeeeessssaaaappppllllaaaannnnaaaannnn    eeeennnndddd....    ddddeeee¤¤¤¤....]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl kaçak endüktans, mH cinsinden.

ttttrrrrMMMM M [[[[HHHHeeeessss....    rrrroooottttoooorrrr    zzzzaaaammmm....    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl rotor zaman sabiti, mS cinsinden.

nnnnSSSSLLLL M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    kkkkaaaayyyymmmmaaaassss››››]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl nominal kayma, Hz cinsinden.
Nominal kaymay› de¤ifltirmek için, [Nom. motor h›z›] (nSP) (sayfa 63) parametresini de¤ifltirin.

PPPPPPPPnnnn M [[[[MMMMooootttt....    ççççiiiifffftttt....    kkkkuuuuttttuuuupppp    ssssaaaayyyy››››ssss››››]]]]
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan salt okunur modda hesaplanm›fl kutup çiftleri say›s›.

rrrrSSSSAAAA M [[[[KKKKuuuullllllll....    mmmmooootttt....    ssssttttrrrr....    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii]]]]
So¤uk hal stator direnci (sarg› bafl›na), de¤ifltirilebilir de¤er. 75 kW (100 HP) de¤erine kadar miliohm (mW) 
cinsinden 75 kW (100 HP) üzerinde (mW/100) miliohm'un yüzde biri cinsindendir. Dahili ekran ünitesinde: 0 
- 9.999 ise 10,00 - 65,53 (10.000 - 65.536).

IIIIddddAAAA M [[[[KKKKuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    mmmm››››kkkknnnn....    aaaakkkk››››mmmm››››]]]]
M›knat›slama ak›m› A cinsinden, de¤ifltirilebilir de¤er.

LLLLFFFFAAAA M [[[[KKKKuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    eeeennnndddd....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]]
Kaçak endüktans mH cinsinden, de¤ifltirilebilir de¤er.

ttttrrrrAAAA M [[[[KKKKuuuullllllll....    rrrroooottttoooorrrr    zzzzaaaammmm....    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]]
Rotor zaman sabiti mS cinsinden, de¤ifltirilebilir de¤er.
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EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    sssseeeeççççiiiimmmmiiii
Katalog ve Kullan›m K›lavuzundaki tavsiyelere uyun.

(1)Enkoder parametrelerine sadece enkoder kart› tak›lm›flsa eriflilebilir ve uygun seçimler kullan›lan enkoder tipine ba¤l› olur. Enkoder
konfigürasyonuna, [1.5- G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I/O) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

EEEEnnnnSSSS M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    ttttiiiippppiiii]]]] [AABB] (AAbb)

nnnnOOOO

AAAAAAAAbbbbbbbb

AAAAbbbb

AAAA

Kullan›lan kart ve enkoder tipine uygun olarak konfigüre edilecek (1).
v [[[[----------------]]]] (nO): Kart tan›mlanmam›fl.
v [[[[AAAAAAAABBBBBBBB]]]] (AAbb): A, A-, B, B- sinyalleri için.
v [[[[AAAABBBB]]]] (Ab): A, B sinyalleri için.
v [[[[AAAA]]]] (A): A sinyali için.  [Enkoder kullan›m›] (EnU) sayfa 72 = [H›z grbs. reg.] (rEG) ise de¤ere eriflilemez.

PPPPGGGGIIII M [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ssssaaaayyyy››››ssss››››]]]] 100 - 5,000 1,024

Enkoder dönüflü bafl›na düflen darbe say›s›.
Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez (1).
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EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    pppprrrroooosssseeeeddddüüüürrrrüüüü
1. Sayfa 6'daki tavsiyeler uyarak aç›k döngü modunda kurun.

2. [Enkoder kullan›m›] (EnU) = [Seçili de¤il] (nO) olarak ayarlay›n.

3. [Enkoder tipi] (EnS) ve [Darbe say›s›] (PGI) ayarlar›n› kullan›lan enkodere göre yap›n.

4. [Enkoder kontrol] (EnC) = [Seçili] (YES)
 olarak ayarlay›n

5. Motor dönüflünün güvenli olup olmad›¤›n› kontrol edin.

6. Sabitlenmifl devirde dönen motoru, en az 3 saniye boyunca nominal devrin ª  %15'ine ayarlay›n ve hareketini izlemek için [1.2-‹ZLEME] 
(SUP-) menüsünü kullan›n.

7. E¤er bir [Enkoder hatas›] (EnF) açarsa, [Enkoder kontrol] (EnC) parametresi [Seçili de¤il] (nO) ayar›na döner.
- [Darbe say›s›] (PGI) ve [Enkoder tipi] (EnS) kontrolü yap›n.
- Enkoderin mekanik ve elektrik iflleyiflini, güç kayna¤› ve ba¤lant›lar›n›n düzgün olup olmad›¤›n› kontrol edin.
- Motor dönüfl yönünü ([Ç›k›fl motor yönü] (PHr) parametresi sayfa 64) veya enkoder sinyallerinin yönünü tersine çevirin.

8. 5'den sonraki ifllemleri, [Enkoder kontrol] (EnC) parametresi [Yap›ld›] (Yap›ld›) olarak de¤iflene kadar tekrarlay›n.

(1)Enkoder parametrelerine sadece enkoder kart› tak›lm›flsa eriflilebilir ve uygun seçimler kullan›lan enkoder tipine ba¤l› olur. Enkoder
konfigürasyonuna, [1.5- G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I/O) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

EEEEnnnnCCCC M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [Yap›lmad›] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

YYYY����pppp����lllldddd����

Enkoder geri bildirimi Afla¤›daki prosedüre baflvurun.
Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez (1).

v [[[[YYYYaaaapppp››››llllmmmmaaaadddd››››]]]]    (nO) Kontrol gerçeklefltirilemedi.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Enkoderin izlenmesini etkinlefltirir.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Kontrol baflar›yla gerçeklefltirildi.

Kontrol prosedürü afla¤›dakileri kontrol eder:
- Enkoder/motor dönüfl yönü
- Sinyallerin varl›¤› (tel süreklili¤i)
- Darbe/devir say›s›

Bir hata tespit edilirse h›z kontrol cihaz› [Enkoder hatas›] (EnF) hata moduna kilitlenir.

EEEEnnnnUUUU M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

SSSSEEEECCCC

rrrrEEEEGGGG

PPPPGGGGrrrr

Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez (1).
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[GGGGrrrrbbbbssss....    iiiizzzzlllleeeemmmmeeee]]]] (SEC): Enkoder sadece izlemek için devir geri beslemesi sa¤lar.
v [[[[HHHH››››zzzz    ggggrrrrbbbbssss....    rrrreeeegggg....]]]] (rEG): Enkoder sadece düzenlemek ve izlemek için devir geri beslemesi sa¤lar.  [Motor 

kontrol tipi] (Ctt) = [SVC U] (UUC) ise, enkoder h›z geri besleme modunda çal›fl›r ve gerçeklefltirilmesi gereken 
devrin statik düzeltimini sa¤lar. Bu konfigürasyon, di¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) de¤erleri için eriflilebilir de¤ildir.

v [[[[HHHH››››zzzz    rrrreeeeffff....]]]] (PGr): Enkoder bir referans sa¤lar.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.
(2) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOFFFFIIII M [[[[SSSSiiiinnnnüüüüssss    ffffiiiillllttttrrrreeeessssiiii]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Sinüs filtresi yok
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Motordaki afl›r› gerilimleri s›n›rlamak ve toprak hata kaçak ak›m›n› düflürmek için bir sinüs 

filtresi kullan›n. 
[Sinüs filtresi] (OFI) afla¤›daki durumlarda [Seçili de¤il] (nO) de¤erine dönüfltürülür:
¥ ATV61p075pp de¤erleri
¥ ATV61HpppM3X için 55 kW (75 HP) de¤erinde ve üzerinde ve ATV61HpppN4 için 90 kW (120 HP) de¤erinde 

ve üzerinde [Motor kontrol tipi] (Ctt)   [U/F E¤risel] (UFq) veya [2 nokta V/f] (UF2) ya da [5 nokta V/f] (UF5) 
de¤ilse.

¥ ATV61WpppM3X için 75 kW (100 HP) de¤erinde ve üzerinde ve ATV61WpppN4 için 110 kW (150 HP) 
de¤erinde ve üzerinde [Motor kontrol tipi] (Ctt)   [U/F E¤risel] (UFq) veya [2 nokta V/f] (UF2) ya da [5 nokta 
V/f] (UF5) de¤ilse.

NNNNooootttt::::     [Sinüs filtresi] (OFI) = [Seçili] (YES) ise [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa65     [Senk. mot.] (SYn) 
olmamal›d›r ve [Maksimum frekans] (tFr) 111100000000    HHHHzzzz    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnniiii    ggggeeeeççççmmmmeeeemmmmeeeelllliiiiddddiiiirrrr.

SSSSFFFFrrrr

"
M [[[[AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkk....]]]] (1) De¤ere göre De¤ere göre

Anahtarlama frekans› ayar›.
NNNNooootttt::::    Afl›r› s›cakl›k art›fl› durumunda h›z kontrol cihaz› anahtarlama frekans›n› otomatik olarak düflürür 
ve s›cakl›k normale döndükten sonra resetler.

AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››: 1 - 16 kHz aras›nda de¤iflebilir ancak minimum ve maksimum de¤erler ve fabrika ayar› sürücü tipi 
(ATV61H veya W), de¤er ve yukar›daki [Sinüs filtresi] (OFI) ve[Mot. afl›r› ger. s›n›rl.] (SUL) parametreleri, 
sayfa74 konfigürasyonuna uygun olarak s›n›rland›r›labilir.

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ççççaaaallll››››flflflfl››››rrrrkkkkeeeennnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaa:::: 
- E¤er ilk de¤er 2 kHz'den düflükse çal›flma s›ras›nda 1,9 kHz'in üzerine ç›kmak mümkün de¤ildir.
- ‹lk de¤er 2 kHz de¤erinden büyükse veya ona eflitse, çal›flma s›ras›nda en az 2 kHz elde edilmelidir.

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrruuuulllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnddddaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaa::::    K›s›tlama yok.

CCCCLLLLIIII

"
M [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] (1) De¤ere ba¤l› olarak 0 

- 1,1 veya 1,2 In (2) 
De¤ere ba¤l› olarak 
1,1-1,2 In (2) 

Motor ak›m›n› s›n›rlamak için kullan›l›r.
NNNNooootttt::::    Ayar 0.25 In de¤erinden düflükse, h›z kontrol cihaz›, e¤er etkinlefltirilmiflse [Ç›k›fl Faz Kayb›] 
(OPF) hata moduna kilitlenebilir (bkz. sayfa 179). E¤er yüksüz motor ak›m›ndan daha düflükse 
herhangi bir s›n›rlaman›n etkisi kalmaz.

nnnnrrrrdddd M [[[[GGGGüüüürrrrüüüüllllttttüüüü    aaaazzzzaaaallllttttmmmmaaaa]]]] De¤ere göre

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Sabit frekans. Fabrika ayar› ve ATV61pppM3X için 55 kW (75 HP) de¤erinde ve üzerinde 
ve ATV61pppN4 için 90 kW (120 HP) de¤erinde ve üzerinde mümkün olan tek de¤er.

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Düzensiz modülasyonlu frekans.  ATV61pppM3X için 45 kW (60 HP) de¤erine kadar ve 
ATV61pppN4 için 75 kW (100 HP) de¤erine kadar fabrika ayar›.
Düzensiz frekans modülasyonu, sabit bir frekansta meydana gelebilecek her türlü rezonans› önler.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
ATV61p075N4 - U40N4 kontrol cihazlar›nda, RFI filtrelerinin ba¤lant›s› kesilmiflse (bir IT sisteminde iflletim), 
kontrol cihaz›n›n anahtarlama frekans› 4 kHz'i aflmamal›d›r.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

“SOP” parametresinin de¤eri kullan›lan kablonun azalma süresine karfl›l›k gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga
yans›malar›n›n üst üste binmesini engellemek amac›yla tan›mlanm›flt›r. Afl›r› gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kat› ile s›n›rland›r›r.
Afla¤›daki sayfadaki tablolar, "SOP" parametresine karfl›l›k gelen h›z kontrol cihaz›yla motor aras›ndaki kablonun uzunluklar›na örnekler
vermektedir. Daha uzun kablolar için bir sinüs filtresi veya dV/dt koruma filtresinin kullan›lmas› gerekmektedir.

• Paralel motorlar için tüm kablolar›n uzunluklar›n›n toplam› hesaba kat›lmal›d›r. Bir motorun gücü için olan sat›rla toplam güç sat›r›nda 
verilen uzunluklar› karfl›laflt›r›n ve k›sa olan› seçin. Örnek: ‹ki 7,5 kW (10 HP) motoru ÷ 7,5 kW (10 HP) hatt›ndaki uzunluklardan daha 
k›sa olan 15 kW (20 HP) hatt›ndaki uzunluklar› al›n ve motor bafl›na düflen uzunlu¤u ölçmek için motor say›s›na bölün (blendajs›z  
“GORSE” kablosu ve SOP = 6, sonuç her bir 7,5 kW (10 HP) motor için maksimum 40/2 = 20 m'dir).

Özel durumlarda (örne¤in, farkl› kablo tipleri, paralel ba¤lanm›fl farkl› motor güçleri, paralel ba¤l› farkl› kablo uzunluklar›, vb.), motor
terminallerinde oluflan afl›r› gerilim de¤erlerini kontrol etmek için bir osiloskop kullan›lmas›n› tavsiye etmekteyiz.

Genel kontrol cihaz› performans›n› korumak için gereksiz yere SOP de¤erini artt›rmay›n.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSUUUULLLL M [[[[MMMMooootttt....    aaaaflflflfl››››rrrr››››    ggggeeeerrrr....    ssss››››nnnn››››rrrrllll....]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

Bu fonksiyon motor afl›r› gerilimlerini› s›n›rland›r›r ve afla¤›daki uygulamalarda yararl›d›r:
- NEMA motorlar›
- Japon motorlar
- Milli motorlar
- Yeniden sarg›l› motorlar

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Fonksiyon etkin

Sinüs filtresi kullan›lmas› durumunda bu parametre [Seçili de¤il] (nO) olarak ayarlan›r.
230 V'da kullan›lan 230/400 V motorlarda veya h›z kontrol cihaz›yla motor aras›ndaki kablonun uzunlu¤u  
afla¤›dakileri geçmiyorsa bu parametre= [Seçili de¤il] (nO) kalabilir:

- ekrans›z kabloyla 4m
- ekranl› kabloyla 10 m

SSSSOOOOPPPP M [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    ggggeeeerrrr....    ssss››››nnnn››››rrrrllll....    eeeettttkkkkiiiissssiiii]]]] 10 (ms)

Motor terminallerinde geçici afl›r› gerilimler için optimizasyon parametresi.  [Mot. afl›r› ger. s›n›rl.] (SUL) = 
[Seçili] (YES) ise eriflilebilirdir.
Afla¤›daki tabloya göre 6, 8 veya 10 (msn) ayarlay›n.
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

444400000000    VVVV    hhhhaaaatttt    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    iiiiççççiiiinnnn    SSSSOOOOPPPP    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeessssiiii    vvvveeee    kkkkaaaabbbblllloooo    uuuuzzzzuuuunnnnlllluuuukkkkllllaaaarrrr››››nnnn››››nnnn    kkkkaaaarrrrflflflfl››››llll››››kkkkllllaaaarrrr››››nnnn››››    vvvveeeerrrreeeennnn    ttttaaaabbbblllloooollllaaaarrrr

NNNNooootttt:::: 230 V'da kullan›lan 230/400 V için [Mot. afl›r› ger. s›n›rl.] (SUL) parametresi = [Seçili de¤il] (nO) olarak kalabilir.

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    66661111 MMMMoooottttoooorrrr KKKKaaaabbbblllloooo    kkkkeeeessssiiiittttiiii MMMMeeeettttrrrreeee    cccciiiinnnnssssiiiinnnnddddeeeennnn    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    kkkkaaaabbbblllloooo    uuuuzzzzuuuunnnnlllluuuu¤¤¤¤uuuu

referans Güç Ekrans›z “GORSE” kablosu
H07 RN-F 4Gxx tipi

Ekranl› “GORSE” kablosu
GVCSTV-LS/LH tipi

kW HP mm2 
cinsinden

AWG SSSSOOOOPPPP    ====    11110000 SSSSOOOOPPPP    ====    8888 SSSSOOOOPPPP    ====    6666 SSSSOOOOPPPP    ====    11110000 SSSSOOOOPPPP    ====    8888 SSSSOOOOPPPP    ====    6666

AAAATTTTVVVV66661111HHHH000077775555NNNN4444 0,75 1 1,5 14 100 m 70 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU11115555NNNN4444 1,5 2 1,5 14 100 m 70 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU22222222NNNN4444 2.2 3 1,5 14 110 m 65 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU33330000NNNN4444 3 - 1,5 14 110 m 65 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU44440000NNNN4444 4 5 1,5 14 110 m 65 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU55555555NNNN4444 5.5 7,5 2.5 14 120 m 65 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU77775555NNNN4444 7,5 10 2.5 14 120 m 65 m 45 m 105 m 85 m 65 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11111111NNNN4444 11 15 6 10 115 m 60 m 45 m 100 m 75 m 55 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11115555NNNN4444 15 20 10 8 105 m 60 m 40 m 100 m 70 m 50 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11118888NNNN4444 18,5 25 10 8 115 m 60 m 35 m 150 m 75 m 50 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD22222222NNNN4444 22 30 16 6 150 m 60 m 40 m 150 m 70 m 50 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD33330000NNNN4444 30 40 25 4 150 m 55 m 35 m 150 m 70 m 50 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD33337777NNNN4444 37 50 35 5 200 m 65 m 50 m 150 m 70 m 50 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD44445555NNNN4444 45 60 50 0 200 m 55 m 30 m 150 m 60 m 40 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD55555555NNNN4444 55 75 70 2/0 200 m 50 m 25 m 150 m 55 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD77775555NNNN4444 75 100 95 4/0 200 m 45 m 25 m 150 m 55 m 30 m

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    66661111 MMMMoooottttoooorrrr KKKKaaaabbbblllloooo    kkkkeeeessssiiiittttiiii MMMMeeeettttrrrreeee    cccciiiinnnnssssiiiinnnnddddeeeennnn    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    kkkkaaaabbbblllloooo    uuuuzzzzuuuunnnnlllluuuu¤¤¤¤uuuu

referans Güç Ekranl› “BELDEN” kablosu
2950x tipi

Ekranl› “PROTOFLEX” kablosu
EMV 2YSLCY-J tipi

kW HP mm2 
cinsinden

AWG SSSSOOOOPPPP    ====    11110000 SSSSOOOOPPPP    ====    8888 SSSSOOOOPPPP    ====    6666 SSSSOOOOPPPP    ====    11110000 SSSSOOOOPPPP    ====    8888 SSSSOOOOPPPP    ====    6666

AAAATTTTVVVV66661111HHHH000077775555NNNN4444 0,75 1 1,5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU11115555NNNN4444 1,5 2 1,5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU22222222NNNN4444 2.2 3 1,5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU33330000NNNN4444 3 - 1,5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU44440000NNNN4444 4 5 1,5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU55555555NNNN4444 5.5 7,5 2.5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHUUUU77775555NNNN4444 7,5 10 2.5 14 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11111111NNNN4444 11 15 6 10 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11115555NNNN4444 15 20 10 8 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD11118888NNNN4444 18,5 25 10 8 50 m 40 m 30 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD22222222NNNN4444 22 30 16 6 75 m 40 m 25 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD33330000NNNN4444 30 40 25 4 75 m 40 m 25 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD33337777NNNN4444 37 50 35 5 75 m 40 m 25 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD44445555NNNN4444 45 60 50 0 75 m 40 m 25 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD55555555NNNN4444 55 75 70 2/0 75 m 30 m 15 m
AAAATTTTVVVV66661111HHHHDDDD77775555NNNN4444 75 100 95 4/0 75 m 30 m 15 m
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[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUbbbbrrrr

"
M [[[[FFFFrrrreeeennnnlllleeeemmmmeeee    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] H›z kontrol cihaz› 

gerilim de¤erlerine 
göre

Afl›ld›¤›nda fren transistörünün bu gerilimi s›n›rlamak üzere kesti¤i DC bara gerilimi efli¤i.
ATV61ppppM3p: fabrika ayar› 395 V.
ATV61ppppN4: fabrika ayar› 785 V.
Ayar, h›z kontrol cihaz›n›n gerilim de¤erine ve [Sebeke gerilimi] (UrES) parametresine, sayfa 183 ba¤l›d›r.

bbbbbbbbAAAA M [[[[FFFFrrrreeeennnnlllleeeemmmmeeee    ddddeeeennnnggggeeeessssiiii]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Fonksiyon etkin, DC baralar› üzerinden paralel ba¤lanan h›z kontrol cihazlar›nda kullan›lmak 

üzere. H›z kontrol cihazlar› aras›ndaki frenleme gücünü dengelemek için kullan›l›r.  [Frenleme düzeyi] (Ubr) 
parametresi, sayfa 76, di¤er h›z kontrol cihazlar›nda da ayn› de¤ere ayarlanmal›d›r.
 [Seçili] (YES) de¤eri  ATV61pppM3X için sadece 45 kW (60 HP) için ve ATV61pppN4 için sadece 75 kW (100 
HP) için ve [Rampa adapt.] (brA) = [Seçili de¤il] (nO) (bkz. sayfa 124) ise geçerlidir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

2/3 telli kontrol
2 telli tip
Reverse assign.
LI1 CONFIGURATION
LIx CONFIGURATION

Kod << >> T/K

XXX

CtL�

SIM�

I�O�

ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

Kontrol cihaz› durumunu 

G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

        Aç›l›fl
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

[1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsündeki parametreler sadece h›z kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve herhangi bir çal›flt›rma
komutu bulunmad›¤›nda de¤ifltirilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttCCCCCCCC M [[[[2222////3333    tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [2 telli] (2C)

2222CCCC

3333CCCC
v [[[[2222    tttteeeelllllllliiii]]]] (2C) 
v [[[[3333    tttteeeelllllllliiii]]]] (3C) 

2 telli kontrol: Bu, çal›flt›rma ve durdurmay› kumanda eden girifl durumu (0 veya 1) veya uçtur (0'dan 1'e veya 
1'den 0'a).

“Kaynak” kablo ba¤lant›s›na örnek: 

LI1: ileri
LIx: geri

3 telli kumanda (darbeli kumanda): Yolvermeyi kumanda etmek için “ileri” veya “geri” darbe, durdurmay› 
kumanda etmek için “durdurma” darbesi yeterlidir.
 
“Kaynak” kablo ba¤lant›s›na örnek:

LI1: durdurma
LI2: ileri
LIx: geri

ttttCCCCtttt M [[[[2222    tttteeeelllllllliiii    ttttiiiipppp]]]] [De¤ifliklik] (trn)

LLLLEEEELLLL

ttttrrrrnnnn

PPPPFFFFOOOO

v [[[[DDDDuuuurrrruuuummmm]]]] (LEL): Çal›flt›rma (1) veya durdurma (0) için durum 0 veya 1 dikkate al›n›r.
v [[[[DDDDeeee¤¤¤¤iiiiflflflfliiiikkkklllliiiikkkklllleeeerrrr]]]] (trn): Güç kayna¤›ndaki bir kesintinin ard›nda istenmeyen yeniden yolverme ifllemlerinin 

önlenmesi amac›yla çal›flmay› bafllatmak için bir durum de¤iflikli¤i (geçifl veya uç) gerekir.
v [[[[iiiilllleeeerrrriiii    öööönnnncccceeeelllliiiikkkk]]]] (PFO): Çal›flt›rma veya durdurma için durum 0 veya 1 dikkate al›n›r, ancak “düz” girifli her 

zaman için “ters” girifline göre önceliklidir.

rrrrrrrrSSSS M [[[[GGGGeeeerrrriiii    yyyyöööönnnn    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

CCCC111100001111

����

����

����

CCCCdddd00000000

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Atanmam›flt›r
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): E¤er VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): E¤er VW3A3202 geniflletilmifl G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [I/O profili] (IO) içinde dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [I/O profili] (IO) içinde dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [I/O profili] (IO) içinde bir haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [I/O profili] (IO) içinde bir Controller Inside kart› ile 
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir lojik giriflleriyle anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Ters yön komutunun atanmas›.

+24 LI1 LIx
ATV 71

+24 LI1 LI2 LIx
ATV 71

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
 [2/3 telli kontrol] (tCC) parametresinin atamas›n› de¤ifltirmek için 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›n.
Afla¤›daki fonksiyonlar›n fabrika ayarlar›na dönmesine neden olur: afla¤›da [2 telli tip] (tCt) ve [Geri 
yön atamas›] (rrS) ile logic girifller ve analog girifller atayan tüm fonksiyonlar. 
Özellefltirildikten sonra seçili makro konfigürasyonu da resetlenecektir (özel ayarlar silinecektir).
Bu parametreyi, [1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹] (CtL-) ve [1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹] (FUn-) menülerini 
yap›land›rmadan önce yap›land›rman›z tavsiye edilir.
Bu de¤iflikli¤in kullan›lan kablo ba¤lant› flemas›yla uyumlu olup olmad›¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLL1111���� b [[[[LLLLIIII1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
LLLL1111AAAA M [[[[LLLLIIII1111    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]

Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Çoklu atamalar› kontrol etmek için girifl LI1'e atanan tüm fonksiyonlar› gösterir.

LLLL1111dddd M [[[[LLLLIIII1111    aaaaççççmmmmaaaaddddaaaa    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee]]]] 0 - 200 msn 0

Bu parametre, olas› parazitleri filtrelemek amac›yla logic giriflinin, 0 - 200 milisaniye aras›nda ayarlanabilen 
bir gecikme ile durum 1'e de¤iflimini hesaba katmak için kullan›l›r. Durum 0'a de¤iflim gecikmesiz olarak 
hesaba kat›l›r.

LLLL�������� b [[[[LLLLIIIIxxxx    CCCCOOOONNNNFFFFIIIIGGGGUUUURRRRAAAATTTTIIIIOOOONNNN]]]]
H›z kontrol cihaz›nda bulunan tüm logic girifller, yukar›daki LI1 örne¤indeki gibi, opsiyon kartlar›n›n tak›l› 
olup olmamas›na ba¤l› olarak LI6, LI10 veya LI14'e kadar konfigüre edilebilir.

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
Gecikme ayar›n›n bir risk oluflturmad›¤›ndan veya istenmeyen çal›flmaya yol açmayaca¤›ndan emin 
olun.
Bu girifllerin hesaba kat›lmas›ndaki ba¤›l s›ra, çeflitli lojik girifllerin gecikme de¤erlerine göre 
de¤ifltirilebilir ve bu istenmeyen çal›flmaya yol açar.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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AAAAnnnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiiinnnn    vvvveeee    PPPPuuuullllsssseeee    ((((ddddaaaarrrrbbbbeeee))))    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiinnnniiiinnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu
Minimum ve maksimum girifl de¤erleri (volt, mA vs. cinsinden), referanslar› uygulamaya uyarlayabilmek için % de¤erine de¤ifltirilirler.

mmmmiiiinnnniiiimmmmuuuummmm    vvvveeee    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii::::
Minimum de¤er, %0 referans›na, maksimum de¤er %100 referans›na karfl›l›k gelmektedir. Minimum de¤er maksimum de¤erin üstünde
olabilir:
 

+/- çift yönlü girifllerde min. ve maks., mutlak de¤ere göre verilir, örne¤in +/- 2, 8 V.

PPPPuuuullllsssseeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiinnnniiiinnnn    nnnneeeeggggaaaattttiiiiffff    mmmmiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii::::

AAAArrrraaaallll››››kkkk    ((((çççç››››kkkk››››flflflfl    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii))))::::    SSSSaaaaddddeeeecccceeee    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    iiiiççççiiiinnnn
Bu parametre, tek yönlü bir giriflten çift yönlü bir ç›k›fl elde etmek için referans aral›¤›n› [%0 V %100] veya [-%100 V +%100] olarak
konfigüre etmek amac›yla kullan›l›r.

Referans

%100

%0
[Min. de¤er]
(CrLx veya 

ULx veya PIL)

[Maks. de¤er]
(CrHx veya 

UHx veya PFr)

20 mA 
veya 10 V 
veya 30,00 

kHz

Referans

%100

%0
[Min. de¤er]
(CrLx veya 

ULx veya PIL)

[Maks. de¤er]
(CrHx veya 

UHx veya PFr)

Ak›m veya 
gerilim veya
frekans
girifli

Ak›m veya 
gerilim veya
frekans
girifli 

20 mA 
veya 10 V 
veya 30,00 

kHz

Referans

%100

%0[Darbe girifli 
Min. de¤er] 

(PIL)

[Darbe girifli 
Maks. de¤er]

30,00
kHz

Frekans
girifli

-30,00
kHz

Referans

%100

%0
[Min. de¤er] [Maks. de¤er]

Aral›k 0 V %100

Referans

%100

%0
[Min. de¤er]

[Maks. de¤er]

Ak›m 
veya 
gerilim girifli

Ak›m 
veya 
gerilim girifli

-%100

Aral›k -%100 V +%100

20 mA
veya 10 V

20 mA
veya 10 V
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbSSSSPPPP M [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ffffoooorrrrmmmmaaaatttt››››]]]] [Standart] (bSd)

bbbbSSSSdddd

bbbbLLLLSSSS

bbbbnnnnSSSS

bbbbnnnnSSSS0000

v [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt]]]] (bSd)
S›f›r referansta frekans = LSP

v [[[[SSSSaaaabbbbiiiitttt]]]] (bLS) 
Referans = 0'dan LSP'ye frekans = LSP

v [[[[ÖÖÖÖllllüüüü    bbbbööööllllggggeeee]]]] (bnS) 
Referans = 0'dan LSP'ye frekans = 0

v [[[[ÖÖÖÖllllüüüü    bbbbööööllllggggeeee    0000]]]] (bnS0)
 [Standart] (bSd), afla¤›daki 
durumlarda s›f›r referansta, frekans = 0 hariç bu 
çal›flma ayn›d›r:
• Sinyal, 0'dan büyük olan [Min. de¤er] 
de¤erinden düflüktür (örne¤in 2 - 10 V giriflinde 
1 V)
• Sinyal, [Min. de¤er] de¤erinden büyük olan 
[Maks. de¤er] de¤erinden büyüktür 
(örne¤in 10 -0 V giriflinde 11 V).

E¤er girifl aral›¤› “çift yönlü” olarak konfigüre 
edilmiflse çal›flma, [Standart] (bSd).

BBBBuuuu    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    hhhh››››zzzz    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››nnnn››››nnnn    ssssaaaaddddeeeecccceeee    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    vvvveeee    PPPPuuuullllsssseeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiinnnnddddeeee    nnnnaaaassss››››llll    hhhheeeessssaaaabbbbaaaa    kkkkaaaatttt››››llllmmmmaaaassss››››    ggggeeeerrrreeeekkkkttttiiii¤¤¤¤iiiinnnniiii    
ttttaaaannnn››››mmmmllllaaaammmmaaaakkkkttttaaaadddd››››rrrr....    PID regülatörü durumunda bu PID ç›k›fl referans›d›r.
S›n›rlar, [Düflük H›z] (LSP) ve [Yüksek H›z] (HSP) parametreleri taraf›ndan ayarlan›r, sayfa 36

Frekans

referans

LSP

-%100

+%100

HSP

LSP

HSP

%0

Frekans

referans
LSP-%100

+%100

HSP

LSP

HSP

Frekans

referans
LSP-%100

+%100

HSP

LSP

HSP

0

Frekans

referans

LSP
-%100

+%100

HSP

LSP

HSP

%0
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DDDDoooo¤¤¤¤rrrruuuussssaaaallllllll››››¤¤¤¤››››nnnn    kkkkaaaalllldddd››››rrrr››››llllmmmmaaaassss››››::::    SSSSaaaaddddeeeecccceeee    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    iiiiççççiiiinnnn
Giriflin do¤rusall›¤›, bu giriflin girifl/ç›k›fl e¤risinde ara bir nokta konfigüre ederek kald›r›labilir:

0 V %100 aral›¤› için

NNNNooootttt:::: [Orta nokta X] için %0, [Min. de¤er] de¤erine ve %100 [Maks. de¤er] de¤erine karfl›l›k gelir

-%100 V %100 aral›¤› için

referans

%100

%0

[Min de¤er]
(%0)

[Orta nokta 
X]

[Maks. de¤er]
(%100)

ak›m› 
veya 
gerilim
girifli

[Orta nokta Y]

20 mA
veya 10 V

referans

%100

%0

[Min. de¤er]
(- %100)

[Orta nokta 
X]

[Maks. de¤er]
(%100)

ak›m› 
veya 
gerilim girifli

[Orta nokta Y]

- [Orta nokta Y]

- %100

- [Orta nokta 
X]

%0 20 mA
veya 10 V
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAIIII1111    ���� b [[[[AAAAIIII1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
AAAAIIII1111AAAA M [[[[AAAAIIII1111    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Örne¤in uyumluluk sorunlar›n› kontrol etmek için AI1 girifliyle ilgili tüm fonksiyonlar› göstermektedir.

AAAAIIII1111tttt M [[[[AAAAIIII1111    ttttiiiippppiiii]]]] [Gerilim] (10U)

11110000UUUU

nnnn11110000UUUU

v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): Pozitif gerilim girifli (negatif de¤erler s›f›r olarak kabul edilir: girifl tek yönlüdür).
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ++++////----]]]] (n10U): Pozitif ve negatif gerilim girifli (girifl iki yönlüdür).

UUUUIIIILLLL1111 M [[[[AAAAIIII1111    MMMMiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 10,0 V 0 V

UUUUIIIIHHHH1111 M [[[[AAAAIIII1111    MMMMaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

AAAAIIII1111FFFF M [[[[AAAAIIII1111    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazit filtreleme.

AAAAIIII1111EEEE M [[[[AAAAIIII1111    OOOOrrrrttttaaaa    nnnnooookkkkttttaaaa    XXXX]]]] 0 - %100 %0

Girifl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat›.
• %0, [AI1 Min. de¤er] (UIL1) de¤erine karfl›l›k gelmektedir.
• %100, [AI1 Maks. de¤er] (UIH1) de¤erine karfl›l›k 

gelmektedir.

AAAAIIII1111SSSS M [[[[AAAAIIII1111    YYYY    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Ç›k›fl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat› (frekans referans›).
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAIIII2222���� b [[[[AAAAIIII2222    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
AAAAIIII2222AAAA M [[[[AAAAIIII2222    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Örne¤in uyumluluk sorunlar›n› kontrol etmek için AI2 girifliyle ilgili tüm fonksiyonlar› göstermektedir.

AAAAIIII2222tttt M [[[[AAAAIIII2222    ttttiiiippppiiii]]]] [Ak›m] (0 A)

11110000UUUU

0000AAAA
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): Gerilim girifli
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m girifli

CCCCrrrrLLLL2222 M [[[[AAAAIIII2222    mmmmiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

Bu parametreye, [AI2 tipi] (AI2t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUIIIILLLL2222 M [[[[AAAAIIII2222    mmmmiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - 10,0 V 0 V

Bu parametreye, [AI2 tipi] (AI2t) = [Gerilim] (10U) ise eriflilebilir

CCCCrrrrHHHH2222 M [[[[AAAAIIII2222    mmmmaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

Bu parametreye, [AI2 tipi] (AI2t) = [ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUIIIIHHHH2222 M [[[[AAAAIIII2222    mmmmaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

Bu parametreye, [AI2 tipi] (AI2t) = [Gerilim] (10U) ise eriflilebilir

AAAAIIII2222FFFF M [[[[AAAAIIII2222    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazite filtreleme.

AAAAIIII2222LLLL M [[[[AAAAIIII2222    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››]]]] [0 ÷ 100%] (POS)

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG
v [[[[0000    ÷÷÷÷    111100000000%%%%]]]] (POS): Tek yönlü girifl
v [[[[++++////----    111100000000%%%%]]]] (nEG): Çift yönlü girifl

Örnek: Bir 0/10 V giriflte
- 0 V, referans -%100'e karfl›l›k gelmektedir
- 5 V, referans -%0'a karfl›l›k gelmektedir
- 10 V, referans +%100'a karfl›l›k gelmektedir

AAAAIIII2222EEEE M [[[[AAAAIIII2222    XXXX    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Girifl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat›.
¥ Aral›k 0 V %100 ise %0, [Min. de¤er] de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

¥ %0, aral›¤›n -%100 V +%100 aras›nda olmas› durumunda  de¤erine 
karfl›l›k gelir .

• %100, [Maks. de¤er] de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

AAAAIIII2222SSSS M [[[[AAAAIIII2222    YYYY    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Ç›k›fl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat› (frekans referans›).

[Maks. de¤er] + [Min. de¤er] 
2
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAIIII3333���� b [[[[AAAAIIII3333    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

AAAAIIII3333AAAA M [[[[AAAAIIII3333    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Örne¤in uyumluluk sorunlar›n› kontrol etmek için AI3 girifliyle ilgili tüm fonksiyonlar› göstermektedir.

AAAAIIII3333tttt M [[[[AAAAIIII3333    ttttiiiippppiiii]]]] [Gerilim] (0 A)

0000AAAA
Salt okunur parametre konfigüre edilemez.

v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m girifli

CCCCrrrrLLLL3333 M [[[[AAAAIIII3333    mmmmiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

CCCCrrrrHHHH3333 M [[[[AAAAIIII3333    mmmmaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

AAAAIIII3333FFFF M [[[[AAAAIIII3333    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazite filtreleme.

AAAAIIII3333LLLL M [[[[AAAAIIII3333    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››]]]] [0 ÷ 100%] (POS)

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG
v [[[[0000    ÷÷÷÷    111100000000%%%%]]]] (POS): Tek yönlü girifl
v [[[[++++////----    111100000000%%%%]]]] (nEG): Çift yönlü girifl

Örnek: Bir 4 ÷ 20 mA giriflte
- 4 mA, referans -%100'e karfl›l›k gelmektedir
- 12 mA, referans %0'e karfl›l›k gelmektedir
- 20 mA, referans +%100'e karfl›l›k gelmektedir

AI3 fiziksel anlamda bir çift yönlü girifl oldu¤undan [+/- 100%] (nEG) konfigürasyonunun sadece uygulanan 
sinyal tek yönlü ise kullan›lmas› gerekmektedir. Tek yönlü bir sinyal, çift yönlü bir konfigürasyonla uyumlu 
de¤ildir.

AAAAIIII3333EEEE M [[[[AAAAIIII3333    XXXX    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Girifl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat›.
¥ Aral›k 0 V %100 ise %0, [Min. de¤er] (CrL3) de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

¥ %0, aral›¤›n -%100 V +%100 aras›nda olmas› durumunda 

•  de¤erine karfl›l›k gelir .
• %100, [AI3 maks. de¤er] (CrH3) de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

AAAAIIII3333SSSS M [[[[AAAAIIII3333    YYYY    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Ç›k›fl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat› (frekans referans›).

[AI3 max. de¤er] (CrH3) - [AI3 min. de¤er] (CrL3)
2
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAIIII4444���� b [[[[AAAAIIII4444    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

AAAAIIII4444AAAA M [[[[AAAAIIII4444    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Örne¤in uyumluluk sorunlar›n› kontrol etmek için AI4 girifliyle ilgili tüm fonksiyonlar› göstermektedir.

AAAAIIII4444tttt M [[[[AAAAIIII4444    ttttiiiippppiiii]]]] [Gerilim] (10U)

11110000UUUU

0000AAAA
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): Gerilim girifli
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m girifli

CCCCrrrrLLLL4444 M [[[[AAAAIIII4444    MMMMiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

Bu parametreye, [AI4 tipi] (AI4t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUIIIILLLL4444 M [[[[AAAAIIII4444    MMMMiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 10,0 V 0 V

Bu parametreye, [AI4 tipi] (AI4t) = [Gerilim] (10U) ise eriflilebilir

CCCCrrrrHHHH4444 M [[[[AAAAIIII4444    MMMMaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

Bu parametreye, [AI4 tipi] (AI4t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUIIIIHHHH4444 M [[[[AAAAIIII4444    MMMMaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

Bu parametreye, [AI4 tipi] (AI4t) = [Gerilim] (10U) ise eriflilebilir

AAAAIIII4444FFFF M [[[[AAAAIIII4444    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazite filtreleme.

AAAAIIII4444LLLL M [[[[AAAAIIII4444    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››]]]] [0 ÷ 100%] (POS)

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG
v [[[[0000    ÷÷÷÷    111100000000%%%%]]]] (POS): Tek yönlü girifl
v [[[[++++////----    111100000000%%%%]]]] (nEG): Çift yönlü girifl

Örnek: Bir 0/10 V giriflte
- 0 V, referans -%100'e karfl›l›k gelmektedir
- 5 V, referans -%0'a karfl›l›k gelmektedir
- 10 V, referans +%100'a karfl›l›k gelmektedir

AAAAIIII4444EEEE M [[[[AAAAIIII4444    XXXX    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Girifl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat›.
¥ Aral›k 0 V %100 ise %0, [Min. de¤er] de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

¥ %0, aral›¤›n -%100 V +%100 aras›nda olmas› durumunda  de¤erine karfl›l›k 
gelir .

• %100, [Maks. de¤er] de¤erine karfl›l›k gelmektedir.

AAAAIIII4444SSSS M [[[[AAAAIIII4444    YYYY    eeeekkkkssss....    oooorrrrttttaaaa    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0 - %100 %0

Ç›k›fl do¤rusall›¤›n›n kald›r›lmas›nda nokta koordinat› (frekans referans›).

[Maks. de¤er] + [Min. de¤er]
2
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPLLLLIIII���� b [[[[DDDDAAAARRRRBBBBEEEE    GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi‹‹‹‹    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

PPPPIIIIAAAA M [[[[RRRRPPPP    ddddaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
Örne¤in uyumluluk sorunlar›n› kontrol etmek için Pulse In girifliyle ilgili tüm fonksiyonlar› göstermektedir.

PPPPIIIILLLL M [[[[RRRRPPPP    MMMMiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] - 30,00 - 30,00 kHz 0 

Minimum h›za karfl›l›k gelen frekans

PPPPFFFFrrrr M [[[[RRRRPPPP    MMMMaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0 - 30,00 kHz 30,00 kHz

Maksimum h›za karfl›l›k gelen frekans

PPPPFFFFIIII M [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii    ffffiiiillllttttrrrreeeessssiiii]]]] 0 - 1.000 ms 0

Parazit filtreleme.
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RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ggggöööörrrreeeevvvviiii    ggggöööörrrreeeennnn    eeeennnnkkkkooooddddeeeerrrr    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiinnnniiiinnnn    bbbbiiiirrrr    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    jjjjeeeennnneeeerrrraaaattttöööörrrrüüüü    iiiilllleeee    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiii
Referans iflareti verilmemifltir bu sebeple çal›flma yönlerinin kontrol kanal› üzerinden verilmesi gerekmektedir (logic girifller gibi).

MMMMiiiinnnniiiimmmmuuuummmm    vvvveeee    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii    ((((ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii))))::::
Minimum de¤er, %0 minimum referans›na, maksimum de¤er %100 maksimum referans›na karfl›l›k gelmektedir. Minimum de¤er maksimum
de¤erin üstünde olabilir. Ayn› zamanda negatif de olabilir.

Minimum de¤ere negatif bir de¤er atayarak s›f›r frekansta bir referans elde edilebilir.

Referans

%100

0
[Frek. min. 

de¤eri]
(EIL)

[Frek. maks. 
de¤eri]
(EFr)

300 kHz

Referans

%100

0
[Frek. min. 

de¤eri]
(EIL)

[Frek. maks. 
de¤eri]
(EFr)

Frekans
girifli

Frekans
girifli

300 kHz

Referans

%100

[Frek. min. 
de¤eri]
(EIL)

[Frek. maks. 
de¤eri]
(EFr)

300 kHz

Frekans
girifli0
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Enkoder konfigürasyonuna, [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIIEEEEnnnn���� b [[[[EEEENNNNKKKKOOOODDDDEEEERRRR    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
Enkoder parametrelerine sadece enkoder kart› tak›lm›flsa eriflilebilir ve uygun seçimler kullan›lan enkoder 
tipine ba¤l› olur.

EEEEnnnnSSSS M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    ttttiiiippppiiii]]]] [AABB] (AAbb)

nnnnOOOO

AAAAAAAAbbbbbbbb

AAAAbbbb

AAAA

Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez.
Kullan›lan kart ve enkoder tipine uygun olarak konfigüre edilecek.

v [[[[----------------]]]] (nO): Kart kay›p.
v [[[[AAAAAAAABBBBBBBB]]]] (AAbb): A, A-, B, B- sinyalleri için.
v [[[[AAAABBBB]]]] (Ab): A, B sinyalleri için.
v [[[[AAAA]]]] (A): A sinyali için.  [Enkoder kullan›m›] (EnU) sayfa 90 = [H›z grbs. reg.] (rEG) ise de¤ere eriflilemez.

EEEEnnnnCCCC M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [Yap›lmad›] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

YYYY����pppp����lllldddd����

Enkoder geri bildirimi. Afla¤›daki prosedüre baflvurun72.
Bir enkoder kart› tak›lm›flsa ve [Enkoder kullan›m›] (EnU) sayfa 90 [H›z ref.] (PGr) de¤il ise parametreye 
eriflilemez.

v [[[[YYYYaaaapppp››››llllmmmmaaaadddd››››]]]]    (nO) Kontrol gerçeklefltirilemedi.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Enkoderin izlenmesini etkinlefltirir.
v [[[[YYYYaaaapppp››››lllldddd››››]]]] (Yap›ld›): Kontrol baflar›yla gerçeklefltirildi.

Kontrol prosedürü afla¤›dakileri kontrol eder:
- Enkoder/motor dönüfl yönü
- Sinyallerin varl›¤› (tel süreklili¤i)
- Darbe/devir say›s›

Bir hata tespit edilirse h›z kontrol cihaz› [Enkoder hatas›] (EnF) hata moduna kilitlenir.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[EEEENNNNKKKKOOOODDDDEEEERRRR    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

EEEEnnnnUUUU M [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

SSSSEEEECCCC

rrrrEEEEGGGG

PPPPGGGGrrrr

Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›, Bu durumda di¤er parametrelere eriflilemez.
v [[[[GGGGrrrrbbbbssss....    iiiizzzzlllleeeemmmmeeee]]]] (SEC): Enkoder sadece izlemek için devir geri beslemesi sa¤lar.
v [[[[HHHH››››zzzz    ggggrrrrbbbbssss....    rrrreeeegggg....]]]] (rEG): Enkoder sadece düzenlemek ve izlemek için devir geri beslemesi sa¤lar.  [Motor 

kontrol tipi] (Ctt) = [SVC U] (UUC) ise, enkoder h›z geri besleme modunda çal›fl›r ve gerçeklefltirilmesi 
gereken devrin statik düzeltimini sa¤lar. Bu konfigürasyon, di¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) de¤erleri için 
eriflilebilir de¤ildir.

v [[[[HHHH››››zzzz    rrrreeeeffff....]]]] (PGr): Enkoder bir referans sa¤lar.

PPPPGGGGIIII M [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ssssaaaayyyy››››ssss››››]]]] 100 - 5,000 1,024

Enkoder dönüflü bafl›na düflen darbe say›s›.
Bir enkoder kart› tak›lm›flsa parametreye eriflilemez.

PPPPGGGGAAAA M [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ttttiiiippppiiii]]]] [Enkoder] (EnC)

EEEEnnnnCCCC

PPPPttttGGGG

Bu parametreye, [Enkoder kullan›m›] (EnU) = [H›z ref.] (PGr) ise eriflilebilir.
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (EnC): Enkoder kullan›m›.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    üüüürrrreeeettttiiiicccciiii]]]] (PtG): Frekans jeneratörü kullan›m› (iflaretlenmemifl referans).

EEEEIIIILLLL M [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    mmmmiiiinnnn....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] - 300 - 300 kHz 0 

Bu parametreye e¤er [Enkoder kullan›m›] (EnU) = [H›z ref.] (PGr) ve [Referans tipi] (PGA) = [Frek. üretici] 
(PtG) ise eriflilebilir.
Minimum h›za karfl›l›k gelen frekans

EEEEFFFFrrrr M [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    MMMMaaaakkkkssss....    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr]]]] 0,00 - 300 kHz 300 kHz

Bu parametreye e¤er [Enkoder kullan›m›] (EnU) = [H›z ref.] (PGr) ve [Referans tipi] (PGA) = [Frek. üretici.] 
(PtG) ise eriflilebilir.
Maksimum h›za karfl›l›k gelen frekans

EEEEFFFFIIII M [[[[FFFFrrrreeeekkkk....    ssssiiiinnnnyyyyaaaallll    ffffiiiillllttttrrrreeeessssiiii]]]] 0 - 1.000 ms 0

Bu parametreye, [Enkoder kullan›m›] (EnU) = [H›z ref.] (PGr) ise eriflilebilir.
Parazite filtreleme.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrr1111���� b [[[[RRRR1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
rrrr1111 M [[[[RRRR1111    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Src. hata yok] (FLt)

nnnnOOOO

FFFFLLLLtttt

rrrrUUUUnnnn

FFFFttttAAAA

FFFFLLLLAAAA

CCCCttttAAAA

SSSSrrrrAAAA

ttttSSSSAAAA

PPPPEEEEEEEE

PPPPFFFFAAAA

AAAAPPPP2222

FFFF2222AAAA

ttttAAAAdddd

rrrrttttAAAAHHHH

rrrrttttAAAALLLL

FFFFttttAAAALLLL

FFFF2222AAAALLLL

CCCCttttAAAALLLL

UUUULLLLAAAA

OOOOLLLLAAAA

PPPPFFFFAAAAHHHH

PPPPFFFFAAAALLLL

PPPPIIIISSSSHHHH

EEEErrrrnnnn

ttttSSSS2222

ttttSSSS3333

bbbbMMMMPPPP

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): AAAAttttaaaannnnmmmmaaaammmm››››flflflfltttt››››rrrr
v [[[[SSSSrrrrcccc....    hhhhaaaattttaaaa    yyyyooookkkk]]]] (FLt): H›z kontrol cihaz› hatal› de¤il (bir hata varsa röle normal olarak enerjilendirilir ve 

enerjisi kesilir)
v [[[[SSSSrrrrcccc....    ççççaaaallll››››flflflfl››››yyyyoooorrrr]]]]    (rUn): H›z kontrol cihaz› çal›fl›yor
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]    (FtA): Frekans›n [Frek. efli¤i] (Ftd) sayfa 58 de¤erinden büyük olmas› durumunda röle 

kapat›l›r.
v [[[[HHHHSSSSPPPP    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]]    (FLA): Yüksek h›za eriflildi
v [[[[aaaakkkk››››mmmm    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (CtA): Ak›m›n [ak›m efli¤i] (Ctd) sayfa58 büyük olmas› durumunda röle kapat›l›r.
v [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (SrA): Frekans referans›na eriflildi
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tSA): Motor 1 termik durumuna eriflildi
v [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (PEE): PID hata alarm›
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm]]]] (PFA): PID geri bildirim alarm› ([Max grbsl. alarm] (PAH) sayfa145 de¤erinden 

daha büyük veya  [Min fbk alarm] (PAL) sayfa145 de¤erinden daha küçük)
v [[[[AAAAIIII2222    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP2): AI2 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[2222....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]    (F2A): Frekans›n [Frek. efli¤i 2] (F2d) sayfa 58 de¤erinden büyük olmas› durumunda 

röle kapat›l›r.
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllssss....]]]] (tAd): H›z kontrol cihaz› termik durumuna eriflildi
v [[[[ÜÜÜÜsssstttt    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    rrrreeeeffff....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (rtAH): Frekans referans› [Yüksek fre. sev.] (rtd) sayfa  58 de¤erinden daha 

büyükse röle kapat›l›r.
v [[[[AAAAlllltttt    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    rrrreeeeffff....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (rtAL): Frekans referans› [Düflük fre. sev.] (rtdL) sayfa 58 de¤erinden daha küçükse 

röle kapat›l›r.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    1111    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (FtAL): Frekans [Alt frekans seviyesi] (FtdL) sayfa 58 de¤erinden daha küçükse 

röle kapat›l›r.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    2222    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (F2AL): [2 Frek. efli¤i] (F2dL) sayfa 58 de¤erinden daha küçükse röle kapat›l›r.
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    aaaakkkk››››mmmm    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (CtAL): Ak›m, [Düflük ak›m efli¤i] (CtdL) sayfa 58 de¤erinden daha küçükse röle 

kapat›l›r.
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk]]]] (ULA): Düflük yük ifllemi (bkz. sayfa 191)
v [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk]]]] (OLA): Afl›r› yük ifllemi (bkz. sayfa 193)
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    yyyyüüüükkkksssseeeekkkk]]]] (PFAH): PID geribildirim alarm› ([Maks grbslm alarm›] (PAH) sayfa 145 

de¤erinden daha büyük).
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ddddüüüüflflflflüüüükkkk]]]] (PFAL): PID geribildirim alarm› ([Min grbslm. alarm›] (PAL) sayfa 145 

de¤erinden daha küçük).
v [[[[RRRReeeeggggüüüüllllaaaassssyyyyoooonnnn    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (PISH): PID regülatörü geri bildirim denetim hatas› sayfa 148.
v [[[[ZZZZoooorrrrllllaaaammmmaaaallll››››    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa]]]] (Ern): Sürücü acil durum çal›flt›rma modundaysa röle kapat›l›r. Bkz. [Zorlamal› 

çal›flma] (InHS) sayfa 186.
v [[[[MMMMooootttt....    2222    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tS2): Motor 2 termik durumuna eriflildi
v [[[[MMMMooootttt....    3333    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tS3): Motor 3 termik durumuna eriflildi
v [[[[KKKKoooonnnntttt....    ppppaaaannnneeeelllliiii    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (bMP): Grafikli ekran terminali üzerinden kontrol, terminaldeki bir fonksiyon tufluyla 

etkinlefltirilir.
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrr1111���� b [[[[RRRR1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

rrrr1111 M [[[[RRRR1111    AAAAttttaaaammmmaaaassss››››]]]]    (devam›)

AAAAttttSSSS

CCCCnnnnFFFF0000

CCCCnnnnFFFF1111

CCCCnnnnFFFF2222

CCCCFFFFPPPP1111

CCCCFFFFPPPP2222

CCCCFFFFPPPP3333

ddddbbbbLLLL

bbbbrrrrSSSS

PPPPrrrrMMMM

MMMMCCCCPPPP

AAAAGGGG1111

AAAAGGGG2222

AAAAGGGG3333

PPPP1111AAAA

PPPP2222AAAA

PPPPLLLLAAAA

EEEEFFFFAAAA

UUUUSSSSAAAA

UUUUPPPPAAAA

ttttHHHHAAAA

SSSSSSSSAAAA

ttttJJJJAAAA

bbbbOOOOAAAA

AAAAPPPPAAAA

AAAAPPPP3333

AAAAPPPP4444

FFFFSSSSAAAA

rrrrddddYYYY

v [[[[NNNNeeeegggg    MMMMoooommmm....]]]] (AtS): Negatif moment (frenleme)
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    0000    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CnF0): Konfigürasyon 0 etkin
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    1111    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CnF1): Konfigürasyon 1 etkin
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    2222    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CnF2): Konfigürasyon 2 etkin
v [[[[SSSSeeeetttt    1111    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CFP1): Parametre seti 1 etkin
v [[[[SSSSeeeetttt    2222    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CFP2): Parametre seti 2 etkin
v [[[[SSSSeeeetttt    3333    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (CFP3): Parametre seti 3 etkin
v [[[[DDDDCCCC    bbbbaaaarrrraaaa    flflflflaaaarrrrjjjjllll››››]]]] (dbL): DC baras› yüklüyor
v [[[[FFFFrrrreeeennnnlllleeeemmmmeeeeddddeeee]]]]    (brS): H›z kontrol cihaz› frenleme yap›yor
v [[[[GGGGüüüüçççç    kkkkeeeessssiiiillllddddiiii]]]] (PRM): “Power removal” (Güç kald›rma) girifli taraf›ndan kilitlenmifl h›z kontrol cihaz›
v [[[[MMMMooootttt....    aaaakkkk....    mmmmeeeevvvv....]]]] (MCP): Motor ak›m› var
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm    GGGGrrrruuuupppp    1111]]]] (AGI): Alarm grubu 1
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm    GGGGrrrruuuupppp    2222]]]] (AG2): Alarm grubu 2
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm    GGGGrrrruuuupppp    3333]]]] (AG3): Alarm grubu 3
v [[[[PPPPTTTTCCCC1111    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (P1A): Alg›lay›c› alarm› 1
v [[[[PPPPTTTTCCCC2222    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (P2A): Alg›lay›c› alarm› 2
v [[[[LLLLIIII6666====PPPPTTTTCCCC    aaaallll....]]]] (PLA): LI6 = PTC alg›lay›c› alarmlar›
v [[[[HHHHaaaarrrriiiicccciiii    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm›››› (EFA): Harici hata alarm›
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (USA): Düflük gerilim alarm›
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    öööönnnnlllleeeemmmmeeee]]]] (UPA): Düflük gerilim uyar›s›
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    CCCC    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (tHA): H›z kontrol cihaz› afl›r› ›s›nmas›
v [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt////aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr....    uuuullllssss....]]]]    (SSA): Moment s›n›r› alarm›
v [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    aaaallllaaaarrrrmmmm]]]] (tJA): IGBT alarm›
v [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii    ssssiiiicccc....    aaaallll....]]]] (bOA): Fren rezistörü s›cakl›k alarm›
v [[[[OOOOppppssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaallll....]]]] (APA): "Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen alarm
v [[[[AAAAIIII3333    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP3): AI3 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[AAAAIIII4444    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP4): AI4 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    lllliiiimmmmiiiittttiiii]]]] (FSA): Ak›fl h›z› s›n›rland›rma aktif (bkz. sayfa 170)
v [[[[HHHHaaaazzzz››››rrrr]]]] (rdY): H›z kontrol cihaz› haz›r
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[RRRR1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

rrrr1111dddd M [[[[RRRR1111    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.
Gecikme, [Src. hata yok] (FLt) atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.

rrrr1111SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[RRRR1111    AAAAeeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 0

Konfigürasyon, [1] (POS), [Src. hata yok] (FLt), atamas› için de¤ifltirilemez.

rrrr1111HHHH M [[[[RRRR1111    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.
Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt) atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.

rrrr2222���� b [[[[RRRR2222    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
rrrr2222 M [[[[RRRR2222    AAAAttttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Src. çal›fl›yor] (rUn)

LLLLLLLLCCCC

OOOOCCCCCCCC

ddddCCCCOOOO

Afla¤›daki menülerin eklenmesi d›fl›nda R1 ile ayn› (bkz. sayfa 91) (bu seçimler sadece [UYGULAMA 
SEÇ‹M‹] (Fun-)) menüsünde konfigüre edilebildi¤inden sadece bilgi verme amac›yla gösterilmektedir: 

v [[[[HHHHaaaattttkkkknnnnttttkkkkttttöööörrrr]]]] (LLC): Hat kontaktör kontrolü
v [[[[ÇÇÇÇ››››kkkkflflflfl....    kkkkoooonnnnttttkkkktttt....]]]] (OCC): Ç›k›fl kontaktör kontrolü
v [[[[ÖÖÖÖnnnnssssaaaarrrrjjjj    kkkkoooonnnntttt....aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] (dCO): Kontaktör kontrolünü önceden flarj eden DC baras›

rrrr2222dddd M [[[[RRRR2222    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›ks. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

rrrr2222SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[RRRR2222    eeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

rrrr2222HHHH M [[[[RRRR2222    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrr3333���� b [[[[RRRR3333    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3201 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

rrrr3333 M [[[[RRRR3333    AAAAttttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

R2 ile ayn›

rrrr3333dddd M [[[[RRRR3333    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›ks. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

rrrr3333SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[RRRR3333    EEEEttttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS) 

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

rrrr3333HHHH M [[[[RRRR3333    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.

rrrr4444���� b [[[[RRRR4444    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

rrrr4444 M [[[[RRRR4444    AAAAttttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

R2 ile ayn› (bkz. sayfa 93). 

rrrr4444dddd M [[[[RRRR4444    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›kfl. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi do¤ru haline 
geçince etkinleflir.

rrrr4444SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[RRRR4444    EEEEttttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

rrrr4444HHHH M [[[[RRRR4444    HHHHTTTTuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.
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[1.5 G R - IKI  AYARLARI] (I-O-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLOOOO1111���� b [[[[LLLLOOOO1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3201 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

LLLLOOOO1111 M [[[[LLLLOOOO1111    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

LLLLLLLLCCCC

OOOOCCCCCCCC

ddddCCCCOOOO

Afla¤›daki menülerin eklenmesi d›fl›nda R1 ile ayn› (bkz. sayfa 91) (bu seçimler sadece [UYGULAMA 
SEÇ‹M‹] (Fun-)) menüsünde konfigüre edilebildi¤inden sadece bilgi verme amac›yla gösterilmektedir: 

v [[[[HHHHaaaattttkkkknnnnttttkkkkttttöööörrrr]]]] (LLC): Hat kontaktör kontrolü
v [[[[ÇÇÇÇ››››kkkkflflflfl....    kkkkoooonnnnttttkkkktttt....]]]] (OCC): Ç›k›fl kontaktör kontrolü
v [[[[[[[[ÖÖÖÖnnnnssssaaaarrrrjjjj    kkkkoooonnnntttt....aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] (dCO): Kontaktör kontrolünü önceden flarj eden DC baras›

LLLLOOOO1111dddd M [[[[LLLLOOOO1111    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›kfl. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO1111SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[LLLLOOOO1111    eeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

LLLLOOOO1111HHHH M [[[[LLLLOOOO1111    TTTTuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO2222���� b [[[[LLLLOOOO2222    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3201 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

LLLLOOOO2222 M [[[[LLLLOOOO2222    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

LO1 ile ayn›. 

LLLLOOOO2222dddd M [[[[LLLLOOOO2222    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›kfl. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO2222SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[LLLLOOOO2222    eeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    ddddrrrrmmmm....]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

LLLLOOOO2222HHHH M [[[[LLLLOOOO2222    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.
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LLLLOOOO3333���� b [[[[LLLLOOOO3333    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

LLLLOOOO3333 M [[[[LLLLOOOO3333    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

LO1 ile ayn› (bkz. sayfa 95). 

LLLLOOOO3333dddd M [[[[LLLLOOOO3333    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›kfl. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO3333SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[LLLLOOOO3333    eeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

LLLLOOOO3333HHHH M [[[[LLLLOOOO3333    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO4444���� b [[[[LLLLOOOO4444    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

LLLLOOOO4444 M [[[[LLLLOOOO4444    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

LO1 ile ayn› (bkz. sayfa 95). 

LLLLOOOO4444dddd M [[[[LLLLOOOO4444    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Gecikme, [Src. hata yok] (FLt), [Ç›kfl. kontkt.] (OCC), [Önsarj kont.atamas›] (dCO), ve [Hatkntktör] (LLC) 
atamas› için ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi true (do¤ru) haline geçince 
 etkinleflir.

LLLLOOOO4444SSSS

PPPPOOOOSSSS

nnnnEEEEGGGG

M [[[[LLLLOOOO4444    eeeettttkkkkiiiinnnn    oooollllmmmmaaaa    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]] [1] (POS)

Çal›flan logic'in konfigürasyonu:
v [[[[1111]]]]: Bilgi do¤ru iken Durum 1
v [[[[0000]]]]: Bilgi true (do¤ru) iken Durum 0

 [1] (POS) konfigürasyonu [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamalar› 
için de¤ifltirilemez.

LLLLOOOO4444HHHH M [[[[LLLLOOOO4444    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 9.999 ms 0

Bekletme süresi, [Src. hata yok] (FLt), [Önsarj kont.atamas›] (dCO) ve [Hatkntktör] (LLC) atamas› için 
ayarlanamaz ve 0'da kal›r.
Durumda yap›lan de¤ifliklik sadece konfigüre edilen süre geçtikten sonra, bilgi false (yanl›fl) haline geçince 
 etkinleflir.
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AAAAnnnnaaaalllloooogggg    çççç››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr››››nnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu

MMMMiiiinnnniiiimmmmuuuummmm    vvvveeee    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii    ((((çççç››››kkkk››››flflflfl    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrrlllleeeerrrriiii))))::::
Volt veya mA cinsinden minimum ç›k›fl de¤eri, atanm›fl parametrenin alt limitine ve maksimum de¤eri üst limitine karfl›l›k gelir. Minimum
de¤er maksimum de¤erin üstünde olabilir:

AAAAOOOO2222    vvvveeee    AAAAOOOO3333    çççç››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr››››    ççççiiiifffftttt    kkkkuuuuttttuuuupppplllluuuu    çççç››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr    oooollllaaaarrrraaaakkkk    aaaattttaaaannnn››››rrrr::::
[min Ç›k›fl] (UOLx) ve [max Ç›k›fl] (UOHx) parametreleri, simetrik olarak iflleseler de mutlak de¤erlerdir. Çift kutuplu ç›k›fl durumunda
maksimum de¤eri her zaman için minimum de¤erden yukar›da ayarlay›n.

Atanan parametre

Üst limit

[Min Ç›k›fl]
(AOLx veya 

UOLx)

[Max Ç›k›fl]
(AOHx veya 

UOHx)

20 mA
veya 
10 V

Atanan parametre

[Min Ç›k›fl]
(AOLx veya 

UOLx)

[Max Ç›k›fl]
(AOHx veya 

UOHx)

20 mA
veya 
10 V

Ak›m
veya gerilim
ç›k›fl›

Ak›m
veya gerilim
ç›k›fl›

Üst limit

Alt limitAlt limit

Atanan 
parametre

- 10 V

[Min Ç›k›fl]
(UOLx)

[Max Ç›k›fl]
(UOHx)

Gerilim 
ç›k›fl

Üst limit

Alt limit

+ 10 V
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAOOOO1111���� b [[[[AAAAOOOO1111    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
AAAAOOOO1111 M [[[[AAAAOOOO1111    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Motor freq.] (OFr)

nnnnOOOO

OOOOCCCCrrrr

OOOOFFFFrrrr

OOOOrrrrPPPP

ttttrrrrqqqq

SSSSttttqqqq

OOOOrrrrSSSS

OOOOPPPPSSSS

OOOOPPPPFFFF

OOOOPPPPEEEE

OOOOPPPPIIII

OOOOPPPPrrrr

ttttHHHHrrrr

ttttHHHHdddd

OOOOFFFFSSSS

ttttHHHHrrrr2222

ttttHHHHrrrr3333

UUUUttttrrrr

SSSSttttrrrr

ttttqqqqLLLL

UUUUOOOOPPPP

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO): Atanmam›flt›r
v [[[[IIII    mmmmoooottttoooorrrr]]]] (OCr): Motordaki ak›m 0 ve 2 In aras›nda (In = Kurulum K›lavuzunda veya h›z kontrol cihaz›n›n 

isim plakas›nda gösterilen nominal h›z kontrol cihaz› ak›m›).
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ffffrrrreeeekkkk....]]]] (OFr): Ç›k›fl frekans›, 0 ve [Maksimum frekans] (tFr) aras›nda
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]] (OrP): 0 ve [Maksimum frekans] (tFr) aras›nda
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmm....]]]] (trq): Motor momenti, nominal motor momentinin 0 ile 3 kat› aras›ndad›r
v [[[[IIIIflflflflrrrr....    mmmmoooommmmeeeennnntttt]]]] (Stq): ‹flaretlenmifl motor momenti, nominal motor momentinin -3 ile +3 kat› aras›ndad›r
v [[[[‹‹‹‹flflflflrrrr....    rrrraaaammmmppppaaaa]]]] (OrS): ‹flaretlenmifl rampa ç›k›fl›, ÷ [Maksimum frekans] (tFr) ve + [Maksimum frekans] (tFr) 

aras›ndad›r
v [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....]]]] (OPS): PID regülatör referans›, [Min PID referans] (PIP1) ve [Max PID referans] (PIP2) 

aras›ndad›r
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbssssllll]]]] (OPF): PID regülatör geri besleme, [Min PID grbsl.] (PIF1) ve [Max PID grbsl.] (PIF2) 

aras›ndad›r
v [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaassss››››]]]] (OPE):   ([Max PID feedback] (PIF2) ÷ [Min PID grbsl.] (PIF1)) için -%5 ve +%5 aras›nda PID 

regülatörü hatas›
v [[[[PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl]]]] (OPI): PID regülatör ç›k›fl›, [Düflük H›z] (LSP) ve [Yüksek H›z] (HSP) aras›ndad›r
v MMMMoooottttoooorrrr    ggggüüüüccccüüüü]]]] (OPr): Motor gücü, [Nom. mot. frekans›] (nPr) de¤erinin 0 ile 2,5 kat› aras›nda
v [[[[MMMMooootttt    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk]]]] (tHr): Motor termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'ü aras›nda
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmm]]]] (tHd): H›z kontrol cihaz› termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'ü 

aras›nda
v [[[[SSSS‹‹‹‹ssss....    çççç››››kkkk››››flflflfl    ffffrrrreeeekkkk....]]]] (OFS): ‹flaretlenmifl ç›k›fl frekans›, ÷ [Maksimum frekans] (tFr) ve + [Maksimum 

frekans] (tFr) aras›ndad›r
v [[[[MMMMooootttt....    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk2222]]]] (tHr2): Motor 2'nin termik durumu, nominal termik durumun %0 ile %200'ü aras›nda
v [[[[MMMMooootttt....    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk3333]]]] (tHr3): Motor 3'ün termik durumu, nominal termik durumun %0 ile %200'ü aras›nda
v [[[[UUUUIIIIssss....    mmmmoooommmm....    rrrreeeeffff....]]]] (Utr): Moment referans›, nominal motor momentinin 0 ile 3 kat› aras›nda
v [[[[IIIIssss....    mmmmoooommmm....    rrrreeeeffff....]]]] (Str): ‹flaretlenmifl moment referans›, nominal motor momentinin -3 ile +3 kat› aras›ndad›r
v [[[[MMMMoooommmm....    ssss››››nnnn››››rrrr]]]] (tqL): Moment s›n›r›, nominal motor momentinin 0 ile 3 kat› aras›nda
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (UOP): Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom. motor ger.] (UnS) aras›nda

AAAAOOOO1111tttt M [[[[AAAAOOOO1111    TTTTiiiippppiiii]]]] [Ak›m] (0 A)

11110000UUUU

0000AAAA
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    çççç››››kkkk››››flflflfl››››
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m ç›k›fl›

AAAAOOOOLLLL1111 M [[[[AAAAOOOO1111    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

 [AO1 Type] (AO1t) = [Current] (0 A) ise parametreye eriflilebilir

AAAAOOOOHHHH1111 M [[[[AAAAOOOO1111    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

 [AO1 Type] (AO1t) = [Current] (0 A) ise parametreye eriflilebilir

UUUUOOOOLLLL1111 M [[[[AAAAOOOO1111    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 0 V

Parametreye, [AO1 Type] (AO1t) = [Voltage] (10U) ise eriflilebilir

UUUUOOOOHHHH1111 M [[[[AAAAOOOO1111    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

Parametreye, [AO1 Type] (AO1t) = [Voltage] (10U) ise eriflilebilir

AAAAOOOO1111FFFF M [[[[AAAAOOOO1111    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazit filtreleme.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAOOOO2222���� b [[[[AAAAOOOO2222    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

AAAAOOOO2222 M [[[[AAAAOOOO2222    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

AO1 ile ayn› atamalar

AAAAOOOO2222tttt M [[[[AAAAOOOO2222    TTTTiiiippppiiii]]]] [Ak›m] (0 A)

11110000UUUU

0000AAAA

nnnn11110000UUUU

v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    çççç››››kkkk››››flflflfl››››
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m ç›k›fl›
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ++++////----]]]]    (n10U): Çift kutuplu gerilim ç›k›fl›

AAAAOOOOLLLL2222 M [[[[AAAAOOOO2222    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

Parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

AAAAOOOOHHHH2222 M [[[[AAAAOOOO2222    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

Parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUOOOOLLLL2222 M [[[[AAAAOOOO2222    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 0 V

Bu parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise eriflilebilir

UUUUOOOOHHHH2222 M [[[[AAAAOOOO2222    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

Bu parametreye, [AO2 Tipi] (AO2t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise eriflilebilir

AAAAOOOO2222FFFF M [[[[AAAAOOOO2222    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazit filtreleme.

AAAAOOOO3333���� b [[[[AAAAOOOO3333    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]    
E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir

AAAAOOOO3333 M [[[[AAAAOOOO3333    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

AO1 ile ayn› atamalar

AAAAOOOO3333tttt M [[[[AAAAOOOO3333    TTTTiiiippppiiii]]]] [Ak›m] (0 A)

11110000UUUU

0000AAAA

nnnn11110000UUUU

v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm]]]] (10U): GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    çççç››››kkkk››››flflflfl››››
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm]]]] (0 A): Ak›m ç›k›fl›
v [[[[GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ++++////----]]]]    (n10U): Çift kutuplu gerilim ç›k›fl›

AAAAOOOOLLLL3333 M [[[[AAAAOOOO3333    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 0 mA

Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

AAAAOOOOHHHH3333 M [[[[AAAAOOOO3333    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 20,0 mA 20,0 mA

Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Ak›m] (0 A) ise eriflilebilir

UUUUOOOOLLLL3333 M [[[[AAAAOOOO3333    mmmmiiiinnnn    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 0 V

Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise eriflilebilir

UUUUOOOOHHHH3333 M [[[[AAAAOOOO3333    mmmmaaaakkkkssss....    ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl]]]] 0 - 10,0 V 10,0 V

Parametreye, [AO3 Tipi] (AO3t) = [Gerilim] (10U) ise veya [Gerilim +/-] (n10U) ise eriflilebilir

AAAAOOOO3333FFFF M [[[[AAAAOOOO3333    FFFFiiiilllltttteeeerrrr]]]] 0 - 10,00 s 0 sn

Parazit filtreleme.
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Afla¤›daki alt menüler alarmlar›, her biri uzaktan sinyalleflme sa¤lamak için bir röle veya logic ç›k›fl›na atanabilen 1 ile 3 grup aras›nda
de¤iflecek flekilde gruplar. Bu gruplar, grafikli ekran terminalinde (bkz. [6 ‹ZLEME CONFIG.] menüsü) de gösterilebilir ve [1.2 ‹ZLEME]
(SUP) menüsü üzerinden görüntülenebilir. 
Bir grupta seçilen bir veya daha fazla alarm meydana geldi¤inde bu alarm grubu etkinlefltirilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAA1111CCCC���� b [[[[AAAALLLLAAAARRRRMMMM    GGGGRRRRUUUUPPPP1111    TTTTAAAANNNNIIIIMMMMIIII]]]]    

PPPPLLLLAAAA

PPPP1111AAAA

PPPP2222AAAA

EEEEFFFFAAAA

UUUUSSSSAAAA

CCCCttttAAAA

CCCCttttAAAALLLL

FFFFttttAAAA

FFFFttttAAAALLLL

FFFF2222AAAA

FFFF2222AAAALLLL

SSSSrrrrAAAA

ttttSSSSAAAA

ttttSSSS2222

ttttSSSS3333

UUUUPPPPAAAA

FFFFLLLLAAAA

ttttHHHHAAAA

PPPPEEEEEEEE

PPPPFFFFAAAA

PPPPFFFFAAAAHHHH

PPPPFFFFAAAALLLL

PPPPIIIISSSSHHHH

AAAAPPPP2222

AAAAPPPP3333

AAAAPPPP4444

SSSSSSSSAAAA

ttttAAAAdddd

ttttJJJJAAAA

bbbbOOOOAAAA

AAAAPPPPAAAA

UUUUrrrrAAAA

rrrrttttAAAAHHHH

rrrrttttAAAALLLL

UUUULLLLAAAA

OOOOLLLLAAAA

FFFFSSSSAAAA

EEEErrrrnnnn

Afla¤›daki listeden seçim yap›l›r:
v [[[[LLLLIIII6666====PPPPTTTTCCCC    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (PLA): LI6 = PTC alg›lay›c› alarmlar›
v [[[[PPPPTTTTCCCC1111    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (P1A): Alg›lay›c› alarm› 1
v [[[[PPPPTTTTCCCC2222    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (P2A): Alg›lay›c› alarm› 2
v [[[[HHHHrrrrcccc....    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (EFA): Harici hata alarm›
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    aaaallll....]]]] (USA): Düflük gerilim alarm›
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (CtA): Ak›m [Ak›m efli¤i] (Ctd) sayfa 58 de¤erinden daha büyük.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (CtAL): Ak›m [Düflük ak›m efli¤i] (CtdL) sayfa 58 de¤erinden daha küçük.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]    (FtA): Frekans [Frek. efli¤i] (Ftd) sayfa 58 de¤erinden daha büyük.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    1111    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (FtAL): Frekans [Low Freq.Threshold] (FtdL) sayfa 58 de¤erinden daha küçük.
v [[[[2222....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]    (F2A): Frekans [Frek. efli¤i 2] (F2d) sayfa58 de¤erinden daha büyük.
v [[[[FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    2222    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (F2AL): Frekans [2 Frek. efli¤i] (F2dL) sayfa 58 de¤erinden daha küçük.
v [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (SrA): Frekans referans›na eriflildi
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tSA): Motor 1 termik durumuna eriflildi
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    2222    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tS2): Motor 2 termik durumuna eriflildi
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    3333    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]] (tS3): Motor 3 termik durumuna eriflildi
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    öööönnnnlllleeeemmmmeeee]]]] (UPA): Düflük gerilim uyar›s›
v [[[[HHHHSSSSPPPP    uuuullllaaaaflflflfl››››lllldddd››››]]]]    (FLA): Yüksek h›za eriflildi
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    CCCC]]]] (tHA): H›z kontrol cihaz› afl›r› ›s›nmas›
v [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (PEE): PID hata alarm›
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm]]]] (PFA): PID geri bildirim alarm› ([Maks. grbsl. alarm] (PAH) sayfa145 

de¤erinden daha büyük veya  [Min grbsl. alarm] (PAL) sayfa145 de¤erinden daha küçük)
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    yyyyüüüükkkksssseeeekkkk]]]] (PFAH): PID geribildirim alarm› ([Maks. grbsl. alarm] (PAH) sayfa 145) 

de¤erinden daha büyük.
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ddddüüüüflflflflüüüükkkk]]]] (PFAL): PID geribildirim alarm› ([Min grbsl. alarm] (PAL) sayfa 145 de¤erinden 

daha küçük).
v [[[[RRRReeeeggggüüüüllllaaaassssyyyyoooonnnn    aaaallllaaaarrrrmmmm]]]] (PISH): PID regülatörü geri bildirim denetim hatas› sayfa 148.
v [[[[AAAAIIII2222    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP2): AI2 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[AAAAIIII3333    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP3): AI3 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[AAAAIIII4444    AAAAllll....    4444----22220000]]]] (AP4): AI4 giriflinde 4-20 mA sinyalinin eksikli¤ini gösteren alarm
v [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    ////    AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr....    uuuullllflflflfl....]]]]    (SSA): Moment s›n›r› alarm›
v [[[[TTTTSSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    uuuullllflflflfl....]]]] (tAd): H›z kontrol cihaz› termik durumuna eriflildi
v [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] (tJA): IGBT alarm›
v [[[[BBBBFFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii    uuuullll....]]]] (bOA): Fren rezistörü s›cakl›k alarm›
v [[[[OOOOppppssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaallllaaaarrrrmmmm]]]] (APA): Bir opsiyon kart› taraf›ndan üretilen alarm.
v [[[[RRRReeeejjjj....    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    uuuullll....]]]] (UrA): ‹leride kullan›lacakt›r.
v [[[[ÜÜÜÜsssstttt    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    rrrreeeeffff....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (rtAH): Frekans referans› [Yüksek fre. sev.] (rtd) sayfa  58 de¤erinden daha büyük.
v [[[[AAAAlllltttt    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    rrrreeeeffff....    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] (rtAL): Frekans referans› [Düflük fre. sev.] (rtdL) sayfa 58 de¤erinden daha düflük.
v [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk]]]] (ULA): Düflük yük ifllemi (bkz. sayfa 191)
v [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk]]]] (OLA): Afl›r› yük ifllemi (bkz. sayfa 193)
v [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    lllliiiimmmmiiiittttiiii]]]] (FSA): Ak›fl h›z› s›n›rlama fonksiyonu aktif (bkz. sayfa 170)
v [[[[ZZZZoooorrrrllllaaaammmmaaaallll››››    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa]]]] (Ern): Acil durum çal›flt›rma etkin (bkz. sayfa 186)

Sayfa 22 dahili ekran terminali için, sayfas›nda 13 grafikli erkan terminali için olan çoklu seçim prosedürüne bak›n.

AAAA2222CCCC���� b [[[[AAAALLLLAAAARRRRMMMM    GGGGRRRRUUUUPPPP2222    TTTTAAAANNNNIIIIMMMMIIII]]]]    
 [ALARM GRP1 DEFINITION] (A1C-) ile ayn›

AAAA3333CCCC���� b [[[[AAAALLLLAAAARRRRMMMM    GGGGRRRRUUUUPPPP3333    TTTTAAAANNNNIIIIMMMMIIII]]]]    
 [ALARM GRUP1 TANIMI] (A1C-) ile ayn›
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹

Ref.1 Kanal›
RV Inhibition
Stop Key priority
Profile
Cmd switching

Kod << >> T/K

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

FUn�

LAC�

CtL�

I�O�

ESC

ESC

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

KOMUT/REF YÖNET‹M‹

       Aç›l›fl
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹] (CtL) menüsündeki parametreler sadece h›z kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve herhangi bir çal›flma komutu
bulunmad›¤›nda de¤ifltirilebilir.

KKKKoooommmmuuuutttt    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallllllllaaaarrrr››››
Çal›flt›rma komutlar› (ileri, geri, durdurma gibi) ve referanslar afla¤›daki kanallar kullan›larak gönderilebilir:

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    66661111    ddddaaaavvvvrrrraaaannnn››››flflflfl››››    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    ggggeeeerrrreeeekkkkssssiiiinnnniiiimmmmlllleeeerrrreeee    ggggöööörrrreeee    uuuuyyyyaaaarrrrllllaaaannnnaaaabbbbiiiilllliiiirrrr::::
• [58 uyumlu] (SE8): Bir Altivar 58'in de¤ifltirilmesi. Geçifl K›lavuzuna bak›n.
• [Ayr› de¤il] (SIM): Komut ve referans, ayn› kanal üzerinden gönderilir.
• [Ayr›] (SEP): Komut ve referans, farkl› kanallar üzerinden gönderilebilir.

Bu konfigürasyonlarda haberleflme üzerinden kontrol, sadece 5 serbest atanabilir bitle DRIVECOM standard›na uygun bir flekilde
gerçeklefltirilir (Haberleflme Parametreleri K›lavuzuna bak›n). Uygulama fonksiyonlar›na haberleflme arabirimi üzerinden eriflilemez.

• [I/O profili] (IO): Komut ve referans, farkl› kanallar üzerinden gönderilebilir. Bu konfigürasyon haberleflme arabirimi üzerinden 
kullan›m› hem sadelefltirir hem de geniflletir.
Komutlar, terminallerdeki logic girifller veya haberleflme üzerinden gönderilebilir. 
Komutlar haberleflme üzerinden gönderildi¤inde sadece logic girifller içeren sanal terminaller gibi davranan bir komut üzerinde 
bulunabilirler.
Uygulama fonksiyonlar›, bu komuttaki bitlere atanabilir. Ayn› bite birden fazla fonksiyon atanabilir.

NNNNooootttt::::    Terminallerden gelen durdurma komutlar›, terminaller etkin komut kanal› olmasa da etkin kal›r.

NNNNooootttt::::    Dahili Modbus kanal›nda 2 fiziksel haberleflme portu bulunmaktad›r:
- Modbus a¤ portu
- Modbus HMI portu

H›z kontrol cihaz› bu iki port aras›nda bir ayr›m yapmaz ancak, ba¤l› oldu¤u porttan ba¤›ms›z olarak grafikli ekran terminalini tan›r.

KKKKoooommmmuuuutttt RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss

• Terminaller: LI logic giriflleri
• Grafikli ekran terminali
• Dahili Modbus
• Dahili CANopen
• Haberleflme kart›
• "Controller Inside" kart›

• Terminaller: AI analog girifller, frekans girifli, enkoder
• Grafikli ekran terminali
• Dahili Modbus
• Dahili CANopen
• Haberleflme kart›
• "Controller Inside" kart›
• terminaller üzerinden +/- h›z
• Grafik ekran terminali üzerinden +/- h›z
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[[[[AAAAyyyyrrrr››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    ((((SSSSIIIIMMMM)))),,,,    [[[[AAAAyyyyrrrr››››]]]]    ((((SSSSEEEEPPPP))))    vvvveeee    [[[[IIII////OOOO    pppprrrrooooffffiiiilllliiii]]]]    ((((IIIIOOOO))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    iiiiççççiiiinnnn    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››,,,,    PPPPIIIIDDDD    
kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeemmmmiiiiflflflfl

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr
FFFFrrrr1111,,,,    SSSSAAAA2222,,,,    SSSSAAAA3333,,,,    ddddAAAA2222,,,,    ddddAAAA3333,,,,    MMMMAAAA2222,,,,    MMMMAAAA3333::::

• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

SSSSEEEEPPPP    vvvveeee    IIIIOOOO    iiiiççççiiiinnnn    FFFFrrrr1111bbbb::::
• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

SSSSIIIIMMMM    iiiiççççiiiinnnn    FFFFrrrr1111bbbb::::
• Terminaller, sadece Fr1 = terminaller ise eriflilebilir

FFFFrrrr2222::::
• Terminaller, grafikli ekran terminali, entegre Modbus, entegre CANopen, haberleflme kart›, Controller Inside kart› ve ++++////----hhhh››››zzzz

NNNNooootttt::::    [Ref.1B kanal›] (Fr1b) ve [Ref.1B.anahtarlama] (rCb), [UYGULAMA SEÇ‹M‹] (Fun-) menüsünde konfigüre edilmelidir.

rCb

LFr

FLOC

PIF

rFC

Fr2

FLO

SA2

SA3

dA2

dA3

NA2

NA3

Fr1

Fr1b

bir referans etraf›nda 
+/- h›z

Ön ayarl› h›zlar

Jog 
çal›flma 
modu

PID atanmam›fl

Grafikli 
ekran 

terminali

Cebri lokal

Rampalar

Parametre:
Siyah kare, fabrika ayar›
atamas›n› temsil eder

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

K
an

al
 1

K
an

al
 2

[Ref.1B.anahtarlama]

[Ref.1
kanal›]

[Ref.1B
kanal›]

[Summing ref. 2]

[Summing ref. 3]

[Subtract. ref. 2]

[Subtract. ref. 3]

[Multiplier ref. 2]

[Düflük H›z]

[Multiplier ref. 3]

[PID REGULATOR]

AI1

[Ref.2 Kanal›]

[Ref. 2
switching]

(F
R

A
 +

 S
A

2 
+ 

S
A

3 
- 

dA
2 

- 
dA

3)
 x

 M
A

2 
x 

M
A

3

(SP1)

SP2

SP8
LI

LCC

 FRA

nO

[High 
speed]

nO

nO

nO
nO

FFFFrrrrHHHH rrrrFFFFrrrr

AI2

AI3

HSP

LSP

ACC DEC

AC2 DE2

LI

AI4

nO0V

NNNNooootttt::::    Cebri lokal, [I/O profili]'de 
etkin de¤ildir.
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[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

[[[[AAAAyyyyrrrr››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    ((((SSSSIIIIMMMM)))),,,,    [[[[AAAAyyyyrrrr››››]]]]    ((((SSSSEEEEPPPP))))    vvvveeee    [[[[IIII////OOOO    pppprrrrooooffffiiiilllliiii]]]]    ((((IIIIOOOO))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    iiiiççççiiiinnnn    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››,,,,    PPPPIIIIDDDD,,,,    
tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrrddddeeeekkkkiiii    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr››››    iiiilllleeee    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmiiiiflflflfl

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr
FFFFrrrr1111::::

• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

SSSSEEEEPPPP    vvvveeee    IIIIOOOO    iiiiççççiiiinnnn    FFFFrrrr1111bbbb::::
• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

SSSSIIIIMMMM    iiiiççççiiiinnnn    FFFFrrrr1111bbbb::::
• Terminaller, sadece Fr1 = terminaller ise eriflilebilir

SSSSAAAA2222,,,,    SSSSAAAA3333,,,,    ddddAAAA2222,,,,    ddddAAAA3333::::
• Sadece terminaller

FFFFrrrr2222::::
• Terminaller, grafikli ekran terminali, entegre Modbus, entegre CANopen, haberleflme kart›, Controller Inside kart› ve ++++////----    hhhh››››zzzz

(1) Rampalar, PID fonksiyonu otomatik modda etkinse etkin de¤ildir.

NNNNooootttt::::    [Ref.1B kanal›] (Fr1b) ve [Ref.1B.anahtarlama] (rCb), [UYGULAMA SEÇ‹M‹] (Fun-) menüsünde konfigüre edilmelidir.

rCb

LFr

FLOC

rFC

Fr2

FLO

SA2

SA3

dA2

dA3

Fr1

Fr1b

Grafikli 
ekran 

terminali

Rampalar (1)

Parametre:
Siyah kare, fabrika ayar› atamas›n›
temsil eder

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Kanal 1

Kanal 2

PID
Bkz. sayfa
140

A

Cebri lokal

[Ref.1B.anahtarlama]

[Ref.1
channel]

[Ref.1B kanal›]
[Summing
ref. 2]
[Summing ref. 3]

[Subtract. ref. 2]

[Subtract. ref. 3]

[Düflük H›z]

AI1

[Ref.2 Kanal›]

[Ref.2 anahtarlama]

F
R

A
 +

 S
A

2 
+ 

S
A

3 
- 

dA
2 

- 
dA

3

B

LCC

FRA

[Yüksek 
h›z]

nO
FFFFrrrrHHHH rrrrFFFFrrrr

AI2

AI3

HSP

LSP

ACC DEC

AC2 DE2

LI

AI4

nO0V

NNNNooootttt::::    Cebri lokal, [I/O profili]'de 
etkin de¤ildir.
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[[[[AAAAyyyyrrrr››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    ((((SSSSIIIIMMMM))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    iiiiççççiiiinnnn    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    vvvveeee    kkkkoooommmmuuuutttt,,,,    aaaayyyyrrrr››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll
Komut kanal› referans kanal› taraf›ndan belirlenir. Fr1, Fr2, rFC, FLO ve FLOC parametreleri hem referans hem de komutta bulunur. 
Örnek: Referans Fr1 = AI1 ise (terminallerdeki analog girifl), kontrol LI (terminallerdeki logic girifl) üzerinden yap›l›r.    

FLOC

CHCF

rFC

Fr2

FLO

PS�

Fr1

(Stop Tuflu 
önceli¤i)

Cebri lokal

Parametre:
Siyah kare,
fabrika ayar› atamas›n› temsil eder.

‹leri
Geri
STOP

Grafikli ekran 
terminali

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Grafikli ekran 
terminali

LI

AI1

(RUN/STOP 
FWD/REV)

LCC

nO

AI2

AI3

LI

[Ref.1 Kanal›]

[Ref.2 Kanal›]

[Ref.2 anahtarlama]

[Profile]

YES

SIM

STOP

CMD

LI

nO

AI4

nO
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[[[[AAAAyyyyrrrr››››]]]]    ((((SSSSEEEEPPPP))))    iiiiççççiiiinnnn    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu

AAAAyyyyrrrr››››    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    vvvveeee    kkkkoooommmmuuuutttt
FLO ve FLOC parametreleri hem referans hem de komutta bulunur. 
ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::    EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    AAAAIIII1111    ((((tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrrddddeeeekkkkiiii    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl))))    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    cccceeeebbbbrrrriiii    llllooookkkkaaaallll    mmmmooooddddddddaaaa    iiiisssseeee,,,,    cccceeeebbbbrrrriiii    llllooookkkkaaaallll    mmmmooooddddddddaaaakkkkiiii    
kkkkoooommmmuuuutttt    LLLLIIII    ((((tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrrddddeeeekkkkiiii    llllooooggggiiiicccc    ggggiiiirrrriiiiflflflfl))))    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnnddddiiiirrrr....
Cd1 ve Cd2 komutlar›, Fr1, Fr1b ve Fr2 referans kanallar›ndan ba¤›ms›zd›r. 

KKKKoooommmmuuuuttttllllaaaarrrr
CCCCdddd1111,,,,    CCCCdddd2222::::

• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

FLOC

CHCF
CCS

Cd2

FLO

PS�

Cd1

(Stop Tuflu 
önceli¤i)

Cebri lokal

Parametre:
Siyah dikdörtgen, [Profile] hariç fabrika ayar›
atamas›n› temsil eder.

‹leri
Geri
STOP

Grafikli ekran 
terminali

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Grafikli ekran 
terminali

LI
AI1

(RUN/STOP 
FWD/REV)

LCC

nO

AI2

AI3
[Komut kanal› 1]

[Komut kanal› 2]

[Cmd switching]
[Profile]

YES

SEP

STOP

CMD

LI

nO

AI4

nO
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[[[[IIII////OOOO    pppprrrrooooffffiiiilllliiii]]]]    ((((IIIIOOOO))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    iiiiççççiiiinnnn    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››

[[[[AAAAyyyyrrrr››››]]]]    ((((SSSSEEEEPPPP))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuunnnnddddaaaa    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuu    ggggiiiibbbbiiii    aaaayyyyrrrr››››    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    vvvveeee    kkkkoooommmmuuuutttt

Cd1 ve Cd2 komutlar›, Fr1, Fr1b ve Fr2 referans kanallar›ndan ba¤›ms›zd›r. 

KKKKoooommmmuuuuttttllllaaaarrrr
CCCCdddd1111,,,,    CCCCdddd2222::::

• Terminaller, grafikli ekran terminali, dahili Modbus, dahili CANopen, haberleflme kart›, "Controller Inside" kart›

CHCF
CCS

Cd2

FLO

PS�

Cd1

(Stop Tuflu 
önceli¤i)

Cebri lokal

Parametre:
Siyah dikdörtgen, [Profile] hariç fabrika ayar›
atamas›n› temsil eder.

‹leri
Geri
STOP

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Grafikli 
ekran 

terminali

nO

[Komut kanal› 1]

[Komut kanal› 2]

[Cmd switching]
[Profile]

YES

G/Ç

STOP

CMD

LI

nO

NNNNooootttt::::    Cebri lokal, [I/O profili]'de 
etkin de¤ildir.
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[[[[IIII////OOOO    pppprrrrooooffffiiiilllliiii]]]]    ((((IIIIOOOO))))    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    iiiiççççiiiinnnn    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››

BBBBiiiirrrr    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››nnnn››››nnnn    sssseeeeççççiiiillllmmmmeeeessssiiii::::
Bir komut veya ifllem afla¤›daki flekilde atanabilir:

• Bir LI girifli veya Cxxx biti seçerek sabit bir kanala atanabilir:
- Örne¤in LI3 seçildi¤inde bu ifllem, anahtarlanan komut kanal›ndan ba¤›ms›z olarak her zaman LI3 taraf›ndan tetiklenecektir.
- Örne¤in C214 seçildi¤inde bu ifllem, anahtarlanan komut kanal›ndan ba¤›ms›z olarak her zaman 14 bitli dahili CANopen 

taraf›ndan tetiklenecektir.

• Bir CDxx biti seçilerek anahtarlanabilir bir kanala atanabilir:
- Örne¤in CD11 seçildi¤inde, bu ifllem afla¤›dakiler taraf›ndan tetiklenecektir 

Terminaller kanal› etkinse LI12
Dahili Modbus kanal› etkinse C111
Dahili CANopen kanal› etkinse C211
Haberleflme kart kanal› etkinse C311
"Controller Inside" kart› kanal› etkinse C411

Etkin kanal grafik ekran terminaliyse, CDxx anahtarlanabilir dahili bitlere atanan fonksiyon ve komutlar devre d›fl›d›r.

NNNNooootttt:::: 
• CD14 ve CD15, sadece 2 a¤ aras›nda anahtarlamak için kullan›labilir. Eflde¤er logic girifllere sahip de¤illerdir.

(1)E¤er [2/3 telli kontrol] (tCC) sayfa 78 = [3 telli] (3C) ise, LI2, C101, C201, C301, ve C401 eriflilemez.

Terminaller Dahili Modbus Dahili CANopen
Haberleflme 

kart›
"Controller Inside" 

kart›
Dahili bit, 

anahtarlanabilir

CD00

LI2 (1) C101 (1) C201 (1) C301 (1) C401 (1) CD01

LI3 C102 C202 C302 C402 CD02

LI4 C103 C203 C303 C403 CD03

LI5 C104 C204 C304 C404 CD04

LI6 C105 C205 C305 C405 CD05

LI7 C106 C206 C306 C406 CD06

LI8 C107 C207 C307 C407 CD07

LI9 C108 C208 C308 C408 CD08

LI10 C109 C209 C309 C409 CD09

LI11 C110 C210 C310 C410 CD10

LI12 C111 C211 C311 C411 CD11

LI13 C112 C212 C312 C412 CD12

LI14 C113 C213 C313 C413 CD13

- C114 C214 C314 C414 CD14

- C115 C215 C315 C415 CD15
107



[1.6 KOMUT/REF Y NET M ] (CtL-)

LLLLooooggggiiiicccc    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    vvvveeee    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    bbbbiiiittttlllleeeerrrriiii    iiiiççççiiiinnnn    aaaattttaaaammmmaaaa    kkkkooooflflflfluuuullllllllaaaarrrr››››
Bir logic girifl veya kontrol bitine atanabilen her komut ve fonksiyon için afla¤›daki ö¤eler mevcuttur:

NNNNooootttt::::    [I/O profili] (IO) konfigürasyonundayken LI1 eriflilemez ve [2/3 telli kontrol] (tCC) sayfa 78 = [3 telli] (3C) ise, LI2, C101, C201,
C301, ve C401 de eriflilemez.

[LI1] (LI1)
-

[LI6] (LI6)
Opsiyonlu veya opsiyonsuz h›z kontrol cihaz›

[LI7] (LI7)
-

[LI10] (LI10)
VW3A3201 logic G/Ç kart› ile

[LI11] (LI11)
-

[LI14] (LI14)
VW3A3202 geniflletilmifl G/Ç kart› ile

[C101] (C101)
-

[C110] (C110)
[I/O profili] (IO) konfigürasyonunda dahili Modbus ile

[C111] (C111)
-

[C115] (C115)
Konfigürasyondan ba¤›ms›z olarak dahili Modbus ile

[C201] (C201)
-

[C210] (C210)
[I/O profili] (IO) konfigürasyonunda dahili CANopen ile

[C211] (C211)
-

[C215] (C215)
Konfigürasyondan ba¤›ms›z olarak dahili CANopen ile

[C301] (C301)
-

[C310] (C310)
[I/O profili] (IO) konfigürasyonunda bir haberleflme kart› ile

[C311] (C311)
-

[C315] (C315)
Konfigürasyondan ba¤›ms›z olarak bir haberleflme kart› ile

[C401] (C401)
-

[C410] (C410)
[I/O profili] (IO) konfigürasyonunda "Controller Inside" kart› ile

[C411] (C411)
-

[C415] (C415)
Konfigürasyondan ba¤›ms›z olarak "Controller Inside" kart› ile

[CD00] (Cd00)
-

[CD10] (Cd10)
[I/O profili] (IO) konfigürasyonunda

[CD11] (Cd11)
-

[CD15] (Cd15)
Konfigürasyondan ba¤›ms›z

UYARI
BEKLENMEYEN EK PMAN LEM
Devre d›fl› haberleflme kanallar› izlenmez (bir haberleflme baras› hatas›nda ar›za sonras›nda kilitleme olmaz). C101 ve
C415 bitlerine atanan komut ve fonksiyonlar›n haberleflme baras›yla ilgili bir hatada bir risk oluflturmayaca¤›ndan emin
olun.

Bu talimatlara uyulmamas  l m veya a r yaralanmalara neden olabilir.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFrrrr1111 M [[[[RRRReeeeffff....1111    KKKKaaaannnnaaaallll››››]]]] [AI1] (AI1)

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Grafikli ekran terminali
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrr....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›l›ysa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): "Controller Inside" kart› (tak›l›ysa)
v [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kard› tak›lm›flsa

rrrrIIIInnnn M [[[[GGGGeeeerrrriiii    ddddöööönnnn....    eeeennnnggggeeeelllllllleeeemmmmeeee]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO) 
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES)

Ters yöndeki hareketin engellenmesi, logic girifllerin gönderdi¤i yön istekleri için geçerli de¤ildir.
- Logic girifllerin gönderdi¤i yön de¤ifltirme istekleri hesaba kat›l›r.
- Grafik ekran terminalinin gönderdi¤i yön de¤ifltirme istekleri hesaba kat›lmaz.
- Hatt›n gönderdi¤i yön de¤ifltirme istekleri hesaba kat›lmaz.
- PID, toplama girifli, vs., kaynakl› her türlü ters h›z referans›, s›f›r referans olarak yorumlan›r.

PPPPSSSStttt M [[[[SSSSDDDDuuuurrrr....    ttttuuuuflflflfluuuu    öööönnnncccceeeelllliiii¤¤¤¤iiii]]]] [Seçili] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO) 
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Grafik ekran terminali komut kanal› olarak etkinlefltirilmedi¤inde, grafik ekran 

terminalindeki STOP tufluna öncelik verilir.
 [Stop Key priority] (PSt) atamas›nda yap›lan herhangi bir de¤iflikli¤in hesaba kat›lmas› için ENT üzerine 2 
saniye boyunca bas›l› tutun.
Bu bir serbest durufl olacakt›r. E¤er etkin komut kanal› grafik ekran terminali ise, durdurma [Stop Key priority] 
(PSt) konfigürasyonundan ba¤›ms›z olarak [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125 parametresine uygun olarak 
gerçeklefltirilir.

CCCCHHHHCCCCFFFF M [[[[PPPPrrrrooooffffiiiillll]]]] [Ayr› de¤il] (SIM)

SSSSEEEE8888

SSSSIIIIMMMM

SSSSEEEEPPPP

IIIIOOOO

v [[[[55558888    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuu]]]] (SE8): ATV38 de¤ifltirilebilirli¤i (Geçifl K›lavuzuna bak›n).  [58 uyumlu] (SE8) , örne¤in 
PowerSuite üzerinden, önceden bu konfigürasyona ayarlanm›fl bir ATV61'de bir ATV38 h›z kontrol cihaz›n› 
yüklemek için kullan›l›r. Bir "Controller Inside" kart› tak›l›ysa bu atamaya eriflilemez.

NNNNooootttt::::    ATV71 konfigürasyonunda yap›lan de¤ifliklikler, bu konfigürasyondayken PowerSuite kullanarak 
yap›lmal›d›r, aksi takdirde çal›flma garantilenmez.

v [[[[AAAAyyyyrrrr››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (SIM): Referans ve komut, ayr› de¤il
v [[[[AAAAyyyyrrrr››››]]]] (SEP): Ayr› referans ve komut Bu atama [I/O profili] (IO) içinden eriflilemez.
v [[[[IIII////OOOO    pppprrrrooooffffiiiilllliiii]]]] (IO): G/Ç profili

 [58 uyumlu] (SE8) seçiliyken [I/O profili] (IO) seçimi kald›r›lm›flken, h›z kontrol cihaz› otomatik olarak fabrika 
ayar›na döner (bu zorunludur). Bu fabrika ayar› sadece [1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsünü etkiler. [1.9 
HABERLEfiME] veya [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] parametrelerini etkilemez.

- Grafik ekran terminali ile bu ifllemi gerçeklefltirmek üzere bir ekran belirir. Ekrandaki talimatlar› uygulay›n.
- Dahili ekran terminali ile ENT üzerine bas›l› tutun (2 sn boyunca). Bu seçimi kaydeder ve fabrika ayar›na 

geri döner.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCCCCCSSSS M [[[[KKKKoooommmmuuuutttt    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] [kanal1 aktif] (Cd1)

CCCCdddd1111

CCCCdddd2222

LLLLIIII1111

����

����

����

Parametreye, [Profil] (CHCF) = [Ayr›] (SEP) ise veya [I/O profili] (IO) ise eriflilebilir
v [[[[kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    1111]]]] (Cd1): [Komut kanal› 1] (Cd1) etkin (anahtarlama yok)
v [[[[kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    2222]]]] (Cd2): [Komut kanal› 2] (Cd2) etkin (anahtarlama yok)

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
 : 
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109 (CDOO - CD14 aras› yok).

E¤er atanan girifl veya bit 0'da ise, [Komut kanal› 1] (Cd1) kanal› etkindir.
E¤er atanan girifl veya bit 1'de ise, [Komut kanal› 2] (Cd2) kanal› etkindir.

CCCCdddd1111 M [[[[KKKKoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    1111]]]] [Terminal] (tEr)

ttttEEEErrrr

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

v [[[[TTTTeeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaallll]]]] (tEr): Terminaller
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Grafikli ekran terminali
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrr....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›l›ysa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): "Controller Inside" kart› (tak›l›ysa)

Parametre, [Profil] (CHCF) = [Ayr›] (SEP) ise veya [I/O profili] (IO) ise bulunabilir.

CCCCdddd2222 M [[[[KKKKoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    2222]]]] [Modbus] (Mdb)

ttttEEEErrrr

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

v [[[[TTTTeeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaallll]]]] (tEr): Terminaller
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Grafikli ekran terminali
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrr....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›l›ysa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): "Controller Inside" kart› (tak›l›ysa)

Parametre, [Profil] (CHCF) = [Ayr›] (SEP) ise veya [I/O profili] (IO) ise bulunabilir.

rrrrFFFFCCCC M [[[[RRRReeeeffff....2222    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]] [kanal1 aktif] (Fr1)

FFFFrrrr1111

FFFFrrrr2222

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[kkkkaaaannnnaaaallll1111    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr1): Anahtarlama yok, [Ref.1 Kanal›] (Fr1) etkin
v [[[[kkkkaaaannnnaaaallll2222    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr2): Anahtarlama yok, [Ref.2 Kanal›] (Fr2) etkin
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 : 
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109 (CDOO - CD14 aras› yok).

E¤er atanm›fl girifl veya bit 0'da ise, [Ref.1 Kanal›] (Fr1) kanal› etkindir.
E¤er atanm›fl girifl veya bit 1'de ise, [Ref.2 Kanal›] (Fr2) kanal› etkindir.

FFFFrrrr2222 M [[[[RRRReeeeffff....2222    KKKKaaaannnnaaaallll››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

UUUUPPPPddddtttt

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO): E¤er, [Profil] (CHCF) = [Ayr› de¤il] (SIM) ise atanmaz, komut bir  s›f›r referansla 
terminallerdedir. E¤er [Profil] (CHCF) = [Ayr›] (SEP) veya [I/O profili] (IO) ise, referans s›f›rd›r.

v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[++++////----    HHHH››››zzzz]]]] (UPdt): +/-H›z komutu
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Grafikli ekran terminali
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrr....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›l›ysa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): "Controller Inside" kart› (tak›l›ysa)
v [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kard› tak›lm›flsa
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCOOOOPPPP M [[[[CCCCooooppppyyyy    cccchhhhaaaannnnnnnneeeellll    1111    <<<<>>>>    2222]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

SSSSPPPP

CCCCdddd

AAAALLLLLLLL

Örne¤in h›z dalgalanmalar›n› engellemek için anahtarlama yoluyla geçerli referans ve/veya komutu 
kopyalamak için kullan›labilir.
E¤er [Profil] (CHCF) sayfa 110 = [Ayr› de¤il] (SIM) veya [Ayr›] (SEP) ise, kopyalama sadece kanal 1'den kanal 
2'ye yap›labilir..
E¤er [Profil] (CHCF) = [I/O profili] (IO) ise, kopyalama her iki yönde de gerçeklefltirilebilir.

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Kopya yok
v [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss]]]] (SP): Kopya referans›
v [[[[KKKKoooommmmuuuutttt]]]] (Cd): Kopya komutu
v [[[[KKKKoooommmmuuuutttt    ++++    rrrreeeeffff....]]]] (ALL): Kopya komutu ve referans›

- Bir referans veya komut, terminallerde olan bir kanalla birlikte kopyalanamaz.
- Hedef kanal referans› +/- h›z üzerinden ayarlanmad›kça, kopyalanan referans FrH (rampa öncesi) olur. Bu 

durumda, kopyalanan referans rFr (rampa sonras›) olur

UYARI
BEKLENMEYEN EK PMAN LEM
Komut ve/veya referans›n kopyalanmas›, dönüfl yönünü  de¤ifltirebilir.
Güvenli olup olmad›¤›n› kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamas  l m veya a r yaralanmalara neden olabilir.
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Komut ve/veya referans kanal› seçilebilece¤i gibi grafik ekran terminali de seçilebilir, hareket modlar› konfigüre edilebilir.
Bu sayfadaki parametrelere ancak grafik ekran terminalinden eriflilebilir, dahili ekran terminalinden eriflim mümkün de¤ildir.

NNNNoooottttllllaaaarrrr::::
• Ekran terminal kumandas›/referans› ancak terminaldeki kumanda ve/veya referans kanallar› da aktifse aktif durumdad›r, ancak bu 

kanallara göre öncelikli olan [T/K] (ekran terminali üzerinden kumanda ve referans) durumu istisnad›r. Seçilen kanal›n kontrolüne geri 
dönmek için [T/K]'ya bas›n.

• E¤er birden fazla sürücüye ba¤l›ysa, ekran terminali üzerinden kumanda ve referans mümkün de¤ildir.
• JOG, ön ayarl› h›z ve +/- h›z fonksiyonlar›na, ancak [Profile] (CHCF) = [Ayr› de¤il] (SIM) konumunda oldu¤unda eriflilebilir.
• Ön ayarl› PID tercihleri fonksiyonlar›na, ancak [Profile] (CHCF) = [Ayr› de¤il] (SIM) veya [Ayr›] (SEP) konumunda oldu¤unda 

eriflilebilir.
•  [T/K] fonksiyonuna (komut ve referans, ekran terminali üzerinden) [Profile] (CHCF) de¤erinden ba¤›ms›z olarak eriflilebilir.

AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

M [[[[FFFF1111    ttttuuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] 

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]: Atanmam›flt›r
v [[[[JJJJoooogggg]]]]: JOG çal›flma modu
v [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz2222]]]]: 2. ön ayarl› h›zdaki [Önayar h›z 2] (SP2) sürücüyü çal›flt›rmak için dü¤meye bas›n. sayfa 133. 

Sürücüyü durdurmak için STOP'a bas›n.
v [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz3333]]]]: 3. ön ayarl› h›zdaki [Önayar h›z 3] (SP3) sürücüyü çal›flt›rmak için dü¤meye bas›n. sayfa 133. Sürücüyü 

durdurmak için STOP'a bas›n.
v [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....    2222]]]]: Çal›flt›rma komutu yollamadan 2. ön ayarl› PID referans›na [Önayar PID ref. 2] (rP2) sayfa 149 eflit PID 

referans›n› ayarlar.  Yaln›zca [Ref.1 Kanal›] (Fr1) = [HMI] (LCC) durumunda çal›fl›r.  [T/K] fonksiyonuyla birlikte çal›flmaz.
v [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....    3333]]]]: Çal›flt›rma komutu yollamadan 3. ön ayarl› PID referans›na [Önayar PID ref. 3] (rP3) sayfa 149 eflit PID 

referans›n› ayarlar.  Yaln›zca [Ref.1 Kanal›] (Fr1) = [HMI] (LCC)  durumunda çal›fl›r. [T/K] fonksiyonuyla birlikte çal›flmaz.
v [[[[++++HHHH››››zzzz]]]]: Daha h›zl›, yaln›zca [Ref.2 Kanal›] (Fr2) = [HMI] (LCC) durumunda çal›fl›r. Sürücüyü çal›flt›rmak ve h›z› artt›rmak için 

dü¤meye bas›n. Sürücüyü durdurmak için STOP'a bas›n.
v [[[[----HHHH››››zzzz]]]]: Daha yavafl, yaln›zca [Ref.2 Kanal›] (Fr2) = [HMI] (LCC) durumunda  ve  [+H›z] için farkl› bir tufl atanm›flsa çal›fl›r. 

Sürücüyü çal›flt›rmak ve h›z› düflürmek için dü¤meye bas›n. Sürücüyü durdurmak için STOP'a bas›n.
v [[[[TTTT////KKKK]]]]: Ekran terminali üzerinden komut ve referans: [Komut anahtarlama] (CCS) ve [Ref.2 anahtarlama] (rFC) 

parametrelerine göre önceli¤i vard›r.

M [[[[FFFF2222    ttttuuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] 

Ayn› [F1 tufl atamas›].

M [[[[FFFF3333    ttttuuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] 

Ayn› [F1 tufl atamas›].

M [[[[FFFF4444    ttttuuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Term./Tstk.] 

Ayn› [F1 tufl atamas›].

M [[[[KKKKoooonnnntttt....    PPPPaaaannnneeeelllliiii    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu....]]]] [Etkisiz] 

 [Term./Tstk.] fonksiyonu bir tufla atand›¤›nda ve fonksiyon aktif oldu¤unda, bu parametre kontrolün grafik ekran terminaline döndü¤ü 
andaki davran›fl› tan›mlar.

v [[[[DDDDuuuurrrr]]]]: Sürücüyü durdurur (önceki kanal›n kontrol edilen çal›flma ve referans yönü kopyaland›¤› halde (bir sonraki RUN (ÇALIfiTIR) 
komutunda dikkate al›nmak üzere)).

v [[[[EEEEttttkkkkiiiissssiiiizzzz]]]]: Sürücüyü durdurmaz (önceki kanal›n kontrol edilen çal›flma ve referans yönü kopyalan›r).
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::                                                                        FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    öööözzzzeeeettttiiii::::

KKKKoooodddd AAAAdddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

rrrrEEEEFFFF���� [REF. ANAHTARLAMA] 120

OOOOAAAAIIII���� [REF. ‹fiLEMLER‹] 121

rrrrPPPPtttt���� [RAMPA] 122

SSSStttttttt���� [DURUfi AYARLARI] 125

AAAAddddCCCC���� [OTO DC ENJEKS‹YON] 127

JJJJOOOOGGGG���� [JOG] 129

PPPPSSSSSSSS���� [ÖNAYARLI HIZLAR] 132

UUUUPPPPdddd���� [+/-H›z] 135

SSSSrrrrEEEE���� [REF C‹VARINDA +/- HIZ] 137

SSSSPPPPMMMM���� [REFERANS KORUMA] 138

FFFFLLLLIIII���� [LOJ‹K G‹R‹fiLE AKILAMA] 139

PPPPIIIIdddd���� [PID REGÜLATÖR] 144

PPPPrrrr1111���� [ÖNAYAR PID REFERANSI] 149

SSSSrrrrMMMM���� [UYKU/UYANMA] 151

ttttOOOOLLLL���� [MOMENT SINIRLAMASI] 156

CCCCLLLLIIII���� [2. AKIM SINIRI] 157

LLLLLLLLCCCC���� [G‹R‹fi KONTAKTÖR KONTROLÜ] 159

OOOOCCCCCCCC���� [ÇIKIfi KONTAKTÖR KOMUTU] 161

MMMMLLLLPPPP���� [PARAMETRE SET ANAHTARI] 163

MMMMMMMMCCCC���� [ÇOKLU MOTOR/AYAR AÇ] 167

ttttnnnnLLLL���� [LOJ‹K G‹R‹fi ‹LE OTO TANIMA] 167

nnnnFFFFSSSS���� [AKIfi YOK] 169

FFFFLLLLLLLL���� [AKIfi L‹M‹T‹] 171

ddddCCCCOOOO���� [DC BARA BESLEMES‹] 172

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI.

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹

REFERANS ANAHTARI
REF. OPERATIONS
RAMP
STOP CONFIGURATION
AUTO DC ENJECTION

Kod << >> T/K

XXX

CtL�

FUn�

SIM�
ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

FLt�
ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

APPLICATION FUNCT.

Aç›l›fl
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

Uygulama fonksiyonlar› menü parametreleri (FUn-) yaln›zca kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve çal›flt›r komutu yokken de¤ifltirilebilir. Ancak
kod kolonunda r sembölü olan parametreler istisnad›r, bunlar kontrol cihaz› çal›fl›rken ya da durduruldu¤unda da de¤ifltirilebilirler.

NNNNooootttt::::    FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuu¤¤¤¤uuuu
Uygulama fonksiyonlar› seçimi, G/Ç say›s›yla ya da baz› fonksiyonlar›n birbirleriyle uyumlu olmamas› nedeniyle s›n›rlanabilir.

Afla¤›daki tabloda yer verilmeyen fonksiyonlar tam olarak uyumludur.
EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzzlllluuuukkkk    ssssöööözzzz    kkkkoooonnnnuuuussssuuuu    iiiisssseeee,,,,    iiiillllkkkk    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiilllleeeennnn    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddiiii¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnniiiinnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiiinnnniiii    eeeennnnggggeeeelllllllleeeeyyyyeeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr....

‹leriki sayfalardaki her bir fonksiyon, girifl veya ç›k›fllar›n bir tanesine atanabilir. 
TTTTeeeekkkk    bbbbiiiirrrr    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    aaaayyyynnnn››››    aaaannnnddddaaaa    bbbbiiiirrrrddddeeeennnn    ffffaaaazzzzllllaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    ççççaaaallll››››flflflfltttt››››rrrraaaabbbbiiiilllliiiirrrr (örne¤in ters ve 2. rampa) BBBBuuuu    nnnneeeeddddeeeennnnlllleeee    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    bbbbuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    aaaayyyynnnn››››    aaaannnnddddaaaa
kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrrlllliiii¤¤¤¤iiiinnnniiii    ssssaaaa¤¤¤¤llllaaaammmmaaaallll››››dddd››››rrrr. [‹leri seviye] (AdU) ve [Uzman seviye] (EPr) seviyelerinde birden fazla yaln›zca bir girifl atanabilir.

KKKKuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››,,,,    bbbbiiiirrrr    kkkkuuuummmmaaaannnnddddaaaa,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    yyyyaaaa    ddddaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    bbbbiiiirrrr    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflflaaaa    aaaattttaaaammmmaaaaddddaaaannnn    öööönnnncccceeee,,,,    ssssöööözzzz    kkkkoooonnnnuuuussssuuuu    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflfl››››nnnn    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl
oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    vvvveeee    bbbbiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflfl››››nnnn    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    yyyyaaaa    ddddaaaa    iiiisssstttteeeennnnmmmmeeeeyyyyeeeennnn    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooollllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr....
Kontrol cihaz› fabrika ayarlar› ya da makro konfigürasyonlar, ddddiiii¤¤¤¤eeeerrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    aaaattttaaaannnnaaaabbbbiiiillllmmmmeeeelllleeeerrrriiiinnnniiii    eeeennnnggggeeeelllllllleeeeyyyyeeeebbbbiiiilllleeeecccceeeekkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr›››› otomatik
olarak konfigüre ederler.
BBBBiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    yyyyaaaappppaaaabbbbiiiillllmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn,,,,    bbbbiiiirrrr    yyyyaaaa    ddddaaaa    ddddaaaahhhhaaaa    ççççooookkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuunnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuunnnnuuuu    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaakkkk    ggggeeeerrrreeeekkkkeeeebbbbiiiilllliiiirrrr.... Afla¤›daki uyumluluk
tablosunu kontrol edin.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

UUUUyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuukkkk    ttttaaaabbbblllloooossssuuuu

(1)Aktive olmak için öncelik, bu iki durdurma modundan ilkine verilir.
(2)Referans kanal› Fr2 ile özel uygulamalar› hariç tutarak (bkz. flemalar sayfa 103 ve 104).
(3)Yaln›zca çarpan referans› PID regülatörüyle uyumsuzdur.

Durdurma fonksiyonlar› çal›flt›r komutlar›na göre önceliklidir.
logic kumanda üzerinden h›z referanslar› analog referanslara göre önceliklidir. 

NNNNooootttt::::    Bu uyumluluk tablosu, grafik ekran terminali tufllar›yla atanabilen komutlar› etkilemez (bkz sayfa 113).
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Ref. ifllemler (sayfa 121) A p(3) A
+/- h›z (2) (sayfa 135) p

Ön ayarl› h›zlar (sayfa 132) X A
PID regülatörü (sayfa 144) p(3) p p

JOG ifllemler (sayfa 129) X p X p p

DC enjeksiyonlu durufl (sayfa 125) p(1) A p

H›zl› durufl (sayfa 125) p(1) A
Serbest durufl (sayfa 125) X X
referans etraf›nda +/- h›z (sayfa 137) p p

Senkron motor (sayfa 65) p

Uyumsuz fonksiyonlar Uyumlu fonksiyonlar N/A

Okla iflaretlenmifl fonksiyon di¤erine göre önceliklidir.

Öncelikli fonksiyonlar (ayn› anda aktive olamayacak fonksiyonlar):
115



UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

UUUUyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr
fiu fonksiyonlar, afla¤›da aç›klana durumlarda eriflilemez olacak ya da devre d›fl› kalacakt›r

OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    tttteeeekkkkrrrraaaarrrr    yyyyoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee
Bunun mümkün oldu¤u tek kontrol tipi [2/3 kablolu kumanda] (tCC) = [2 kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri
öncelik] (PFO).

DDDDöööönnnneeeerrrr    yyyyüüüükkkküüüü    yyyyaaaakkkkaaaallllaaaammmmaaaa
Bunun mümkün oldu¤u tek kontrol tipi (2/3 kablolu kontrol) (tCC) = (2 kablolu) (2C) ve (2 kablolu tip) (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik]
(PFO).
Otomatik enjeksiyon durursa bu fonksiyon kilitlenir [Otomatik DC enjeksiyon] (AdC) = [Sürekli] (Ct). Bkz. sayfa 126.

SUP- izleme menüsü uyumluluklar›n› kontrol etmek amac›yla, her bir girifle atanm›fl fonksiyonlar›n görülebilmesi için kullan›labilir.

BBBBiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaattttaaaannnndddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaa,,,,    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    öööörrrrnnnneeeekkkktttteeee    ggggöööösssstttteeeerrrriiiillllddddiiii¤¤¤¤iiii    bbbbiiiiççççiiiimmmmddddeeee    bbbbiiiirrrr        kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiiinnnnddddeeee    bbbbeeeelllliiiirrrriiiirrrr::::

EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    bbbbuuuulllluuuunnnnaaaannnn    bbbbiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaa    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    aaaattttaaaammmmaaaayyyyaaaa    ççççaaaallll››››flflflfl››››rrrrssssaaaannnn››››zzzz,,,,    bbbbiiiirrrr    uuuuyyyyaaaarrrr››››    mmmmeeeessssaaaajjjj››››    
bbbbeeeelllliiiirrrreeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr::::    

kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee:::: 
ENT ya da ESC'e bas›lana kadarCCCCOOOOMMMMPPPP yanar.

BBBBiiiirrrr    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››    yyyyaaaa    ddddaaaa    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnniiii    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaarrrrkkkkeeeennnn,,,,    YYYYAAAARRRRDDDDIIIIMMMM    bbbbuuuuttttoooonnnnuuuunnnnaaaa    bbbbaaaasssstttt››››¤¤¤¤››››nnnn››››zzzzddddaaaa    
ssssöööözzzzkkkkoooonnnnuuuussssuuuu    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    yyyyaaaa    ddddaaaa    kkkkaaaannnnaaaallll    ttttaaaarrrraaaaffff››››nnnnddddaaaannnn    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaakkkkttttiiiivvvveeee    eeeeddddiiiillllmmmmiiiiflflflfl    oooollllaaaabbbbiiiilllleeeecccceeeekkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr    ggggöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnneeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr....

RDY Term +0,00Hz 0A
1.7 APPLICATION FUNCT.

REFERENCE SWITCH.
REF. OPERATG/ÇNS
RAMP
STOP CONFIGURATG/ÇN
AUTO DC INJECTG/ÇN

Code << >> Quick
JOG

RDY Term +0,00Hz 0A
INCOMPATIBILITY

The functG/Çn can't be assigned
because an incompatible
functG/Çn is already selected. See
programming book.
ENT or ESC to continue
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

HHHHaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    oooollllaaaannnn    bbbbiiiirrrr    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››    yyyyaaaa    ddddaaaa    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    bbbbiiiirrrr    
bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaannnndddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaa,,,,    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    bbbbeeeelllliiiirrrriiiirrrr::::

kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

E¤er eriflim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamay› onaylar.
E¤er eriflim seviyesi atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basmak afla¤›daki flekilde sonuçlan›r.

DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

Halihaz›rda atanm›fl olan ilk fonksiyonun kodu, yan›p sönerek görüntülenir. 
E¤er eriflim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamay› onaylar.
E¤er eriflim seviyesi bu yeni atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basman›n hiçbir etkisi olmaz ve mesaj yan›p sönmeye devam eder. Ç›kmak,
yaln›zca ESC'e basarak mümkündür.

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
WARNING - ASSIGNED TO

Reference switch. 2

ENT->Continue ESC->Cancel

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
ASSIGNMENT FORBIDDEN

Un-assign the present
functions, or select
Advanced access level
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

TTTTooooppppllllaaaammmmaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii////ÇÇÇÇ››››kkkkaaaarrrrmmmmaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii////ÇÇÇÇaaaarrrrppppaaaannnn

A = (Fr1 ya da Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

• E¤er SA2, SA3, dA2, dA3 atanmam›flsa, 0 olarak ayarlan›rlar.
• E¤er MA2, MA3 atanmam›flsa, 1 olarak ayarlan›rlar.
• A, minimum LSP parametreleri ve maksimum HSP parametreleriyle s›n›rl›d›r.
• Çarpma için, MA2 ya da MA3'deki sinyal % olarak yorumlan›r; %100 ilgili giriflin maksimum de¤erine karfl›l›k gelir. E¤er MA2 ya da MA3 

iletiflim baras› ya da grefik ekran terminali üzerinden gönderilirse, bir MFr çarpma de¤iflkeni 
bara ya da kontrol paneli üzerinden gönderilmelidir.

• Negatif sonuç durumunda, iflletme yönünün ters dönmesi engellenebilir.

Fr1 ya da Fr1b

SA2

SA3

dA2

dA3

MA2

MA3

A
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrrEEEEFFFF---- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRLLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
rrrrCCCCbbbb M        [[[[RRRReeeeffff    1111BBBB    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]

[ch1 aktif] (Fr1)

FFFFrrrr1111

FFFFrrrr1111bbbb

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[cccchhhh1111    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr1): Anahtarlama yok, [Ref.1 kanal›] (Fr1) aktif
v [[[[cccchhhh1111BBBB    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr1b): Anahtarlama yok, [Ref.1B kanal›] (Fr1b) aktif

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
: 
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z. (CDOO - CD14 hariç).

• Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, [Ref.1 kanal›] (Fr1) aktiftir (bkz. sayfa 113).
• Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, [Ref.1B kanal›] (Fr1b) aktiftir.

[Ref 1B anahtarlama] (rCb) de¤iflir [ch1 aktif] (Fr1) e¤er [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal] 
(Fr1) terminaller üzerinden atanm›flsa (analog girifller, enkoder, darbe girifli).

FFFFrrrr1111bbbb M        [[[[RRRReeeeffff....    kkkkaaaannnnaaaallll››››    1111BBBB]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Atanmam›fl 
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Kont. Paneli komutu
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnccccooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

NNNNooootttt: 
Afla¤›daki durumlarda, yaln›zca terminaller üzerinden atamalar mümkündür:

- [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal] (Fr1) terminaller üzerinden atanm›flsa (analog 
girifller, enkoder, darbe girifli).

- Terminaller üzerinden PID referanslar›yla konfigüre edilmifl PID
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOAAAAIIII---- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMMLLLLEEEERRRR‹‹‹‹]]]]
Referans = (Fr1 ya da Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

SSSSAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    ttttooooppppllllaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

Bir referans›n seçimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek üzere..
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Hiçbir kaynak atanmam›fl
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): kontrol paneli
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

SSSSAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    ttttooooppppllllaaaa]]]]
[No] (nO)

Bir referans›n seçimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek üzere..
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

ddddAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    çççç››››kkkkaaaarrrrtttt]]]]
[No] (nO)

  [Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan ç›kar›lacak bir referans›n seçimi.
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 toplama] (SA2) ile ayn›d›r.

ddddAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    çççç››››kkkkaaaarrrrtttt]]]]
[No] (nO)

  [Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan ç›kar›lacak bir referans›n seçimi.
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

MMMMAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    ççççaaaarrrrpppp]]]]
[No] (nO)

Bir çarpan referans›n›n seçimi   [Ref.1 kanal]  (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Fr1b).
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

MMMMAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    ççççaaaarrrrpppp]]]]
[No] (nO)

Bir çarpan referans›n›n seçimi   [Ref.1 kanal] (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Fr1b).
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) [Rampa ad›m›] (Inr)'a göre aral›k 0,01 - 99,99 sn. ya da 0,1 - 999,9 sn. ya da 1 - 6000 sn.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrrPPPPtttt---- b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] 
rrrrPPPPtttt M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    ttttiiiippppiiii]]]]

[Lineer] (LIn)

LLLLIIIInnnn

SSSS

UUUU

CCCCUUUUSSSS

v [[[[LLLLiiiinnnneeeeeeeerrrr]]]] (LIn)
v [[[[SSSS    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]] (S)
v [[[[UUUU    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]] (U)
v [[[[ÖÖÖÖzzzzeeeelllllllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl]]]] (CUS)

S rampalar›

E¤ri katsay›s›, 
t2 = 0.6 x t1 ve
11 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda sabitlenir.

E¤ri katsay›s›, 
t2 = 0,5 x t1 ve
11 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda sabitlenir.

tA1: 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
tA2: 0 - (%100 - tA1) aras›nda ayarlanabilir
tA3: 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
tA4: 0 - (%100 - tA3) aras›nda ayarlanabilir

t1 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda, t'in yüzdesi olarak

IIIInnnnrrrr

r

M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaadddd››››mmmm››››]]]]
(1) [0.1 ] (0.1)

0000....00001111

0000....1111

1111

v [[[[0000,,,,00001111]]]]: Rampa 99,99 saniyeye kadar
v [[[[0000,,,,1111]]]]: Rampa 999,9 saniyeye kadar
v [[[[1111]]]]: Rampa 6000 saniyeye kadar

Parametre [H›zlanma süresi] (ACC), [Yavafllama süresi] (dEC), [2. h›zlanma süresi] (AC2) ve [2. yavafllama 
süresi] (dE2) için geçerlidir. 

AAAACCCCCCCC

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 3,0 sn

0'dan (nominal motor frek.)'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

ddddEEEECCCC

r

M        [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 3,0 sn

(Nominal motor frek.) (FrS)'dan 0'a yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan 
emin olun.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

U rampalar›

Özellefltirilmifl rampalar
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] (devam›)

ttttAAAA1111

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllll....    bbbbaaaaflflflfl››››    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - 100% 10%

- H›zlanma rampas› bafllang›c›n›n [H›zlanma süresi] (ACC) ya da [2. h›zlanma süresi] (AC2) rampa 
süresinin yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA2222

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllll....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 10%

- H›zlanma rampas› bitiflinin [H›zlanma süresi] (ACC) ya da [2. yavafllama süresi] (AC2) rampa süresinin 
yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 ve ( %100 - [H›zl. bafl› yuvarlama] (tA1)) aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA3333

r

M        [[[[YYYYaaaavvvv....    bbbbaaaaflflflfl››››    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - 100% 10%

- Yavafllama rampas› bafllang›c›n›n [H›zlanma süresi] (dEC) ya da [2. yavafllama süresi] (dE2) rampa 
süresinin yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA4444

r

M        [[[[YYYYaaaavvvv....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 10%

- Yavafllama rampas› bitiflinin [H›zlanma süresi] (dEC) ya da [2. h›zlanma süresi] (dE2) rampa süresinin 
yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 ve ( %100 - [H›zl. bafl› yuvarlama] (tA3)) aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Aral›k; [Rampa ad›m›] (Inr) sayfa 121'a göre, 0,01 - 99,99 sn. ya da 0,1 - 999,9 sn. ya da 1 - 999 sn.'dir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] (devam›)

FFFFrrrrtttt M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    2222    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]
De¤ere göre 0 - 500 ya 
da 1000 Hz

0 Hz

Rampa anhtarlama efli¤i
2. rampa, Frt de¤eri 0 de¤ilse (0 fonksiyonu devre d›fl› b›rak›r) ve ç›k›fl frekans› Frt'den büyükse, 
anahtarlan›r.
Eflik rampa anahtarlamas›, afla¤›daki gibi anahtarlanarak [Rampa anahtar. atama] (rPS) ile birlefltirilebilir:

rrrrPPPPSSSS M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaannnnaaaahhhhtttt....    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...):  atama koflullar›na bak›n.

- Atama girifli ya da bit de¤eri 0'daysa, ACC ve dEC devreye girer.
- Atama girifli ya da bit de¤eri 1'deyse, AC2 ve dE2 devreye girer.

AAAACCCC2222

r

M        [[[[2222....    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

0'dan [Nominal motor frekans›]'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
E¤er [2. rampa efli¤i] (Frt) > 0 ya da [Rampa anahtar. atama] (rPS) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

ddddEEEE2222

r

M        [[[[2222....    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

[Nominal motor frekans›] (FrS)'den 0'a yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
E¤er [Rampa 2 efli¤i] (Frt) > 0 ya da [Rampa anah. atama] (rPS) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

bbbbrrrrAAAA.... M        [[[[DDDDeeeecccc    RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaaddddaaaapppptttt....]]]]
[Yes] (YES) 

nnnnOOOO

����AAAA����

ddddYYYYnnnnAAAA

ddddYYYYnnnnbbbb

ddddYYYYnnnnCCCC

Yük ataleti için çok düflük bir de¤ere ayarlanm›flsa, bu fonksiyon etkinlefltirildi¤inde otomatik olarak 
yavafllama rampas›na adapte olur.  

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Fonksiyon, güçlü yavafllama gerektirmeyen uygulamalar için aktiftir. 

Kontrol cihaz›n›n de¤erine ba¤l› olarak, afla¤›daki seçenekler belirir. [Yes] (YES)'e göre daha güçlü 
yavafllama sa¤larlar.

v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    AAAA]]]] (dYnA)
v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    BBBB]]]] (dYnb)
v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    CCCC]]]] (dYnC)

[Dec ramp adapt.] (brA) , [No] (nO) olur; e¤er [Fren kontrol atama] (bLC) atanm›flsa (page 52), ya da 
[Frenleme dengesi] (bbA) = [Yes] (YES) ise.
Bu fonksiyon, afla¤›daki koflullara sahip uygulamalar için uygun de¤ildir: 

- Rampada konumlama
- Frenleme direncinin kullan›m› (direnç do¤ru olarak çal›flmayacakt›r)

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

LI ya da bit de¤eri Frekans Rampa

0 <Frt ACC, dEC

0 >Frt AC2, dE2

1 <Frt AC2, dE2

1 >Frt AC2, dE2
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSStttttttt���� b        [[[[DDDDUUUURRRRUUUUfifififi    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRRIIII]]]]
NNNNooootttt::::    Baz› tür bafllang›çlar, di¤er tüm fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

SSSStttttttt M        [[[[DDDDuuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]]
[Rampada] (rMP)

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

nnnnSSSStttt

ddddCCCCIIII

Run komutu kayboldu¤unda veya stop komutu verildi¤inde gerçekleflen durufl modu.
v [[[[RRRRaaaammmmpppp    ssssttttoooopppp]]]] (rMP): Rampada
v [[[[FFFFaaaasssstttt    ssssttttoooopppp]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[FFFFrrrreeeeeeeewwwwhhhheeeeeeeellll    ssssttttoooopppp]]]] (nSt): Serbest durufl
v [[[[DDDDCCCC    iiiinnnnjjjjeeeeccccttttiiiioooonnnnnnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl

NNNNooootttt::::    E¤er sayfa 52'deki brake lojik fonksiyonu devreye al›nm›flsa, yaln›zca rampa tipi durufllar 
konfigüre edilebilir.

nnnnSSSStttt M        [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl    aaaatttt....]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Bir girifl ya da bit de¤eri 0'da oldu¤unda durufl devreye girer. E¤er girifl durum 1'e dönerse ve çal›flt›rma 
komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] 
(LEL) veya [‹leri öncelik] (PFO) ise tekrar çal›flacakt›r. Di¤er durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu 
verilmelidir.

FFFFSSSStttt M        [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.
v[[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

Girifl  oldu¤unda ya da bit de¤eri bir oldu¤unda durufl devreye girer ([G/Ç profile] (G/Ç)'daki bit de¤eri 
0'da) E¤er girifl 1 durumuna dönerse ve çal›flt›rma komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu 
kontrol] (tCC) sayfa82 = [2 kablolu] (2C) ve[2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik] (PFO) 
ise tekrar çal›flacakt›r Di¤er durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu verilmelidir.

ddddCCCCFFFF

r

M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    bbbbööööllllmmmmeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]]
(1) 0 -10 4

E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [H›zl› durufl] (FSt) ve [H›zl› durufl atamas›] (FSt) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye 
eriflilebilir.
Devreye giren rampa (dEC ya da dE2) daha sonra durdurma istekleri gönderildi¤inde bu katsay›yla 
bölünür.
0 de¤eri, minimum rampa süresine karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.
(3)Uyar›: Bu ayarlar [OTOMAT‹K DC ENJEKS‹YONU] (AdC-) fonksiyonundan ba¤›ms›zd›r.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[DDDDUUUURRRRUUUUfifififi    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

ddddCCCCIIII M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda, enjeksiyon frenlemesi bafllat›l›r.
E¤er girifl 1'e dönerse ve çal›flt›rma komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = [2 
kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik] (PFO) ise tekrar çal›flacakt›r. Di¤er 
durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu verilmelidir.

IIIIddddCCCC

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    1111]]]]
(1) (3) 0,1 - 1,41 In (2) 0,64 In (2)

Lojik giriflle etkinlefltirilen veya durufl modu olarak seçilen DC enjeksiyonlu frenleme ak›m›n›n seviyesi.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

ttttddddIIII

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    1111]]]]
(1) (3) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Maksimu ak›m enjeksiyon süresi [DC enjeksiyon seviyesi 1] (Maksimum IdC). Bu süreden sonra, 
enjeksiyon ak›m› [DC enjeksiyon seviyesi 2] (IdC2) olur.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

IIIIddddCCCC2222

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    2222]]]]
(1) (3) 0,1 - 1,41 In (2) 0,5 In (2)

lojik input taraf›ndan aktive edile ya da durufl modu olarak seçilen enjeksiyon ak›m›, [DC injectionn time 1] (tdI) 
süresi geçtikten sonra.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›.] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

ttttddddCCCC

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    2222]]]]
(1) (3) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Yaln›zca durufl modu olarak seçilmifl, enjeksiyon için maksimum enjeksiyon süresi [DC enjeksiyon seviyesi 
2] (IdC2). 
E¤er [durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise parametreye eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAddddCCCC---- b        [[[[OOOOTTTTOOOO    DDDDCCCC    EEEENNNNJJJJEEEEKKKKSSSS‹‹‹‹YYYYOOOONNNNUUUU]]]]
AAAAddddCCCC

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu]]]]
Durufltaki otomatik ak›m enkeksiyonu (rampan›n bitiflinde)

[Yes] (YES) 

nnnnOOOO

----AAAA----
CCCCtttt

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Enjeksiyon yok
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Ayarlanabilir enjeksiyon süresi
v [[[[CCCCoooonnnnttttiiiinnnnuuuuoooouuuussss]]]] (Ct): Sürekli enjeksiyonlu durufl

UUUUyyyyaaaarrrr››››: Bu fonksiyonla [Motor ak›lama] (FLU) sayfa 45 aras›nda kilitleme vard›r. E¤er [Motor ak›lama] (FLU) 
= [Sürekli] (FCt) ise, [Otomatik DC enjeksiyonu] (Adc)  , [No] (nO) olmal›d›r.

NNNNooootttt::::    Bu parametre, bir run komutu gönderilmemifl olsa bile ak›m›n enjeksiyonunu h›zland›r›r. H›z 
kontrol cihaz› çal›fl›r durumdayken eriflilebilir. 

SSSSddddCCCC1111

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    1111]]]]    
(1) 0 - 1.2 In (2) 0,7 In (2)

Tam durma DC enjeksiyon ak›m seviyesi.  E¤er [Otomatik DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir. E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.

ttttddddCCCC1111

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    1111]]]]
(1) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Enjeksiyonlu durufl süresi. E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC) ya da [Senkron motor] (SYn) ise bu süre s›f›r h›z ulafl›m 
süresine eflittir.

SSSSddddCCCC2222

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    2222]]]]
(1) 0 - 1.2 In (2) 0,5 In (2)

2. DC enjeksiyonlu durufl ak›m›n›n seviyesi.
E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[OOOOTTTTOOOO    DDDDCCCC    EEEENNNNJJJJEEEEKKKKSSSS‹‹‹‹YYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

ttttddddCCCC2222

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    2222]]]]
(1) 0 – 30 s 0 sn

2. enjeksiyonlu durufl süresi. E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) = [Yes] (YES.)de¤ilse, parametreye 
eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC) 
oldu¤unda: 
[Oto DC enjeksiyonu seviye 1] (SdC1), [Oto 
DC enjeksiyonu seviye 2] (SdC2) ve [Oto DC 
enjeksiyon zaman› 2] (tdC2) eriflilemez. 
Yaln›zca [Oto DC enjeksiyon zaman› 1] 
(tdC1)'e eriflilebilir. Bu s›f›r h›z ulafl›m 
zaman›'na karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

AdC SdC2 Çal›flma

YES x

Ct π 0

Ct
= 0

Çal›flt›r komutu

H›z
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

JJJJOOOOGGGG---- b        [[[[JJJJOOOOGGGG]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyiniz.

JJJJOOOOGGGG M        [[[[JJJJOOOOGGGG]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

Darbeli çal›flma.
JJJJOOOOGGGG    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu,,,,    aaaannnnccccaaaakkkk    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallllllllaaaarrrr››››    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrrddddeeee    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnddddaaaa    aaaakkkkttttiiiiffffttttiiiirrrr....
Atanan lojik girifl ya da bit de¤eri seçildi¤inde fonksiyon etkinleflir. 

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda olas› lojik 

giriflleriyle anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profili] (G/Ç) konfigürasyonunda lojik giriflleri olmadan 

anahtarlanabilir
Fonksiyon, atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda aktiftir.

Örnek : 2 kablolu  kontrol ifllemi (tCC = 2C)

JJJJGGGGFFFF

r

M        [[[[JJJJoooogggg    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]
(1) 0 – 10 Hz 10 Hz

E¤er [JOG] (JOG) , [No] (nO) de¤ilse parametreye eriflilebilir.
Jog ifllemindeki referans

JJJJGGGGtttt

r

M        [[[[JJJJoooogggg    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]]
(1) 0 - 2.0 s 0,5 sn

E¤er [JOG] (JOG) , [No] (nO) de¤ilse parametreye eriflilebilir.
2 ard›l jog ifllemi aras›ndaki tekrar› önleme gecikmesi.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

Rampa  0.1
sn. olarak

Referans

JGF referans›

JGF referans›

LI (JOG)

‹leri

Geri

Rampa
DEC/DE2

Motor 
frekans›

JGt
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)

ÖÖÖÖnnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr
S›ras›yla 1, 2 veya 3 logic girifllerini gerektiren 2, 4 veya 8 h›z önceden ayarlanabilir.

4444    hhhh››››zzzz    eeeellllddddeeee    eeeettttmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    2222    vvvveeee    4444    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr››››nnnn››››    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeettttmmmmeeeennnniiiizzzz    ggggeeeerrrreeeekkkkmmmmeeeekkkktttteeeeddddiiiirrrr....
8888    hhhh››››zzzzllll    eeeellllddddeeee    eeeettttmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    2222,,,,    4444    vvvveeee    8888    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr››››nnnn››››    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeettttmmmmeeeennnniiiizzzz    ggggeeeerrrreeeekkkkmmmmeeeekkkktttteeeeddddiiiirrrr....

Önceden ayarlanm›fl h›z giriflleri için birleflim tablosu

(1)Bkz. flema, sayfa 103: Referans 1 = (SP1).

8 h›z
LI (PS8)

4 h›z
LI (PS4)

2 h›z
LI (PS2)

H›z referans›

0 0 0 Referans (1)

0 0 1 SP2

0 1 0 SP3

0 1 1 SP4

1 0 0 SP5

1 0 1 SP6

1 1 0 SP7

1 1 1 SP8

NNNNooootttt::::    
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPSSSSSSSS���� b [[[[ÖÖÖÖNNNNAAAAYYYYRRRRLLLLIIII    HHHHIIIIZZZZLLLLAAAARRRR]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon, baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. Sayfa 115 içindeki talimatlar› 
uygulay›n.

PPPPSSSS2222 M [[[[2222    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzzllll]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl› 

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.

PPPPSSSS4444 M [[[[4444    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzzssss]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.

4 h›zlar›n› elde etmek için ayr›ca 2 h›zlar›n› da konfigüre etmeniz gerekmektedir.

PPPPSSSS8888 M [[[[8888    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.

8 h›zlar›n› elde etmek için ayr›ca 2 ve 4 h›zlar›n› da konfigüre etmeniz gerekmektedir.
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[ÖÖÖÖNNNNAAAAYYYYAAAARRRRLLLLIIII    HHHHIIIIZZZZLLLLAAAARRRR]]]] (devam›)

Bu [Önayar h›z x] (SPx) parametrelerinin görünümü,  konfigüre edilmifl h›z say›s› taraf›ndan belirlenir.

SSSSPPPP2222

"
M [[[[2222    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 

aras› veya 1.000 Hz
10 Hz

SSSSPPPP3333

"
M [[[[3333    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) 15 Hz

SSSSPPPP4444

"
M [[[[4444    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) 20 Hz

SSSSPPPP5555

"
M [[[[5555    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) 25 Hz

SSSSPPPP6666

"
M [[[[6666    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) 30 Hz

SSSSPPPP7777

"
M [[[[7777    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]] (1) 35 Hz

SSSSPPPP8888

"
M [[[[8888    ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    hhhh››››zzzz]]]]
Fabrika ayar›, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60Hz
NEMA] (60) oldu¤unda 60 Hz de¤erine de¤iflir.

(1) 50 Hz

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

++++////----    hhhh››››zzzz
‹ki tür ifllem bulunmaktad›r:

1111....    TTTTeeeekkkk    bbbbaaaassss››››flflflflllll››››    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››::::    ‹flletim yön(ler)ine ek olarak, iki lojik girifl gereklidir.
"+h›z" komutuna atanm›fl olan girifl h›z› artt›r›rken, "-h›z" komutuna atanan girifl h›z› düflürür.

2222....    ÇÇÇÇiiiifffftttt    bbbbaaaassss››››flflflflllll››››    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››:::: Yaln›zca bir giriflin "+h›z"'a atanmas› gereklidir.

Çift bas›fll› butonlarla +/- h›z:

Aç›klama: Her dönme yönü için bir butona 2 kez bas›l›r. butona her bas›ld›¤›nda, bir kontak kapan›r.

Ba¤lant› örne¤i:

LI1: ileri
LIx: ters
LIy: + h›z

Bu +/-h›z tipini, 3 kablolu kontrolle kullanmay›n.

HHHHaaaannnnggggiiii    iiiiflflflfllllleeeemmmm    ttttiiiippppiiii    sssseeeeççççiiiillllmmmmiiiiflflflfl    oooolllluuuurrrrssssaaaa    oooollllssssuuuunnnn,,,,    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    hhhh››››zzzz    [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz]]]]    ((((HHHHSSSSPPPP))))    ttttaaaarrrraaaaffff››››nnnnddddaaaannnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaannnn››››rrrr....

NNNNooootttt::::
E¤er referans herhangi bir referans kanal›ndan bir baflka referans kanal›na "+/-h›z" ile rFC üzerinden anahtarlan›rsa, referans rFr'nin de¤eri,
(COP) parametresine uygun olarak ayn› anda kopyalanabilir.
E¤er referans bir referans kanal›ndan bir baflka referans kanal›na "+/-h›z" ile rFC üzerinden anahtarlan›rsa, rFr referans›n›n de¤eri (rampa
sonras›) her zaman ayn› anda kopyalan›r.

Bu anahtarlama gerçekleflti¤inde, h›z›n yanl›fll›kla s›f›ra ayarlanmas›na engel olur.

B›rak›lm›fl (- h›z) 1. bas›fl 
(ulafl›lan h›z)

2. bas›fl 
(+ h›z)

‹leri butonu – a a ve b

Geri butonu – c c ve d

Kontrol terminalleri
ATV 71

LI1 LIx LIy +24

a

b

c

d

a a a a a a a
b b

c c
d

c

Motor frekans›

LSP

‹leri

0

2. bas›fl

1. bas›fl

Geri

0

2. bas›fl

1. bas›fl

0
LSP
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUPPPPdddd---- b        [[[[++++////----HHHH››››zzzz]]]]
E¤er referans kanal› [Ref.2 kanal] (Fr2) = [+/-H›z] (UPdt), parametreye eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

UUUUSSSSPPPP M        [[[[++++    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

ddddSSSSPPPP M        [[[[----hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

SSSSttttrrrr M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaayyyyddddeeeetttt]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

rrrrAAAAMMMM

EEEEEEEEPPPP

"+/-h›z" fonksiyonlar›yla ilgili olarak, bu parametre referans› kaydetmek için kullan›labilir:
• Çal›flt›rma komutlar› kayboldu¤unda (RAM'e kaydedilmifl)
• Hat besleme ya da çal›flt›rma komutlar› kayboldu¤unda (EEPROM'a kaydedilmifl)

Bu nedenle, kontrol cihaz›n›n bir sonraki çal›flmas›nda, h›z referans› kaydedilmifl son referanst›r.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Kay›t yok (kontrol cihaz›n›n bir sonraki çal›flmas›nda, h›z referans› [Düflük h›z] (LSP)
v [[[[RRRRAAAAMMMM]]]] (rAM): RAM'e kaydet
v [[[[EEEEEEEEpppprrrroooommmm]]]] (EEP): EEPROM’a kaydet
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

BBBBiiiirrrr    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    cccciiiivvvvaaaarrrr››››nnnnddddaaaa    ++++////----    hhhh››››zzzz
Referans, toplama/ç›karma/çarpma fonksiyonlar› ve e¤er ilgiliyse önceden ayarlanm›fl h›zlar ile Fr1 ya da Fr1b taraf›ndan verilir. Daha net
olmak için, buna referans A diyece¤iz. +h›z ve -h›z butonlar›nin hareketleri, referans A'n›n yüzdesi olarak ayarlanabilir. Duruflta, referans
(A +/-h›z) kaydedilmez, böylece kontrol cihaz› yaln›zca referans a ile tekrar çal›fl›r.
maksimum toplam referans, [Yüksek h›z] (HSP) ile, minimum referans ise [Düflük h›z] (LSP) ile daima s›n›rland›r›l›r.

2 kablolu kontrol örne¤i:

+ SrP%

Referans A

-h›z

Çal›flma yönü

‹leri‹leri

Geri

+ h›z

- SrP%

- SrP%

+ SrP%

Referans A

LSP

LSP

Motor frekans›
[2. H›zlanma süresi] 

(AC2) [2. yavafllama süresi] 
(dE2)
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) [Rampa ad›m›] (Inr) sayfa 29'a göre, aral›klar 0,01 - 99,99 ya da 0,1-999,9 ya da 1 - 6000.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSrrrrEEEE- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    CCCC‹‹‹‹VVVVAAAARRRRIIIINNNNDDDDAAAA    ++++////----    HHHHIIIIZZZZ]]]]
Fonksiyon, referans kanal› [Ref.1 kanal›] (Fr1) için eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

UUUUSSSSIIII M        [[[[++++    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflollar›na bak›n›z.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

ddddSSSSIIII M        [[[[----hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

SSSSrrrrPPPP

r

M        [[[[++++////----hhhh››››zzzz    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
0 - 50% 10%

Bu parametre, referans›n yüzdesi olarak +/- h›z ile de¤iflim aral›¤›n› s›n›rland›r›r. Bu fonksiyonda kullan›lan 
rampalar, [H›zlanma süresi 2] (AC2) ve [Yavafllama süresi 2] (dE2)'d›r.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

AAAACCCC2222 M        [[[[2222....    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

0'dan [Nominal motor frekans›.]'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

ddddEEEE2222 M        [[[[2222....    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

[Nominal motor frekans›]'dan 0'a yavafllama süresiFrS) to 0. Bu de¤erin tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa::::
0,1 sn.'den daha uzun süren bir lojik girifl komutu kullanarak bir h›z referans de¤erini kaydetmek

• Bu fonksiyon, her kontrol cihaz› için tek bir analog referans› ve bir lojik girifl üzerinden çeflitli kontrol cihazlar›n›n h›zlar›n› kontrol etmek 
için kullan›l›r.

• Ayr›ca, logik girifl üzerinden çeflitli kontrol cihazlar› üzerindeki hat referans›n› (iletiflim baras› ya da a¤) onaylamak için de kullan›l›r. Bu, 
referans gönderildi¤inde de¤iflimleri yokederek hareketlerin senkronize hale gelmesine olanak sa¤lar.

• Referans, iste¤in yükselen ucundan 100 ms sonra sa¤lan›r. Daha sonra, yeni bir istek yap›lana kadar yeni bir referans al›nmaz.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSPPPPMMMM---- b        [[[[RRRREEEEFFFFEEEERRRRAAAANNNNSSSS    KKKKOOOORRRRUUUUMMMMAAAA]]]]
SSSSPPPPMMMM---- M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    hhhhaaaattttaaaassss››››]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
LLLLIIII11114444

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r

Bir lojik girifle atama.
Atanm›fl girifl 1'deyse fonksiyon aktiftir.

t

t

t

0

0

1

0

1

100 ms 100 ms100 ms

F : motor frekans›

Referans

Çal›flt›r komutu

LIx (kaydedilmifl)
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFLLLLIIII���� b [[[[LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififiLLLLEEEE    AAAAKKKKIIIILLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
FFFFLLLLUUUU

 

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››llllaaaammmmaaaa]]]] (1) [Seçili de¤il] (FnO)

FFFFnnnnCCCC

FFFFCCCCtttt

FFFFnnnnOOOO

v [[[[SSSSüüüürrrreeeekkkklllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (FnC): Sürekli olmayan mod
v [[[[SSSSüüüürrrreeeekkkklllliiii]]]] (FCt): Sürekli mod. Bu opsiyon, [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 [Seçili] (YES) ise veya 

[Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, [Serbes durufl] (nSt) ise mümkün de¤ildir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (FnO): Fonksiyon devre d›fl›

ATV61pppM3X için 55 kW de¤erinde ve üzerinde ve ATV61pppN4 için 90 kW de¤erinde ve üzerinde 
e¤er[Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [SVC V] (UUC) veya [Enerji tasarruf] (nLd) ise bu seçim 
gerçeklefltirilemez ve fabrika ayar› yerine [Sürekli de¤il] (FnC) kullan›l›r.

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senk. mot.] (SYn) ise, fabrika ayar› yerine [Sürekli de¤il] (FnC) geçer.

Yolverme s›ras›nda k›sa sürede yüksek moment elde etmek için manyetik ak›n›n motorda önceden 
sa¤lanm›fl olmas› gerekir.
•  [Sürekli] (FCt) modunda h›z kontrol cihaz› çal›flt›r›ld›¤›nda otomatik olarak ak› oluflturur.
•  [Sürekli de¤il] (FnC) modunda ak›, motor yolverildi¤inde gerçekleflir.

Ak›, sa¤lan›p motor manyetik ak›m›na ayarland›¤›nda ak› ak›m› nCr'den (configured rated motor current - 
konfigürasyonlu nominal motor ak›m›) büyüktür...

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) sayfa 65 = [Senk. mot.] (SYn), ise [Motor ak›lama] (FLU) parametresi motorun 
hizalanmas›n› sa¤lar ancak ak› oluflumunu sa¤lamaz.

FFFFLLLLIIII M [[[[AAAAkkkk››››llllaaaammmmaaaa    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.

Atama sadece [Motor ak›lama] (FLU), [Sürekli] (FCt) de¤ilse mümkündür.
•  [Sürekli de¤il] (FnC) modunda:

- LI veya bir bit, motor ak›s› komutuna atanm›flsa, atanm›fl girifl veya bit 1 olarak ayarl› oldu¤unda ak› 
artar.

- LI veya bir bit atanmam›flsa veya atanm›fl LI ya da bit, çal›flt›rma komutu gönderildi¤inde 0 ise motor 
yolverildi¤inde ak› oluflacakt›r.

•  [Seçili de¤il] (FnO) modunda:
- Motor ak› komutuna bir LI veya bit atanm›flsa atanm›fl girifl veya bit 1 iken ak› artar ve atanm›fl girifl 

veya bit 0 iken ak› silinir.

 

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....



P
ro

se
s

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüü

BBBBllllooookkkk    flflflfleeeemmmmaaaassss››››
Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog girifl atayarak devreye al›n›r (ölçüm).

PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee::::
PID geri beslemesi, herhangi bir uzatma kart›n›n tak›lm›fl olup olmad›¤›na göre, AI1 - AI4 analog girifllerden birine, frekans girifline ya da
enkodere atanmal›d›r.

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››::::    
PID referans›, afla¤›daki parametrelerden birine atanmal›d›r:
• lojik girifller üzerinden önceden ayarlanm›fl referanslar (rP2, rP3, rP4)
• [Dahili PID referans seçimi.] (PII)'n›n konfigürasyonuyla ba¤lant›l› olarak, sayfalar 142.

- Dahili referans (rPl) ya da
- Referans A (Fr1 ya da Fr1b)

Önceden ayarlanm›fl PID referanslar› için kombinasyon tablosu

Süreci tekrar bafllat›rken h›z› bafllatmak için, tahmini bir h›z referans› kullan›labilir.

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 = nO Referans

rPI ya da A

0 0 rPI ya da A

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

PAU

Pr2
Pr4

nO
+

-
rP2

rP3

rP4

rIG
rPG

PIF

PIN

0

tLS

rSL
UPP

PIF1 / PIF2
PIP1 / PIP2

x(-1)

nO

nO

YES

PIC

nO

AI1
.....

AI4

LI

+

+

POH

POL

rdG

ACC DEC
FPI x PSr

PII

SP2

SP16

rPI

A BnO

YES

PrP

AC2

Dahili
referans

Referans A

PID geri
besleme

Önceden ayarlanm›fl 
PID referanslar›

Enversiyon 
hatas›

Tekrar bafllama 
hata efli¤i
(uyanma)

Kazan›

Rampalar

Parametre:
Siyah dikdörtgen, 
fabrika ayar atamalar›n› 
temsil eder.

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Rampa

Önceden ayarlanm›fl manüel referanslar

Ölçekleme

RP
Enkoder
Net. AI1

Tahmini
h›z
referans›

manüel
referans

Otomatik/
manüel
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

GGGGeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr››››nnnn    ööööllllççççeeeekkkklllleeeennnnddddiiiirrrriiiillllmmmmeeeessssiiii::::
• Parametreler PIF1, PIF2

PID geri beslemeyi ölçeklendirmek için kullan›labilir (sensör aral›¤›)
Bu ölçek, tüm di¤er parametreler için MUTLAKA uuygulanmal›d›r.

• Parametreler PIP1, PIP2
Ayarlama aral›¤›n› ölçeklendirmek için kullan›labilir.
ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk: Tank içindeki hacmin, 6 m3 ile 15 m3 aras›nda ayarlanmas›.

- Kullan›lan sensör 4-20 mA, 4.5 m3 , 4 mA, 20 m3 ve 20 mA için, sonuç olarak PIF1 = 4500 ve PIF2 = 20000 (maksimum formata 
mümkün oldu¤u kadar yak›n de¤erler kullan›rken (32767), gerçek de¤erlere göre 10'un katlar›n› koruyun).

- Ayarlama aral›¤› 6 - 15 m3, sonuç olarak PIP1 = 6000 ve PIP2 = 15000.
- Örnek referanslar:

- rP1 (dahili referans) = 9500
- rp2 (önceden ayarlanm›fl referans) = 6500
- rP3 (önceden ayarlanm›fl referans) = 8000
- rP4 (önceden ayarlanm›fl referans) = 11200

     [KONTROL PANEL‹ AYARI] menüsü, gösterilen ünitenin ad›n› ve format›n› özellefltirmek için kullan›labilir.

DDDDiiii¤¤¤¤eeeerrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr:::: 
• rSL parametresi:

Üzerinde, düflük h›zda afl›lan maksimum zaman efli¤ine (tLS)  ba¤l› olarak PID regülatörün devreye girece¤i (uyan›fl) PID hata efli¤inin 
ayarlanmas›nda kullan›labilir.

• Ba¤lant› yönünün ters çevrilmesi (PIC): E¤er PIC = nO ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› artacakt›r, örne¤in: kompresörle bas›nç 
kontrolü. E¤er PIC = YES ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› düflecektir, örne¤in: so¤utucu fan kullanarak ›s› kontrolü.

• Dahili kazan›m, bir lojik giriflle k›sa devre yap›labilir.

• PID geri beslemedeki bir alarm, bir lojik ç›k›flla konfigüre edilebilir ve gösterilebilir.

• PID hatas›ndaki bir alarm, bir lojik ç›k›flla konfigüre edilebilir ve gösterilebilir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

PPPPIIIIDDDD''''lllleeee    """"MMMMaaaannnnüüüüeeeellll    ----    OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk""""    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa
Bu fonksiyon, PID regülatörünü, önceden ayarlanm›fl h›zlar› ve bir manüel referans› birlefltirir. Lojik giriflin durumuna göre, h›z referans›
önceden ayarlanm›fl h›zlar taraf›ndan ya da PID fonksiyonu üzerinden bir manüel referans taraf›ndan verilir.

MMMMaaaannnnüüüüeeeellll    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ((((PPPPIIIIMMMM))))
• Analog girifller AI1 - AI4
• Frekans girifli
• Enkoder

TTTTaaaahhhhmmmmiiiinnnniiii    hhhh››››zzzz    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    ((((FFFFPPPPIIII))))

• [AI1] (AI1): Analog girifl
• [AI2] (AI2): Analog girifl
• [AI3] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
• [AI4] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
• [RP] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kartu tak›lm›flsa
• [Encoder] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa
• [HMI] (LCC): kontrol paneli komutu
• [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
• [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
• [Haberleflme kart›] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
• [Prog. kart›] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüünnnnüüüü    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaakkkk
1111....    PPPPIIIIDDDD    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn

Bkz. flema sayfa 138.

2222....    FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    bbbbiiiirrrr    tttteeeesssstttt    yyyyaaaapppp››››nnnn    ((((ççççoooo¤¤¤¤uuuu    dddduuuurrrruuuummmmddddaaaa,,,,    bbbbuuuu    yyyyeeeetttteeeerrrrlllliiii    oooollllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr))))
Kontrol cihaz›n› optimize etmek için, rPG ya da rIG'yi kademeli ve ba¤›ms›z olarak ayarlay›n ve referansla ba¤lant›l› olarak PID geri 
beslemesi üzerindeki etkisini gözlemleyin.

3333....    FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    ssssaaaabbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤iiiillllsssseeee    yyyyaaaa    ddddaaaa    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    yyyyaaaannnnllll››››flflflflssssaaaa

• manüel modda h›z referans›yla (PID regülatörü olmadan) ve sistemin h›z aral›¤› yükü üzerinde kontrol cihaz›yla bir test yap›n:
- Sabit durumda, h›z sabit olmal›, referansla uyumlu olmal› ve PID geri besleme sinyali sabit olmal›.
- Geçici durumda, h›z rampay› izlemeli ve çabut sabitlenmeli, PID geri besleme sinyali h›z› izlemeli.
E¤er durum bu flekilde geliflmiyorsa, kontrol cihaz› ve/veya sensör sinyali ve kablolama ayarlar›na bak›n.

• P›d moduna geçin.
• brA'y› no'ya ayarlay›n (rampa otomatik uyarlanmas› yok).
• Bir ObF hatas› tetiklemeden PID rampas›n› (PrP) mekanizma taraf›ndan izin verilen minimuma ayarlay›n.
• Dahili kazan›m› (rlG) minimuma ayarlay›n.
• Uyarlanm›fl kazan›m› (rdG) 0'da b›rak›n.
• OID geri beslemesini ve referans› gözlemleyin.
• Kontrol cihaz›n› ON/OFF olarak birkaç kere kapat›p aç›n ya da yük veya referans› birkaç kere h›zl›ca de¤ifltirin.
• Oransal kazan›m› (rPG), geçici fazlarda yan›t süresiyle kararl›l›k aras›ndaki en uyumlu durumu araflt›rabilecek flekilde ayarlay›n 

(sabitlemeden önce 1 - 2 osilasyon)
• E¤er referans sabit durumda önceden ayarlanm›fl de¤erden farkl› olursa, kademeli olarak dahili kazan›m› (rlG) artt›r›n, tutars›zl›k 

durumunda oransal kazan›m› (rPG) düflürün (pompalama uygulamalar›), yen›t süresiyle statik hassasiyet aras›ndaki uyumlu durumu 
bulun (bkz. flema).

• Son olarak, uyarlanm›fl kazan›m afl›r› yükselmenin düflürülmesine ve yan›t süresinin gelifltirilmesine izin verebilir, ancak bu, üç kazan›ma 
dayand›¤› için tutarl›l›k anlam›nda uyuma ulaflmay› zorlaflt›racakt›r.

• Tüm referans serisi üzerinden üretim esnas›nda testler uygulay›n.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

Osilasyon frekans› sistem kinemati¤ine ba¤l›d›r.

Parametre Yükselifl zaman› Afl›r› yükselme Dengelenme süresi Statik hata

rPG =

rIG

rdG = =

Ayarlanm›fl 
de¤er

Oransal
kazan›m

rPG
Afl›r› yükselme

Dengelenme süresi

rPG düflük

Statik hata

Yükselifl zaman›

zaman

Dahili
kazan›m

rIG

rIG düflük

rdG yükselmifl

zaman

zaman

Referans

Referans

Referans
rPG ve rIG do¤ru
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir grafik ekran terminali kullan›umda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir

iflaretle görüntülenecektir. örn, 15650 için 15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPIIIIdddd---- b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

PPPPIIIIFFFF M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

AAAAIIIIUUUU1111

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›) Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirine eriflilemez.
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa
v [[[[NNNNeeeettttwwwwoooorrrrkkkk    AAAAIIII]]]] (AIV1): ‹letiflim baras› üzerinden geri besleme

AAAAIIIICCCCIIII M        [[[[AAAAIIII    aaaa¤¤¤¤    kkkkaaaannnnaaaallll››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

E¤er [PID geribesleme atamas›] (PIF) = [A¤ AI geribesleme] (AIU1) ise, parametreye eriflilebilir.
v [[[[NNNNoooo]]]] (nO):    AAAAttttaaaannnnmmmmaaaammmm››››flflflfl    
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): ‹letiflim kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)

PPPPIIIIFFFF1111

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
(1) 100

Minimum geri besleme için de¤er. Ayarlama aral›¤› 0 - [Maksimum PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPIIIIFFFF2222

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
(1) 1000

Maksimum geri besleme ayarlama aral›¤› için de¤er [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - 32767 (2).

PPPPIIIIPPPP1111

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
(1) 150

Minimum süreç de¤eri ayarlama aral›¤› [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID referans›] 
(PIP2) (2).

PPPPIIIIPPPP2222 M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
(1) 900

Maksimum süreç de¤eri ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIP1) - [Maks. PID geribesleme] 
(PIF2) (2).

PPPPIIIIIIII M        [[[[DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    sssseeeeççççiiiimmmmiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

����AAAA����

Dahili PID regülatör referans›
v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): PID regülatörü referans› Fr1 ya da Fr1b taraf›ndan toplama/ç›karma/çarpma fonksiyonlar› 

kullan›larak verilmektedir (bkz. flema sayfa 106).
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): PID regülatör referans› rPI parametresi üzerinden dahilidir.

rrrrPPPPIIII

r

M        [[[[DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
150

Dahili PID regülatörü referans›. Bu parametreye ayr›ca [1.2 ‹ZLEME] (SUP-) menüsünde eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Mini PID referans›] (PIP1) - [Mak. PID referans›] (PIP2) (2).

rrrrPPPPGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    oooorrrraaaannnnssssaaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.01 - 100 1

Oransal kazan›m

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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s

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir kontrol paneli kullan›mda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir iflaretle

görüntülenecektir,
örn., 15650.için -15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

rrrrIIIIGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    iiiinnnntttteeeeggggrrrraaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.01 - 100 1

Dahili kazan›m

rrrrddddGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ttttüüüürrrreeeevvvvsssseeeellll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.00 - 100 0

Uyarlanm›fl kazan›m

PPPPrrrrPPPP

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]]
(1) 0 – 99,9 s 0 sn

PID hozlanma/yavafllama rampas›, [Min. PID referans›] (PIP1)'dan [Maks. PID referans›] (PIP2)' gitmesi ve 
tam tersi için tan›mlanm›fl.

PPPPIIIICCCC M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    eeeettttkkkkiiii    yyyyöööönnnnüüüü]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

����AAAA����
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO)
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES) 

Düzeltme yönünün ters çevrilmesi (PIC): 
E¤er PIC = nO ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› artacakt›r. Örnek : kompresörle bas›nç kontrolü. 
E¤er PIC = YES ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› düflecektir. Örnek : so¤utucu fan kullanarak ›s› 
kontrolü.

PPPPOOOOLLLL

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]]
(1) de¤ere göre - 500 - 500 

ya da - 1000 - 1000
0 Hz

Hz cinsinden regülatörün minimum ç›k›fl de¤eri.

PPPPOOOOHHHH

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]]
(1) de¤ere göre 0 - 500 ya 

da 1000
60 Hz

Hz cinsinden regülatörün maksimum ç›k›fl de¤eri.

PPPPAAAALLLL

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 100

Regülatör geri beslemesi için minimum izleme efli¤i.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPAAAAHHHH

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 1000

Regülatör geri beslemesi için maksimum izleme efli¤i.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPEEEErrrr

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 0 - 65535 (2) 100

Regülatör hatas› izleme efli¤i.

PPPPIIIISSSS M        [[[[PPPPIIIIDDDD    iiiinnnntttteeeeggggrrrraaaallll    rrrreeeesssseeeetttt]]]]    
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktiftir (PID integrali devrededir).
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir (PID integrali devre d›fl›d›r).

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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se
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir kontrol paneli kullan›mda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir iflaretle

görüntülenecektir,
örn., 15650.için -15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

FFFFPPPPIIII M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

PID regülatörü tahmini h›z girifli
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): kontrol paneli
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

PPPPSSSSrrrr

r

M        [[[[HHHH››››zzzz    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii    %%%%]]]]
(1) 1 - 100% 100%

Tahmini h›z girifli için çarpan katsay›s›.
E¤er [Referans h›z atamas›] (FPI) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez

PPPPAAAAUUUU M        [[[[OOOOttttoooo////MMMMaaaannnnuuuueeeellll    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): PID daima devrededir.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, the PID aktiftir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, manüel ifllem aktiftir.

PPPPIIIIMMMM M        [[[[MMMMaaaannnnuuuueeeellll    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

manüel h›z girifli. E¤er [Oto/Manüel atama] (PAU) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnccccooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

E¤er konfigüre edilmifllerse, önceden ayarlanm›fl h›zlar, manüel referansta aktiftir.

ttttLLLLSSSS M        [[[[DDDDüüüüflflflfl    hhhh››››zzzz    zzzzaaaammmmaaaannnn    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]]
(1) 0 – 999,9 s 0 sn

r
Maksimum ifllem zaman› [Düflük h›z] (LSP)
Tan›mlanan bir süre için LSP'de çal›flmay› takiben, otomatik olarak motor duruflu istenir. Referans LSP'den 
daha büyükse ve bir çal›flma komutu hala varsa motor tekrar çal›fl›r.
Dikkat : 0 de¤eri s›n›rs›z süreye karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ddddeeeennnneeeettttiiiimmmmiiii
Bir PI geri beslemesi tespit edildi¤inde çal›flma modunu tan›mlamak için kullan›l›r:

• E¤er [PID geribesleme etki yönü] (PIC) = [Seçili de¤il] (nO) ise s›n›r ayar›ndan düflüktür
• E¤er [PID geribesleme etki yönü] (PIC) = [Seçili] (YES) ise s›n›r ayar›ndan yüksektir

BBBBuuuurrrraaaaddddaaaa,,,,    [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    eeeettttkkkkiiii    yyyyöööönnnnüüüü]]]]    ((((PPPPIIIICCCC)))) ==== [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    ((((nnnnOOOO))))
 

Maksimum h›za bir kez ula??ld?ktan sonra ([Yüksek H›z] (HSP)), PID geri beslemesi denetleme efli¤inden düflükse [PI geribesleme sev.]
(LPI) -%2, bir tPI zaman gecikmesi uygulan›r. E¤er bu zaman gecikmesi sonunda PID geri beslemesinin de¤eri denetleme efli¤inden hala
düflükse [PI geribesleme sev.] (LPI) + %2, kontrol cihaz› MPI parametresiyle tan›mlanan ilk ayar moduna geçer.

Her durumda, PID geri beslemesi denetleme efli¤ini açt›ktan sonra [PI geribesleme sev.] (LPI) +%2, kontrol cihaz› PID regülasyonu moduna
geçer. 

BBBBuuuurrrraaaaddddaaaa    [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    eeeettttkkkkiiii    yyyyöööönnnnüüüü]]]]    ((((PPPPIIIICCCC)))) ==== [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]]    ((((YYYYEEEESSSS))))
 

Maksimum h›za bir kez ulafl›ld›ktan sonra ([Yüksek H›z] (HSP)), PID geri beslemesi denetleme efli¤inden yüksekse [PI geribesleme sev.]
(LPI) +%2, bir tPI zaman gecikmesi uygulan›r. E?er bu zaman gecikmesi sonunda PID geri beslemesinin de¤eri denetleme efli¤inden hala
yüksekse [PI geribesleme sev.] (LPI) - %2, kontrol cihaz› MPI parametresiyle tan›mlanan ilk ayar moduna geçer.

Her durumda, PID geri beslemesi denetleme efli¤ine ulaflamad›¤›nda [PI geribesleme sev.] (LPI) -%2, kontrol cihaz› PID regülasyonu
moduna geçer. 

LPI + 2 %
LPI

LPI - 2 %

HSP

LFF
MPI = LFF

MPI = FSt

< tPI tPI0

0

‹lk ayar modu
MPI taraf›ndan

Zaman gecikme

PID geri
besleme

Motor frekans›

LPI + 2 %
LPI

LPI - 2 %

HSP

LFF
MPI = LFF

MPI = FSt

< tPI tPI0

0

‹lk ayar modu
MPI taraf›ndan

Zaman gecikme

PID geri
besleme

Motor frekans›
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

(1)Bu parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.
(2)E?er grafikli ekran terminali kullan›lm?yorsa, 9,999'dan büyük de¤erler 4 basamakl› ekranda, binler basama??ndan sonra bir nokta

koyarak gösterilir, ör., 15.650 için 15.65.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNN]]]]    (devam›)

LLLLPPPPIIII M [[[[PPPPIIII    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    sssseeeevvvv....]]]] (1) 100

"

nnnnOOOO

����

PID regülatörü denetleme efli¤i (alarm bir röle veya logic ç›k›fl›na atanabilir, sayfa 91).
AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››: 

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl› (di¤er fonksiyon parametrelerine eriflilemeyecektir)
v  [Min PID feedback] (PIF1) ve [Max PID feedback] (PIF2) (2) aras›.

ttttPPPPIIII

"
M [[[[PPPPIIIIDDDD    ööööllllüüüübbbbööööllllggggeeee    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeee]]]] (1) 0 - 600 sn 0 sn

PID regülatörü geri besleme denetleme efli¤i zaman gecikmesi

MMMMPPPPIIII M [[[[PPPPIIIIDDDD    HHHHaaaattttaaaa    dddduuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]] [Yoksay] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

LLLLFFFFFFFF

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

PID regülatörü geri besleme denetleme efli¤i hatas› için durufl tipi.
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata gözard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› 

b?rak?lmad?kça korunur.
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl

LLLLFFFFFFFF M [[[[FFFFaaaallllllllbbbbaaaacccckkkk    ssssppppeeeeeeeedddd]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1000 Hz

0 Hz

PID regülatörü geri besleme denetleme hatas› için ilk ayar h›z›.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir grefik ekran terminali kullan›umda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir

iflaretle görüntülenecektir. örn, 15650 için 15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPrrrr1111���� b        [[[[ÖÖÖÖNNNNAAAAYYYYAAAARRRR    PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEFFFFEEEERRRRAAAANNNNSSSSIIII]]]]
E¤er [PID geribesleme atamas›] (PIF) atanm›flsa, fonksiyona eriflilebilir.

PPPPrrrr2222 M [[[[2222    pppprrrreeeesssseeeetttt    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....]]]] [Seçili de¤il] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...):  Atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0’daysa, fonksiyon aktiftedir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1’deyse, fonksiyon aktiftir.

PPPPrrrr4444 M [[[[4444    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffff....]]]] [Seçili de¤il] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

[2 önayarl› PID referans›) (Pr2) ’in, bu fonksiyon atanmadan önce atanm›fl olmad›¤›ndan emin olun.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...):  Atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0’daysa, fonksiyon aktiftedir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1’deyse, fonksiyon aktiftir.

rrrrPPPP2222

"
M [[[[2222    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]] (1) 300

E¤er [2 ön ayarl› PID referans›.] (Pr2) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min PID referans›] (PIP1) ve [Maks. PID referans›] (PIP2) (2).

rrrrPPPP3333

"
M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    3333]]]] (1) 600

 [4 ön ayarl› PID ref.] (Pr4) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min PID referans›] (PIP1) ve [Maks. PID referans›] (PIP2) (2) aras›d›r.

rrrrPPPP4444

"
M [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    4444]]]] (1) 900

 E¤er [4 ön ayarl› PID ref.] (Pr4) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min PID referans›] (PIP1) ve [Maks. PID referans›] (PIP2) (2) aras›d›r.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
147
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UUUUyyyykkkkuuuu////UUUUyyyyaaaannnnmmmmaaaa
Bu fonksiyon, kullan›fll› olmayan veya istenmeyen afl›r› düflük h›zlarda uzun süre çal›flman›n önlenmesi için PID regülatörüne yard›mc› olur.

• Düflük h›zda bir süre çal›flt›ktan sonra motoru durdurur. Bu zaman ve h›z ayarlanabilir.
• PID hatas› veya geri beslemesi ayarlanabilir efli¤i geçerse, motoru yeniden bafllat›r.

UUUUyyyykkkkuuuu::::
 [Low speed] (LSP) + [Uyku seviye sabiti] (SLE)
de¤erinden düflük bir h›zda, [Düflük h›z zam. afl›m›]
(tLS), veya daha uzun süre çal›flt›ktan sonra motor
rampa üzerinde durur.

UUUUyyyyaaaannnnmmmmaaaa::::
PID hatas›n›n [PID uyanma efli¤i] (rSL) de¤erini
açmas› (karfl› sayfadaki örne¤e bak›n›z) or veya
PID geri beslemesinin [PID Uyanma efli¤i] (UPP)
de¤erini aflmas› durumunda, PID regülatörü tekrar
devreye sokulur.

tLS0

0

LSP
LSP + SLE

rSL

Frekans

PID hatas›

Uyku

Uyanma

Zaman

Zaman
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

(1)Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.
(2)E?er grafikli ekran terminali kullan›lm?yorsa, 9.999'dan büyük de¤erler 4 basamakl› ekranda, binler basama??ndan sonra bir nokta

koyarak gösterilir, ör., 15,650 için 15.65.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSrrrrMMMM���� b [[[[UUUUYYYYKKKKUUUU////UUUUYYYYAAAANNNNMMMMAAAA]]]]
ttttLLLLSSSS M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz    zzzzaaaammmmaaaannnn    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]] (1) 0 - 999,9 sn 0 sn

"  [Düflük H›z] (LSP) h›zda maksimu çal›flma süresi.
Belirli bir süre için düflük h›zda çal›flt›ktan sonra, otomatik olarak motor durdurma istenir. Referans, (LSP + 
SLE) h›z›ndan fazlaysa ve bir çal››t›rma komutu halen geçerliyse, motor yeniden çal›fl›r.
Dikkat: 0 de¤eri s›n›rs›z süreye karfl›l›k gelir.

LLLLSSSSPPPP M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz]]]] (1) 0 Hz

" Motor frekans› minimum referansta, 0 ve [Yüksek H›z] (HSP) de¤eri aras›nda ayarlanabilir (bkz. sayfa 48).

SSSSLLLLEEEE M [[[[UUUUyyyykkkkuuuu    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1000 Hz

1 Hz

"  [Düflük H›z] (LSP) h›z›nda uzun süreli çal›flma sonras›nda Hz cinsinden ayarlanabilir yeniden çal›flt›rma 
efli¤i (ofset). Referans, (LSP + SLE) h›z›n› aflarsa ve bir çal›flt›rma komutu halen geçerliyse, motor yeniden 
çal›fl›r.

rrrrSSSSLLLL M [[[[PPPPIIIIDDDD    uuuuyyyyaaaannnnmmmmaaaa    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] 0

“PID” ve “Düflük h›zda çal›flma süresi” tLS fonksiyonlar› ayn› zamanda konfigüre edilmiflse, PID regülatörü 
LSP de¤erinden daha düflük bir h›z ayarlama girifliminde bulunabilir.
Bu da, yolverme, düflük h›zda çal›flma ve ard›ndan durma gibi tatmin edici olmayan çal›flmaya neden olur.
Uzun süreli LSP’de duruflun ard›ndan tekrar yolvermek amac›yla bir minimum PID hata eflik de¤eri 
ayarlamak için rSL (tekrar yolverme hata efli¤i) parametresi kullan›labilir.
PID fonksiyonu yap›land›r›lmam›flsa veya tLS = 0 veya rSL = 0 ise, fonksiyon devre d›fl›d›r.

Ayar aral›¤› 0,0 - [Maks. PID grbsl] (PIF2) (2) aras›.

UUUUPPPPPPPP M [[[[PPPPIIIIDDDD    UUUUyyyyaaaannnnmmmmaaaa    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]] [Seçili de¤il] (nO)

“PID” ve “Düflük h›zda çal›flma süresi” tLS fonksiyonlar› ayn› zamanda konfigüre edilmiflse, PID regülatörü 
LSP de¤erinden daha düflük bir h›z ayarlama girifliminde bulunabilir.
Bu da, yolverme, düflük h›zda çal›flma ve ard›ndan durma gibi tatmin edici olmayan çal›flmaya neden olur.
UPP parametresi (yeniden çal›flt›rma geri besleme efli¤i), uzun süreli LSP nedeniyle durufl sonras›nda 
yeniden çal›flt›rma için bir PID geri beslemesi efli¤i ayarlamak için kullan›l›r. E¤er [PID geribesleme etki 
yönü] (PIC) = [Seçili de¤il] (nO) ise eflik minimum ve e¤er [PID geribesleme etki yönü] (PIC) = [Seçili] (YES) 
ise eflik maksimumdur ID fonksiyonu yap›land›r›lmam›flsa veya tLS = 0 veya UPP = [Seçili de¤il] (nO) ise 
veya rSL aktif de¤ilse (0 harici), fonksiyon devre d›fl›d›r.

Ayar aral›¤›: [Seçili de¤il] (nO) veya [Min PID feedback] (PIF1) ve [Max PID feedback] (PIF2) (2) aras›.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
‹stenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike oluflturmayaca¤›ndan emin olun.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
‹stenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike oluflturmayaca¤›ndan emin olun.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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AAAAkkkk››››flflflfl    aaaallllgggg››››llllaaaammmmaaaassss››››nnnnaaaa    ddddaaaayyyyaaaallll››››    uuuuyyyykkkkuuuu

PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrreeee    [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

Bu fonksiyon ancak motor frekans› [NoFlo.Freq.Thres.Ac.] (FFd) de¤erinden düflükse aktiftir.
Bu fonksiyon, uyku fonksiyonu s›f›r ak›fl› tek bafl›na alg?layamad›¤›nda kullan›l›r. Düzenli aral›klarla (zamana dayal› [Ak›fl yok Bek. sür.]
(nFd)), s›f›r ak›fl› test etmek amac›yla kontrol cihaz›n›n frekans referans›n› [Düflük H›z] (LSP) + [ak›fl yok sabiti] (LFd) olarak ayarlar.

S›f›r ak›fl tespit edildi¤inde kontrol cihaz› uyku moduna geçecek flekilde uyku fonksiyonunu ayarlay›n ([Seçili de¤il Flow Offset] (LFd) y [Uyku
seviye sabiti] (SLE) sayfa 151).

Bu test, tesisat›n tipine ba¤l› olarak düflük bas›nçta veya afl›r› bas›nçta yap›labilir.

DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    bbbbaaaassss››››nnnnççççttttaaaa    tttteeeesssstttt::::    ((((LLLLSSSSPPPP    ++++    LLLLFFFFdddd))))    <<<<    FFFFFFFFdddd
• Talep hala geçerliyse, PID regülatör hatas› düflük bas›nçta artarak kontrol cihaz›n›n uyku efli¤i üzerindeki önceki h›z?nda tekrar 

çal›flmas›na neden olur.
.

• Talep art›k geçerli de¤ilse (s›f›r ak›fl), PID regülatör hatas› artmaz ve h›z uyku efli¤inin alt›nda kalarak bir durufl gerçeklefltirir.
.

PI geri
besleme

Frekans

FFd

LSP + LFd

nFd

LSP t

t

nFd

PID hatas›

LSP + SLE

PID geri
besleme

Frekans

LSP
LSP + LFd

nFd tLS

FFd
Uyku efli¤i LSP + SLE

t

t

Ak›fl yok frekans›
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YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    bbbbaaaassss››››nnnnççççttttaaaa    tttteeeesssstttt::::    ((((LLLLSSSSPPPP    ++++    LLLLFFFFdddd))))    >>>>    FFFFFFFFdddd
• Talep hala geçerliyse, PID regülatörü hatas› yüksek bas›nçta artarak kontrol cihaz›n›n yavafllamas›na neden olur. Ak›fl tespit edilirse, 

h›z, uyku efli¤inin üzerindeki önceki düzeyinde sabitlenir.
.

• Talep art›k geçerli de¤ilse (s›f›r ak›fl), PID regülatörü hatas› yüksek bas›nçta artarak kontrol cihaz›n›n yavafllamas›na neden olur. Ak›fl 
olmamas› afl›r› bas›nc› muhafaza eder ve h›z, uyku efli¤inin alt›na düflerek kontrol cihaz›n›n durmas›na neden olur.

.

PI geri
besleme

Frekans

FFd

LSP + LFd

nFd

LSP t

t

nFd

PID hatas›

LSP + SLE

PID geri
besleme

Frekans

LSP

LSP + LFd

nFd tLS

FFd
Uyku efli¤i LSP + SLE

t

t
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PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrreeee        [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....    

(1)Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[UUUUYYYYKKKKUUUU////UUUUYYYYAAAANNNNMMMMAAAA]]]]    (devam›)

nnnnFFFFdddd M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    yyyyooookkkk    bbbbeeeekkkk....    ssssüüüürrrr....]]]] 0 - 20 dak 0 dak

S›f›r ak›fl alg›lama aral›¤›, dakika cinsi.
Parametreye, [PID feedback ass.] (PIF), [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

FFFFFFFFdddd M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    yyyyooookkkk    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1000 Hz

0 Hz

" S›f›r ak›fl alg›lama aktivasyon efli¤i
Parametreye, [PID grbsl. atamas›] (PIF), [Seçili de¤il] (nO)  de¤ilse ve [ak›fl yok bek. sür.] (nFd)  0 de¤ilse 
eriflilebilir.

LLLLFFFFdddd M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    yyyyooookkkk    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1000 Hz

0 Hz

" S›f›r ak›fl alg›lama ofseti
Parametreye, [PID fgrbsl. atamas›] (PIF), [Seçili de¤il] (nO)  de¤ilse ve [ak›fl yok bek. sür.] (nFd)  0 de¤ilse 
eriflilebilir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

MMMMoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa
‹ki tip moment s›n›rlamas› vard›r:
• Bir parametre taraf›ndan sabitlenen bir de¤erle
• Bir analog girifl taraf›ndan ayarlanan bir de¤erle (Al, darbe ya da enkoder)
E¤er her iki tipte devredeyse, en düflük de¤er göz önünde bulundurulur. Bir lojik girifl kullanarak ya da iletiflim baras› üzerinden, her iki
s›n›rlama tipi konfigüre edilebilir ve aralar›nda geçifl yap›labilir.

[Yes]
(YES)

LI

[Motor moment 
s›n›r›] (tLIM)

[Genel moment 
s›n›r›] (tLIG)

Parametre 
üzerinden 
moment 
s›n›rlamas›

[Moment s›n›rlama] (tLA)

[No]
(nO)

[LI]

[Yes]
(YES)

LI

[AI.] (AI.)

[RP] (PI)
[Enkoder] (PG)

Analog girifl, 
RP ya da 
Enkoder 
üzerinden 
moment 
s›n›rlama

[Analog limit. act.] (tLC)

[No]
(nO)

[LI]

Göz önünde 
bulundurulan en 

küçük de¤er

S›n›r de¤eri

[Moment ref. atama] (tAA)

[AI]
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttOOOOLLLL---- b        [[[[MMMMOOOOMMMMEEEENNNNTTTT    SSSSIIIINNNNIIIIRRRRLLLLAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
V/F profil modunda, bu fonksiyona eriflilemez.

ttttLLLLAAAA M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----
LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Fonksiyon daima devrede
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktif de¤ildir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir.

ttttLLLLIIIIMMMM

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 300% 100%

E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez.
Motor modunda, nominal momentin yüzdesi olarak moment s›n›rlamas›.

ttttLLLLIIIIGGGG

r

M        [[[[GGGGeeeennnneeeellll    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 300% 100%

E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez.
Jeneratör modunda, nominal momentin yüzdesi olarak moment s›n›rlamas›.

ttttAAAAAAAA M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

----
AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1) 

-
[[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa

v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

E¤er fonksiyon atanm›flsa s›n›rlama, atanan girifle uygulanan sinyal'in %0 - %100'ü temelinde nominal 
momentin %0 - %100'ü aras›nda de¤iflir.
Örnekler: 

- 4-20 mA girifl üzerinde12 mA, nominal momentin %150'sine kadar s›n›rlamayla sonuçlan›r.
- 10 V girifl üzerinde 2,5 V, nominal momentin %5'i fleklinde sonuçlan›r.

ttttLLLLCCCC M        [[[[AAAAnnnnaaaalllloooogggg    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
[Yes] (YES) 

----AAAA----
LLLLIIII1111

----
----
----

E¤er [Moment ref. atamas›] (tAA) , [No] (nO).de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): S›n›rlama, [Moment ref. atamas›] (tAA) taraf›ndan belirlenen girifle ba¤l›d›r.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa:
• S›n›rlama [Motor moment s›n›r›] (tLIM) ve [Jeneratör moment s›n›r›] parametreleri taraf›ndan e¤er (tLIG) 

e¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) ,  [No] (nO) de¤ilse belirlenir.
• E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise s›n›rlama yoktur.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse:
• S›n›rlama [Moment referans atamas›] (tAA) taraf›ndan belirlene girifle ba¤l›d›r. 
NNNNooootttt::::    E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) ve [Moment referans atamas›] (tAA) kayb› anda devreye girerler, en 
küçük de¤er dikkate al›n›r.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCLLLLIIII---- b        [[[[2222....    AAAAKKKKIIIIMMMM    SSSSIIIINNNNIIIIRRRRIIII]]]]
LLLLCCCC2222 M        [[[[2222....    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, ilk ak›m s›n›rlamas› aktiftir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, ikinci ak›m s›n›rlamas› aktiftir.

CCCCLLLL2222

r

M        [[[[2222....    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 1,65 In (2) 1,5 In (2)

2. ak›m s›n›r› parametresi e¤er [2. ak›m s›n›r›] (LC2) [No] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
E¤er [Anahtarlama frekans›] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama aral›¤› 1,36 ln ile s›n›rland›r›lm›flt›r.

NNNNooootttt::::    E¤er ayar 0,25 ln'den azsa, kontrol cihaz› [Ç›k›fl faz kayb›] (OPF) hata modunda 
kilitlenebilir.(devreye al›nm›fl olmas› kofluluyla). E¤er yüksüz motor ak›m›ndan düflkse, s›n›rlaman›n 
hiçbir etkisi kalmaz.

CCCCLLLLIIII

r

M        [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 1,65 In (2) 1,5 In (2)

‹lk ak›m s›n›rlamas› e¤er [Ak›m s›n›r› 2] (LC2) , [No] (nO)de¤ilse, parametreye eriflilebilir..
E¤er [Anahtarlama frekans›] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama aral›¤› 1,36 ln ile s›n›rland›r›lm›flt›r.

NNNNooootttt::::    E¤er ayar 0,25 ln'den azsa, kontrol cihaz› [Ç›k›fl faz kayb›] (OPF) hata modunda 
kilitlenebilir.(devreye al›nm›fl olmas› kofluluyla). E¤er yüksüz motor ak›m›ndan düflkse, s›n›rlaman›n 
hiçbir etkisi kalmaz.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

HHHHaaaatttt    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Örnek devre:

NNNNooootttt:::: "Acil durdurma" buton b›rak›ld›¤› anda, "Çal›flt›r/Tekrar
Ayarla" butonuna bas›lmal›d›r.

Kontrol cihaz› güç kayna¤›, harici 24 V kaynak üzerinden sa¤lanmal›d›r.

NNNNooootttt::::    Hat kontaktörü her çal›flt›rma komutu (ileri ya da geri) gönderildi¤inde kapan›r ve her durufltan sonra aç›l›r.

U V W

L1 L2 L3

P24 LIn LO/Rp0 LIp

0 V 24 V

ATV 71

     M
 3      

KM1
K11

K10K11

K11

K10

Hat 3a

Acil
durdurma

Çal›flt›r/
Tekrar

24 V güç kayna¤›

‹leri ya da
geri

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

BBBBuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    yyyyaaaallllnnnn››››zzzzccccaaaa    66660000    ssssnnnn....''''ddddeeeennnn    uuuuzzzzuuuunnnn    bbbbiiiirrrr    ddddöööönnnnggggüüüü    ssssüüüürrrreeeessssiiii    iiiiççççiiiinnnnddddeeeekkkkiiii    aaaazzzz    ssssaaaayyyy››››ddddaaaa    aaaarrrrdddd››››llll    iiiiflflflfllllleeeemmmm    iiiiççççiiiinnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....    ((((ffffiiiillllttttrrrreeee    kkkkaaaappppaaaassssiiiittttöööörrrrüüüü    yyyyüüüükkkklllleeeemmmmeeee
ddddeeeevvvvrrrreeeessssiiiinnnniiiinnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››nnnnddddaaaannnn    öööönnnncccceeee    eeeesssskkkkiiiimmmmeeeessssiiiinnnniiii    öööönnnnlllleeeemmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn))))....

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLLLLLCCCC---- b        [[[[GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi    KKKKOOOONNNNTTTTAAAAKKKKTTTTÖÖÖÖRRRR    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]]
LLLLLLLLCCCC M        [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222----
rrrr4444

lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl (Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirine eriflilemez).
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).

LLLLEEEESSSS M        [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    kkkkiiiilllliiiiddddiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0 oldu¤unda, kontrol cihaz› kilitlenir.

LLLLCCCCtttt M        [[[[fifififieeeebbbbeeeekkkkeeee    zzzzaaaammmmaaaannnn    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]]
5 – 999 s 5 sn

Hat kontaktörünün kapan›fl› için zaman› izleme. E¤er süre geçöti¤inde kontrol cihaz› düç devredinde gerilim 
yoksa, kontrol cihaz› "hat kontaktörü" (LCF) hatas›yla kilitlenecektir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Bu kontrol cihaz›n›n kontrol cihaz›yla motor aras›nda bulunan bir kontaktörü kontrol edebilmesini sa¤lar. Bir çal›flt›rma iste¤i
gönderildi¤inde, kontaktör kapanma iste¤i yap›l›r. Kontaktör aç›lma iste¤i, motorda art›k ak›m kalmad›¤›nda yap›l›r.

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    ggggeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeeessssiiii
Çal›flt›rma komutu olmad›¤›nda ve ifllem s›ras›nda 0'da, karfl›l›k gelen lojik girifl 1'de olmal›d›r.
Uygunsuzluk durumunda kontrol cihaz›, e¤er ç›k›fl kontaktörü kapanmazsa (1'de LIx) FCF1hatas›nda; s›k›fl›rsa (2'de LIx) FCF2 hatas›nda
çal›fl›r.
[Motor sürme zaman›] (dbS) parametresi, çal›flt›r komutu gönderildi¤inde hata modonda aç›l›fl› geciktirmek için kullanulabilir. [Kontrol açma
zaman›] (dAS) parametresi, durdur komutu ayarland›¤›nda hatay› geciktirir.

NNNNooootttt:::: 
Hata FCF1 (kontaktör kapan›fl› baflar›s›z) durumu 1'den 0'a çeviren çal›flt›r komutuyla tekrar ayarlanabilir (0 --> 1 --> 0 in 3 kablolu
kontrolde).

[Ç›k›fl kontaktör atamas›] (OCC) ve [Ç›k›fl kontaktör geribeslemesi] (rCA) fonksiyonlar›, ayr› ayr› ya da birlikte kullan›labilirler.

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

E¤er bir DC enjeksiyon frenleme fonksiyonu konfigüre edilmiflse, kontaktör yaln›zca frenlemenin sonunda aç›ld›¤›ndan, durufl
modunda uzun süre çal›fl›r halde b›rak›lmamal›d›r.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

U

KM2

     M
 3 

KM2

K20 KM2

K20

V W 0 LOp/Rp P24 LIp

Komut GeriATV 71
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOCCCCCCCC---- b        [[[[ÇÇÇÇIIIIKKKKIIIIfifififi    KKKKOOOONNNNTTTTAAAAKKKKTTTTÖÖÖÖRRRR    KKKKOOOOMMMMUUUUTTTTUUUU]]]]
OOOOCCCCCCCC M        [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222

----
rrrr4444

Lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl (bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirisine eriflilemez).
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).

rrrrCCCCAAAA M        [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0 oldu¤unda, motor çal›fl›r.

ddddbbbbSSSS

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ssssüüüürrrrmmmmeeee    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0,05 – 60 s 0,15

Zaman gecikmesi:
• Çal›flt›r komutunun gönderilmesini izleyen motor kontrolü.
• E¤er geri besleme atanm›flsa, ç›k›fl kontaktör hata izlemesi. E¤er kontaktör ayarlanm›fl zaman›n 

sonunda kapanmazsa, kontrol cihaz› FCF1 hata modunda kilitlenecektir.
E¤er [Ç›k›fl kontaktör atama] (OCC) atanm›flsa ya da [Ç›k›fl kontaktör geribesleme] (rCA) atanm›flsa , bu 
parametreye eriflilebilir.
Zaman gecikmesi, ç›k›fl kontaktörünün kapan›fl süresinden daha büyük olmal›d›r.

ddddAAAASSSS

r

M        [[[[KKKKoooonnnntttt....    aaaaççççmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0 – 5,00 s 0,10

Motorun duruflunu izleyen ç›k›fl kontaktörü aç›l›fl komutunun zaman gecikmesi.
E¤er [Ç›k›fl kontaktör geribesleme] (rCA) atanm›flsa, bu parametreye eriflilebilir.
Zaman gecikmesi, ç›k›fl kontaktörünün aç›l›fl süresinden daha büyük olmal›d›r. E¤er 0'a ayarlanm›flsa, hata 
izlenmeyecektir.
E¤er kontaktör ayarlanm›fl zaman›n sonunda aç›lmazsa, kontrol cihaz› FCF2 hata modunda kilitlenecektir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

[[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    AAAAYYYYAAAARRRR    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRLLLLAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
[1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden, 1 - 15 parametre ayar› seçilebilir ve 2 ya da 3 farkl› de¤er atanabilir. 1 ya da 2 lojik girifl ya da kontrol
komut biti kullan›larak bu 2 ya da 3 de¤er ayar› aras›nda geçifl yap›labilir. Geçifller, çal›flma s›ras›nda (motor çal›fl›rken) yap›labilir.

NNNNooootttt::::    Bu parametreler art›k [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünde düzenlenemez. [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünde yap›lan her türlü
düzenleme, kontrol cihaz›n›n bir sonraki kapan›fl›nda kaybolacakt›r. Parametreler, çal›flma esnas›nda aktif konfigürasyon üzerinde
[PARAMETRE AYAR ANAHTARLAMASI] (MLP-) menüsünde ayarlanabilir.

NNNNooootttt:::: Parametre ayar anahtarlamas›, dahili ekran terminalinden konfigüre edilemez.
Parametreler ancak, fonksiyon daha önceden PowerSuite ile kontrol paneli üzerinden ya da bara ya da haberleflme a¤› üzerinden konfigüre
edilmiflse, dahili ekran terminalinde ayarlanabilir. E¤er fonksiyon konfigüre edilmemiflse, MMMMLLLLPPPP---- menüsü ve PPPPSSSS1111----, PPPPSSSS2222----, PPPPSSSS3333---- alt menüleri
görünmez.

De¤erler 1 De¤erler 2 De¤erler 3

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Girifl LI ya da bit de¤eri
2 de¤er

0 1 0 veya 1

Girifl LI ya da bit de¤eri
3 de¤er

0 0 1
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

MMMMLLLLPPPP���� b [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEETTTT    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRIIII]]]]
CCCCHHHHAAAA1111 M [[[[2222    PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.
2 parametreli setlerin anahtarlanmas›

CCCCHHHHAAAA2222 M [[[[3333    PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.
3 parametreli setlerin anahtarlanmas›
NNNNooootttt::::    3 parametreli setlerin atanmas› için [2 Parameter sets] de konfigüre edilmifl olmal›d›r.

M [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEEÇÇÇÇ‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]
Parametreye grafikli ekran terminalinden sadece [2 Parameter sets], [Seçili de¤il] olarak ayarl› de¤ilse 
eriflilebilir.
Bu parametrede bir girifl yap›lmas›, eriflilebilen tüm ayar parametrelerini içeren bir pencerenin aç›lmas›n› 
sa¤lar.
ENT (parametre yan›nda bir iflaret belirir) kullanarak 1-15 aras›ndaki parametreleri seçin. Parametreler 
üzerindeki seçimler ayr›ca ENT kullan›larak da kald›r›labilir.
Örnek: 

PPPPSSSS1111���� M [[[[SSSSEEEETTTT    1111]]]]
Parametreye, [PARAMERE SEÇ‹M‹] içinde bir ya da daha fazla parametre seçilmiflse eriflilebilir.
Bu parametrede bir girifl yap›lmas›, seçilmifl parametrelerin seçim s›ras›nda göre ggggöööösssstttteeeerrrriiiillllddddiiii¤¤¤¤iiii    bbbbiiiirrrr    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr    
ppppeeeennnncccceeeerrrreeeessssiiiinnnniiiinnnn    aaaaçççç››››llllmmmmaaaassss››››nnnn››››    ssssaaaa¤¤¤¤llllaaaarrrr.
Grafikli ekran terminali ile birlikte:

Dahili ekran terminali ile birlikte:
Görüntülenen parametreleri kullanarak Ayarlar menüsündeki gibi ilerleyin.

PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR

Rampa ad›m›
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                  

RDY Term +0,00 
Hz

REM

SET1
H›zlanma            :                  9,51 s
Yavafllama            :                  9,67 s
H›zlanma 2         :                12,58 s
Yavafllama 2         :                13,45 s
H›zlanmaya 
bafllama de¤eri      :

                   .3 s

Kod T./K.

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

        H›zlanma

9,51 s
Min = 0.1                            Maks = 999,9

<< >> T/K
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

NNNNooootttt::::    DDDDuuuurrrrdddduuuurrrrmmmmaaaa    ssss››››rrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    bbbbiiiirrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    tttteeeessssttttiiiinnnniiiinnnn    vvvveeee    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmeeeessssiiiinnnniiii    vvvveeee    ddddüüüüzzzzggggüüüünnnn    ççççaaaallll››››flflflfl››››pppp    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnn››››nnnn    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll
eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiiinnnniiii    ttttaaaavvvvssssiiiiyyyyeeee    eeeeddddiiiiyyyyoooorrrruuuuzzzz....
BBBBaaaazzzz››››    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    bbbbiiiirrrrbbbbiiiirrrrlllleeeerrrriiiinnnneeee    bbbbaaaa¤¤¤¤llll››››dddd››››rrrr    vvvveeee    bbbbuuuu    dddduuuurrrruuuummmmddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ssss››››rrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaannnndddd››››rrrr››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrrlllleeeerrrr....

PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaakkkkiiii    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaarrrraaaa,,,,    ffffaaaarrrrkkkkllll››››    sssseeeettttlllleeeerrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    oooollllssssaaaa    bbbbiiiilllleeee    uygun hareket edilmelidir....

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::    EEEEnnnn    yyyyüüüükkkksssseeeekkkk    [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz]]]]    ((((LLLLSSSSPPPP)))),,,,    eeeennnn    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    HHHH››››zzzz]]]]    ((((HHHHSSSSPPPP))))    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    oooollllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr....

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEETTTT    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

PPPPSSSS2222���� M [[[[SSSSEEEETTTT    2222]]]]
Parametreye, [PARAMETRE SEÇ‹M‹] içinde bir ya da daha fazla parametre seçilmiflse eriflilebilir.
Prosedür [SET 1] (PS1-) prosedürüyle ayn›d›r.

PPPPSSSS3333���� M [[[[SSSSEEEETTTT    3333]]]]
Parametreye, [3 parametre seti], [Seçili de¤il] olarak ayarl› de¤ilse ve [PARAMETRE SEÇ‹M‹] içinde bir ya 
da daha fazla parametre seçilmiflse eriflilebilir.
Prosedür [SET 1] (PS1-) prosedürüyle ayn›d›r.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

MMMMoooottttoooorrrr    yyyyaaaa    ddddaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaassss››››
Kontrol cihaz›,[1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsü kullan›larak kaydedilebilen, 3 konfigürasyona kadar sahip olabilir.
Afla¤›dakilere adaptasyonu sa¤layan bu konfigürasyonlar›n her biri uzaktan kumandayla devreye al›nabilir:
• 2 ya da 3 de¤iflik motor ya da mekanizma (çoklu motor modu)
• tek bir motor için 2 ya da 3 farkl› konfigürasyon (çoklu konfigürasyon modu)

‹ki anahtarlama modu, birlefltirilemez.
NNNNooootttt::::    Afla¤›daki koflullar MUTLAKA gözlemlenmelidir.
•Anahtarlama sadece duruflta mümkündür (kontrol cihaz› kilitli) Çal›flma esnas›nda bir anahtarlama iste¤i gönderilirse, bir sonraki 

durufla kadar yap›lmayacakt›r.
•Motor anahtarlamas› durumunda, afla¤›daki ek koflullar söz konusudur:

-Motorlar anahtarland›¤›nda, ilgili güç ve kontrol terminalleri de uygun flekilde anahtarlanmal›d›r.
-Kontrol cihaz›n›n maksimum gücü, motorlar›n hiçbiri taraf›ndan geçilmemelidir.

•Anahtarlanacak bütün konfigürasyonlar, kesin konfigürasyon olarak, ayn› donan›m konfigürasyonunda daha önce ayarlanm›fl ve 
kaydedilmifl olmal›d›r (seçenek ve haberleflme kartlar›) Bu talimatlar›n izlenmemesi, kontrol cihaz›n›n [Yanl›fl ayar] (CFF)  
hatas›nda kilitlenmesine yol açabilir.

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaannnn    mmmmeeeennnnüüüü    vvvveeee    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr
• [1.3 AYARLAR] (SEt-)
• [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)
• [1.5 G‹R‹fiLER / ÇIKIfiLAR CFG] (I-O-)
• [1.6 KOMUT / REFERANS YÖNET‹M‹] (CtL-)
• Uygulama fonksiyonlar› (FUn-) [MOTOR YA DA KONF‹GÜRASYON AYARLAMASI] fonksiyonu hariç (sadece bir kez konfigüre edilmek 

üzere)
• [1.8 HATA YÖNET‹M‹] (FLt)
• [1.13 KULLANICI MENÜSÜ] 
• [KULLANICI AYARLARI]: [1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsünde kullan›c› taraf›ndan belirlenen konfigürasyonun ad›. 

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaannnn    mmmmeeeennnnüüüü    vvvveeee    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr
Üç konfigürasyonda da ortak olan motor parametreleri hariç, çoklu motor modunda oldu¤u gibi:

- Anma ak›m›
- Termik ak›m
- Anma gerilimi
- Nominal frekans
- Nominal h›z
- Nominal güç
- IR kompanzasyonu
- Kayma kompanzasyonu
- Senkron motor parametreleri
- Termik koruma tipi
- Termik durum
- Otomatik de¤iflen parametreler ve uzman modunda eriflilebilen motor parametreleri
- Motor kontrol tipi

NNNNooootttt:::: DDDDiiii¤¤¤¤eeeerrrr    mmmmeeeennnnüüüü    yyyyaaaa    ddddaaaa    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaammmmaaaazzzz....
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[1.7 UYGULAMA SE M ] (FUn-)
  

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Motor say›s› veya seçili konfigürasyona (2 veya 3) ba¤l› olarak anahtarlama komutu bir ya da iki lojik girifl kullan›larak gönderilir. Afla¤›daki
tabloda olas› kombinasyonlar gösterilmektedir.

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuu    iiiiççççiiiinnnn    flflflfleeeemmmmaaaattttiiiikkkk    ggggöööösssstttteeeerrrriiiimmmm

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    oooottttoooommmmaaaattttiiiikkkk    aaaayyyyaaaarrrr
Afla¤›daki otomatik ayar gerçeklefltirilebilir:

• Motor de¤iflti¤inde logic girifl kullanarak manuel olarak
¥ Sürücü anahtarland›ktan sonra ilk kez motor etkinlefltirildi¤inde e¤er [Oto. motor tan›ma] (AUt) 64 sayfas›ndaki parametre = [Seçili] 

(YES) ise otomatik olarak.

MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    dddduuuurrrruuuummmmllllaaaarrrr››››    ççççooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa::::
Sürücü, üç motoru da ayr› ayr› korumaktad›r. Her bir termik durum, sürücü kapanmalar› da dahil olmak üzere tüm durdurma sürelerini
dikkate al›r.
Dolay›s›yla gücün her aç›lmas›nda otomatik ayarlama ifllemini gerçeklefltirmek gerekmemektedir. Her bir motorda en az bir kez otomatik
ayar ifllemini gerçeklefltirmek yeterlidir.

KKKKoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    bbbbiiiillllggggiiiissssiiii    çççç››››kkkk››››flflflfl››››
 [1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsünde uzaktan bilgi aktar›m› için her bir konfigürasyon veya motora (2 veya 3) bir lojik ç›k›fl›
atanabilir.

NNNNooootttt::::     [1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsü anahtarland›¤›nda bu ç›k›fllar, bilginin gerekli oldu¤u her konfigürasyonda
atanm›fl olmal›d›r.

LI
2 motor veya konfigürasyon

LI
3 motor veya konfigürasyon

Konfigürasyon veya  
aktif motor say›s›

0 0 0

1 0 1

0 1 2

1 1 2

LI

ATV 71

+ 24 V

LI

Konfigürasyon 0
2 kontak

aç›ksa.

Konfigürasyon 1

Konfigürasyon2

Konfigürasyon 0 LO veya R

Konfigürasyon 1 LO veya R

Konfigürasyon 2
LO veya R

M0 M1 M2
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SSSSeeeennnnssssöööörrrr    aaaarrrraaaacccc››››llll››››¤¤¤¤››››yyyyllllaaaa    ssss››››ffff››››rrrr    ssss››››vvvv››››    vvvveeeeyyyyaaaa    ssss››››ffff››››rrrr    aaaakkkk››››flflflfl    aaaallllgggg››››llllaaaammmmaaaassss››››
Bir pompa için bu fonksiyon hiç s›v› bulunmad›¤›nda veya kanallar t›kand›¤›nda çal›flman›n engellenmesi için kullan›labilir.
Bu fonksiyon, “Ak›fl alg›lamas›na dayal› uyku” fonksiyonundan (sayfa 152) ba¤›ms›z olsa da, bu ikisi çift olarak kullan›labilir.

Bu fonksiyon bir logic girifline atanm›fl bir s›v› sensörü kullan›r. 
Frekans›n ayarlanabilir bir [Ak›fl yok Fren. sev.] (nFFt) efli¤ini aflmas› ve sensörü atanan giriflin s›f›r olmas› durumunda devreye girer. Bir
geçici durum nedeniyle zamans›z çal›flman›n önlenmesi için, frekans ayarlanabilir bir [Bas. Ak›fl Yok. Bek. Sur.] (nFSt) zaman gecikmesi
süresince çal›flt›rma s›ras›nda hata gözard› edilir.

Bu hata bir serbest durufl bafllat›r.

Çal›flt›r komutu

Ak›fl sensörü
0 = s›f›r ak›fl

LSP

HSP

Frekans

Afla¤›dakiler için
test bölgesi

nFSt

nFFt

S›f›r ak›fl (serbest durufl)
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(1)Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

nnnnFFFFSSSS���� b [[[[AAAAKKKKIIIIfifififi    YYYYOOOOKKKK]]]]    
nnnnFFFFSSSS M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    sssseeeennnnssssöööörrrrüüüü]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

CCCC111100001111

����

����

����

CCCCdddd00000000

����

S›f›r s›v› sensörünün atanmas?.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d???
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): E?er VW3A3201 logic G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): E?er VW3A3202 geniflletilmi? G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [I/O profili] (IO) içinde dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [I/O profili] (IO) içinde dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [I/O profili] (IO) içinde bir haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [I/O profili] (IO) içinde bir Controller Inside kart› ile 
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir logic giriflleriyle anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir logic giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanan girifl 0'daysa, bu durum hiç s›v› olmad???n? gösterir.

nnnnFFFFFFFFtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    yyyyooookkkk    FFFFrrrreeee....    SSSSeeeevvvv....]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1000 Hz

0 Hz

" S›f›r s›v› alg›lama aktivasyon efli¤i
Parametreye, [Seçili de¤il Flow Sensor] (nFS) , [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

nnnnFFFFSSSStttt M [[[[BBBBaaaassss....    AAAAkkkk››››flflflfl    YYYYooookkkk    BBBBeeeekkkk....    SSSSuuuurrrr....]]]] (1) 0 - 999 sn 10 sn

" S›f›r s›v› alg›lama aktivasyonu zaman gecikmesi
Parametreye, [Ak›fl sensörü] (nFS) , [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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AAAAkkkk››››flflflfl    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa
Bu fonksiyon, örneflin bir pompa için bir s›v›n›n ak›fl›n› s›n›rlamak amac›yla kullan›labilir.
Bu fonksiyon, “pulse in” girifli ya da enkoder girifli olmak üzere bir analog girifle atanan bir ak›fl sensörü kullan›r. Frekans referans›n› s›n›rlar.
PID ile regülasyon durumunda, PID regülatörü ç›k›fl frekans›n› etkiler.

• AAAA    ÖÖÖÖnnnncccceeeessssiiii ÷ Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal aktivasyon efli¤ine ulaflmam›flt›r [Ak›fl Limit De¤eri] (CHt): Ak›fl s›n›rlama 
aktif de¤ildir ve girifl referans› uygulan›r.

• AAAA    ÷÷÷÷    Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal aktivasyon efli¤ine ulaflm›flt›r [Ak›fl Limit De¤eri] (CHt): Ak›fl s›n›rlama aktiftir ve 
referans [Düflük H›z] (LSP) ile s›n›rl›d›r ve frekans, [Yavafllama süresi] (dFL) rampas› boyunca yavafllar.

• BBBB ÷ Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal efli¤in histeresiz de¤erinin alt›nda kalm›flt›r [Ak›fl Limit De¤eri] (CHt): Geçerli frekans 
kopyalan›r ve referans olarak uygulan›r.

• CCCC ÷ Girifl referans› BBBB    referans›n›n alt›nda kalm›flt›r ve düflmeye devam etmektedir: Referans uygulan›r.
• DDDD ÷ Girifl referans› tekrar yükselmeye bafllar: Geçerli frekans kopyalan›r ve referans olarak uygulan›r.
• EEEE    ÷÷÷÷    Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal aktivasyon efli¤ine ulaflm›flt›r [Ak›fl Limit De¤eri] (CHt): Referans [Düflük H›z] (LSP) 

ile s›n›rl›d›r ve frekans, [Yavafllama süresi] (dFL) rampas› boyunca yavafllar.
• FFFF ÷ Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal efli¤in histeresiz de¤erinin alt›nda kalm›flt›r [Ak›fl Limit De¤eri] (CHt): Geçerli frekans 

kopyalan›r ve referans olarak uygulan›r.
• FFFF    SSSSoooonnnnrrrraaaassss???? ÷ Ak›fl ölçümüne atanan girifl üzerindeki sinyal deaktivasyon efli¤inin alt›nda kalm›flt›r [Ak›fl Var Fre. Sev.] (rCHt): Ak›m 

s›n›rlama art›k aktif de¤ildir ve girifl referans› uygulan›r.

CHt

rCHt

LSP

A B ED FC

0

0

0

dFL

dFL

Ak›fl girifli

CHt için histeresis Histeresiz

Ak›fl s›n›rlama aktif

Frekans referans›

Frekans Rampa
Rampa
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(1)Parametreye, [1,3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.
(2)Aral›k, [Rampa ad›m›] (Inr) 0,01 - 99,99 s veya 0,1 - 999,9 s veya 1 - 9.000 s aras›nda olabilir, sayfa 122.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFLLLLLLLL���� b [[[[AAAAKKKKIIIIfifififi    LLLL‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹TTTT‹‹‹‹]]]]    
CCCCHHHHIIII M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    sssseeeennnnssssöööörrrrüüüü]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

����

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Atanmam??t?r (fonksiyon devre d???)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1) 

- 
[[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa

v [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kard? tak›lm›flsa

CCCCHHHHtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    LLLLiiiimmmmiiiitttt    DDDDeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] (1) 0 - %100 %0

" Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
Fonksiyon aktivasyon efli¤i, atanan giriflin maksimum sinyalinin yüzdesi (%)

rrrrCCCCHHHHtttt M [[[[AAAAkkkk››››flflflfl    VVVVaaaarrrr    FFFFrrrreeee....    SSSSeeeevvvv....]]]] (1) 0 - %100 %0

" Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
Fonksiyon deaktivasyon efli¤i, atanan giriflin maksimum sinyalinin yüzdesi (%)

ddddFFFFLLLL M [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] (1) 0,01 - 9,000 sn (2) 5,0 sn

" Parametreye, [Flow.Sen.Inf] (CHI) ,[Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
 [Nom. mot. frekans›] (FrS) - 0 aras› yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu?undan 
emin olun.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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DDDDCCCC    bbbbaaaarrrraaaassss››››    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    ddddoooo¤¤¤¤rrrruuuuddddaaaannnn    ggggüüüüçççç    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeeessssiiii
BBBBuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    ssssaaaaddddeeeecccceeee    AAAATTTTVVVV66661111HHHHpppMMMM3333    u    11118888,,,,5555    kkkkWWWW    ((((22225555    HHHHPPPP)))),,,,    AAAATTTTVVVV66661111HHHHpppNNNN4444    >>>>    11118888,,,,5555    kkkkWWWW    ((((22225555    HHHHPPPP))))    vvvveeee    AAAATTTTVVVV66661111WWWWpppNNNN4444    >>>>    22222222    kkkkWWWW (30 HP) kontrol
cihazlar›nda eriflilebilir.

DC baras› üzerinden do¤rudan güç beslemesi için, yeterli güç ve gerilime sahip korumal› bir do¤ru ak›m kayna¤› ile uygun flekilde
boyutland›r›lm›fl bir rezistör ve kapasitör ön flarj kontaktörü gerekir. Bu parçalar›n boyutland›r›lmas› hakk›nda bilgi için Schneider Electric'e
baflvurun.

“DC baras› üzerinden do¤rudan güç beslemesi” fonksiyonu, kontrol cihaz› üzerinde bir röle veya bir logic girifli üzerinden ön flarj
kontaktörünü kontrol etmek için kullan›labilir.

R2 rölesi kullan›lan örnek devre:

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ddddCCCCOOOO���� b [[[[DDDDCCCC    BBBBAAAARRRRAAAA    BBBBEEEESSSSLLLLEEEEMMMMEEEESSSS‹‹‹‹]]]]
Bu fonksiyona sadece ATV61pppM3 u 18,5 kW (25 HP) ve ATV61pppN4 >>>> 18,5 kW (25 HP) kontrol 
cihazlar›nda eriflilebilir.

ddddCCCCOOOO M [[[[ÖÖÖÖnnnnflflflflaaaarrrrjjjj    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

����

LLLLOOOO4444

rrrr2222

����

rrrr4444

Logic ç›k›fl› veya kontrol rölesi
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›flt›r.
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

- 
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): Logic ç›k›fl› (e¤er bir veya iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1 - LO2 veya LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
- 
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (e¤er bir veya iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 veya R4 olarak geniflletilebilir).
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Kontaktör güç 
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169



[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::                                                                        FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    öööözzzzeeeettttiiii::::

KKKKoooodddd AAAAdddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

PPPPttttCCCC���� [PTC YÖNET‹M‹] 175

rrrrSSSStttt���� [HATA RESETLEME] 175

AAAAttttrrrr���� [OTO. YEN‹DEN BAfiLATMA] 176

FFFFLLLLrrrr���� [DÖNEN YÜKÜ YAKALAMA] 177

ttttHHHHtttt���� [MOTOR TERM‹K KORUMA] 179

OOOOPPPPLLLL���� [ÇIKIfi FAZ KAYBI] 179

IIIIPPPPLLLL���� [G‹R‹fi FAZ KAYBI] 180

OOOOHHHHLLLL���� [SÜRÜCÜ AfiIRI ISINMASI] 180

SSSSAAAAtttt���� [TERM. ALARM DURDURMA] 181

EEEEttttFFFF���� [HAR‹C‹ HATA] 182

UUUUSSSSbbbb���� [DÜfi. GER‹L‹M YÖNET‹M‹] 183

ttttIIIItttt���� [IGBT TEST‹] 184

LLLLFFFFLLLL���� [4-20mA KAYBI] 185

IIIInnnnHHHH���� [HATA ENGELLEME] 186

CCCCLLLLLLLL���� [HABER. HATA YÖNET‹M‹] 187

ttttIIIIdddd���� [MOM./AKIM SINIR. ALGI] 188

bbbbrrrrPPPP���� [DIN. FREN DIR. KORUMASI] 189

ttttnnnnFFFF���� [OTO TANIMA HATASI] 189

PPPPPPPPIIII���� [KART EfiLEME] 190

UUUULLLLdddd���� [DÜfiÜK YÜK] 192

OOOOLLLLdddd���� [AfiIRI YÜK] 193

LLLLFFFFFFFF���� [HATA HIZI] 194

FFFFSSSStttt���� [RAMPA BÖLME SAB‹T‹] 194

ddddCCCCIIII���� [DC ENJEKS‹YON] 194

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.8 HATA YÖNET‹M‹

PTC MANAGEMENT
FAULT RESET
AUTOMATIC RESTART
CATCH ON THE FLY
MOTOR THERMAL PROT.

Kod << >> T/K

XXX

FUn�

SIM�
ESC

ESC

ESC

ENT

LAC�

CON�

FLt�

ESC

ESC
ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

HATA YÖNET‹M‹

Aç›l›fl
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

[1.8 HATA YÖNET‹M‹] (FLt-) menüsündeki parametreler ancak kontrol cihaz› durdu¤unda ve bir çal›flt›rma komutu bulunmad›¤›nda
de¤ifltirilebilir; ancak, kod sütununda " simgesi bulunan parametreler kontrol cihaz› çal›fl›rken ya da durdu¤unda de¤ifltirilebilir.

PPPPTTTTCCCC    aaaallllgggg››››llllaaaayyyy››››cccc››››llllaaaarrrr››››
PTC problar›ndan oluflan 3 set, motorlar› korumak amac›yla sürücü taraf›ndan yönetilebilir:

• 1 adet LI6 logic girifl üzerinde, kontrol kart›ndaki “SSSSWWWW2222” anahtar› ile bu kullan›m için dönüfltürülmüfltür.
• 1 adet VW3A3201 ve VW3A3202 ek kart›n›n her birinde.

Bu PTC problar›ndan oluflan setlerin her biri afla¤›daki hatalar için izlenmektedir:

• Motor afl›r› ›s›nmas›
• Sensör kesme hatas›
• Sensör k›sa devre hatas›

PTC problar› arac›l›¤›yla koruma sürücü taraf›ndan hesaplanan I2t hesaplamas› üzerinden korumay› devre d›fl› b›rakmaz (iki tip koruma
birlefltirilebilir).
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPttttCCCC���� b [[[[PPPPTTTTCCCC    YYYYÖÖÖÖNNNNEEEETTTT‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]
PPPPttttCCCCLLLL M [[[[LLLLIIII6666    ====    PPPPTTTTCCCC    pppprrrroooobbbb]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAASSSS

rrrrddddSSSS

rrrrSSSS

Kontrol kart› üzerindeki SSSSWWWW2222 anahtar› PTC olarak ayarland›ysa eriflilebilir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Kullan›lmaz
v [[[[HHHHeeeerrrrzzzzaaaammmmaaaannnn]]]] (AS): “PTC probe” hatalar›, güç kayna¤› ba¤l› olmasa bile (kontrol, güç kayna¤›na ba¤l› 

oldu¤u sürece) sürekli olarak izlenir.
v [[[[SSSSüüüürrrr....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rdS): “PTC probe” hatalar›, sürücü güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.
v [[[[MMMMooootttt....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rS): “PTC probe” hatalar›, motor güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.

PPPPttttCCCC1111 M [[[[PPPPTTTTCCCC1111    pppprrrroooobbbb]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAASSSS

rrrrddddSSSS

rrrrSSSS

E¤er VW3A3201 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Kullan›lmaz
v [[[[HHHHeeeerrrrzzzzaaaammmmaaaannnn]]]] (AS): “PTC probe” hatalar›, güç kayna¤› ba¤l› olmasa bile (kontrol, güç kayna¤›na ba¤l› 

oldu¤u sürece) sürekli olarak izlenir.
v [[[[SSSSüüüürrrr....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rdS): “PTC probe” hatalar›, sürücü güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.
v [[[[MMMMooootttt....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rS): “PTC probe” hatalar›, motor güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.

PPPPttttCCCC2222 M [[[[PPPPTTTTCCCC2222    pppprrrroooobbbb]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAASSSS

rrrrddddSSSS

rrrrSSSS

E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir.
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Kullan›lmaz
v [[[[HHHHeeeerrrrzzzzaaaammmmaaaannnn]]]] (AS): “PTC probe” hatalar›, güç kayna¤› ba¤l› olmasa bile (kontrol, güç kayna¤›na ba¤l› 

oldu¤u sürece) sürekli olarak izlenir.
v [[[[SSSSüüüürrrr....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rdS): “PTC probe” hatalar›, sürücü güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.
v [[[[MMMMooootttt....    eeeennnneeeerrrrjjjjiiiilllliiii]]]] (rS): “PTC probe” hatalar›, motor güç kayna¤› ba¤l› oldu¤u sürece izlenir.

rrrrSSSStttt���� b [[[[HHHHAAAATTTTAAAA    RRRREEEESSSSEEEETTTTLLLLEEEEMMMMEEEE]]]]
rrrrSSSSFFFF M [[[[HHHHaaaattttaaaa    rrrreeeesssseeeetttt]]]] [LI4] (LI4)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

CCCC111100001111

����

����

����

CCCCdddd00000000

����

Manuel hata resetleme
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): E¤er VW3A3201 logic G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): E¤er VW3A3202 geniflletilmifl G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [I/O profili] (IO) içinde dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [I/O profili] (IO) içinde dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [I/O profili] (IO) içinde bir haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [I/O profili] (IO) içinde bir Controller Inside kart› ile 
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir logic giriflleriyle anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [I/O profili] (IO) içinde kullan›labilir logic giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl girifl veya bit 1 olarak de¤iflti¤inde hata nedeni ortadan kalkt›ysa hatalar resetlenir.
Grafikli ekran terminalindeki STOP/RESET butonu ayn› fonksiyonu görmektedir.
Manuel olarak resetlenebilen hatalar›n listesini görmek için, bkz. sayfa 222 - 225.
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAttttrrrr���� b [[[[OOOOTTTTOOOO....    YYYYEEEENNNN‹‹‹‹DDDDEEEENNNN    BBBBAAAAfifififiLLLLAAAATTTTMMMMAAAA]]]]
AAAAttttrrrr M [[[[OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    bbbbaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Hata ortadan kalkm›flsa ve di¤er çal›flma koflullar› yeniden yolvermeye izin veriyorsa, bir 

hata üzerine kilitlenmenin ard›ndan otomatik olarak yeniden yolverme. Yeniden yolverme, giderek artan 
bekleme süreleriyle birbirinden ayr›lan bir dizi otomatik giriflim ile gerçeklefltirilir 1 sn, 5 sn, 10 sn ve 1 dak.
Bu fonksiyon aktifse, h›z kontrol cihaz› hata rölesi aktif kal›r. H›z referans› ve çal›flma yönü mutlaka 
sa¤lanmal›d›r.
2 telli kontrol kullan›n ([2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Durum] (LEL) bkz. sayfa 78).

Konfigüre edilebilir tAr süresi geçtikten sonra yeniden yolverme gerçekleflmemiflse, prosedür iptal edilir ve 
h›z kontrol cihaz› kapat›l›p aç›lana kadar kilitli kal›r.
Bu fonksiyona izin veren hatalar sayfa 224 içinde listelenmektedir. 

ttttAAAArrrr M [[[[MMMMaaaakkkkssss....    ooootttt....    bbbbaaaassss....    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] [5 dakika] (5)

5555

11110000

33330000

1111SSSSAAAAAAAAtttt

2222SSSSAAAAAAAAtttt

3333SSSSAAAAAAAAtttt

CCCCtttt

v [[[[5555    ddddaaaakkkkiiiikkkkaaaa]]]] (5): 5 dakika
v [[[[11110000    ddddaaaakkkkiiiikkkkaaaa]]]] (10): 10 dakika
v [[[[33330000    ddddaaaakkkkiiiikkkkaaaa]]]] (30): 30 dakika
v [[[[1111    ssssaaaaaaaatttt]]]] (1h): 1 saat
v [[[[2222    ssssaaaaaaaatttt]]]] (2h): 2 saat
v [[[[3333    ssssaaaaaaaatttt]]]] (3h): 3 saat
v [[[[SSSS››››nnnn››››rrrrssss››››zzzz]]]] (Ct): S›n›rs›z

Yeniden yolverme giriflimlerinin maksimum süresi. Bu parametre, [Otomatik bafllama] (Atr) = [Seçili] (YES) 
ise görüntülenir. Tekrarlanan bir hatada ard›l yeniden yolvermelerin say›s›n› s›n›rland›rmak için 
kullan›labilir.

UYARI
BEKLENMEYEN EK PMAN LEM
Otomatik yeniden yolverme i leminin insanlar veya ekipmanlar zerinde hi bir ekilde
tehlike yaratmayaca ndan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamas  l m veya a r yaralanmalara neden olabilir.
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFLLLLrrrr���� b [[[[DDDDÖÖÖÖNNNNEEEENNNN    YYYYÜÜÜÜKKKKÜÜÜÜ    YYYYAAAAKKKKAAAALLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
FFFFLLLLrrrr M [[[[DDDDöööönnnn....    yyyyüüüükkkküüüü    yyyyaaaakkkkaaaallllaaaammmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

Çal›flt›rma komutunun afla¤›daki durumlar sonras›nda korunmas› durumunda yumuflak yolvermeyi sa¤lamak 
için kullan›l›r:
• Hat beslemesi kayb› veya ba¤lant› kesilmesi
• Ak›m hatas› veya otomatik yeniden yolvermenin resetlenmesi
• Serbest durufl
H›z kontrol cihaz› taraf›ndan sa¤lanan h›z, yeniden yolverme an›nda motorun tahmini h›z›ndan itibaren 
devam eder ve ard›ndan referans h›za do¤ru rampay› izler.
Bu fonksiyon 2 telli seviye kontrolü gerektirmektedir.

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Fonksiyon etkin

Fonksiyon kullan›l›r durumdayken, her çal›flt›rma komutunda aktif hale gelerek ak›mda küçük bir gecikmeye 
neden olur (maksimum 0,5 saniye).
[Dön. yükü yakalama] (FLr),    [Oto. DC enjeksiyon] (AdC) sayfa 127 = [Sürekli] (Ct) ise [Seçili de¤il] (nO) 
de¤erine ayarlan›r.

UUUUCCCCbbbb

"
M [[[[HHHHaaaassssssssaaaassssllll››››kkkk]]]] 0,4 - %15 %0,6

Bu parametreye, ATV61HpppM3X için 55 kW (75 HP) de¤erinde ve üzerinde ve ATV61ppppN4 için 90 kW 
(120 HP) de¤erinde ve üzerinde eriflilebilir.
S›f›r h›z› civar›nda dönen yükü yakalama hassasl›¤›n› ayarlar.
Sürücü dönen yükü yakalama gerçeklefltiremiyorsa de¤eri düflürün ve dönen yükü yakalama 
gerçeklefltirirken bir hatada kilitleniyorsa art›r›n.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
174



[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa

FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn::::
I2t de¤erinin hesaplanmas›yla termik koruma.

NNNNooootttt::::    Sürücü kapat›ld›¤›nda motor termik durumu sürücü haf›zas›na kaydedilir. Sürücü bir daha aç›ld›¤›nda kapatma süresi, termik
durumu tekrar hesaplamak için kullan›l›r.

• Kendinden so¤utmal› motorlar:
Açma e¤rileri, motor frekans›na ba¤l› olarak de¤iflir.

• Cebri so¤utmal› motorlar:
Motor frekans›ndan ba¤›ms›z olarak sadece 50 Hz açma e¤risinin dikkate al›nmas› gerekmektedir.

10 000

1 000

100
0,7 0,8 0,9 1 1,1 1,2 1,3 1,4 1,5 1,6

50 Hz20 Hz10 Hz
1 Hz 3 Hz 5 Hz

Saniye cinsinden açma 
süresi

Motor ak›m›/ItH
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttHHHHtttt���� b [[[[MMMMOOOOTTTT....    TTTTEEEERRRRMMMM‹‹‹‹KKKK    KKKKOOOORRRRUUUUMMMMAAAA]]]]
ttttHHHHtttt    M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    ttttiiiippppiiii]]]] [Self cooled] (ACL)

nnnnOOOO

AAAACCCCLLLL

FFFFCCCCLLLL

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Koruma yok.
v [[[[DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    ssssoooo¤¤¤¤uuuutttt]]]]    (ACL): Kendili¤inden so¤utmal› motorlar için
v [[[[CCCCeeeebbbbrrrriiii    ssssoooo¤¤¤¤uuuutttt]]]]    (FCL): Cebri so¤utmal› motorlar için

NNNNooootttt:::: Termik durum nominal durumun %118'ine ulaflt›¤›nda bir hata açmas› gerçekleflecek ve durum tekrar 
%100'ün alt›na düfltü¤ünde tekrar etkinleflecektir.

ttttttttdddd

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] (1) 0 - %118 %100

Motor termik alarm› için açma efli¤i (logic ç›k›fl veya röle)

ttttttttdddd2222

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr2222    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii 0 - %118 %100

Motor 2 termik alarm› için açma efli¤i (logic ç›k›fl veya röle)

ttttttttdddd3333

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr3333    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] 0 - %118 %100

Motor 3 termik alarm› için açma efli¤i (logic ç›k›fl veya röle)

OOOOLLLLLLLL M [[[[OOOOAAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk....    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnntttt....]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Motor termik hatas› durumunda durdurma türü
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir lojik ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda hata h›z›n›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu devre 
d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

OOOOPPPPLLLL���� b [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    FFFFaaaazzzz    KKKKaaaayyyybbbb››››]]]]
OOOOPPPPLLLL    M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    FFFFaaaazzzz    KKKKaaaayyyybbbb››››]]]] [Seçili] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

OOOOAAAACCCC

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Serbest duruflta OPF hatas›n›n aç›lmas›.
v [[[[OOOOuuuuttttppppuuuutttt    ccccuuuutttt]]]] (OAC): Bir hata tetiklenmez, ancak motorla ba¤lant› yeniden kuruldu¤unda ve dönen yükü 

yakalama gerçeklefltirildi¤inde (bu fonksiyon bile konfigüre edilmemifltir) afl›r› ak›m› engellemek için ç›k›fl 
gerilimi yönetimi. Bu seçim, ATV61pppM3X için 55 kW (75 HP) de¤erinde ve üzerinde ve ATV61pppN4 için 
90 kW (120 HP) de¤erinde ve üzerinde gerçeklefltirilemez.

OOOOddddtttt

"
M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    ffffaaaazzzz    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]] 0.5 - 10 s 0,5 s

 [Ç›k›fl Faz Kayb›] (OPL) hatas›n› dikkate almak veya [Ç›k›fl Faz Kayb›] (OPL) = [Ç›k›fl kesik] (OAC) ise ç›k›fl 
gerilimi yönetimini dikkate almak için zaman gecikmesi.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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IIIIPPPPLLLL���� b [[[[GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi    FFFFAAAAZZZZ    KKKKAAAAYYYYBBBBIIII]]]]
IIIIPPPPLLLL    M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    ffffaaaazzzz    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]] H›z kontrol cihaz› 

de¤erlerine göre

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata yok say›ld›,  kontrol cihaz›, tek fazl› bir besleme veya DC bara üzerinden besleniyorsa 
kullan›l›r.

v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Hata, serbest duruflta.
Bir faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz› hata moduna geçer [Input phase loss] (IPL) fakat 2 veya 3 
faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz›, düflük gerilim hatas›nda aç›lana kadar çal›flmaya devam eder.

OOOOHHHHLLLL���� b [[[[SSSSÜÜÜÜRRRRÜÜÜÜCCCCÜÜÜÜ    AAAAfifififiIIIIRRRRIIII    IIIISSSSIIIINNNNMMMMAAAASSSSIIII]]]]    ((((KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    aaaaflflflfl››››rrrr››››    ››››ssss››››nnnnmmmmaaaassss››››))))
OOOOHHHHLLLL M [[[[AAAAssss....    iiiissssiiii....    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Sürücünün afl›r› ›s›nmas› durumunda gerçeklefltirilenler
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.
NNNNooootttt:::: Termik durum nominal durumun %118'ine ulaflt›¤›nda bir hata açmas› gerçekleflecek ve durum tekrar 
%90'›n alt›na düfltü¤ünde tekrar etkinleflecektir.

ttttHHHHAAAA

"
M [[[[SSSSrrrrcccc....    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmm    aaaallll....]]]] 0 - %118 %100

Sürücü termik alarm› için açma efli¤i (logic ç›k›fl veya röle).

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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TTTTeeeerrrrmmmmiiiikkkk    aaaallllaaaarrrrmmmmddddaaaa    ggggeeeecccciiiikkkkttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl    dddduuuurrrruuuuflflflfl
Bu fonksiyon, hiçbir komutun verilmedi¤i tüm durdurmalar› önlemek için aral›kl› uygulamalarda kullan›labilir. 
Sürücü veya motor afl›r› ›s›nd›¤›nda, bir komut verilmifl olan bir sonraki durdurmaya kadar çal›flmaya izin vererek zamans›z durdurmalar›
önler. Bir sonraki durdurmada, termik durum, ayarlanan efli¤i %20 oran›nda aflan bir de¤ere dönene kadar sürücü kilitlenir. Örnek: %80
olarak ayarlanm›fl bir açma efli¤i, %60 de¤erinde tekrar etkinlefltirmeye olanak sa¤lar.
Geciktirilmifl duruflu açacak olan sürücü için bir termik durum efli¤i ve motor için bir termik durum efli¤i tan›mlanmal›d›r.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSAAAAtttt���� b [[[[TTTTEEEERRRRMMMM....    AAAALLLLRRRRMMMM....    DDDDUUUURRRRDDDDUUUURRRRMMMMAAAA]]]]
SSSSAAAAtttt M [[[[TTTTeeeerrrrmmmmiiiikkkk    aaaallll....    dddduuuurrrrdddduuuurrrrmmmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl› (bu durumda afla¤›daki parametrelere eriflilemez).
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): Sürücü veya motor termik alarm›nda serbest durufl

ttttHHHHAAAA

"
M [[[[SSSSrrrrcccc....    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmm    aaaallll....]]]] 0 - %118 %100

Sürücünün geciktirilmifl duruflu açan termik durum efli¤i.

ttttttttdddd

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] 0 - %118 %100

Motorun geciktirilmifl duruflu açan termik durum efli¤i.

ttttttttdddd2222

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr2222    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] 0 - %118 %100

Motorun 2 geciktirilmifl duruflu açan termik durum efli¤i.

ttttttttdddd3333

"
M [[[[MMMMoooottttoooorrrr3333    tttteeeerrrrmmmm....    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]] 0 - %118 %100

Motor 3 için geciktirilmifl duruflu açan termik durum efli¤i.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    vvvveeee    mmmmoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    aaaallllaaaarrrrmmmm    dddduuuurrrruuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnnddddaaaa    kkkkoooorrrruuuunnnnmmmmaaaammmmaaaakkkkttttaaaadddd››››rrrr....    BBBBuuuu,,,,    ggggaaaarrrraaaannnnttttiiiinnnniiiinnnn    ggggeeeeççççeeeerrrrssssiiiizzzz    oooollllmmmmaaaassss››››nnnnaaaa    
nnnneeeeddddeeeennnn    oooolllluuuurrrr....
OOOOllllaaaassss››››    ssssoooonnnnuuuuççççllllaaaarrrr››››nnnn    hhhheeeerrrrhhhhaaaannnnggggiiii    bbbbiiiirrrr    rrrriiiisssskkkkeeee    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooolllluuuunnnn....
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

EEEEttttFFFF���� b [[[[HHHHAAAARRRR‹‹‹‹CCCC‹‹‹‹    HHHHAAAATTTTAAAA]]]]
EEEEttttFFFF M [[[[HHHHrrrrcccc....    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.
Atanm›fl girifl veya bit 0 ise harici hata yok.
Atanm›fl girifl veya bit 1 ise harici hata.

EEEEPPPPLLLL M [[[[HHHHaaaarrrriiiicccciiii    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Harici hata durumunda durufl tipi
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUSSSSbbbb���� b [[[[DDDDÜÜÜÜfifififi....    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM    YYYYÖÖÖÖNNNNEEEETTTT‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]
UUUUSSSSbbbb M [[[[DDDDüüüüflflflfl....    ggggeeeerrrr....    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeetttt....]]]] [Flt&R1open] (0)

0000

1111

2222

Düflük gerilim durumunda sürücünün davran›fl›
v [[[[HHHHaaaattttaaaa,,,,    RRRR1111    aaaaçççç››››kkkk]]]] (0): Hata ve hata rölesi aç›l›r.
v [[[[HHHHaaaattttaaaa,,,,    RRRR1111,,,,    kkkkaaaappppaaaallll››››]]]] (1): Hata ve hata rölesi kapat›l›r.
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm]]]] (2): Alarm ve hata rölesi kapal› kal›r. Alarm, bir logic ç›k›fl veya röleye atanabilir.

UUUUrrrrEEEESSSS

222200000000

222222220000

222244440000

222266660000

333388880000

444400000000

444444440000

444466660000

444488880000

M [[[[fifififieeeebbbbeeeekkkkeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]] H›z kontrol cihaz› 
gerilim de¤erlerine 
göre

H›z kontrol cihaz› 
gerilim de¤erlerine 
göre

V cinsinden hat beslemesinin nominal gerilimi.
ATV61pppM3 için:

v [[[[222200000000VVVV    aaaacccc]]]] (200): 200 Volt AC
v [[[[222222220000VVVV    aaaacccc]]]] (220): 220 Volt AC
v [[[[222244440000VVVV    aaaacccc]]]] (240): 240 Volt AC
v [[[[222266660000VVVV    aaaacccc]]]] (260): 260 Volt AC (fabrika ayar›)

ATV61pppN4 için:
v [[[[333388880000VVVV    aaaacccc]]]] (380): 380 Volt AC
v [[[[444400000000VVVV    aaaacccc]]]] (400): 400 Volt AC
v [[[[444444440000VVVV    aaaacccc]]]] (440): 440 Volt AC
v [[[[444466660000VVVV    aaaacccc]]]] (460): 460 Volt AC
v [[[[444488880000VVVV    aaaacccc]]]] (480): 480 Volt AC (fabrika ayar›)

UUUUSSSSLLLL M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrr....    sssseeeevvvviiiiyyyyeeeessssiiii]]]]
V cinsinden düflük gerilim hata açma seviye ayar›. Ayar aral›¤› ve fabrika ayarlar› sürücü gerilim de¤eri ve 
[Sebeke gerilimi] (UrES) de¤eri taraf›ndan belirlenir.

UUUUSSSStttt M [[[[DDDDüüüüflflflfl....    ggggeeeerrrr....    zzzzaaaammmm....    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]] 0.2 s - 999,9 s 0.2 s

Düflük gerilim hatas›n›n dikkate al›nmas› için zaman gecikmesi

SSSSttttPPPP M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggeeeerrrr....öööönnnnlllleeeemmmmeeee]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

MMMMMMMMSSSS

rrrrMMMMPPPP

LLLLnnnnFFFF

Düflük gerilim hata önleme seviyesine ulafl›lmas› durumundaki davran›fl
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Eylem yok
v [[[[DDDDCCCC    MMMMaaaaiiiinnnnttttaaaaiiiinnnn]]]] (MMS): Bu durufl modu DC bara gerilimini mümkün oldu¤u kadar uzun süre korumak için 

atalet kullan›r.
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Ayarlanabilir bir rampa sonras›nda durufl[Max stop time] (StM).
v [[[[SSSSüüüürrrr....    kkkkiiiilllliiiittttlllleeee]]]] (LnF): Hatas›z (serbest durufl) kilitleme

ttttSSSSMMMM

"
M [[[[DDDDüüüüflflflfl....    ggggeeeerrrr....    bbbbaaaasssslllltttt....    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]] 1.0 s - 999,9 s 1.0 s

Gerilim normal de¤erine dönmüflse [Düflük ger.önleme] (StP) = [Rampal› dur] (rMP) tam bir durufl 
sonras›nda yeniden yolvermeye izin vermeden önceki zaman gecikmesi.

UUUUPPPPLLLL M [[[[ÖÖÖÖnnnnlllleeeemmmmeeee    ddddüüüüzzzzeeeeyyyyiiii]]]]
 [Düflük ger.önleme] (StP), [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilen V cinsinden düflük gerilim hata önleme 
seviyesi. Ayar aral›¤› ve fabrika ayarlar› sürücü gerilim de¤eri ve [Sebeke gerilimi] (UrES) de¤eri taraf›ndan 
belirlenir.

SSSSttttMMMM

"
M [[[[MMMMaaaakkkkssss....    dddduuuurrrruuuuflflflfl    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]] 0,01 - 60,00 s 1,00 s

 [Düflük ger.önleme] (StP) = [Rampal› dur] (rMP) ise rampa süresi.

ttttbbbbSSSS

"
M [[[[DDDDCCCC    bbbbaaaarrrraaaa    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    zzzzmmmm....]]]] 1 - 9.999 s 9,999 s

 Düflük ger.önleme] (StP) = [DC Maintain] (MMS) ise DC bara tutma süresi.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttIIIItttt���� b [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    TTTTEEEESSSSTTTTiiii]]]]
SSSSttttrrrrtttt M [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    tttteeeesssstttt]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Test yok
v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii]]]] (YES): IGBT'ler güç aç›l›fl›nda ve her çal›flt›rma komutu gönderildi¤inde test edilir. B testler, küçük 

bir gecikmeye neden olabilir (birkaç msn). Bir hata durumunda sürücü kilitlenecektir. Afla¤›daki hatalar tespit 
edilebilir:

- Sürücü ç›k›fl k›sa devresi (U-V-W terminalleri): SCF ekran›
- IGBT hatal›: xtF, burada x, ilgili IGBT say›s›n› göstermektedir
- IGBT k›sa devre yapm›fl: x2F, burada x, ilgili IGBT say›s›n› göstermektedir
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLFFFFLLLL���� b [[[[4444----22220000mmmmAAAA    KKKKAAAAYYYYBBBBIIII]]]]
LLLLFFFFLLLL2222 M [[[[AAAAIIII2222    4444----22220000mmmmAAAA    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]] [Yoksay] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir.  [AI2 min. value] (CrL2) sayfa 84 3 mA de¤erinden daha büyük de¤ilse 
veya [AI2 Type] (AI2t) sayfa 84 = [Voltage] (10U) ise bu konfigürasyon tek mümkün konfigürasyondur.

v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

LLLLFFFFLLLL3333 M [[[[AAAAIIII3333    4444----22220000mmmmAAAA    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]]    E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir.
[Yoksay] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir.  [AI3 min. value] (CrL3) sayfa 85, 3 mA de¤erinden daha büyük de¤ilse 
bu konfigürasyon tek mümkün konfigürasyondur.

v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

LLLLFFFFLLLL4444 M [[[[AAAAIIII4444    4444----22220000mmmmAAAA    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]]    E¤er VW3A3202 opsiyon kart› tak›l›ysa eriflilebilir.
[Yoksay] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir.  [AI4 min. de¤eri] (CrL4) sayfa 86 3 mA de¤erinden daha büyük de¤ilse 
veya [AI4 Type] (AI4t) sayfa 86 = [Gerilim] (10U) ise bu konfigürasyon tek mümkün konfigürasyondur.

v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.
182



[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeeyyyyeeee    [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIInnnnHHHH���� b [[[[HHHHAAAATTTTAAAA    EEEENNNNGGGGEEEELLLLLLLLEEEEMMMMEEEE]]]]
IIIInnnnHHHH M [[[[HHHHaaaattttaaaa    eeeennnnggggeeeellll....    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

Hata engellemeyi atamak için “ENT” tufluna 2 sn boyunca bas›l› tutun. 

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl› dolay›s›yla di¤er fonksiyon parametrelerine eriflimi engelliyor.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

 :
 :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›, sayfa 109.
Atanan girifl veya bit 0'daysa , hata izleme aktiftir. Atanan girifl veya bit 1'deyse , hata izleme devre d›fl›d›r. 
Aktif hatalar atanm›fl girifl veya bitin yükselen kenar›nda resetlenir (0'dan 1'e geçifl).

NNNNooootttt:::: “Power Removal” fonksiyonu ve çal›flmay› engelleyen herhangi bir ifllem tipi bu fonksiyondan 
etkilenmemektedir.
Bu fonksiyonun etkiledi¤i hatalar›n bir listesi için, bkz. sayfa 222 - 226.

IIIInnnnHHHHSSSS

nnnnOOOO

FFFFrrrrdddd

rrrrrrrrSSSS

M [[[[ZZZZoooorrrrllllaaaammmmaaaallll››››    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

Hata önleme içi girifl veya bit 1'deyse bu parametre, "Power Removal" hariç di¤er komutlara göre önceli¤e 
sahip olmak üzere çal›flt›rma komutunun belirli bir yöne yönlendirilmesine neden olur. 
Cebri çal›flt›rma atamak için “ENT” tufluna 2 sn boyunca bas›l› tutun.

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[‹‹‹‹lllleeeerrrriiii]]]] (Frd): Zorunlu ileri çal›flt›rma.
v [[[[GGGGeeeerrrriiii]]]] (rrS): Zorunlu geri çal›flt›rma.

IIIInnnnHHHHrrrr M [[[[ZZZZoooorrrr....    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    rrrreeeeffff....]]]] de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

50 Hz

Bu parametreye [Zorlamal› çal›flma] (InHS), [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir
Bu parametre, hata önleme için girifl veya bit 1'deyse ve di¤er referanslara göre önceli¤e sahip olacak 
flekilde referans›n, konfigüre edilmifl de¤ere yönlendirilmesine neden olur. De¤er 0 = fonksiyon devre d›fl›.
Fabrika ayar›, [Standart mot. frek.] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60) oldu¤unda 60 Hz de¤erine de¤iflir.

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
EEEEnnnnggggeeeelllllllleeeennnneeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr    ssssoooonnnnuuuuccccuuuunnnnddddaaaa    ssssüüüürrrrüüüüccccüüüü    kkkkoooorrrruuuummmmaaaassss››››    ddddeeeevvvvrrrreeee    dddd››››flflflfl››››    kkkkaaaallllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr....
OOOOllllaaaassss››››    ssssoooonnnnuuuuççççllllaaaarrrr››››nnnn    hhhheeeerrrrhhhhaaaannnnggggiiii    bbbbiiiirrrr    rrrriiiisssskkkkeeee    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooolllluuuunnnn....
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹

• Çal›flt›rma komutuna yönlendirmenin güvenli oldu¤undan emin olun.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCLLLLLLLL���� b [[[[HHHHAAAABBBBEEEERRRR....    HHHHAAAATTTTAAAA    YYYYÖÖÖÖNNNNEEEETTTT‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]
CCCCLLLLLLLL M [[[[AAAA¤¤¤¤    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Bir haberleflme kart›nda iletiflim hatas› olmas› durumunda sürücünün davran›fl›
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

CCCCOOOOLLLL M [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Dahili bir CANopen'da haberleflme hatas› olmas› durumunda sürücünün davran›fl›
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

SSSSLLLLLLLL M [[[[MMMMddddbbbbssss    hhhhaaaattttaaaa    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Dahili bir Modbus'ta haberleflme hatas› olmas› durumunda sürücünün davran›fl›
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttIIIIdddd���� b [[[[MMMMOOOOMMMM////AAAAKKKKIIIIMMMM    SSSSIIIINNNNIIIIRRRR....    AAAALLLLGGGGIIII....]]]]
SSSSSSSSbbbb M [[[[MMMMoooommmm////IIII    ssssnnnnrrrr....    dddduuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]] [Yoksay] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

SSSStttttttt

LLLLFFFFFFFF

rrrrLLLLSSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

ddddCCCCIIII

Moment veya ak›m s›n›rlamaya geçifl durumunda davran›fl
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSTTTTTTTTyyyyeeee    ggggöööörrrreeee]]]] (Stt): Hata açmas›z, [Durufl tipi] (Stt) sayfa 125, konfigürasyonuna göre durdurma. Bu 

durumda, hata rölesi aç›lmaz ve sürücü, aktif komut kanal›n›n yeniden yolverme koflullar›na göre (yani, 
kontrol terminaller üzerinden gerçeklefltiriliyorsa [2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) sayfa78) hata 
ortadan kalkar kalkmaz yeniden yolvermeye haz›r olur. Durdurman›n nedenini belirlemek için bu hata için 
bir alarm›n konfigüre edilmesi tavsiye edilmektedir (örne¤in bir logic ç›k›fl›na atanm›fl bir alarm).

v [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] (LFF): ‹lk ayar h›z›na geçifl, hata devam ettikçe ve çal›flt›rma komutu devre d›fl› b›rak›lmad›kça 
korunur.

v [[[[HHHH››››zzzz››››    kkkkoooorrrruuuu]]]] (rLS): Sürücü, hata olufltu¤unda uygulanan h›z›, hata geçerli oldu¤u ve çal›flt›rma komutu 
devre d›fl› b›rak›lmad›¤› süre boyunca korur.

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl. Bu durdurma türü baz› fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. 

Bkz. tablo, sayfa 115.

SSSSttttOOOO

"
M [[[[MMMMoooommmm////IIII    ssssnnnnrrrr....    zzzzaaaammmm....    aaaassss››››mmmm››››]]]] 0 - 9.999 ms 1,000 ms

(Hata konfigüre edilmiflse)
SSF "S›n›rlama" hatas›n›n dikkate al›nmas› için zaman gecikmesi

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbrrrrPPPP���� b [[[[DDDDBBBB    FFFFRRRREEEENNNN    DDDDIIIIRRRR....    KKKKOOOORRRRUUUUMMMMAAAASSSSIIII]]]]
bbbbrrrrOOOO M [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

FFFFLLLLtttt

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO): Frenleme rezistör korumas› yok (dolay›s›yla di¤er fonksiyon parametrelerine eriflim 
engellenir).

v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm]]]] (YES): Alarm. Alarm, bir logic ç›k›fl veya röleye atanabilir (bkz. sayfa 91).
v [[[[HHHHaaaattttaaaa]]]] (FLt) : Sürücünün kilitlenmesiyle (serbest durufl) hataya geçifl (bOF).

NNNNooootttt::::    Rezistörün termik durumu grafikli ekran terminalinde görüntülenebilir. Sürücü kontrolü güç 
kayna¤›na ba¤l› oldu¤u süre boyunca hesaplan›r.

bbbbrrrrPPPP

"
M [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii    ggggüüüüccccüüüü]]]] 0,1 kW (0,13 HP) - 

1,000 kW (1,333 HP)
0,1 kW (0,13 HP)

Bu parametreye [Fren direnci koruma] (brO), [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
Kullan›lan rezistörün nominal gücü.

bbbbrrrrUUUU

"
M [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnnçççç    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii]]]] 0.1 - 200 Ohm 0,1 Ohm

Bu parametreye [Fren direnci koruma] (brO), [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
Frenleme rezistörünün ohm cinsinden nominal de¤eri.

ttttnnnnFFFF���� b [[[[OOOOTTTTOOOOTTTTAAAANNNNIIIIMMMMAAAA    HHHHAAAATTTTAAAASSSSIIII]]]]
ttttnnnnLLLL M [[[[OOOOttttoooottttaaaannnn››››mmmmaaaa    hhhhaaaattttaaaa    yyyynnnntttt....]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir. 
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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KKKKaaaarrrrtttt    eeeeflflflfllllleeeemmmmeeee

BBBBuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    ssssaaaaddddeeeecccceeee        [[[[UUUUzzzzmmmmaaaannnn]]]]    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
Bu fonksiyon, bir kart de¤ifltirildi¤inde veya yaz›l›m üzerinde herhangi bir de¤ifliklik gerçeklefltirildi¤inde kullan›l›r.
Bir efllefltirme flifresi girildi¤inde tak›l› olan kartlar›n parametreleri saklan›r. Her güç aç›l›fl›nda bu parametreler do¤rulan›r ve bir uyuflmazl›k
olmas› durumunda sürücü HCF hata modunda kilitlenir. Sürücüye yeniden yolverilmeden önce orijinal duruma geri dönmeniz veya
efllefltirme flifresini yeniden girmeniz gerekir.

Afla¤›daki parametreler do¤rulan›r:
• Tüm kartlar için kart tipi
• ‹ki kontrol kart›, VW3A3202 geniflletme kart›, Controller Inside kart› ve haberleflme kartlar› için yaz›l›m sürümü
• Her iki kontrol kart› için de seri numaras›

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPPPPPIIII���� b [[[[KKKKAAAARRRRTTTT    EEEEfifififiLLLLEEEEMMMMEEEE]]]]
PPPPPPPPIIII M [[[[KKKKaaaarrrrtttt    eeeeflflflfllllleeeemmmmeeee    flflflfliiiiffffrrrreeeessssiiii]]]] KAPALI - 9.999 [KAPALI] (OFF)

 [KAPALI] (OFF) de¤eri, kart efllefltirme fonksiyonunun devre d›fl› oldu¤unu belirtir.
 [AÇIK] (On) de¤eri, kart efllefltirmenin aktif ve bir kart efllefltirme hatas›nda sürücüyü çal›flt›rmak için bir eriflim 
kodu girilmesi gerekti¤ini belirtir. 
Kod girilir girilmez sürücünün kilidi aç›l›r ve kod [AÇIK] (On) olarak de¤iflir.

- PPI kodu, sadece Schneider Electric Ürün Deste¤i taraf›ndan bilinen bir kilit açma kodudur.
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DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    yyyyüüüükkkk    iiiiflflflfllllleeeemmmm    hhhhaaaattttaaaassss››››
Hata gerçekleflti¤inde ve konfigüre edilebilir olan bir minimum süre (ULt) boyunca beklemede kald›¤›nda bir düflük yük ifllemi tespit edilir:

• Motor sabit durumdad›r ve moment, ayarlanm›fl olan düflük yük s›n›r›n›n (LUL, LUn, rMUd parametreleri) alt›ndad›r.

Frekans referans› ve motor frekans› aras›ndaki ofset konfigüre edilebilir eflik (Srb) alt›na düfltü¤ünde motor sabit bir durumdad›r.

.

S›f›r frekans ve nominal frekans aras›nda e¤ri, afla¤›daki
denklemi yans›t›r:

moment = LUL +  

Düflük yük fonksiyonu rMUd alt›ndaki frekanslarda aktif
de¤ildir.

Bu hatan›n bildirilmesi için [1,5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsünde bir röle veya logic ç›k›fl› atanabilir.

0

LUL

LUn

rMUd FrS
Frekans

Nominal 
momentin % 

Düflük yük 
bölgesi

(LUn - LUL) x (frekans)2

(nominal frekans)2
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[1.8 HATA Y NET M ] (FLt-)

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUULLLLdddd���� b [[[[DDDDÜÜÜÜfifififiÜÜÜÜKKKK    YYYYÜÜÜÜKKKK]]]]    
UUUULLLLtttt M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]] 0 - 100 s 0 sn

Düflük yük alg›lama zaman gecikmesi. 
0 de¤eri fonksiyonu devre d›fl› b›rak›r ve di¤er parametrelere eriflimi engeller.

LLLLUUUUnnnn M [[[[55550000HHHHzzzz    DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk    SSSSeeeevvvv....]]]] (1) 20 - %100 %60

" Nominal motor frekans›nda düflük yük efli¤i ([Nom. mot. frekans›] (FrS) sayfa 33), nominal motor 
momentinin yüzdesi cinsinden.

LLLLUUUULLLL M [[[[0000HHHHzzzz    DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk    SSSSeeeevvvv....]]]] (1) 0 - 
[Unld.Thr.Nom.Speed] 
(LUn)

%0

" S›f›r frekans›nda düflük yük efli¤i, nominal motor momentinin yüzdesi cinsinden.

rrrrMMMMUUUUdddd M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk    MMMMiiiinnnn....    FFFFrrrreeee....]]]] (1) de¤ere göre 0 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0 Hz

" Minimum frekans düflük yük alg›lama efli¤i

SSSSrrrrbbbb M [[[[HHHHMMMMoooottttoooorrrr    iiiilllleeee    RRRReeeeffff....    FFFFaaaarrrrkkkk››››]]]] (1) de¤ere göre 0,3 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0.3 Hz

" Frekans referans› ve motor frekans› aras›ndaki kararl› durum çal›flmas›n› tan›mlayan maksimum sapma. 

UUUUddddLLLL M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk    DDDDuuuurrrr....    TTTTiiiippppiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

Düflük yük alg›lamaya geçiflte davran›fl.
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl

FFFFttttUUUU M [[[[OOOOttttoooossssttttaaaarrrrtttt    bbbbeeeekkkk----DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    YYYYüüüükkkk]]]] (1) 0 - 6 dak 0 dak

" Bu parametreye, [Düflük Yük Y önetimi.] (UdL) = [Yoksay] (nO) ise eriflilemez.
Bir düflük yükün alg›lanmas› ve otomatik yeniden çal›flt›rma aras›nda minimum izin verilen süre.
Otomatik çal›flt›rman›n mümkün olmas› için [Maks. ot. bas. süresi] (tAr) sayfa  176 de¤eri bu parametre 
de¤erini en az bir dakika kadar geçmelidir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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AAAAflflflfl››››rrrr››››    yyyyüüüükkkk    iiiiflflflfllllleeeemmmmiiii    hhhhaaaattttaaaassss››››
Bir sonraki hata gerçekleflti¤inde ve konfigüre edilebilir olan bir minimum süre (tOL) boyunca beklemede kald›¤›nda bir afl›r› yük ifllemi tespit
edilir:

• Sürücü ak›m s›n›rlama modundad›r.
• Motor sabit durumdad›r ve ak›m, ayarlanm›fl olan afl›r› yük efli¤inin (LOC) üzerindedir.

Frekans referans› ve motor frekans› aras›ndaki ofset konfigüre edilebilir eflik (Srb) alt›na düfltü¤ünde motor sabit bir durumdad›r.
Bu hatan›n bildirilmesi için [1,5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsünde bir röle veya logic ç›k›fl› atanabilir.

(1)Parametreye, [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden de eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOLLLLdddd���� b [[[[AAAAfifififiIIIIRRRRIIII    YYYYÜÜÜÜKKKK]]]]    
ttttOOOOLLLL M [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    YYYYüüüükkkk    GGGGeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]] 0 - 100 s 0 sn

Afl›r› yük alg›lama zaman gecikmesi. 
0 de¤eri fonksiyonu devre d›fl› b›rak›r ve di¤er parametrelere eriflimi engeller.

LLLLOOOOCCCC M [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    YYYYüüüükkkk    SSSSeeeevvvviiiiyyyyeeeessssiiii]]]] (1)  70 - %150 %110

" Afl›r› yük alg›lama efli¤i, nominal motor ak›m›n›n yüzdesi cinsinden [Nom. motor ak›m›] (nCr). Bu de¤er, 
fonksiyonun çal›flabilmesi için s›n›r ak›m›ndan daha düflük olmal›d›r.

SSSSrrrrbbbb M [[[[MMMMooootttt....    iiiilllleeee    RRRReeeeffff....    FFFFaaaarrrrkkkk››››]]]] (1) de¤ere göre 0,3 - 500 
aras› veya 1.000 Hz

0.3 Hz

" Frekans referans› ve motor frekans› aras›ndaki kararl› durum çal›flmas›n› tan›mlayan maksimum sapma. 

OOOOddddLLLL M [[[[AAAAflflflfl››››rrrr››››    YYYYüüüükkkk    DDDDuuuurrrr....    TTTTiiiippppiiii]]]] [Serbes durufl] (YES)

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

Afl›r› yük alg›lamaya geçiflte davran›fl.
v [[[[YYYYooookkkkssssaaaayyyy]]]]    (nO): Hata göz ard› edilir
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeessss    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaallll››››    dddduuuurrrr]]]] (rMP): Rampada durufl
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrrdddduuuurrrr]]]] (FSt): H›zl› durufl

FFFFttttOOOO M [[[[OOOOttttoooossssttttaaaarrrrtttt    bbbbeeeekkkk----AAAAflflflfl››››rrrr››››    YYYYüüüükkkk]]]] (1) 0 - 6 dak 0 dak

" Bu parametreye, [Afl›r› Yük Dur. Tipi] (OdL) = [Yoksay] (nO) ise eriflilemez.
Bir afl›r› yükün alg›lanmas› ve otomatik yeniden çal›flt›rma aras›ndaki minimum izin verilen süre.
Otomatik çal›flt›rman›n mümkün olmas› için [Maks. ot. bas. süresi] (tAr) sayfa  176 de¤eri bu parametre 
de¤erini en az bir dakika kadar geçmelidir.

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 
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(1)Parametreye ayr›ca [1,3 AYARLAR] (SEt-) ve [1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹] (FUn-) menülerinden de eriflilebilir.
(2) In, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.
(3)Uyar›: Bu ayarlar, [OTO. DC ENJEKS‹YONU] (AdC-) fonksiyonundan ba¤›ms›zd›r.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLFFFFFFFF���� b [[[[HHHHAAAATTTTAAAA    HHHHIIIIZZZZIIII]]]]
LLLLFFFFFFFF M [[[[HHHHaaaattttaaaa    hhhh››››zzzz››››]]]] de¤ere göre 0 - 500 

aras› veya 1.000 Hz
0 Hz

‹lk ayar h›z›n›n seçilmesi

FFFFSSSStttt���� b [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA    BBBBÖÖÖÖLLLLMMMMEEEE    SSSSAAAABBBB‹‹‹‹TTTT‹‹‹‹]]]]
ddddCCCCFFFF

"
M [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    bbbbööööllllmmmmeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]] (1) 0-10 4

Etkinlefltirilen rampa (dEC veya dE2), durdurma talepleri gönderildi¤inde bu katsay› ile bölünür.
0 de¤eri, minimum rampa süresine eflit olur.

ddddCCCCIIII���� b [[[[DDDDCCCC    EEEENNNNJJJJEEEEKKKKSSSS‹‹‹‹YYYYOOOONNNN]]]]
IIIIddddCCCC

"
M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ddddeeeeggggeeeerrrriiii    1111]]]] (1) (3) De¤ere göre 0,1 - 1,1 

aras› veya 1,2 ln (2)
0,64 In (2)

Logic giriflle etkinlefltirilen veya durufl modu olarak seçilen DC enjeksiyonlu frenleme ak›m›n›n seviyesi.

ttttddddIIII

"
M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    zzzzaaaammmmaaaannnn››››1111]]]] (1) (3) 0.1 - 30 s 0,5 s

Maksimum ak›m enjeksiyon süresi [DC enjeks. degeri 1] (IdC). Bu süreden sonra enjeksiyon ak›m› 
[DC inject. level 2] (IdC2).

IIIIddddCCCC2222

"
M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    ddddeeeeggggeeeerrrriiii    2222]]]] (1) (3) 0.1 In (2) - [DC enjeks. 

degeri 1] (IdC)
0,5 In (2)

 [DC enjeks. zaman›1] (tdI) süresi geçtikten sonra enjeksiyon ak›m› logic girifl olarak etkinlefltirilir veya 
durdurma modu olarak seçilir.

ttttddddCCCC

"
M [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssss....    zzzzaaaammmmaaaannnn››››2222]]]] (1) (3) 0.1 - 30 s 0,5 s

Maksimum enjeksiyon süresi [DC enjeks. degeri 2] (IdC2) sadece enjeksiyon durdurma modu olarak 
seçildi¤inde. 
([Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise eriflilebilir).

" Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametre. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma yapmadan dayan›p dayanamayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::    

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
1.9 HABERLEfiME

COM. SCANNER INPUT
COM. SCANNER OUTPUT
MODBUS HMI
MODBUS NETWORK
CANopen

Kod << >> T/K

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

FCS�

LAC�

CON�

FLt�

ESC

ESC

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

HABERLEfiME

Aç›l›fl
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b [[[[HHHHAAAABBBBEEEERRRR....    GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi    TTTTAAAARRRRAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
SSSSaaaaddddeeeecccceeee    ggggrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiiinnnnddddeeeennnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr

nnnnMMMMAAAA1111 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    1111    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 3201

1. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA2222 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    2222    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 8604

2. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA3333 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    3333    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

3. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA4444 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    4444    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

4. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA5555 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    5555    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

5. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA6666 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    6666    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

6. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA7777 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    7777    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

7. girifl kelimesinin adresi

nnnnMMMMAAAA8888 M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    8888    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

8. girifl kelimesinin adresi

b [[[[HHHHAAAABBBBEEEERRRR....    ÇÇÇÇIIIIKKKKIIIIfifififi    TTTTAAAARRRRAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
SSSSaaaaddddeeeecccceeee    ggggrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiiinnnnddddeeeennnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr

nnnnCCCCAAAA1111 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    1111    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 8501

1. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA2222 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    2222    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 8602

2. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA3333 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    3333    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

3. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA4444 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    4444    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

4. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA5555 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    5555    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

5. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA6666 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    6666    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

6. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA7777 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    7777    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

7. ç›k›fl kelimesinin adresi

nnnnCCCCAAAA8888 M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    8888    wwwwoooorrrrdddd    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] 0

8. ç›k›fl kelimesinin adresi
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

MMMMdddd2222���� b [[[[MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS    KKKKPPPP]]]]
Grafikli ekran terminaliyle haberleflme

ttttbbbbrrrr2222 M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    KKKKPPPP    hhhhaaaabbbb....    hhhh››››zzzz››››]]]] 19,2 kbps

Dahili ekran terminali üzerinden 9,6 veya  19,2 kbps.
Grafikli erkan terminali üzerinden 9.600 veya 19.200 baud.
Grafikli ekran terminali sadece [Modbus KP hab. h›z›] (tbr2) = 19,200 baud (19,2 kbps) ise çal›fl›r.
 [Modbus KP hab. h›z›] (tbr2) atanmas›nda herhangi bir de¤iflikli¤in dikkate al›nmas› için afla¤›dakileri 
gerçeklefltirmeniz gerekmektedir:
- Grafikli ekran terminali kullan›l›yorsa onay penceresinden onay verin
- Dahili ekran terminali kullan›l›yorsa ENT tufluna 2 sn boyunca bas›l› tutun

ttttFFFFOOOO2222 M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    KKKKPPPP    ffffoooorrrrmmmmaaaatttt››››]]]] 8E1

Salt okunur parametre konfigüre edilemez.

MMMMdddd1111���� b [[[[MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS    AAAA⁄⁄⁄⁄]]]]
EEEEkkkkllll���� M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    AAAAddddrrrreeeessssiiii]]]] KAPALI

OFF - 247

AAAAMMMMOOOOAAAA M [[[[PPPPrrrrgggg....    kkkkaaaarrrrtttt....    mmmmddddbbbbssss....    aaaaddddrrrr....]]]] KAPALI

Controller Inside kart›n›n Modbus adresi
247'de OFF 
Bu parametreye Controller Inside kart tak›l› ise ve konfigürasyonuna ba¤l› olarak eriflilebilir (özel belgelere 
baflvurun).

AAAAMMMMOOOOCCCC M [[[[HHHHaaaabbbb....    kkkkaaaarrrrtttt››››    mmmmddddbbbbssss....    aaaaddddrrrr....]]]] KAPALI

Haberleflme kart›n›n the Modbus adresi
OFF - 247
Bu parametreye haberleflme kart› tak›l› ise ve konfigürasyonuna ba¤l› olarak eriflilebilir (özel belgelere 
baflvurun).

ttttbbbbrrrr M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    AAAA¤¤¤¤    hhhhaaaabbbb....    hhhh››››zzzz››››]]]] 19,2 kbps

Dahili ekran terminali üzerinde 4,8 ÷ 9,6 ÷ 19,2 ÷ 38,4 kbps.
Grafikli ekran terminali üzerinde 4.800, 9.600, 19.200 veya 38.400 baud.

ttttFFFFOOOO M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    AAAA¤¤¤¤    ffffoooorrrrmmmmaaaatttt››››]]]] 8E1

 8O1 ÷ 8E1 ÷ 8n1, 8n2

ttttttttOOOO M [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss    zzzzaaaammmm....    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]] 10,0 s

0.1 - 30 s

CCCCnnnnOOOO���� b [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]]
AAAAddddCCCCOOOO M [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn    aaaaddddrrrreeeessssiiii]]]] KAPALI

OFF - 127

bbbbddddCCCCOOOO M [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn    hhhhaaaabbbb....    hhhh››››zzzz››››]]]] 125 kbps

50 ÷ 125 ÷ 250 ÷ 500 kbps ÷ 1 Mbps

EEEErrrrCCCCOOOO M [[[[HHHHaaaattttaaaa    kkkkoooodddduuuu]]]]
Salt okunur parametre konfigüre edilemez.
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[1.9 HABERLE ME] (COM-)

���� b [[[[HHHHAAAABBBBEEEERRRRLLLLEEEEfifififiMMMMEEEE    KKKKAAAARRRRTTTTIIII]]]]
Kullan›lan kart için özel belgelere baflvurun.

LLLLCCCCFFFF���� b [[[[ZZZZOOOORRRRLLLLAAAAMMMMAAAALLLLIIII    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLL]]]]
FFFFLLLLOOOO M [[[[ZZZZoooorrrrllll....    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    aaaattttaaaammmmaaaa]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

LLLLIIII11114444

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): E¤er VW3A3201 logic G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): E¤er VW3A3202 geniflletilmifl G/Ç kart› tak›lm›flsa

Girifl 1 durumundayken yerele yönlendirme aktif.
[Zorl. kontrol atama] (FLO),     [Profil] (CHCF) sayfa 110 = [I/O profili] (IO) ise [Seçili de¤il] (nO) olarak 
yönlendirilir

FFFFLLLLOOOOCCCC M [[[[ZZZZoooorrrrllll....    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    rrrreeeeffff....]]]] [Seçili de¤il] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

PPPPIIII

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]]    (nO): Atanmam›fl (s›f›r referansla terminaller üzerinden kontrol).
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Referans veya komutun grafikli ekran terminaline atanmas›. 

Referans: [KP frekans ref.] (LFr), sayfa 43, kontrol: RUN/STOP/FWD/REV butonlar›.
v [[[[DDDDaaaarrrrbbbbeeee    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 kart› tak›lm›flsa

Referans bir analog girifle veya [Darbe girifli] (PI) için atan›rsa komut da otomatik olarak terminallere atan›r 
(logic girifller).

FFFFLLLLOOOOtttt M [[[[ZZZZoooorrrrllll....    kkkkoooonnnntttt....    zzzzaaaammmm....    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]] 10,0 s

0.1 - 30 s
Parametreye, [Zorl. kontrol atama] (FLO)   [Seçili de¤il] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
Cebri yerel modu b›rak›ld›ktan sonra haberleflme izlemeye devam edilmesi için zaman gecikmesi.
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[1.10 HATA TE H S ]

Bu menüye sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir:

Bu ekran, seçili hatan›n gerçekleflti¤i andaki 
sürücünün durumunu gösterir.

Bu ekran, örne¤in ek kartlardaki haberleflme 
hatalar›n›n say›s›n› gösterir.
Say›: 0 - 65.535

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT
RUN Term +0,00 Hz REM

1.10 HATA TEfiH‹S‹
FAULT HISTORY
CURRENT FAULT LIST
MORE FAULT INFO
TEST PROCEDURES
SERVICE MESSAGE

Kod << >> T/K

RUN Term +0,00 Hz REM
FAULT HISTORY

dahili haberleflme ba¤lant›s›
- - - - -
- - - - -
- - - - -
- - - - -

Kod T/K

RUN Term +0,00 Hz REM
CURRENT FAULT LIST

dahili haberleflme ba¤lant›s›
- - - - -
- - - - -
- - - - -
- - - - -

Kod T/K

RUN Term +0,00 Hz REM
MORE FAULT INFO

A¤ hatas› 0
Uygulama hatas› 0
Dahili ba¤lant› hatas› 1 0
Dahili ba¤lant› hatas› 2 0

Kod T/K

ENT

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
dahili haberleflme ba¤lant›s›

Kontrol cihaz› durumu RDY
ETA durum kelimesi    ...
ETI durum kelimesi    ...
Cmd kelimesi    ...
Motor ak›m›    ...
YARDIM T/K
Ç›k›fl frekans›    ...
Geçen süre    ...
Sebeke gerilimi    ...
Motor termik durumu    ...
Komut kanal›    ...
Channel ref. active    ...
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[1.10 HATA TE H S ]

[TEST THYRISTORS] bu fonksiyona sadece ATV61pppM3 u 18,5 kW (25 HP) ve ATV61pppN4 � 18,5 kW (25 HP) kontrol cihazlar›nda eriflilebilir.

NNNNooootttt:::: Testleri bafllatmak için ENT tuflunu bas›l› tutun (2 sn).

Her bir IGBT için sonuç 2 sat›rda
görüntülenir:
- ‹lk sat›r, k›sa dere olup olmad›¤›n› 

gösterir
- ‹kinci sat›r, aç›k olup olmad›¤›n› 

gösterir

ENT
RDY Term +50,00 Hz REM

TEST PROCEDURES
THYRISTORS TEST
TRANSISTOR TEST

T/K

ENT

RDY Term +50,00 Hz REM
THYRISTORS TEST

ENT ile testi yap›n
ESC ile iptal edin

ENT
2 s

RDY Term +50,00 Hz REM
TEST IN PROGRESS

RDY Term +50,00 Hz REM
THYRISTORS RESULT

Tristör 1 Baflar›
s›z

Tristör 2         Ok
Tristör 3   Ok

T/K

RDY Term +50,00 Hz REM
TRANSISTOR TEST

Bir motor ba¤l› oldu¤undan emin 
olun. Motor isim plakas› verilerini 

girin.

ENT ile testi yap›n
ESC ile iptal edin

ENT
2 s

RDY Term +50,00 Hz REM
TEST IN PROGRESS

RDY Term +50,00 Hz REM
TRANSISTOR RESULT

IGBT 1 Ok
IGBT 1 Ok
IGBT 2       Ok
IGBT 2      Aç›k
IGBT 3 Ok

T/K
IGBT 3 Ok
IGBT 4 Ok
IGBT 4 Ok
IGBT 5 Ok
IGBT 5 Ok
IGBT 6     k›sa devre
IGBT 6             Ok
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[1.11 IDENTIFICATION]

 [1.11 IDENTIFICATION] menüsüne sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir.
Bu, konfigüre edilemeyen salt okunu bir menüdür. Afla¤›daki bilgilerin görüntülenmesini sa¤lar:

• Sürücü referans›, güç de¤eri ve gerilim
• Sürücü yaz›l›m sürümü
• Sürücü serti numaras›
• Mevcut seçeneklerin tipleri ve bunlar›n yaz›l›m sürümleri

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT

RUN Term +0,00 
Hz

REM

1.11 IDENTIFICATION
ATV61HU15N4

xx.x kW / yy.y HP
380/480 V
Uygulama Yaz›l›m› Vx.x IE xx
MC Yaz›l›m› Vx.x IE xx

<< >> T/K
6W0410xxxxxxxxxx
ürün Vx.x

OPTION 1
I/O EXTENSION CARD

Vx.x IE xx
OPTION 2

FIPIO CARD
Vx.x IE xx

GRAPHIC TERMINAL
GRAPHIC S
Vx.x IE xx

ENCODER
RS 422
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[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

 [1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsü afla¤›daki amaçlar için kullan›l›r:

• Geçerli konfigürasyon yerine fabrika konfigürasyonu veya daha önceden kaydedilmifl bir konfigürasyonu kullan›n.
Geçerli konfigürasyonun tamam› veya bir k›sm› de¤ifltirilebilir: Seçili kaynak konfigürasyonuyla yüklemek istedi¤iniz menüleri seçmek 
için bir grup parametre seçin.

• Geçerli konfigürasyonu bir dosyaya kaydedin.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT
RUN Term +0,00 Hz REM

1.12 FABR‹KA AYARLARI
Config. Source            :    Macro-Conf
PARAMETER GROUP LIST
FABR‹KA AYARLARI'e git
Save config                 :               Seçili de¤il

Kod << >> T/K

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

FCS�

LAC�

CON�

ESC

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

FABR‹KA AYARLARI

Aç›l›fl
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[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

Kaynak konfigürasyonunun
seçilmesi

“Fabrika ayarlar›na” dönüfl 
komutu

Bu pencere, parametre grubu
seçilmemiflse görüntülenecektir.

ENT

RUN Term 1250A +50,00 Hz
1.12 FABR‹KA AYARLARI

Config. Kaynak              :  Macro-Conf
PARAMETER GROUP LIST
FABR‹KA AYARLARI'e git
Save config                   :              Seçili de¤il

Kod << >> T/K

ENT

ENT

ENT

RUN Term 1250A +50,00 Hz
Config. Kaynak

Macro-Conf
Config 1
Config 2

T/K

RUN Term 1250A +50,00 Hz
PARAMETER GROUP LIST

Hepsi
Sürücü menüsü
Ayarlar
Motor param
Haberleflme menüsü

Kod T/K

De¤ifltirilecek menülerin
seçilmesi

NNNNooootttt:::: Fabrika konfigürasyonunda 
ve “fabrika ayarlar›na” 
döndükten sonra [PARAMETRE 
GRP L‹STES‹] bofl olacakt›r.

RUN Term 1250A +50,00 Hz
FABR‹KA AYARLARI'e git

LÜTFEN SÜRÜCÜ KABLOLARINDA
SORUN OLUP OLMADI⁄INI 
KONTROL ED‹N

ESC=iptal                            ENT=onay

RUN Term 1250A +50,00 Hz
FABR‹KA AYARLARI'e git

‹lk olarak 
parametre gruplar›n› seç
Devam etmek için ENT veya ESC
tufluna bas

RUN Term 1250A +50,00 Hz
Save config

Yok
Config 0
Config 1
Config 2

T/K
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[1.12 FABR KA AYARLARI] (FCS-)

MMMMoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiiinnnniiiinnnn    lllliiiisssstttteeeessssiiii

[[[[1111....4444    MMMMOOOOTTTTOOOORRRR    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLL]]]]    ((((ddddrrrrCCCC----))))    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü::::
[Nom. mot. frekans›] (nPr) ÷ [Nom. motor ger.] (UnS) ÷ [Nom. motor ak›m›] (nCr) ÷ [Nom. mot. frekans›] (FrS) ÷ [Nom. motor h›z›] (nSP) ÷
[Oto tan›ma] (tUn) ÷ [Oto tan›ma durumu] (tUS) ÷ [U/F Profili] (PFL) ÷ [U0] (U0) - [U5] (U5) ÷ [F1] (F1) - [F5] (F5) ÷ [Sabit güç gerilimi]
(UCP) - [Sabit güç frek.] (FCP) ÷ [Nominal I senk.] (nCrS) ÷ [Nom motor spdsync] (nSPS) ÷ [Pole pairs] (PPnS) ÷ [Syn. EMF constant]
(PHS) ÷ [Ototan›ma L d-eks.] (LdS) ÷ [Ototan›ma L q-eks.] (LqS) ÷ [Kull. senk. mot. str. dir.] (rSAS) ÷ [IR kompanzasyonu] (UFr) ÷ [Kayma
kompan.] (SLP) ÷ motor parametrelerine, [Uzman] modunda eriflilebilir, sayfa 70.
[[[[1111....3333    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRR]]]]    ((((SSSSEEEEtttt----))))    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü::::
[Motor termal ak›m›] (ItH)

FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    ttttooooppppllllaaaammmm    ddddöööönnnnüüüüflflflfleeee    öööörrrrnnnneeeekkkk
1. [Ayar kayna¤›] (FCSI) = [Macro-Ayarf] (InI)
2. [PARAMETRE GRP L‹STES‹] (FrY-) = [HEPS‹] (ALL)
3. [FABR‹KA AYARLARINA DÖNÜfi] (GFS = YES)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

FFFFCCCCSSSSIIII M [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››]]]]

IIIInnnnIIII

CCCCFFFFGGGG1111

CCCCFFFFGGGG2222

Kaynak konfigürasyonunun seçimi. Sürücü bir [Hatal› ayar] (CFF) hatas›nda kilitlendiyse bu parametreye 
eriflilemez.

v [[[[MMMMaaaakkkkrrrroooo----AAAAyyyyaaaarrrr]]]] (InI) Fabrika konfigürasyonu, seçili macro konfigürasyonuna geri dön.
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    1111]]]] (CFG1)
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    2222]]]] (CFG2)

Konfigürasyon anahtarlama fonksiyonu konfigüre edilmiflse [Ayar 1] (CFG1) ve [Ayar 2] (CFG2) eriflimi 
mümkün olmayacakt›r.

FFFFrrrrYYYY���� M [[[[PPPPPPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    GGGGRRRRPPPP    LLLL‹‹‹‹SSSSTTTTEEEESSSS‹‹‹‹]]]]

AAAALLLLLLLL

ddddrrrrMMMM

SSSSEEEEtttt

MMMMOOOOtttt

CCCCOOOOMMMM

PPPPLLLLCCCC

MMMMOOOOnnnn

ddddIIIISSSS

Yüklenecek menülerin seçilmesi
v [[[[HHHHeeeeppppssssiiii]]]] (ALL) : Tüm parametreler.
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü]]]] (drM): [1.9 HABERLEfiME] ve [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] bulunmayan [1 SÜRÜCÜ 

MENÜSÜ] menüsü.  [7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] menüsünde, [Return std name] sayfas› 217 [Seçili de¤il] 
olarak de¤iflir.

v [[[[AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRR]]]] (SEt): [IR kompanzasyonu] (UFr), [Kayma kompan.] (SLP) ve [Motor termal ak›m›] (ItH) 
parametreleri bulunmayan [1.3 AYARLAR] menüsü.

v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ppppaaaarrrraaaammmm]]]] (MOt): Motor parametreleri, bkz. afla¤›daki liste.
Afla¤›daki seçimlere sadece [Ayar kayna¤›] (FCSI) = [Makro Ayar] (InI): ise eriflilebilir

v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü]]]] (COM): [Girifl 1 word adresi] (nMA1) - [Girifl 8 word adresi] (nMA8) veya  [Ç›k›fl 1 
word adresi] (nCA1) - [Ç›k›fl 8 word adresi] (nCA8) bulunmayan [1.9 HABERLEfiME] menüsü.

v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü]]]] (PLC): [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] menüsü.
v [[[[‹‹‹‹zzzzlllleeeemmmmeeee    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››]]]] (MOn): [6 ‹ZLEME AYARLARI] menüsü.
v [[[[KKKK....    PPPPaaaannnneeeellll    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››]]]] (dIS): [7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] menüsü.

Sayfa 22 dahili ekran terminali için, sayfas›nda 13 grafikli erkan terminali için olan çoklu seçim prosedürüne 
bak›n.

NNNNooootttt:::: Fabrika ayar›nda ve “fabrika ayarlar›na” döndükten sonra [PARAMETRE GRUP L‹STES‹] bofl 
olacakt›r.

GGGGFFFFSSSS M [[[[FFFFAAAABBBBRRRR‹‹‹‹KKKKAAAA    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRRIIIINNNNAAAA    DDDDÖÖÖÖNNNNÜÜÜÜfifififi]]]]

nnnnOOOO

YYYYEEEESSSS

Fabrika ayarlar›na sadece önceden en az bir parametre grubu seçilmiflse dönülebilir.
Dahili ekran terminali ile birlikte:
- Hay›r
- Evet: Parametre, ifllem tamamlan›nca nO de¤erine otomatik olarak geçer. 
Grafikli ekran terminali: Bkz. önceki sayfa.

SSSSCCCCSSSSIIII M [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    kkkkaaaayyyyddddeeeettttmmmmeeee]]]]
nnnnOOOO

SSSSttttrrrr0000

SSSSttttrrrr1111

SSSSttttrrrr2222

v [[[[SSSSeeeeççççiiiilllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (nO):
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    0000]]]] (Str0): 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›n.
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    1111]]]] (Str1): 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›n. 
v [[[[AAAAyyyyaaaarrrr    2222]]]] (Str2): 2 sn boyunca “ENT” tufluna bas›n.

Kaydedilecek aktif konfigürasyon seçim için görüntülenmiyor. Örne¤i, aktif konfigürasyon [Ayar 0] (Str0) ise 
sadece [Ayar 1] (Str1) ve [Ayar 2] (Str2) görüntülenecektir. ‹fllem tamamlan›nca parametre otomatik olarak 
[Seçili de¤il] (nO) olacakt›r. 
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[1.13 KULLANICI MEN S ] (USr-)

Bu menü, sayfa 216 içindeki [7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] menüsünde seçilen parametreleri içermektedir.

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT
RUN Term +0,00 

Hz
REM

1.13 KULLANICI MENÜSÜ

<< >> T/K

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

LAC�

USr�

FCS�

ESC

ESC

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

KULLANICI MENÜSÜ

Aç›l›fl
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[1.14 PROGRAMLAMA KARTI] (PLC-)

Bu menüye sadece bir "Controller Inside" kart› tak›l›ysa eriflilebilir. Bu kart›n belgelerine baflvurun.

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K
1.6 KOMUT/REF YÖNET‹M‹
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹
1.8 HATA YÖNET‹M‹
1.9 HABERLEfiME
1.10 HATA TEfiH‹S‹
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FABR‹KA AYARLARI
1.13 KULLANICI MENÜSÜ
1.14 PROGRAMLAMA KARTI

ENT
RDY Term +0,00 

Hz
REM

1.14 PROGRAMLAMA KARTI

<< >> T/K

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

COd�

LAC�

SPL�

USr�

ESC

ESC

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

PROGRAMLAMA KARTI

Aç›l›fl
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[3. A  / KAYDET] 

Bu menüye sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir.

[AÇ]: Grafikli ekran terminalinden sürücüye 4 dosyadan birini yüklemek için.
[KAYDET]: Sürücüden grafikli ekran terminaline geçerli konfigürasyonu yüklemek için.

Yükleme talep edildi¤inde farkl› mesajlar görüntülenebilir:

• [IN PROGRESS]
• [Yap›ld›]
• Yükleme mümkün de¤ilse hata mesajlar›
• [Motor parameters are NOT COMPATIBLE. Do you want to continue]: Bu durumda, yükleme mümkündür ancak parametreler 

s›n›rlanacakt›r.

Bir sonraki 
sayfada yer alan 
aç›klamalara 
baflvurun

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RUN Term +0,00 
Hz

REM

3. AÇ / KAYDET
OPEN
SAVE AS

Kod << >> T/K

ENT
RDY Term +0,00 

Hz
REM

3. AÇ / KAYDET
OPEN
SAVE AS

Kod << >> T/K

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT
NNNNooootttt:::: Bofl bir dosya
aç›lmas›n›n herhangi bir
etkisi yoktur

RDY Term +0,00 
Hz

REM

OPEN
Dosya 1
Dosya 2     Bofl
Dosya 3     Bofl
Dosya 4     Bofl

Kod << >> T/K

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

DOWNLOAD GROUP
Yok
Hepsi
Sürücü menüsü
Motor parametreleri
Haberleflme

Kod T/K
Prog. control. inside card

RDY Term +0,00 
Hz

REM

DOWNLOAD

LÜTFEN SÜRÜCÜ 
KABLOLARINDA SORUN OLUP 
OLMADI⁄INI KONTROL ED‹N

ESC = iptal  ENT = devam

Kod T/K

          Kullan›lan bir dosyaya kay›t 
yap›lmas›
          bu dosyada yer alan 
          konfigürasyonu siler 

RDY Term +0,00 
Hz

REM

SAVE AS
Dosya 1 Kullan›lac

a¤› yer
Dosya 2 Serbest
Dosya 3 Serbest
Dosya 4 Serbest

Kod T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

DOWNLOAD

‹fiLEMDE

Kod T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

DOWNLOAD

TAMAMLANDI

devam etmek için ENT yada ESC

Kod T/K
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[3. A  / KAYDET] 

[[[[DDDDOOOOWWWWNNNNLLLLOOOOAAAADDDD    GGGGRRRROOOOUUUUPPPP]]]]

[Hiçbiri]: Parametre yok

[Hepsi]: Tüm menülerdeki tüm parametreler

[Sürücü menüsü]: [1,9 HABERLEfiME] ve [1,14 PROGRAMLAMA KARTI] bulunmayan bütün 
[1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] 

[Motor parametreleri]: [Nom. mot. frekans›] (nPr)  [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) menüsünde

[Nom. motor ger.] (UnS)

[Nom. motor ak›m›] (nCr)

[Nom. mot. frekans›] (FrS)

[Nom. motor h›z›] (nSP)

[Oto tan›ma] (tUn)

[Oto tan›ma durumu] (tUS)

[U/F Profili] (PFL)

[U0] (U0) - [U5] (U5)

[F1] (F1) - [F5] (F5)

[Sabit güç gerilimi] (UCP)

[Sabit güç frek.] (FCP)

[Senk. mot. ak›m›] (nCrS)

[Senk. mot. h›z›] (nSPS)

[Senk. mot. çif. ktp. say›s›] 
(PPnS)

[Senk. mot. EMG sabiti] (PHS)

[Ototan›m L d-eks.] (LdS)

[Ototan›ma L q-eks.] (LqS)

[Kull. senk. mot. str. dir.] 
(rSAS)

[IR kompanzasyonu] (UFr)

[Kayma kompan.] (SLP)

Motor parametrelerine, 
[Uzman] modundan eriflilebilir, 
sayfa 70

[Motor termal ak›m›] (ItH)  [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünde

[Haberleflme menüsü]:  [1.9 HABERLEfiME] menüsündeki tüm parametreler

[Prog. control. inside card]:  [1.14 PROGRAMLAMA KARTI] menüsündeki tüm parametreler
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[4. FRE] (COd-)

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

Korumal› bir konfigürasyona eriflim için konfigürasyonun girilecek bir eriflim kodu veya flifre ile korunmas›n› sa¤lar.

Grafikli ekran terminalli örnek:

• PIN kodlar› [Kilitli de¤il] (OFF) (flifre yok) olarak ayarlanm›flsa veya do¤ru kod giriflmiflse sürücü kilidi aç›l›r.
• Konfigürasyonu bir eriflim kodu ile korumadan önce afla¤›dakileri gerçeklefltirmeniz gerekmektedir:

-  [Sür. > panel transferi] (ULr) ve [Panel > Sür. transferi] (dLr) parametrelerini tan›mlay›n.
- Kodu bir yere not edin ve her zaman bulabilece¤iniz güvenli bir yerde saklay›n.

• Sürücüde 2 eriflim seviyesinin ayarlanmas›n› sa¤layan 2 eriflim kodu bulunmaktad›r.
- PIN kodu 1 halka aç›k bir kilit açma modudur: 6969.
- PIN kodu 2, sadece Schneider Electric Ürün Deste¤i taraf›ndan bilinen bir kilit açma kodudur. Parametreye sadece [Uzman] 

modunda eriflilebilir.
- Sadece PIN1 veya PIN2 kodu kullan›labilir ÷ di¤eri [K‹L‹TL‹ DE⁄‹L] (OFF) ayar›nda b›rak›lmal›d›r.

NNNNooootttt::::    Kilit açma kodu girildi¤inde kullan›c› eriflim kodu görüntülenir.

Afla¤›daki ö¤elerde eriflim korumas› bulunmaktad›r: 
• Fabrika ayarlar› ( [1,12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsüne geri dönün.
• Menünün yan› s›ra [1,13 KULLANICI MENÜSÜ] taraf›ndan da kullan›lan kanallar ve parametreler.
• Öze ekran ayarlar› ([7 KONT. PANEL‹ AYARLARI] menü).

RUN Term +50,00 Hz REM RUN Term +50,00 Hz REM
4 fi‹FRE PIN kodu 1

Durum : Kilitsiz

9520PIN kodu 1 : Kilitsiz
PIN kodu 2 : Kilitsiz
Karfl›ya yükleme 
haklar›

: ‹zin verilen

Karfl›dan yükleme 
haklar›

: Kilitsiz drv Min = Kilitsiz                Maks = 9,999

Kod << >> T/K << >> T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
4 fi‹FRE

Durum : Kilitsiz
PIN kodu 1 : Kilitsiz
PIN kodu 2 : Kilitsiz
Karfl›ya yükleme 
haklar›

: ‹zin verilen

Karfl›dan yükleme 
haklar›

: Unlock. drv

XXX

SIM�
ESC

ESC

ENT

LAC�

ESC
ENT

ESC

COd�

Kontrol cihaz› durumunu 

fi‹FRE

Aç›l›fl
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[4. FRE] (COd-)

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCSSSStttt M [[[[DDDDuuuurrrruuuummmm]]]] [Kilitli de¤il] (ULC)

LLLLCCCC

UUUULLLLCCCC

Salt okunur bilgi parametresi konfigüre edilemez.
v [[[[KKKKiiiilllliiiittttlllliiii]]]] (LC): Sürücü bir flifre ile kilitlenmifltir.
v [[[[KKKKiiiilllliiiittttlllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (ULC): Sürücü, bir flifre ile kilitlenmemifltir.

CCCCOOOOdddd M [[[[PPPPIIIINNNN    kkkkoooodddd    1111]]]] OFF - 9.999 [KAPALI] (OFF)

1. eriflim kodu.  [OFF] (OFF) de¤eri hiçbir flifrenin [Kilitli de¤il] olarak ayarlanmad›¤›n› gösterir.  [AÇIK] (On) 
sürücünün korumal› oldu¤unu ve kilidini açmak için bir eriflim kodu girilmesi gerekti¤ini belirtir. Do¤ru kod 
girildi¤inden bu ekranda gösterilir ve güç kayna¤›n›n ba¤lant›s› kesilene kadar sürücü kilidi aç›k olarak kal›r.

- PIN kodu 1 halka aç›k bir kilit açma modudur: 6969.

CCCCOOOOdddd2222 M [[[[PPPPIIIINNNN    kkkkoooodddd    2222]]]] OFF - 9.999 [KAPALI] (OFF)

Parametreye sadece [Uzman] modunda eriflilebilir.
2.  eriflim kodu.  [OFF] (OFF) de¤eri hiçbir flifrenin [Kilitli de¤il] olarak ayarlanmad›¤›n› gösterir.  [AÇIK] (On) 
sürücünün korumal› oldu¤unu ve kilidini açmak için bir eriflim kodu girilmesi gerekti¤ini belirtir. Do¤ru kod 
girildi¤inden bu ekranda gösterilir ve güç kayna¤›n›n ba¤lant›s› kesilene kadar sürücü kilidi aç›k olarak kal›r.

- PIN kodu 2, sadece Schneider Electric Ürün Deste¤i taraf›ndan bilinen bir kilit açma kodudur.

UUUULLLLrrrr M [[[[SSSSüüüürrrr....    >>>>    PPPPaaaannnneeeellll    ttttrrrraaaannnnssssffffeeeerrrriiii]]]] [‹zinli] (ULr0)

UUUULLLLrrrr0000

UUUULLLLrrrr1111

Geçerli konfigürasyonu okuyun veya sürücüye kopyalay›n
v [[[[‹‹‹‹zzzziiiinnnnlllliiii]]]] (ULr0): Geçerli sürücü konfigürasyonu, grafikli ekran terminali veya PowerSuite'e her zaman 

yüklenebilir .
v [[[[‹‹‹‹zzzziiiinnnn    vvvveeeerrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl]]]] (ULr1): Geçerli sürücü konfigürasyonu, grafikli ekran terminali veya PowerSuite'e sadece 

sürücü bir eriflim koduyla korunmuyorsa ya da do¤ru kod girilmiflse yüklenebilir.

ddddLLLLrrrr M [[[[PPPPaaaannnneeeellll    >>>>    SSSSüüüürrrr....    ttttrrrraaaannnnssssffffeeeerrrriiii]]]] [Src. kilitli de¤il] (dLr1)

ddddLLLLrrrr0000

ddddLLLLrrrr1111

ddddLLLLrrrr2222

ddddLLLLrrrr3333

Geçerli konfigürasyonu sürücüye yazar veya bir konfigürasyonu sürücüye yükler
v [[[[SSSSrrrrcccc....    kkkkiiiilllliiiittttlllliiii]]]] (dLr0): Bir konfigürasyon dosyas› sürücüye sadece sürücü, yüklenecek olan konfigürasyonla ayn› 

eriflim koduyla korunuyorsa yüklenebilir.
v [[[[SSSSrrrrcccc....    kkkkiiiilllliiiittttlllliiii    ddddeeee¤¤¤¤iiiillll]]]] (dLr1): Sürücüye bir konfigürasyon dosyas›n›n yüklenmesi veya sürücüdeki 

konfigürasyonun de¤ifltirilebilmesi için sürücü kilitlenmemifl olmal› (eriflim kodu girilmifl) veya bir eriflim koduyla 
korunmuyor olmal›d›r.

v [[[[‹‹‹‹zzzziiiinnnn    vvvveeeerrrriiiillllmmmmeeeezzzz]]]] (dLr2): Karfl›dan yüklemeye izin verilmemektedir.
v [[[[KKKKaaaarrrrmmmmaaaa]]]] (dLr3):  [Src. kilitli] (dLr0) ve [Src. kilitli de¤il] (dLr1) birleflimi.
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[6 ZLEME CONFIG.]

Bu menüye sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir.

Bu, çal›flma s›ras›nda grafikli ekranda görüntülenen bilgileri konfigüre etmek için kullan›labilir.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI

ENT

RUN Term +0,00 Hz REM
6 ‹ZLEME CONFIG.

6.1 PARAMETRE ÇUBU⁄U AYARI
6.2 ‹ZLEME GÖRÜNTÜ T‹P‹
6.3 HABERLEfiME DRM. AYARI

Kod << >> T/K

[6.1 PARAMETRE ÇUBU⁄U AYARI]: Üst sat›rda görüntülenen 1 - 2 parametrenin seçilmesi (ilk 2 de¤ifltirilemez).

[6.2. ‹ZLEME GÖRÜNTÜ T‹P‹]: Ekran›n ortas›nda ve ekran modunda görüntülenen parametrelerin seçilmesi (dijital veya çubuk grafik
format›ndaki de¤erler).

[6.3. HABERLEfiME DRM. AYARI]: Görüntülenen kelimelerin ve formatlar›n› seçilmesi.

RUN Term +0,00 Hz REM
6 ‹ZLEME CONFIG.

6.1 PARAMETRE ÇUBU⁄U AYARI
6.2 ‹ZLEME GÖRÜNTÜ T‹P‹
6.3 HABERLEfiME DRM. AYARI

Kod << >> T/K
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[6 ZLEME CONFIG.]

AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

b [[[[6666....1111    PPPPAAAARRRRAAAAMMMM....    BBBBAAAARRRR    SSSSEEEELLLLEEEECCCCTTTT]]]]
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm    ggggrrrruuuuppppllllaaaarrrr››››]]]]    
v [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ffffrrrreeeekkkk    rrrreeeeffff....]]]]    
v [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]    
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ggggüüüüccccüüüü]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmmnnnnttttiiii]]]]
v [[[[SSSSeeeebbbbeeeekkkkeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]]
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    

dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]]
v [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrr....    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmm]]]]
v [[[[IIIISSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    ggggüüüüccccüüüü]]]]    
v [[[[SSSSaaaarrrrffffiiiiyyyyaaaatttt]]]]
v [[[[MMMMooootttt....    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
v [[[[SSSSüüüürrrr....    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
v [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    aaaallllaaaarrrrmmmm    ssssaaaayyyyaaaacccc››››]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]]
v [[[[----    ----    ----    ----    2222]]]]

-
v [[[[----    ----    ----    ----    6666]]]]
v [[[[AAAAkkkkttttiiiiffff    aaaayyyyaaaarrrr]]]]
v [[[[KKKKuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaannnn    ppppaaaarrrr....    sssseeeettttiiii]]]]
v [[[[LLLLooookkkkaaaallll////UUUUzzzzaaaakkkkttttaaaannnn    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm]]]]

Hz cinsinden: fabrika konfigürasyonunda görüntülenen parametre
Hz cinsinden.
A cinsinden 
rpm cinsinden
V cinsinden
W cinsinden
% de¤eri olarak
V cinsinden
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
sürücü de¤erine ba¤l› olarak W veya kW cinsinden
sürücü de¤erine ba¤l› olarak Wh veya kWh cinsinden
saat cinsinden (motorun aç›k kald›¤› süre)
saat cinsinden (sürücünün aç›k kald›¤› süre)
saniye cinsinden (IGBT afl›r› ›s›nma alarmlar›n›n toplam süresi)
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
Hz cinsinden.
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
CNFO, 1 veya 2 (bkz. sayfa 165)
SET1, 2 veya 3 (bkz. sayfa 163)
Ekran fabrika konfigürasyonu. “LOC”, komut ve referans›n grafikli ekran terminali üzerinden 
ayarlanmas› durumunda görüntülenir; aksi takdirde “REM” görüntülenir. bu, [Term./Tstk.] fonksiyo
tuflu, sayfa 113 taraf›ndan seçilen duruma karfl›l›k gelmektedir.

ENT (parametrenin yan›nda  belirir) kullanarak parametreyi seçin. Parametreler üzerindeki seçimler ayr›ca ENT kullan›lar
da kald›r›labilir.
1 veya 2 parametre seçilebilir.

Örnek: 

PARAM. BAR SELECT
‹ZLEME

- - - - - - - - -                                 
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                                 
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[6 ZLEME CONFIG.]

AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

b [[[[6666....2222....    ‹‹‹‹ZZZZLLLLEEEEMMMMEEEE    GGGGÖÖÖÖRRRRÜÜÜÜNNNNTTTTÜÜÜÜ    TTTT‹‹‹‹PPPP‹‹‹‹]]]]

M [[[[GGGGöööörrrrüüüünnnnttttüüüü    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrr    ttttiiiippppiiii]]]]
v [[[[DDDDiiiijjjjiiiittttaaaallll]]]]: Ekranda bir ya da iki dijital de¤erin görüntülenmesi (fabrika konfigürasyonu).
v [[[[GGGGrrrraaaaffffiiiikkkk    bbbbaaaarrrr]]]]: Ekranda bir ya da iki çubuklu grafi¤in görüntülenmesi.
v [[[[LLLLiiiisssstttteeee]]]]: Ekranda bir-befl de¤erden oluflan bir listenin görüntülenmesi.

M [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEEÇÇÇÇ‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]

v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm    ggggrrrruuuuppppllllaaaarrrr››››]]]]    
v [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ffffrrrreeeekkkk....]]]]    
v [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]    
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ggggüüüüccccüüüü]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmmeeeennnnttttiiii]]]]
v [[[[SSSSeeeebbbbeeeekkkkeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]
v [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]]
v [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]]
v [[[[FFFFrrrreeeennnn....    ddddiiiirrrr....    tttteeeerrrrmmmm....    dddduuuurrrruuuummmm]]]]
v [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    ggggüüüüccccüüüü]]]]    
v [[[[SSSSaaaarrrrffffiiiiyyyyaaaatttt]]]]
v [[[[MMMMooootttt....    ççççllllaaaa››››flflflflmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
v [[[[SSSSüüüürrrr....    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
v [[[[IIIIGGGGBBBBTTTT    aaaallllaaaarrrrmmmm    ssssaaaayyyyaaaacccc››››]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa]]]]
v [[[[PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl]]]]
v [[[[----    ----    ----    ----    2222]]]]

-
v [[[[----    ----    ----    ----    6666]]]]
v [[[[AAAAkkkkttttiiiiffff    aaaayyyyaaaarrrr]]]]
v [[[[KKKKuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaannnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii]]]]

sadece, [Görüntü de¤er tipi] = [List] ise eriflilebilir
Hz cinsinden: fabrika konfigürasyonunda görüntülenen parametre
Hz cinsinden.
A cinsinden 
rpm cinsinden
V cinsinden
W cinsinden
% de¤eri olarak
V cinsinden
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
sürücü de¤erine ba¤l› olarak W veya kW cinsinden
sürücü de¤erine ba¤l› olarak Wh veya kWh cinsinden
saat cinsinden (motorun aç›k kald›¤› süre)
saat cinsinden (sürücünün aç›k kald›¤› süre)
saniye cinsinden (IGBT afl›r› ›s›nma alarmlar›n›n toplam süresi)
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
% de¤eri olarak
Hz cinsinden.
"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)

"Controller Inside" kart› taraf›ndan üretilen komut (kart tak›lm›flsa eriflilebilir)
CNFO, 1 veya 2 (bkz. sayfa 165) sadece [Görüntü de¤er tipi] = [List] ise eriflilebilir
SET1, 2 veya 3 (bkz. sayfa 163) sadece [Görüntü de¤er tipi] = [List] ise eriflilebilir

ENT (parametrenin yan›nda  belirir) kullanarak parametreyi seçin. Parametreler üzerindeki seçimler ayr›ca ENT kullan›larak 
da kald›r›labilir.

Örnekler: 

PARAMETER SELECTION
‹ZLEME

- - - - - - - - -                                
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                 
- - - - - - - - -                                

2 dijital de¤erin gösterimi 2 çubuklu grafi¤in gösterimi 5 de¤erden oluflan bir 
listenin gösterimi

RUN Term +35,00 Hz REM RUN Term +35,00 Hz REM RUN Term +35,00 Hz REM
Motor devri  Min             Motor devri             maks ‹ZLEME

1,250 rpm   0                  1,250 rpm           1,500 Frekans ref.               :        50,1 Hz
Motor ak›m›                 :            80 A

Motor ak›m›  Min            Motor ak›m›             maks Motor devri                  :    1,250 rpm

80 A   0                     80 A                   150 Motor termik durumu       :             %80
H›z kontrol cihaz› termik durumu       :             
%80

T/K T/K T/K
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[6 ZLEME  AYARLARI]

AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

b [[[[6666....3333....    HHHHAAAABBBBEEEERRRRLLLLEEEEfifififiMMMMEEEE    DDDDRRRRMMMM....    AAAAYYYYAAAARRRRIIII]]]]

M [[[[WWWWoooorrrrdddd    1111    aaaaddddrrrreeeessss    sssseeeeççççiiiilllliiii]]]]
<<, >> (F2 ve F3) tufllar›na basarak ve gezinme butonunu döndürerek görüntülenecek kelimenin adresini seçin.

M [[[[FFFFoooorrrrmmmmaaaatttt    wwwwoooorrrrdddd    1111]]]]
Kelime 1'in biçimi.

v [[[[HHHHeeeexxxx]]]]: On alt›l›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttlllliiii]]]]: ‹flaretli ondal›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttssssiiiizzzz]]]]: ‹flaretsiz ondal›k

M [[[[WWWWoooorrrrdddd    2222    aaaaddddrrrreeeessss    sssseeeeççççiiiilllliiii]]]]
<<, >> (F2 ve F3) tufllar›na basarak ve gezinme butonunu döndürerek görüntülenecek kelimenin adresini seçin.

M [[[[FFFFoooorrrrmmmmaaaatttt    wwwwoooorrrrdddd    2222]]]]
Kelime 2'nin biçimi.

v [[[[HHHHeeeexxxx]]]]: On alt›l›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttlllliiii]]]]: ‹flaretli ondal›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttssssiiiizzzz]]]]: ‹flaretsiz ondal›k

M [[[[WWWWoooorrrrdddd    3333    aaaaddddrrrreeeessss    sssseeeeççççiiiilllliiii]]]]
<<, >> (F2 ve F3) tufllar›na basarak ve gezinme butonunu döndürerek görüntülenecek kelimenin adresini seçin.

M [[[[FFFFoooorrrrmmmmaaaatttt    wwwwoooorrrrdddd    3333]]]]
Kelime 3'ün biçimi.

v [[[[HHHHeeeexxxx]]]]: On alt›l›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttlllliiii]]]]: ‹flaretli ondal›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttssssiiiizzzz]]]]: ‹flaretsiz ondal›k

M [[[[WWWWoooorrrrdddd    4444    aaaadddddddd....    sssseeeelllleeeecccctttt....]]]]
<<, >> (F2 ve F3) tufllar›na basarak ve gezinme butonunu döndürerek görüntülenecek kelimenin adresini seçin.

M [[[[FFFFoooorrrrmmmmaaaatttt    wwwwoooorrrrdddd    4444]]]]
Kelime 4'ün biçimi.

v [[[[HHHHeeeexxxx]]]]: On alt›l›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttlllliiii]]]]: ‹flaretli ondal›k
v [[[[‹‹‹‹flflflflaaaarrrreeeettttssssiiiizzzz]]]]: ‹flaretsiz ondal›k

Seçili kelimeleri böylelikle [1.2 ‹ZLEME] menüsünün [HABERLEfiME DURUMU] alt menüsünde görüntülemek mümkün 
olacakt›r.
Örnek:

RUN Term +35,00 Hz REM
HABERLEfiME DURUMU

- - - - - - - -- - 
- - - - -- - - - - 
W3141           :   F230 Hex

<< >> T/K
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[7 KONT. PANEL  AYARLARI] 

Bu menüye sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir. Parametreleri veya bir menüyü özellefltirmek için veya parametrelere eriflmek
için kullan›labilir.

7.1 KULLANICI PARAMETRES‹: 1 - 15 parametrelerinin özellefltirilmesi.

7.2 KULLANICI MENÜSÜ: Özellefltirilmifl bir menü oluflturulmas›.

7.3 PARAMETRE ER‹fi‹M‹: Menüler ve parametrelerin görünürlük ve koruma mekanizmalar›n›n özellefltirilmesi.

RDY Term +0,00 
Hz

REM

ANA MENÜ
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ
2 ER‹fi‹M SEV‹YES‹
3 AÇ / KAYDET
4 fi‹FRE
5 LANGUAGE

Kod T/K
6 ‹ZLEME CONFIG.
7 KONT. PANEL‹ AYARLARI

ENT
Rdy Term +0,00 Hz REM

7 KONT. PANEL‹ AYARLARI
7.1 KULLANICI PARAMETRES‹
7.2 KULLANICI MENÜSÜ
7.3 PARAMETRE ER‹fi‹M‹

Kod << >> T/K
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[7 KONT. PANEL  AYARLARI]

 [Std. isme dönüfl] = [Seçili] ise ekran standarda döner ancak özel ayarlar saklanacakt›r.

1 - 15 parametre seçimi
özellefltirilebilir

NNNNooootttt::::    1. sat›r, yola ba¤l› olarak (ENT veya Liste) [PARAMETER
SELECTION]  veya 
[RDY Term +0,00 Hz REM] fleklindedir.

Özellefltirilmifl parametrelerin listesi

Özel ayar yap›lmam›flsa  
standart de¤er  
görüntülenir
(adlar, üniteler, vb.).

1 veya 2 karakter sat›r›nda
görüntüleme

Ofsetler ve katsay›lar say›sal 
de¤erlerdir. Çok yüksek bir 
çarpan kullanmay›n (99.999 ÷ 
maks ekran).

ABC, abc, 123, *[- olarak de¤ifltirmek için F1'i kullan›n.
Karakteri de¤ifltirmek (alfabetik s›rada) için gezinme seçme 
butonunu ve s›ras›yla ileri veya geri karaktere geçmek için << and 
>> (F2 ve F3) tuflunu kullan›n.

- Standart: fabrikada ayarlanm›fl 
ünitenin kullan›m›

- Özellefltirilmifl: ünitenin 
özellefltirilmesi

-%, mA, vb.: aç›l›r listeden seçin

Üniteye girdikten sonra ENT tufluna basman›z durumunda 
Rampa art›rma ekran›, ad› görüntülemek için tekrar 
görüntülenecektir. Üniteye girmek için ESC tufluna bas›n.

“View” butonuna bas›l› tutuldu¤unda 
girilen mesaj görüntülenir.

Adlar (KULLANICI MENÜSÜ ADI, DRIVE NAME, konfigürasyon, seri no., mesaj sat›rlar›, ünitelerin 
adlar›, vb.) karfl›da gösterirken parametre ad›nda oldu¤u gibi özellefltirilir.
Özel bir ayar yap›lmamas› durumunda standart de¤er görüntülenir (adlar, üniteler, vb.).
1 veya 2 karakter sat›r›nda görüntüleme.
ABC, abc, 123, *[- olarak de¤ifltirmek için F1'i kullan›n.
Karakteri de¤ifltirmek (alfabetik s›rada) için gezinme seçme butonunu ve s›ras›yla ileri veya geri 
karaktere geçmek için << and >> (F2 ve F3) tuflunu kullan›n.

RDY Term +0,00 Hz REM
7.1 USER PARAMETERS

Standart ada geri dön:              Hay›r
PARAMETER SELECTION
CUSTOMIZED SELECTION
KULLANICI MENÜSÜ ADI
DEVICE NAME

Kod << >> T/K
SERVICE MESSAGE
CONFIGURATION 0
CONFIGURATION 1
CONFIGURATION 2
ATV SERIAL NUMBER

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

Birim
Standart
Özel

%
mA

T/K

Liste

PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR

Rampa ad›m›
H›zlanma
Yavafllama
H›zlanma 2
Yavafllama 2

Liste

PARAMETER SELECTION
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

RDY Term +0,00 Hz REM
CUSTOMIZED SELECTION

Rampa ad›m›
H›zlanma
Speed prop. gain

Sil

RDY Term +0,00 Hz REM
Rampa ad›m›

Kullan›c› ad›
Birim
Çarpan
Bölen
Ofset

RDY Term +0,00 
Hz

REM

Kullan›c› ad›
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ
FLOW REFERENCE

Maks. karakter say›s›       13
ABC << >>

RDY Term +0,00 
Hz

REM

Özel
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ

LBS

Maks. karakter say›s›       3
ABC << >>

RDY Term +0,00 Hz REM
SERVICE MESSAGE

LINE 1
LINE 2
LINE 3
LINE 4
LINE 5
Görünü
m

T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

LINE 2
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ
Herhangi bir servis için flu numaray› 
aray›n:

Maks. karakter say›s›       23

RDY Term +0,00 
Hz

REM

KULLANICI MENÜSÜ ADI
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ
FLOW REFERENCE

Maks. karakter say›s›       18
ABC << >> T/K
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[7 KONT. PANEL  AYARLARI]

Kullan›c› menüsünde bulunan 
parametrelerin seçimi

NNNNooootttt::::    1. sat›r 
[PARAMETRE SEÇ‹M‹] veya 
Yola (ENT veya List) ba¤l› 
olarak [RDY Term +0,00 Hz 
REM] 

Kullan›c› menüsünü oluflturan 
parametre listesi.

Listedeki parametreleri 
düzenlemek için F2 ve F3 
tufllar›n› kullan›n (afla¤›daki 
örnekte F3 kullan›lmaktad›r).

RDY Term +0,00 Hz REM
7.2 KULLANICI MENÜSÜ

PARAMETER SELECTION
SELECTED LIST

Kod << >> T/K

ENT

ENT

ENT

PARAMETER SELECTION
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

Kod << >> T/K

PARAMETER SELECTION
1.3 AYARLAR

Rampa ad›m›
H›zlanma
Yavafllama
H›zlanma 2
Yavafllama 2

Liste

List

RDY Term +0,00 Hz REM
SELECTED LIST

Rampa ad›m›
H›zlanma
Speed prop. gain

Sil Up Down

RDY Term +0,00 Hz REM
SELECTED LIST

H›zlanma
Rampa ad›m›
Speed prop. gain

Sil Up Down
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[7 KONT. PANEL  AYARLARI]

NNNNooootttt::::    Korumal› parametreler art›k seçilebilir de¤ildir ve dolay›s›yla seçili kanallarda görüntülenmezler.

Tüm parametrelerin  
ya da sadece aktif parametrelerin 
gösterilmesinin seçilmesi.
Bu ekrandan ç›kmak için ESC
tufluna bas›n.

[1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ] 
menüsünde kal›rs›n›z. Tüm 
menüler varsay›lan olarak 
seçilidir.
Bir menü üzerindeki seçimi 
kald›rmak için ENT tufluna bas›n.
Bir menüyü tekrar seçmek için 
ENT tufluna bas›n.

ÖNEML‹: Seçili bir kanaldaki korumal› parametreye seçili 
olmayan kanallardan da eriflilebildi¤i için korumal› kanal 
(veya kanallar) seçili olmal›d›r.

Bu ekranlarda [1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ]
menüsündeki Uzman parametreleri
haricindeki tüm parametreler korunabilir
ve seçim için görüntülenebilir.

Tüm parametreleri seçmek için All
(Tümü) butonuna bas›n. Tüm
parametreler üzerindeki seçimleri
kald›rmak için tekrar All (Tümü)
butonuna bas›n.

 

RDY Term +0,00 
Hz

REM

7.3 PARAMETER ACCESS
PROTECTION
VISIBILITY

Kod << >> T/K

ENT

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

VISIBILITY
PARAMETRELER
MENUS

Kod T/K

ENT

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

REM

PARAMETRELER
Etkin
Hepsi

T/K

ENT

MENUS
1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

RDY Term +0,00 
Hz

REM

PROTECTION
PROTECTED CHANNELS
PROTECTED PARAMS

Kod T/K

RDY Term +0,00 
Hz

REM

PROTECTED CHANNELS
HMI
POWERSUITE
MODBUS
CANopen
COM. CARD

Kod T/K
PROG. CARD

PROTECTED PARAMS
1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ

1.1 HIZLI DEVREYE ALMA
1.2 ‹ZLEME
1.3 AYARLAR
1.4 MOTOR KONTROL
1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI

1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹

ENT
PROTECTED PARAMS

1.3 AYARLAR
Rampa ad›m›
H›zlanma
Yavafllama
H›zlanma 2
Yavafllama 2

Hepsi

ENT

ENT

PROTECTED PARAMS
1.7 UYGULAMA SEÇ‹M‹

ÇALIfiMA REF.
RAMPA
KONF‹GÜRASYON DURDURMA
OTO DC ENJEKS‹YON
JOG

Parametre yoksa bu ekranda bir seçim 
yap›lamaz.

PROTECTED PARAMS
JOG

JOG
Jog frekans›
Jog gecikmesi
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[ OKLU-S R C  EKRANI]

Grafik ekran terminali ve ayn› bara üzerinde ba¤l› olan birkaç sürücü aras›nda haberleflme mümkündür. Sürücülerin adresleri [1.9
HABERLEfiME] menüsünde[Modbus Adresi] (Add) parametresi, sayfa197 kullan›larak önceden konfigüre edilmelidir.

Birkaç sürücü ayn› ekran terminaline ba¤land›¤›nda terminal afla¤›daki ekranlar› otomatik olarak görüntüler:

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    nnnnooookkkkttttaaaa    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    bbbbüüüüttttüüüünnnn    mmmmeeeennnnüüüülllleeeerrrreeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr....    TTTTüüüümmmm    ssssüüüürrrrüüüüccccüüüülllleeeerrrriiii    kkkkiiiilllliiiittttlllleeeeyyyyeeeennnn    DDDDuuuurrrrdddduuuurrrrmmmmaaaa    ttttuuuuflflflfluuuu    dddd››››flflflfl››››nnnnddddaaaa    ggggrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll....
SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüüddddeeee    bbbbiiiirrrr    hhhhaaaattttaaaa    oooollllmmmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    bbbbuuuu    ssssüüüürrrrüüüüccccüüüü    ggggöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnniiiirrrr....

Çoklu nokta iletiflimi için sürücülerin seçilmesi (her bir adresi seçin ve ENT tufluna
basarak kontrol edin).
Bu ekran sadece ilk kez ba¤lant› yap›ld›¤›nda ya da afla¤›daki ÇOKLU SÜRÜCÜ
EKRANI içinde "Cfg Add" butonuna bas›ld›¤›nda görüntülenir.

Çoklu nokta iletiflimi için bir sürücünün 
seçilmesi.

Çoklu nokta modunda komut kanal› görüntülenmez. Soldan sa¤a, 
durum, 2 seçili parametre ve sürücü adresi görüntülenir.

ENT 

ESC

ESC

ENT 

Cfg Add

CONNECTION IN PROGRESS

Vxxxxxx

MULTI-POINT ADDRESSES
Adres 1
Adres 2
Adres 3
Adres 4
Adres 5
Adres 6

MULTIPOINT SCREEN
Rdy 0 Rpm 0 A  2
RUN +952 Rpm 101 A  3
NLP +1500 Rpm 1250 A  4

Ba¤l› de¤il  5
Rdy +   0 Rpm    0 A  6

Cfg Add

RUN    +952 Rpm    101 A     3
Motor devri

Motor ak›m›

ANA 
SAYFA

T/K

+952 rpm

101 A
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Bak m 

SSSSeeeerrrrvvvviiiissss
Altivar 61, herhangi bir önleyici bak›m gerektirmemektedir. Yine de afla¤›dakilerin düzenli olarak gerçeklefltirilmesi tavsiye edilmektedir:

• Ba¤lant›lar›n durumunu ve s›k›l›¤›n› kontrol edin.
• Ünite etraf›ndaki s›cakl›¤›n makul bir seviyede oldu¤undan ve havaland›rman›n etkili oldu¤undan emin olun (fanlar›n ortalama servis 

ömrü: çal›flma koflullar›na ba¤l› olarak 3 - 5 y›l).
• Sürücüdeki tüm tozu al›n.

BBBBaaaakkkk››››mmmm    kkkkoooonnnnuuuussssuuuunnnnddddaaaa    yyyyaaaarrrrdddd››››mmmm,,,,    hhhhaaaattttaaaa    eeeekkkkrrrraaaannnn››››
Kurulum veya çal›flma s›ras›nda bir sorun yaflan›rsa ilk olarak ortam, montaj ve ba¤lant›lara iliflkin tavsiyelerin uygulan›p uygulanmad›¤›n›
kontrol edin. 

‹lk alg›lanan hata kaydedilir ve görüntülenir ve sürücü kilitlenir.
Hata moduna geçen sürücü, [1.5 G‹R‹fi-ÇIKIfi AYARLARI] (I-O-) menüsünde konfigüre edilebilen bir logic ç›k›fl› veya rölesi ile  uzaktan
görüntülenebilir, örne¤in, [R1 AYARI] (r1-) sayfa 91.

[[[[1111....11110000    HHHHAAAATTTTAAAA    TTTTEEEEfifififiHHHH‹‹‹‹SSSS‹‹‹‹]]]]    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü
Bu menüye sadece grafikli ekran terminalinden eriflilebilir. Hatalar› ve nedenlerini düz metin olarak görüntüler ve testleri gerçeklefltirmek
için kullan›labilir, bkz. sayfa 199.

HHHHaaaattttaaaannnn››››nnnn    ssssiiiilllliiiinnnnmmmmeeeessssiiii
Resetlemeye izin vermeyen bir hata durumunda sürücünün güç kayna¤› ba¤lant›s›n› kesin.
Ekran›n tamam›yla kapat›lmas›n› bekleyin.
Düzeltmek amac›yla hatan›n nedenini tespit edin.

Hata sonras›nda sürücünün kilidi aç›l›r:
• Ekran tamam›yla kapat›lana kadar sürücüyü kapat›p sonra tekrar açarak
•  [OTOMAT‹K BAfiLAMA] (Atr-) fonksiyonu, sayfa 176için anlat›lan senaryolarda otomatik olarak
•  [HATA RESETLEME] (rSt-) fonksiyon, sayfa 175için atanm›fl olan logic girifl veya kontrol biti arac›l›¤›yla
• Grafikli ekran terminali üzerindeki STOP/RESET butonuna basarak

[[[[1111....2222    ‹‹‹‹ZZZZLLLLEEEEMMMMEEEE]]]]    ((((SSSSUUUUPPPP----))))    mmmmeeeennnnüüüüssssüüüü::::
Bu, sürücü durumu ve geçerli de¤erlerini görüntüleyerek hatalar›n nedenlerini tespit etmek ve önlemek için kullan›l›r.
Buna, dahili ekran terminali ile eriflilebilir.

YYYYeeeeddddeeeekkkk    ppppaaaarrrrççççaaaallllaaaarrrr    vvvveeee    oooonnnnaaaarrrr››››mmmmllllaaaarrrr::::    
Schneider Electric ürün deste¤ine baflvurun.
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Hatalar - Nedenleri - z mleri

YYYYoooollllvvvveeeerrrriiiicccciiii    ççççaaaallll››››flflflflmmmm››››yyyyoooorrrr,,,,    hhhhaaaattttaaaa    ggggöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnnmmmmiiiiyyyyoooorrrr
• Ekran›n yanmamas› halinde, kontrol cihaz›na giden güç kayna¤›n› kontrol edin.
• "H›zl› durufl" veya "serbest durufl" fonksiyonlar›n›n atanmas›, logic girifllerin güç almamas› durumunda kontrol cihaz›n›n 

bafllat›lmas›n› önleyecektir. ATV61 bu durumda [Serbes durufl] (nSt) serbest duruflta ve [H›zl› durdur] (FSt) h›zl› duruflta gösterir. 
Kablo kopmas› durumunda kontrol cihaz›n› güvenli flekilde durduracak flekilde bu fonksiyonlar s›f›rda aktif olduklar›ndan bu 
normaldir.

¥ Çal›flt›rma komutu girifl veya giriflleri seçili kontrol moduna ([2/3 telli kontrol] (tCC) ve [2 telli tip] (tCt) parametreleri, sayfa 78) göre 
etkinlefltirildi¤inden emin olun.

• Güç kayna¤› ba¤l›yken haberleflme a¤› referans kanal› veya komut kanal› atanm›flsa sürücü [Serbes durufl] (nSt) görüntüleyecek ve 
haberleflme a¤› bir komut gönderene kadar durufl modunda kalacakt›r.

OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    oooollllaaaarrrraaaakkkk    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeemmmmeeeeyyyyeeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr
Kapat›p açarak resetlemeden önce hata nedeni ortadan kald›r›lmal›d›r. 
AI2F, EnF, SOF, SPF ve tnF hatalar› da uzaktan bir logic girifl veya kontrol biti kullan›larak ([Hata reset] (rSF) parametre, sayfa 175)
resetlenebilir.
EnF, InFA, InFb, SOF, SPF ve tnF hatalar› bir logic girifl veya kontrol biti ([Hata engel. atamas›.] (InH) parametre, sayfa 186) kullan›larak
önlenebilir ve temizlenebilir.
 

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

AAAAIIII2222FFFF [AI2 girifli] • AI2 analog giriflte uygun olmayan sinyal. • AI2 analog giriflinin kablo ba¤lant›lar›n› ve sinyal de¤erini 
kontrol edin

bbbbOOOOFFFF [Fren .dir. afl›r› yük] • Frenleme rezistörü afl›r› gerilim alt›nda • Rezistörün boyutunu kontrol edin ve so¤umas›n› bekleyin
¥  [Fren direnci gücü] (brP) ve [Fren direnci de¤eri] (brV) 

parametreleri, sayfa189 parametrelerini kontrol edin.

bbbbUUUUFFFF [Fren. üni. k›sa 
devcre]

• Frenleme ünitesinden k›sa devre ç›k›fl› • Frenleme ünitesi ve rezistörün kablo ba¤lant›s›n› kontrol edin
• Frenleme rezistörünü kontrol edin

CCCCrrrrFFFF1111 [DC bara önflarj] • Yük rölesi kumanda hatas› veya flarj 
rezistöründe hasar

• Sürücüyü kapat›n ve sonra tekrar aç›n
• Dahili ba¤lant›lar› kontrol edin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

CCCCrrrrFFFF2222 [Girifl flarj tristörü] • DC bara flarj hatas› (Tristörler)

EEEEEEEEFFFF1111 [Eeprom kontrol] • Dahili haf›za hatas›, kontrol kart› • Ortam› kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
• Cihaz› kapat›n, resetleyin, fabrika ayarlar›na geri dönün
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

EEEEEEEEFFFF2222 [Eeprom enerji] • Dahili haf›za hatas›, güç kart›

FFFFCCCCFFFF1111 [Ç›k›fl. kont. 
s›k›flm›fl]

• Aç›lma koflullar› karfl›lanm›fl olmas›na 
ra¤men ç›k›fl kontaktörü kapal› kal›r

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin 
• Geri besleme devresini kontrol edin 

HHHHddddFFFF [IGBT k›sadevre] • Kontrol cihaz› ç›k›fl›na k›sa devre veya 
topraklama

• Kontrol cihaz›n› motora ba¤layan kablolar› ve motor 
yal›t›m›n› kontrol edin

•  [1.10 HATA TEfiH‹S‹] menüsü üzerinden diyagnostik 
testlerini gerçeklefltirin.

IIIILLLLFFFF [Dahili-Hab. ba¤l.] • Seçenek kart› ve kontrol cihaz› 
aras›nda haberleflme hatas›

• Ortam› kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
• Ba¤lant›lar› kontrol edin
• Sürücü üzerine 2'den fazla ek kart›n (maks. izin verilen) 

tak›lmam›fl oldu¤undan emin olun
• Seçenek kart›n› de¤ifltirin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

IIIInnnnFFFF1111 [De¤er hatas›] • Güç kart›, kaydedilmifl karttan farkl› • Güç kart›n›n referans›n› kontrol edin

IIIInnnnFFFF2222 [Uyumsuz güç 
kart›]

• Güç kart›, kumanda kart›yla uyumsuz • Güç kart›n›n referans›n› ve uyumlu olup olmad›¤›n› kontrol 
edin

IIIInnnnFFFF3333 [Dahili seri ba¤l.] • Dahili kartlar aras›nda haberleflme 
hatas›

• Dahili ba¤lant›lar› kontrol edin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n
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Hatalar - Nedenleri - z mleri

OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    oooollllaaaarrrraaaakkkk    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeemmmmeeeeyyyyeeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr    ((((ddddeeeevvvvaaaammmm››››))))
 

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

IIIInnnnFFFF4444 [Dahili MFG alan›] • Dahili veriler tutars›z • Kontrol cihaz›n› tekrar kalibre edin (Schneider Electric Ürün 
Deste¤i taraf›ndan gerçeklefltirilir)

IIIInnnnFFFF6666 [Dahili opsiyon] • Kontrol cihaz›na tak›lan seçenek 
alg›lanmad›

• Seçene¤in referans› ve uyumlulu¤unu kontrol edin

IIIInnnnFFFF7777 [Dahili donan›m 
bs.]

• Kontrol cihaz›n›n bafllat›lmas› 
tamamlanamad›

• Kapat›n ve resetleyin

IIIInnnnFFFF8888 [Dahili kontrol 
besl.]

• Kumanda güç kayna¤› hatal› • Kumanda bölümü güç kayna¤›n› kontrol edin

IIIInnnnFFFF9999 [Dahili ak›m ölçüm] • Ak›m ölçümleri hatal› • Ak›m sensörleri veya güç kart›n› de¤ifltirin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

IIIInnnnFFFFAAAA [Dahili besl. devr.] • Girifl k›sm› düzgün flekilde çal›flm›yor •  [1.10 HATA TEfiH‹S‹] menüsü üzerinden diyagnostik 
testlerini gerçeklefltirin.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

IIIInnnnFFFFbbbb [Dahili termik 
sens.]

• Kontrol cihaz› s›cakl›k sensörü düzgün 
flekilde çal›flm›yor

• S›cakl›k sensörünü de¤ifltirin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

IIIInnnnFFFFCCCC [Dahili zam. 
ölçümü.]

• Elektronik süre ölçümü parças›nda hata • Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

IIIInnnnFFFFEEEE [Dahili- CPU] • Dahili mikro ifllemci hatas› • Kapat›n ve resetleyin. Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

OOOOCCCCFFFF [Afl›r› ak›m] •  [AYARLAR] (SEt-) ve [1.4 MOTOR 
KONTROL] (drC-) menülerindeki 
parametreler hatal› 

• Atalet veya yük çok yüksek
• Mekanik kilitlenme

• Parametreleri kontrol edin 
• Motor/kontrol cihaz›/yük boyutlar›n› kontrol edin
• Mekanizma durumunu kontrol edin

PPPPrrrrFFFF [Güç kesimi] • Kontrol cihaz›n›n “Power removal” 
güvenlik fonksiyonunda hata

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

SSSSCCCCFFFF1111    [Motor ksa devre] • Kontrol cihaz› ç›k›fl›na k›sa devre veya 
topraklama

• Birden fazla motorun paralel 
ba¤lanmas› durumunda kontrol cihaz› 
ç›k›fl›nda önemli ölçüde toprak kaçak 
ak›m›

• Kontrol cihaz›n› motora ba¤layan kablolar› ve motor 
yal›t›m›n› kontrol edin

•  [1.10 HATA TEfiH‹S‹] menüsü üzerinden diyagnostik 
testlerini gerçeklefltirin.

• Anahtarlama frekans›n› düflürün
• Reaktörleri motor ile seri olarak ba¤lay›n

SSSSCCCCFFFF2222 [empedans 
k›sadevr.]

SSSSCCCCFFFF3333 [Toprak k›sadevre]

SSSSOOOOFFFF [Afl›r› h›z] • Denge veya yolverme yükü çok 
yüksek

• Motor, kazan›m ve denge parametrelerini kontrol edin
• Bir frenleme direnci ekleyin
• Motor/kontrol cihaz›/yük boyutlar›n› kontrol edin

ttttnnnnFFFF [Otomatik tan›ma] • Özel motor veya kontrol cihaz›na 
uygun olmayan güçte motor

• Motor, kontrol cihaz›na ba¤l› de¤il

• Motor/sürücünün uyumlu oldu¤undan emin olun
•
• Motorun, otomatik hassas ayar ifllemi s›ras›nda 

bulundu¤undan emin olun
• Bir ç›k›fl kontaktörü kullan›l›yorsa, otomatik hassas ayar 

s›ras›nda bunu kapat›n
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HHHHaaaattttaaaa    nnnneeeeddddeeeennnniiii    oooorrrrttttaaaaddddaaaa    kkkkaaaallllkkkktttt››››kkkkttttaaaannnn    ssssoooonnnnrrrraaaa    oooottttoooommmmaaaattttiiiikkkk    rrrreeeesssseeeetttt    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuuyyyyllllaaaa    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeebbbbiiiilllleeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr
Bu hatalar, kapat›p açarak veya logic girifl ya da kontrol bit ([Hata reset] (rSF) parametre, sayfa 175) arac›l›¤›yla da resetlenebilirler.
APF, CnF, COF, EPF1, EPF2, FCF2, LFF2, LFF3, LFF4, nFF, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, OtF1, OtF2, OtFL, PHF, PtF1,
PtF2, PtFL, SLF1, SLF2, SLF3, SPIF, SSF, tJF ve ULF hatalar›, logic girifl veya kontrol bit ([Hata engel. atamas›] (InH) parametre, sayfa
186) kullan›larak uzaktan önlenebilir ve silinebilir.

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

AAAAPPPPFFFF [Uygulama hatas›] • "Controller Inside" kart› hatas› • Lütfen kart belgelerine bak›n

CCCCnnnnFFFF [Haberleflme 
hatas›]

• Haberleflme kart›nda haberleflme 
hatas›

• Ortam› kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
• Kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin
• Süre afl›m›n› kontrol edin
• Opsiyon kart›n› de¤ifltirin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

CCCCOOOOFFFF [CAN hatas›] • CANopen a¤›ndaki haberleflmede 
kesinti

• Haberleflme baras›n› kontrol edin
• Süre afl›m›n› kontrol edin
• CANopen Kullan›m K›lavuzuna baflvurun

EEEEPPPPFFFF1111    [Harici hata (LI/Bit)] • Harici bir cihazla tetiklenen hata, 
kullan›c›ya ba¤l›

• Hataya neden olan cihaz› kontrol edin ve resetleyin

EEEEPPPPFFFF2222 [Harici hata (AG)] • Bir haberleflme a¤› taraf›ndan 
tetiklenen hata

• Hatan›n nedenini kontrol edin ve resetleyin

FFFFCCCCFFFF2222 [Ç›k. kontaktörü 
aç›k]

• Kapanma koflullar› karfl›lanm›fl 
olmas›na ra¤men ç›k›fl kontaktörü aç›k  
kal›r.

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin 
• Geri besleme devresini kontrol edin 

LLLLCCCCFFFF [Girifl kontaktörü] •  [fiebeke zam. afl›m›] (LCt) süresi 
dolmufl olsa da sürücü aç›lmad›.

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin 
• Süre afl›m›n› kontrol edin
• Hat/kontaktör/kontrol cihaz› ba¤lant›s›n› kontrol edin 

LLLLFFFFFFFF2222

LLLLFFFFFFFF3333

LLLLFFFFFFFF4444

[AI2 4-20mA kayb›]
[AI3 4-20mA kayb›]
[AI4 4-20mA kayb›]

• AI2, AI3 veya AI4 analog giriflinde 4-20 
mA referans›n›n kayb›

• Analog girifllerdeki ba¤lant›y› kontrol edin

nnnnFFFFFFFF [Ak›fl yok] • S›v› seviyesi s›f›r • Hatan›n nedenini kontrol edin ve düzeltin.
¥ S›v› seviyesi s›f›r alg›lama parametrelerini kontrol edin, sayfa 

169.

OOOObbbbFFFF [DC bara afl›r› 
gerilimi]

• Frenleme çok ani veya tahrikleyen yük • Yavafllama süresini art›r›n
• Gerekli olursa bir frenleme direnci tak›n
¥ Uygulamayla uyumlu ise [Rampa adapt.] (brA) 

fonksiyonunu, sayfa 124 etkinlefltirin.

OOOOHHHHFFFF [Sürücü afl›r› 
›s›nma]

• Kontrol cihaz› s›cakl›¤› çok yüksek • Motor yükünü, kontrol cihaz› havaland›rmas›n› ve ortam 
s›cakl›¤›n› kontrol edin. Çal›flt›rmadan önce kontrol cihaz›n›n 
so¤umas›n› bekleyin

OOOOLLLLCCCC [Afl›r› yük Flt] • Afl›r› yük ifllemi • Afl›r› yükün nedenini bulun ve düzeltin.
¥  [AfiIRI YÜK] (OLd-) fonksiyonu, sayfa 193 parametrelerini 

kontrol edin.

OOOOLLLLFFFF [Motor afl›r› yük] • Afl›r› motor yükü taraf›ndan tetiklenir • Motor termik korumas›n›n ayar›n› ve motor yükünü kontrol 
edin. Çal›flt›rmadan önce kontrol cihaz›n›n so¤umas›n› 
bekleyin

OOOOPPPPFFFF1111 [1 ç›k›fl faz› kay›p] • Kontrol cihaz› ç›k›fl›ndaki bir fazda 
kay›p

• Kontrol cihaz›ndan motora giden ba¤lant›lar› kontrol edin
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HHHHaaaattttaaaa    nnnneeeeddddeeeennnniiii    oooorrrrttttaaaaddddaaaa    kkkkaaaallllkkkktttt››››kkkkttttaaaannnn    ssssoooonnnnrrrraaaa    oooottttoooommmmaaaattttiiiikkkk    rrrreeeesssseeeetttt    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuuyyyyllllaaaa    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeebbbbiiiilllleeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr    ((((ddddeeeevvvvaaaammmm››››))))

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

OOOOPPPPFFFF2222 [3 ç›k›fl faz› kay›p] • Motor ba¤l› de¤il veya motor gücü 
çok düflük

• Ç›k›fl kontaktörü aç›k
• Motor ak›m›nda anl›k dengesizlik

• Kontrol cihaz›ndan motora giden ba¤lant›lar› kontrol edin
• Ç›k›fl kontaktörü kullan›l›yorsa [Ç›k›fl Faz Kayb›] (OPL) = [Ç›k›fl 

kesik] (OAC), sayfa için parametre 179verin.
• Düflük güçlü bir motorla veya motorsuz deneyin: Fabrika 

ayarlar› modunda motor faz kayb› alg›lamas› aktif  [Ç›k›fl Faz 
Kayb›] (OPL) = [Seçili] (YES). Kontrol cihaz›yla ayn› de¤erdeki 
bir motoru (özellikle yüksek güçlü kontrol cihazlar› için) 
kullanmadan kontrol cihaz›n› test veya bak›m ortam›nda 
kontrol etmek için, motor faz kayb› alg›lamas›n› kapat›n [Ç›k›fl 
Faz Kayb›] (OPL) = [Seçili de¤il] (nO)

¥  [IR kompanzasyonu] (UFr) sayfa69, [Nom. motor ger.] (UnS) 
ve [Nom. motor ak›m›] (nCr) parametreleri, sayfa 62 kontrol 
edin ve [Oto tan›ma] (tUn), sayfa 64 ifllemini gerçeklefltirin.

OOOOSSSSFFFF [fiebeke afl›r› 
gerilimi]

• Hat gerilimi çok yüksek
• Kesintili hat beslemesi

• Hat gerilimini kontrol edin

OOOOttttFFFF1111 [PTC1 afl›r› s›cakl›k] • PTC1 alg›lay›c›lar›n›n afl›r› ›s›nd›¤› 
tespit edildi

• Motor yükünü ve motor boyutunu kontrol edin
• Motor havaland›rmas›n› kontrol edin
• Çal›flt›rmadan önce motorun so¤umas›n› bekleyin
• PTC alg›lay›c›lar›n›n tip ve durumunu kontrol edinOOOOttttFFFF2222 [PTC2 afl›r› s›cal›k] • PTC2 alg›lay›c›lar›n›n afl›r› ›s›nd›¤› 

tespit edildi

OOOOttttFFFFLLLL [LI6=PTC afl›r› 
s›cakl›k]

• Girifl LI6'da PTC alg›lay›c›lar›n›n 
afl›r› ›s›nd›¤› tespit edildi

PPPPttttFFFF1111 [PTC1 prob] • PTC1 alg›lay›c›lar› aç›k veya k›sa 
devre olmufl

• PTC alg›lay›c›lar›n› ve aralar›ndaki ve motor/kontrol cihaz› 
kablolar›n› kontrol edin

PPPPttttFFFF2222 [PTC2 prob] • PTC2 alg›lay›c›lar› aç›k veya k›sa 
devre olmufl

PPPPttttFFFFLLLL [LI6=PTC prob] • LI6'daki PTC alg›lay›c›lar› aç›k 
veya k›sa devre yapm›fl

SSSSCCCCFFFF4444 [IGBT k›sa devre] • Güç parças› hatas› •  [1.10 HATA TEfiH‹S‹] menüsü üzerinden bir test 
gerçeklefltirin.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

SSSSCCCCFFFF5555 [Motor k›sa devre] • Kontrol cihaz› ç›k›fl›nda k›sa devre • Kontrol cihaz›n› motora ba¤layan kablolar› ve motor yal›t›m›n› 
kontrol edin

•  [1.10 HATA TEfiH‹S‹] menüsü üzerinden testleri 
gerçeklefltirin.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n

SSSSLLLLFFFF1111 [Modbus 
haberleflme]

• Modbus baras›ndaki 
haberleflmede kesinti

• Haberleflme a¤›n› kontrol edin
• Süre afl›m›n› kontrol edin
• Modbus Kullan›m K›lavuzuna baflvurun

SSSSLLLLFFFF2222 [PowerSuite hablfl.] • PowerSuite haberleflmesinde hata • PowerSuite ba¤lant› kablosunu kontrol edin
• Süre afl›m›n› kontrol edin

SSSSLLLLFFFF3333 [KP haberleflme] • Grafikli ekran terminaliyle 
haberleflmede hata

• Terminal ba¤lant›s›n› kontrol edin
• Süre afl›m›n› kontrol edin

SSSSPPPPIIIIFFFF [PI geribesleme 
hatas›]

• Alt s›n›r alt›nda PID geri bildirimi • PID fonksiyonu geri bildirimini kontrol edin.
¥ PID geri bildirim denetim efli¤i ve zaman gecikmesini kontrol 

edin,sayfa 148.

SSSSSSSSFFFF [Mom./ak›m s›n›r›] • Moment s›n›rlamas›na geçin • Mekanik sorun olup olmad›¤›n› kontrol edin
¥  [MOM. SINIRLAMASI] parametrelerini  

(tLA-) sayfa156 ve  
[MOM./AKIM SINIR. ALGI.] (tId-) hatas›, sayfa 188) 
parametrelerini kontrol edin.

ttttJJJJFFFF [IGBT afl›r› ›s›nma] • Kontrol cihaz› afl›r› ›s›nmas› • Yük/motor/kontrol cihaz› boyutlar›n› kontrol edin
• Anahtarlama frekans›n› düflürün
• Çal›flt›rmadan önce motorun so¤umas›n› bekleyin

UUUULLLLFFFF [Düflük yük Flt] • Düflük yük ifllemi • Düflük yükün nedenini bulun ve düzeltin.
¥  [DÜfiÜK YÜK] (ULd-) fonksiyonu, sayfa 192 parametrelerini 

kontrol edin.
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NNNNeeeeddddeeeennnnlllleeeerrrriiii    oooorrrrttttaaaaddddaaaannnn    kkkkaaaallllkkkkaaaarrrr    kkkkaaaallllkkkkmmmmaaaazzzz    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeebbbbiiiilllleeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr

USF hatas›, logic girifl veya kontrol bit ([Fault inhibit assign.] (InH) parametresi, sayfa 186) kullan›larak uzaktan önlenebilir ve silinebilir.

EEEEkkkk    kkkkaaaarrrrtttt    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl    vvvveeeeyyyyaaaa    çççç››››kkkkaaaarrrr››››llllmmmm››››flflflfl
Bir ek kart›n ç›kar›lmas› veya baflka bir ek kartla de¤ifltirilmesi durumunda sürücü aç›l›flta, [Hatal› ayar] (CFF) hata modunda kilitlenecektir.
Kart bilerek de¤ifltirilmifl veya ç›kar›lm›flsa hata, ENT tufluna iki kez bas›lmas›yla silinecektir ve böylelikle kart›n etkiledi¤i parametre gruplar›
için ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    ggggeeeerrrriiii    yyyyüüüükkkklllleeeennnniiiirrrr (bkz. sayfa 204). Bunlar afla¤›dakilerdir:

AAAAyyyynnnn››››    ttttiiiipppptttteeee    bbbbiiiirrrr    kkkkaaaarrrrttttllllaaaa    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl    kkkkaaaarrrrtttt
• G/Ç kartlar›: [Sürücü menüsü] (drM)
• Enkoder kartlar›: [Sürücü menüsü] (drM)
• Haberleflme kartlar›: Sadece haberleflme kartlar›na özgü parametreler
• Controller Inside kartlar›: [CI. kart› menüsü] (PLC)

KKKKaaaarrrrtttt    çççç››››kkkkaaaarrrr››››llllmmmm››››flflflfl    ((((vvvveeeeyyyyaaaa    ffffaaaarrrrkkkkllll››››    ttttiiiipppp    bbbbiiiirrrr    kkkkaaaarrrrttttllllaaaa    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl))))
• G/Ç kart›: [Sürücü menüsü] (drM)
• Enkoder kart›: [Sürücü menüsü] (drM)
• Haberleflme kart›: [Sürücü menüsü] (drM) ve haberleflme kartlar›na özgü parametreler
• Controller Inside kart›: [Sürücü menüsü] (drM) ve [CI. kart› menüsü] (PLC)

KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    kkkkaaaarrrrtttt››››    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl
Kontrol kart›, farkl› bir de¤ere sahip bir sürücüde konfigüre edilmifl bir kontrol kart›yla de¤ifltirilirse sürücü aç›l›fl s›ras›nda [Hatal› mot. par.]
(PrtF) hata modunda kilitlenir. kart bilerek de¤ifltirildiyse hata, tüm fabrika ayarlar›n›n geri yüklenmesini sa¤layan [Güç tan›m›] (Prt)
parametresi, sayfa 70 ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeessssiiiinnnniiiinnnn    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmeeeessssiiiiyyyylllleeee    ssssiiiilllliiiinnnneeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

CCCCFFFFFFFF [Hatal› ayar] • de¤ifltirilmifl veya kald›r›lm›fl

• Geçerli konfigürasyon tutars›z 

• Kart hatas› bulunmad›¤›ndan emin olun.
• Ek kart›n de¤ifltirilmifl veya ç›kar›lm›fl olmas› durumunda 

afla¤›dakileri dikkate al›n

¥ Fabrika ayarlar›na geri dönün veya e¤er geçerliyse yedek 
konfigürasyonu kullan›n (bkz. sayfa 204)

CCCCFFFFIIII [Geçersiz ayar] • Geçersiz konfigürasyon
Sürücüye bara veya haberleflme a¤› 
üzerinden yüklenmifl konfigürasyon 
tutars›z.

• Daha önceden yüklenmifl olan konfigürasyonu kontrol edin
• Uyumlu bir konfigürasyon yükleyin

HHHHCCCCFFFF [Kart eflleme] ¥  [KART EfiLEME] (PPI-) fonksiyonu, 
sayfa 190, konfigüre edilmifl ve sürücü 
kart› de¤ifltirilmifl

• Bir kart hatas› durumunda orijinal kart› geri tak›n 
• Kart de¤ifltirilmiflse [Kart eflleme flifresi] (PPI)  girerek 

konfigürasyonu onaylay›n 

PPPPHHHHFFFF [Girifl faz kayb›] • Kontrol cihaz› beslemesi hatal› veya 
sigorta yanm›fl

• Bir fazda ar›za
• Tek fazl› hat beslemesinde 3 fazl› 

ATV61 kullan›lmakta
• Dengesiz yük
Bu koruma sadece yüklü kontrol 
cihaz›nda çal›fl›r

• Güç ba¤lant›s›n› ve sigortalar› kontrol edin.

• 3 fazl› hat kullan›n.

¥  [Girifl faz kayb›] (IPL) = [Seçili de¤il] (nO) ile hatay› devre 
d›fl› b›rak›n. (sayfa 180)

PPPPrrrrttttFFFF [Hatal› motor par.] ¥  [Güç tan›m›] (Prt) parametresi, sayfa 
70 hatal›.

• Kontrol kart› yerine yerlefltirilen kontrol 
kart›, sürücü üzerinde farkl› bir de¤erle 
konfigüre edilmifl

• Do¤ru parametreyi girin (Schneider Electric ürün deste¤i için 
ayr›lm›flt›r).

• Kart hatas› bulunmad›¤›ndan emin olun.
• Kontrol kart›n›n de¤ifltirilmifl olmas› durumunda afla¤›dakileri 

dikkate al›n

UUUUSSSSFFFF [Düflük gerilim] • Hat beslemesi çok düflük
• Geçici gerilim en düflük seviyesinde
• Ar›zal› ön flarj rezistörü

• Gerilimi ve [DÜfi. GER‹L‹M YÖNET‹M‹] (USb-), sayfa 
183parametrelerini kontrol edin

• Ön flarj rezistörünü de¤ifltirin
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n
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Kullan c  ayarlar  tablolar

[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsü 

G/Ç için atanm›fl fonksiyonlar

KKKKoooodddd AAAAdddd FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr›››› MMMMüüüüflflflfltttteeeerrrriiii    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttCCCCCCCC [[[[2222////3333    tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [2 wire] (2C)

CCCCFFFFGGGG [[[[MMMMaaaakkkkrrrroooo    aaaayyyyaaaarrrr››››]]]] [Start/Stop] (StS)

bbbbFFFFrrrr [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkk....]]]] [50 Hz] (50)

IIIIPPPPLLLL [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    ffffaaaazzzz    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

nnnnPPPPrrrr [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

UUUUnnnnSSSS [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrr....]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

nnnnCCCCrrrr [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

FFFFrrrrSSSS [[[[NNNNoooommmm....    mmmmooootttt....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]] 50 Hz

nnnnSSSSPPPP [[[[NNNNoooommmm....    mmmmoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

ttttFFFFrrrr [[[[MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]] 60 Hz

PPPPHHHHrrrr [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    mmmmoooottttoooorrrr    yyyyöööönnnnüüüü]]]] ABC

IIIIttttHHHH [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmaaaallll    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

AAAACCCCCCCC [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa]]]] 3,0 sn

ddddEEEECCCC [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa]]]] 3,0 sn

LLLLSSSSPPPP [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    HHHH››››zzzz]]]] 0

HHHHSSSSPPPP [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    HHHH››››zzzz]]]] 50 Hz

GGGGiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    
ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr

AAAAttttaaaannnnmmmm››››flflflfl    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr GGGGiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    
ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr

AAAAttttaaaannnnmmmm››››flflflfl    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr

LI1 LO1

LI2 LO2

LI3 LO3

LI4 LO4

LI5 AI1

LI6 AI2

LI7 AI3

LI8 AI4

LI9 R1

LI10 R2

LI11 R3

LI12 R4

LI13 RP

LI14 Enkoder
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Kullan c  ayarlar  tablolar

Di¤er parametreler (kullan›c› taraf›ndan oluflturulmas› gereken tablo)

KKKKoooodddd AAAAdddd MMMMüüüüflflflfltttteeeerrrriiii    aaaayyyyaaaarrrr›››› KKKKoooodddd AAAAdddd MMMMüüüüflflflfltttteeeerrrriiii    aaaayyyyaaaarrrr››››
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Fonksiyonlar dizini

+/- h›z 134

bir referans etraf›nda +/- h›z 136

[2 telli tip] (2C) 32

[2. AKIM SINIRI] 157

[3 telli tip] (3C) 32

[OTO DC ENJEKS‹YON] 127

[Oto tan›ma] 35

[Oto tan›ma BY LI] 167

[OTOMAT‹K BAfiLAMA] 176

[DÖNEN YÜKÜ YAKALAMA] 177

Komut ve referans kanallar› 102

Termik alarmda geciktirilmifl durufl 181

DC baras› üzerinden do¤rudan güç beslemesi 172

[SÜRÜCÜ AfiIRI ISINMA] (Kontrol cihaz› afl›r› ›s›nmas›) 180

[ENKODER AYARI] 89

[1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) 202

[HATA RESET] 175

Ak›fl s›n›rlama 170

[LI ‹LE AKILAMA] 139

[JOG] 129

Hat kontaktör komutu 158

[1.4 MOTOR KONTROL] (drC-) 71

Motor veya konfigürasyon anahtarlama 165

Motor termik koruma 178

[Gürültü azaltma] 73

Ç›k›fl kontaktör komutu 160

Parametre ayar› anahtarlama 162

[4. fi‹FRE] (COd-) 209

PID geri besleme denetimi 147

PID regülatör 140

Ön ayarl› h›zlar 131

Afl›r› yük ifllemi hatas› 193

Düflük yük ifllem hatas› 191

PTC alg›lay›c›lar› 174

[RAMPA] 122

Referans kaydetme: 138

[REFERANS ANAHTARLAMA.] 120

[DARBE G‹R‹fi AYARI] 87

Atlama frekanslar› 59

Uyku/Uyanma 150

Ak›fl alg›lamas›na dayal› uyku 152

[DURUfi AYARI] 125

Toplama girifli/ç›karma girifli/Çarpan 119

Moment s›n›rlamas› 155

Sensör arac›l›¤›yla s›f›r s›v› veya s›f›r ak›fl alg›lamas› 168
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Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))

AAAA1111CCCC���� 100

AAAA2222CCCC���� 100

AAAA3333CCCC���� 100

AAAACCCC2222 47 124 137 
146

AAAACCCCCCCC 36 47 122

AAAAddddCCCC 127

AAAAddddCCCCOOOO 197

EEEEkkkkllll���� 197

AAAAIIII1111AAAA 44 83

AAAAIIII1111EEEE 83

AAAAIIII1111FFFF 83

AAAAIIII1111SSSS 83

AAAAIIII1111tttt 83

AAAAIIII2222AAAA 44 84

AAAAIIII2222EEEE 84

AAAAIIII2222FFFF 84

AAAAIIII2222LLLL 84

AAAAIIII2222SSSS 84

AAAAIIII2222tttt 84

AAAAIIII3333AAAA 44 85

AAAAIIII3333EEEE 85

AAAAIIII3333FFFF 85

AAAAIIII3333LLLL 85

AAAAIIII3333SSSS 85

AAAAIIII3333tttt 85

AAAAIIII4444AAAA 44 86

AAAAIIII4444EEEE 86

AAAAIIII4444FFFF 86

AAAAIIII4444LLLL 86

AAAAIIII4444SSSS 86

AAAAIIII4444tttt 86

AAAAIIIICCCCIIII 144

AAAALLLLGGGGrrrr 45

AAAAMMMMOOOOAAAA 197

AAAAMMMMOOOOCCCC 197
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AAAAOOOO1111 98

AAAAOOOO1111FFFF 98

AAAAOOOO1111tttt 98

AAAAOOOO2222 99

AAAAOOOO2222FFFF 99

AAAAOOOO2222tttt 99

AAAAOOOO3333 99

AAAAOOOO3333FFFF 99

AAAAOOOO3333tttt 99

AAAAOOOOHHHH1111 98

AAAAOOOOHHHH2222 99

AAAAOOOOHHHH3333 99

AAAAOOOOLLLL1111 98

AAAAOOOOLLLL2222 99

AAAAOOOOLLLL3333 99

AAAAttttrrrr 176

AAAAUUUUtttt 64

bbbbbbbbAAAA 76

bbbbddddCCCCOOOO 197

bbbbFFFFrrrr 33 62

bbbbrrrrAAAA 124

bbbbrrrrOOOO 189

bbbbrrrrPPPP 189

bbbbrrrrUUUU 189

bbbbSSSSPPPP 81

CCCCCCCCFFFFGGGG 32

CCCCCCCCSSSS 111

CCCCdddd1111 111

CCCCdddd2222 111

CCCCFFFFGGGG 32

CCCCFFFFPPPPSSSS 45

CCCCHHHHAAAA1111 163

CCCCHHHHAAAA2222 163

CCCCHHHHCCCCFFFF 110

CCCCHHHHIIII 171

CCCCHHHHMMMM 167

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
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CCCCHHHHtttt 60 171

CCCCLLLL2222 53 157

CCCCLLLLIIII 53 73 157

CCCCLLLLLLLL 187

CCCCLLLLOOOO���� 45

CCCCnnnnFFFF1111 167

CCCCnnnnFFFF2222 167

CCCCnnnnFFFFSSSS 45

CCCCOOOOdddd 211

CCCCOOOOdddd2222 211

CCCCOOOOLLLL 187

CCCCOOOOPPPP 112

CCCCrrrrHHHH2222 84

CCCCrrrrHHHH3333 85

CCCCrrrrHHHH4444 86

CCCCrrrrLLLL2222 84

CCCCrrrrLLLL3333 85

CCCCrrrrLLLL4444 86

CCCCSSSStttt 211

CCCCttttdddd 58

CCCCttttddddLLLL 58

CCCCtttttttt 65

ddddAAAA2222 121

ddddAAAA3333 121

ddddAAAASSSS 161

ddddbbbbSSSS 161

ddddCCCCFFFF 51 125 194

ddddCCCCIIII 126

ddddCCCCOOOO 172

ddddEEEE2222 47 124, 137

ddddEEEECCCC 36 47 122

ddddFFFFLLLL 60 171

ddddLLLLrrrr 211

ddddSSSSIIII 137

ddddSSSSPPPP 135

EEEEFFFFIIII 90

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
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EEEEFFFFrrrr 90

EEEEIIIILLLL 90

EEEEnnnnCCCC 72 89

EEEEnnnnSSSS 71 89

EEEEnnnnUUUU 72 90

EEEEPPPPLLLL 182

EEEErrrrCCCCOOOO 197

EEEEttttFFFF 182

FFFF1111 66

FFFF2222 66

FFFF2222dddd 58

FFFF2222ddddLLLL 58

FFFF3333 66

FFFF4444 67

FFFF5555 67

FFFFCCCCPPPP 67

FFFFCCCCSSSSIIII 204

FFFFFFFFdddd 60 154

FFFFLLLLIIII 139

FFFFLLLLOOOO 198

FFFFLLLLOOOOCCCC 198

FFFFLLLLOOOOtttt 198

FFFFLLLLrrrr 177

FFFFLLLLUUUU 54 139

FFFFPPPPIIII 146

FFFFrrrr1111 110

FFFFrrrr1111bbbb 120

FFFFrrrr2222 111

FFFFrrrrHHHH 45

FFFFrrrrSSSS 33 62

FFFFrrrrSSSSSSSS 68

FFFFrrrrtttt 124

FFFFrrrrYYYY���� 204

FFFFSSSStttt 125

FFFFttttdddd 58

FFFFttttddddLLLL 58

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
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FFFFttttOOOO 60 193

FFFFttttUUUU 59 192

GGGGFFFFSSSS 204

HHHHSSSSPPPP 36 48

IIIIddddAAAA 70

IIIIddddCCCC 51 126 194

IIIIddddCCCC2222 51 126 194

IIIIddddMMMM 70

IIIInnnnHHHH 186

IIIInnnnHHHHrrrr 186

IIIInnnnHHHHSSSS 186

IIIInnnnrrrr 47 122

IIIIPPPPHHHHrrrr 45

IIIIPPPPLLLL 33 180

IIIIPPPPrrrr 45

IIIIttttHHHH 36 48

JJJJFFFF2222 59

JJJJFFFF3333 59

JJJJFFFFHHHH 59

JJJJGGGGFFFF 54 129

JJJJGGGGtttt 54 129

JJJJOOOOGGGG 129

JJJJPPPPFFFF 59

LLLL1111AAAA - LLLL11114444AAAA 44 79

LLLL1111dddd - LLLL11114444dddd 79

LLLLCCCC2222 157

LLLLCCCCrrrr 45

LLLLCCCCtttt 159

LLLLddddSSSS 68

LLLLEEEESSSS 159

LLLLFFFFAAAA 70

LLLLFFFFdddd 60 154

LLLLFFFFFFFF 148 194

LLLLFFFFLLLL2222 
LLLLFFFFLLLL3333
LLLLFFFFLLLL4444

185

LLLLFFFFMMMM 70

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
230



LLLLIIIISSSS1111 44

LLLLIIIISSSS2222 44

LLLLLLLLCCCC 159

LLLLOOOO1111 95

LLLLOOOO1111dddd 95

LLLLOOOO1111HHHH 95

LLLLOOOO1111SSSS 95

LLLLOOOO2222 95

LLLLOOOO2222dddd 95

LLLLOOOO2222HHHH 95

LLLLOOOO2222SSSS 95

LLLLOOOO3333 96

LLLLOOOO3333dddd 96

LLLLOOOO3333HHHH 96

LLLLOOOO3333SSSS 96

LLLLOOOO4444 96

LLLLOOOO4444dddd 96

LLLLOOOO4444HHHH 96

LLLLOOOO4444SSSS 96

LLLLOOOOCCCC 60 193

LLLLPPPPIIII 57 148

LLLLqqqqSSSS 68

LLLLSSSSPPPP 36 48 151

LLLLUUUULLLL 59 192

LLLLUUUUnnnn 59 192

MMMMAAAA2222 121

MMMMAAAA3333 121

MMMMFFFFrrrr 45

MMMMPPPPIIII 148

nnnnCCCCAAAA1111 196

nnnnCCCCAAAA2222 196

nnnnCCCCAAAA3333 196

nnnnCCCCAAAA4444 196

nnnnCCCCAAAA5555 196

nnnnCCCCAAAA6666 196

nnnnCCCCAAAA7777 196

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
231



nnnnCCCCAAAA8888 196

nnnnCCCCrrrr 33 62

nnnnCCCCrrrrSSSS 68

nnnnFFFFdddd 154

nnnnFFFFFFFFtttt 60 169

nnnnFFFFSSSS 169

nnnnFFFFSSSStttt 60 169

nnnnMMMMAAAA1111 196

nnnnMMMMAAAA2222 196

nnnnMMMMAAAA3333 196

nnnnMMMMAAAA4444 196

nnnnMMMMAAAA5555 196

nnnnMMMMAAAA6666 196

nnnnMMMMAAAA7777 196

nnnnMMMMAAAA8888 196

nnnnPPPPrrrr 33 62

nnnnrrrrdddd 73

nnnnSSSSLLLL 70

nnnnSSSSPPPP 33 63

nnnnSSSSPPPPSSSS 68

nnnnSSSStttt 125

oooo00006666 45

oooo00002222 45

oooo00003333 45

oooo00004444 45

oooo00005555 45

OOOOCCCCCCCC 161

OOOOddddLLLL 193

OOOOddddtttt 179

OOOOFFFFIIII 73

OOOOHHHHLLLL 180

OOOOLLLLLLLL 179

OOOOPPPPLLLL 179

OOOOPPPPrrrr 45

OOOOttttrrrr 45

PPPPAAAAHHHH 56 145

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
232



PPPPAAAALLLL 56 145

PPPPAAAAUUUU 146

PPPPEEEErrrr 57 145

PPPPEEEEtttt 45

PPPPFFFFIIII 87

PPPPFFFFLLLL 66

PPPPFFFFrrrr 87

PPPPGGGGAAAA 90

PPPPGGGGIIII 71 90

PPPPHHHHSSSS 68

PPPPHHHHrrrr 35 64

PPPPIIIIAAAA 87

PPPPIIIICCCC 145

PPPPIIIIFFFF 144

PPPPIIIIFFFF1111 144

PPPPIIIIFFFF2222 144

PPPPIIIIIIII 144

PPPPIIIILLLL 87

PPPPIIIIMMMM 146

PPPPIIIIPPPP1111 144

PPPPIIIIPPPP2222 144

PPPPIIIISSSS 145

PPPPOOOOHHHH 56 145

PPPPOOOOLLLL 56 145

PPPPPPPPIIII 190

PPPPPPPPnnnn 70

PPPPPPPPnnnnSSSS 68

PPPPrrrr2222 149

PPPPrrrr4444 149

PPPPrrrrPPPP 56 145

PPPPrrrrtttt 70

PPPPSSSS1111���� 163

PPPPSSSS2222���� 164

PPPPSSSS3333���� 164

PPPPSSSS2222 132

PPPPSSSS4444 132

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
233



PPPPSSSS8888 132

PPPPSSSSrrrr 57 146

PPPPSSSStttt 110

PPPPttttCCCC1111 175

PPPPttttCCCC2222 175

PPPPttttCCCCLLLL 175

PPPPttttHHHH 45

rrrr1111 91

rrrr1111dddd 93

rrrr1111HHHH 93

rrrr1111SSSS 93

rrrr2222 93

rrrr2222dddd 93

rrrr2222HHHH 93

rrrr2222SSSS 93

rrrr3333 94

rrrr3333dddd 94

rrrr3333HHHH 94

rrrr3333SSSS 94

rrrr4444 94

rrrr4444dddd 94

rrrr4444HHHH 94

rrrr4444SSSS 94

rrrrCCCCAAAA 161

rrrrCCCCbbbb 120

rrrrCCCCHHHHtttt 60 171

rrrrddddGGGG 56 145

rrrrFFFFCCCC 111

rrrrFFFFrrrr 45

rrrrIIIIGGGG 56 145

rrrrIIIInnnn 110

rrrrMMMMUUUUdddd 59 192

rrrrPPPP2222 57 149

rrrrPPPP3333 57 149

rrrrPPPP4444 57 149

rrrrPPPPCCCC 45

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
234



rrrrPPPPEEEE 45

rrrrPPPPFFFF 45

rrrrPPPPGGGG 56 144

rrrrPPPPIIII 144

rrrrPPPPOOOO 45

rrrrPPPPSSSS 124

rrrrPPPPtttt 122

rrrrrrrrSSSS 78

rrrrSSSSAAAA 70

rrrrSSSSAAAASSSS 68

rrrrSSSSFFFF 175

rrrrSSSSLLLL 151

rrrrSSSSMMMM 70

rrrrSSSSMMMMSSSS 68

rrrrttttdddd 58

rrrrttttddddLLLL 58

rrrrttttHHHH 45

SSSSAAAA2222 121

SSSSAAAA3333 121

SSSSAAAAtttt 181

SSSSCCCCSSSSIIII 204

SSSSddddCCCC1111 52 127

SSSSddddCCCC2222 52 127

SSSSFFFFCCCC 48

SSSSFFFFrrrr 53 73

SSSSIIIItttt 48

SSSSLLLLEEEE 54 151

SSSSLLLLLLLL 187

SSSSLLLLPPPP 51 69

SSSSOOOOPPPP 74

SSSSPPPP2222 55 133

SSSSPPPP3333 55 133

SSSSPPPP4444 55 133

SSSSPPPP5555 55 133

SSSSPPPP6666 55 133

SSSSPPPP7777 55 133

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
235



SSSSPPPP8888 55 133

SSSSPPPPdddd 45

SSSSPPPPGGGG 48

SSSSPPPPMMMM 138

SSSSrrrrbbbb 59 192, 193

SSSSrrrrPPPP 56 137

SSSSSSSSbbbb 188

SSSSttttMMMM 183

SSSSttttOOOO 188

SSSSttttPPPP 183

SSSSttttrrrr 135

SSSSttttrrrrtttt 184

SSSStttttttt 125

SSSSUUUULLLL 74

ttttAAAA1111 47 123 

ttttAAAA2222 47 123

ttttAAAA3333 47 123

ttttAAAA4444 48 123

ttttAAAAAAAA 156

ttttAAAACCCC 45

ttttAAAArrrr 176

ttttbbbbrrrr 197

ttttbbbbrrrr2222 197

ttttbbbbSSSS 183

ttttCCCCCCCC 32 78

ttttCCCCtttt 78

ttttddddIIII 51 126 194

ttttddddCCCC 51 126 194

ttttddddCCCC1111 52 127

ttttddddCCCC2222 52 128

ttttFFFFOOOO 197

ttttFFFFOOOO2222 197

ttttFFFFrrrr 33 63

ttttHHHHAAAA 180, 
181

ttttHHHHbbbb 45

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
236



ttttHHHHdddd 45

ttttHHHHrrrr 45

ttttHHHHtttt 179

ttttLLLLAAAA 156

ttttLLLLCCCC 156

ttttLLLLIIIIGGGG 58 156

ttttLLLLIIIIMMMM 58 156

ttttLLLLSSSS 54 151

ttttOOOOLLLL 193

ttttPPPPIIII 57 148

ttttrrrrAAAA 70

ttttrrrrMMMM 70

ttttSSSSMMMM 183

ttttttttdddd 58 179, 
181

ttttttttdddd2222 179, 
181

ttttttttdddd3333 179, 
181

ttttttttOOOO 197

ttttUUUULLLL 167

ttttUUUUnnnn 35 64

ttttUUUUSSSS 35 64

UUUU0000 66

UUUU1111 66

UUUU2222 66

UUUU3333 66

UUUU4444 67

UUUU5555 67

UUUUbbbbrrrr 76

UUUUCCCC2222 67

UUUUCCCCbbbb 177

UUUUddddLLLL 192

UUUUCCCCPPPP 67

UUUUFFFFrrrr 51 69

UUUUIIIIHHHH1111 83

UUUUIIIIHHHH2222 84

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
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UUUUIIIIHHHH4444 86

UUUUIIIILLLL1111 83

UUUUIIIILLLL2222 84

UUUUIIIILLLL4444 86

UUUULLLLnnnn 45

UUUULLLLrrrr 211

UUUULLLLtttt 192

UUUUnnnnSSSS 33 62

UUUUOOOOHHHH1111 98

UUUUOOOOHHHH2222 99

UUUUOOOOHHHH3333 99

UUUUOOOOLLLL1111 98

UUUUOOOOLLLL2222 99

UUUUOOOOLLLL3333 99

UUUUOOOOPPPP 45

UUUUPPPPLLLL 183

UUUUPPPPPPPP 151

UUUUrrrrEEEESSSS 183

UUUUSSSSbbbb 183

UUUUSSSSIIII 137

UUUUSSSSLLLL 183

UUUUSSSSPPPP 135

UUUUSSSStttt 183

Parametre kodlar  dizini

KKKKoooodddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

[[[[ 1111
.... 1111

    HHHH
IIII ZZZZ

LLLL IIII
    DDDD

EEEE
VVVV

RRRR
EEEE

YYYY
EEEE

    AAAA
LLLL MMMM

AAAA
]]]]

(((( SSSS
IIII
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 2222

    ‹‹‹‹ ZZZZ
LLLL EEEE

MMMM
EEEE

]]]]
(((( SSSS

UUUU
PPPP
����

))))

[[[[ 1111
.... 3333

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

]]]]
(((( SSSS

EEEE
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 4444

    MMMM
OOOO

TTTT
OOOO

RRRR
    KKKK

OOOO
NNNN

TTTT
RRRR

OOOO
LLLL ]]]]

(((( dddd
rrrr
CCCC
����

))))

[[[[ 1111
.... 5555

    GGGG
‹‹‹‹ RRRR

‹‹‹‹ fifififi
---- ÇÇÇÇ

IIII KKKK
IIII fifififi

    AAAA
YYYY

AAAA
RRRR

LLLL AAAA
RRRR

IIII ]]]]
(((( IIII

����
OOOO
����

))))

[[[[ 1111
.... 6666

    KKKK
OOOO

MMMM
UUUU

TTTT
//// RRRR

EEEE
FFFF

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( CCCC

tttt
LLLL
����

))))

[[[[ 1111
.... 7777

    UUUU
YYYY

GGGG
UUUU

LLLL AAAA
MMMM

AAAA
    SSSS

EEEE
ÇÇÇÇ

‹‹‹‹ MMMM
‹‹‹‹ ]]]]

(((( FFFF
UUUU
nnnn
����

))))

[[[[ 1111
.... 8888

    HHHH
AAAA

TTTT
AAAA

    YYYY
ÖÖÖÖ

NNNN
EEEE

TTTT
‹‹‹‹ MMMM

‹‹‹‹ ]]]]
(((( FFFF

LLLL
tttt
����

))))

[[[[ 1111
.... 9999

    HHHH
AAAA

BBBB
EEEE

RRRR
LLLL EEEE

fifififi
MMMM

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
MMMM
����

))))

[[[[ 1111
.... 1111

2222     
FFFF

AAAA
BBBB

RRRR
‹‹‹‹ KKKK

AAAA
    AAAA

YYYY
AAAA

RRRR
LLLL AAAA

RRRR
IIII ]]]]

(((( FFFF
CCCC
SSSS
����

))))

[[[[ 4444
    fifififi

‹‹‹‹ FFFF
RRRR

EEEE
]]]]

(((( CCCC
OOOO
dddd
����

))))
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